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Bcs uHdopmaums, cogepkallascs B 4aHHOM pyKOBOACTBE, NpeAocTaBneHa nponssoautenem o6opyaoBaHus:
All Information in this manual has been supplied by the producer of the equipment:
Alle in diesem Handbuch enthaltenen Informationen wurden durch den Hersteller der Maschinen
geliefert: Tutte le informazioni contenute nel presente manuale sono fornite dal produttore
dell’'apparecchiatura: Todas las informaciones contenidas en este manual han sido facilitadas por el
productor del equipo:
Todas as informagdes contidas neste manual foram fornecidas pelo produtor da maquina:
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GEWAHRLEISTUNGS- UND
HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Die Informationen in dieser Bedienungsanleitung wurden
gewissenhaft und sorgfaltig zusammengestellt. Der Inhalt
oder Teile des Inhalts dieser Bedienungsanleitung:

- haben keinen Einfluss auf die Allgemeinen
Geschaftsbedingungen des Kaufvertrages,
Leasingvertrages oder Mietvertrages auf dessen
Grundlage die in dieser Bedienungsanleitung
beschriebene Maschine bezogen wurde,

- erweitern in keiner Weise den Haftungsanspruch des
Kunden oder Diritter.

AN DEN LESER

Bei der Zusammenstellung der in dieser
Bedienungsanleitung enthaltenen Informationen wurde
grolten Wert auf deren Richtigkeit, Vollstandigkeit und
Aktualitat gelegt. Wir behalten uns jedoch ausdricklich
das Recht vor, diese Informationen jederzeit und ohne
vorherige Ankiindigung zu andern.

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung
sorgfaltig durch, bevor Sie die
Maschine installieren, warten oder
betreiben. Beachten Sie insbesondere
die Sicherheitsvorschriften und
Warnungen.

Alle in diesem Handbuch enthaltenen
Informationen wurden durch den Hersteller
des Gerates geliefert:

Snap-on Equipment Srla unico socio

Via Provinciale per Carpi, 33

42015 CORREGGIO (RE) ITALY

Tel. +39-(0)522-733480

Fax +39-(0)522-733479
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MpousBoanTenb 060pyaoBaHUS

OrPAHUYEHUE OTBETCTBEHHOCTU U
FAPAHTUMHBIX OBA3ATENBLCTB

HecmoTps Ha To, YTO aBTOPbI AAHHOTO PYKOBOACTBA NPOBEN
€ro TLLAaTEerbHYHO MNOArOTOBKY, HY OAHO U3 €70 NONOXKEHWIA:

He W3MEeHSIeT KakMM-nnbo 06pa30M CTaHAapTHbIe
YyCnoBUA NMOKYMKKU, NMN3NHIa n apeHbl cornalieHund,

no KoTopoMy JdaHHoe obopygoBaHue  6bino
npuobpeTeHo,
He noBbIlaeT OTBETCTBEHHOCTb nepeg
nokynatenem unu TpeTben CTOPOHOMN.
OBPALLUEHME K YNTATEIIO
Onsa obecneyveHuns TOYHOCTHU n MOMHOThI

cofepxallleicsi B JaHHOM PYKOBOACTBE MHopMaLmm
NPUHUMAKOTCA Bce HeobxoauMble Mepbl, OOHaKo,
npaBo Ha M3MeHeHue mnbon YacTu JoKymeHTa 6e3
npeanBapuTenibHOro yseoMIieHna CoxpaHaeTcA.

Producer of the equipment

DISCLAIMER OF WARRANTIES AND LIMITATIONS
OF LIABILITIES

While the authors have taken care in the preparation of
this manual, nothing contained herein:

- modifies or alters in any way the standard terms
and conditions of the purchase, lease or rental
agreement under the terms of which the equipment
to which this manual relates was acquired,

- increases in any way the liability to the customer
or to third parties.

TO THE READER

While every effort has been made to ensure that the
information contained in this manual is correct, complete
and up-to date, the right to change any part of this
document at any time without prior notice is reserved.

MNMepen ycTaHOBKOW, 3KcnnyaTaumen un
ob6cnyXMBaHMeM JaHHOro o6opyanoBaHus
BHUMaTEsIbHO NpoYUTanTe HacTosiLee
pykoBoACTBO, ob6pawasa ocoboe BHUMaHue
Ha npeaynpexaeHns o6 onacHoOCTU U
Mepbl NPeAO0CTOPOXHOCTH.

Before installing, maintaining or
operating this unit, please read this
manual carefully, paying extra
attention to the safety warnings
and precautions.

Bca nHgopmauus, cogepaladacs B
AaHHOM pyKOBOACTBE, NpefocTaBneHa
npounssogutenemMm ob6opyaoBaHus:

Snap-on Equipment Srla unico socio

Via Provinciale per Carpi, 33

42015 CORREGGIO (RE) ITALY

Tel. +39-(0)522-733480

Fax +39-(0)522-733479

E-mail: corrcs@snapon.com
Internet: http://www.snapon-equipment.eu

All Information in this manual has been
supplied by the producer of the equipment:
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Sicherheit u. Funktion

1. Sicherheit

Alle Informationen Uber die Sicherheit, die diese Maschine
betreffen, sind im Sicherheitshandbuch (Abb. 1-1) beschrieben,
das zusammen mit dieser Betriebsanleitung geliefert wird.
Die Sicherheitsmalinahmen missen von jedem Bediener
vollund ganz verstanden und eingehalten werden. Wir raten
dazu, eine Kopie des Sicherheitshandbuchs neben der
Maschine aufzubewahren, leicht erreichbar fur den Bediener.
Die vorliegende Anleitung enthalt spezielle Hinweise und
Warnungen fur Gefahrensituationen, die wahrend der
beschriebenen Vorgange auftreten kdnnen.

1.1 Typographie

Dieses Handbuch enthalt besondere Schriftarten, die
darauf hinweisen, wie man sich zu verhalten hat:

Hinweis :
bietet einen Hinweis oder eine Erklarung.

ACHTUNG: WENN DIESER PUNKT NICHT
EINGEHALTEN WIRD, KANN DIES ZU SCHADEN AN
DER MASCHINE ODER AN DARAN
ANGESCHLOSSENEN OBJEKTEN FUHREN.

ACHTUNG: WENN DIESER PUNKT NICHT
EINGEHALTEN WIRD, KANN DIES ZU (AUCH
SCHWEREN) VERLETZUNGEN DES BEDIENERS
ODER ANDERER PERSONEN FUHREN.

Aufzahlungspunkte:

- Zeigen eine Tatigkeit oder eine Reihe von Tatigkeiten
an, die der Bediener in der angegebenen Reihenfolge
ausfuhren muss.

THEMA = #n°,

Das angegebene Thema wird in dem bezeichneten Kapitel
ausfuhrlich behandelt.

12 Allgemeine Sicherheitsrichtlinien

Die Anwendung der Maschine ist ausschlieBlich fir
dementsprechend ausgebildetes Personal vorgesehen.

Verwenden Sie die Maschine ausschliellich zu dem
Verwendungszweck, fur den sie vorgesehen ist, und halten
Sie die in der Anleitung enthaltenen Anwendungsrichtlinien
ein.

Eigenmachtige Umwandlungen oder unzulassige
Veranderungen an der Maschine flihren zum Ausschluss
jeglicher Haftung seitens des Herstellers fir eventuelle
dadurch auftretende Schaden.

Besonders die Sicherheitsvorrichtungen durfen weder
entfernt noch deaktiviert werden. Arbeiten an der elektrischen
Anlage, sowohl beim Einbau als auch beim Umklemmen
von Anschlissen, mussen von einem Elektriker unter
Einhaltung der nationalen elektrotechnischen Vorschriften
und der Vorschriften des zustandigen
Energieversorgungsunternehmens durchgefiihrt werden.
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TexHuka 6e3onacHOCTU U paboume hyHKLMN

1. TexHukKka 6e3onacHocTM

Bcst undbopmaumsa no texHuke 6esonacHocTy npu pabote ¢
[aHHbIM YCTPOWCTBOM NpeAcTaBneHa B PyKOBOACTBE MO
6esonacHocTn (puc. 1-1), koTopoe npunaraeTcsl K AaHHON
[OKyMeHTaumu.

Kaxablii onepatop AO/MKEH MMETb YETKOE MOHWMaHue
Mep NMpefoCTOPOXHOCTU U crefgoBaTh UX yKasaHUAM.
PexomeHayeTcst XpaH T KOMvio PyKOBOZACTBA Mo BesonacHocm
PAOIOM C YCTaHOBKOI B ErKQOOCTYNHOM 15 orleparopa MecTe.

[aHHoe PyKOBOACTBO COOEPXUT TMNpuUMeYvYaHuna «"n
cneunanbHble npeaynpexaeHunsa 00 onacHbIX
cuTyauundax, KOTOpblE MOryT BO3HUKHYTb npu

BbINONTHEHUW ONpPeAEeNneHHbIX NpoLeayp.

1.1 Tunorpadmnyeckme o603HayYeHUA

B pmaHHOM pykoBoACTBE  MCMOMb3YHOTCA  cneuuarnbHble
00603Ha4eHns1, YTODbI O6paTI/ITb BHMMaHue oneparopa Ha
oTAaerbHble ornepaunn:

ﬂpumeanue: PekomeHgaumm nnm NOsICHEHUS.

BHUMAHUE: HECOB/IIOLEHUNE YKA3AHWN
MOXET TMOBPEONTbL YCTAHOBKY WA
YCTAHOBJIEHHbIE HA HEW MPEAMETHI.

Safety & function

1. Safety

All safety information relative to the unit is described in
the Safety Manual (fig. 1-1) supplied alongside this
operator’s manual.

The safety precautions must be completely understood
and observed by every operator. We recommend keeping
a copy of the Safety Manual next to the unit within easy
reach of the operator.

This manual contains notes and specific warnings for
dangerous situations that can occur during the procedures
described.

1.1 Typographic style

This manual contains specific styles of text that suggest
the relative operating modes:

Note: Provides a suggestion or an explanation.

WARNING: NON-OBSERVANCE CAN CAUSE
DAMAGES TO THE UNIT OR TO OBJECTS
CONNECTEDTOIT.

BHUMAHME: HECOBNIOAEHUE  YKA3AHUI
MOXET NPUBECTU K TPABME (B TOM YUCIIE
TSDKENOW) ONEPATOPA UINU OPYTUX NAL,

MapKnpoBaHHbIN CMUCOK:

e O603HavaeT onepawLmio UM HeCKONbKO onepauui,
KOTOpbIEe B Yka3aHHOW NocrieoBaTerisHOCTU JOITKEH
BbINOSHUTL OneparTop.

PA3OEN = #n°
B ykasaHHOM pasgene wumeercs Gonee noapobHas
nHpopmaums.

1.2 OOGwwe npaBuna TeEXHUKN 6Ge30MacHOCTU

K pa60TaM Ha CTaHKe OOMyCKaeTCA TOJ1bKO O6yquHbIVI
AOOJDKHBbIM o6pa30M nepcoHarn.

O60py,EI,OBaHVIe AOOJNKHO MCNOoNb30BaTbCA TOJIbBKO MO ero
Ha3Ha4YeHuto C cobniogeHnem yKaaan7| no
aKcnnyartauumn, coaepxkallmxca B JaHHOM pyKOBOACTBeE.

HecaHKUMOHUPOBAHHOE  BHECEHME  WU3MEHEeHUn B
KOHCTPYKLIMIO CTaHka ocBODOXAaeT Npou3BOAMTENS OT
Kakon-nmbo  OTBETCTBEHHOCTM 3a  nocregyloLlime
TpaBMbl 1nn yepo.

CHumMaTe UM OTKMoyaTb YycTporcTBa 6HesonacHoCTU
KaTeropudeckun 3anpewaetcs. CorracHo ooLLyM npaBunam,
NoBble paboThI € AMEKTPOCUCTEMON BO BPEMSI MOHTaXa U Mpu
MOOKTOHEHMM  UCTOYHVKA TMUTaHWSt  [OIDKEH  MPOV3BOOUTL
KBarMUUMPOBAHHLIN ~ AMEKTPK B COOTBETCTBMM  C
roCyapCTBEHHLIMYA CTaHOAPTAMM U HOPMaMy OFist  CUIoBbIX
YCTaHOBOK.

WARNING: NON-OBSERVANCE CAN CAUSE INJURY
(ALSO SERIOUS) TO THE OPERATOR OR OTHER
PEOPLE.

Dotted list:
= Indicates an action or sequence of actions that the
operator must carry out in the order set out.

ToPIC & #nN°
The topic indicated is explained in full in the charter
specifier.

1.2 General safety rules

Only properly trained personnel shall be allowed to operate
the balancer.

The machine must be used exclusively for the scope of
application by following the operating indications container
in the manual.

Unauthorised changes and modifications to the machine
relieve the manufacturer from any liability for damages
and injuries that might result there from.

On no account should safety features be removed or made
inoperative. In general any work on the electrical system,
during installation or power supply modifications, must
be carried out by a qualified electrician in line with relevant
national standards and the regulations of the local power
station.
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Sicherheit u. Funktion

Hinweis :
Fir die Prifungen des Isolierwiderstands (500 V DC) und
der Hochspannung (1000 V AC) muss die Bricke X46
abgenommen werden (siehe das Schaltschema),
entsprechend der Norm EN 60204-1.

Wenn man mit technischen Ausristungen arbeitet, muss
man generell mit der Moglichkeit eines Restrisikos rechnen.
Der Bediener kann sie vermeiden, indem er vorsichtig
vorgeht und das Geréat vorsichtig mandvriert.

Halten Sie sich besonders an Folgendes:

Verwenden Sie das Gerat ausschlieRlich als technisches
Arbeitsinstrument sowie fur den vorgesehenen Zweck.
Verwenden Sie immer Original-Zubehor, das vom Hersteller
genehmigt wurde und perfekt funktionstiichtig und fir die Art
der Arbeit, die Sie durchfiihren missen, geeignet ist.
Halten Sie die Vorschriften, die Warnungen und die
technischen Daten ein, die vom Hersteller der Maschine
und vom Hersteller der auszuwuchtenden Rader gegeben
werden.

Tragen Sie Arbeitskleidung und geeignete Schutzmittel (z.B.
Schutzbrille, Sicherheitsschuhe usw.).

Vermeiden Sie Sichtkontakt mit den Lasersystemen.
StofRRen Sie nicht gegen die Lasersysteme und nehmen
Sie keine Veranderungen daran vor.

Lehnen Sie sich nicht gegen den Radschutz, wahrend
der Messlauf durchgefihrt wird.

Im Fall von Justagefehlern ist eine interne Diagnose
vorgesehen, die vorschlagt, den technischen Kundendienst
zu rufen.

Modell: optima ll

(Abbildung 1-2)

1 Pedal zur Aktivierung der Spannvorrichtung (Power Clamp)
und der Bremse zum Abbremsen des Rads.

Durch die niedrige Rotationsgeschwindigkeit des Rades
ist das Auswuchtgerat extrem sicher in der Benutzung.

Arbeiten Sie immer in einer sauberen Umgebung und mit
sauberen Radern.

ACHTUNG:
DIESE MASCHINE HAT NUR EINEN EINZIGEN
BEDIENERPLATZ (A). DER BEDIENER IST FUR DIE
BEGRENZUNGEN DES ARBEITSBEREICHS UND
FUR ALLE KONSEQUENZEN VERANTWORTLICH,
DIE DURCH DIE VERWENDUNG DES GERATS
ENTSTEHEN.

Hinweis:
NUR DER BEDIENER DARF SICH IM
ARBEITSBEREICH AUFHALTEN.
DER BETREIBER MUSS DER NAHE VON
MASCHINEN BLEIBEN IN GUTE POSITION DER
ARBEIT, IM COMMAND UNIT SEITE (A).
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TexHuka 6e3onacHOCTU U paboume hyHKLMN

lMpumeyvaHue:
CHumuTe nepemMbldKy X46 nepen usMepeHueM
conpoTtuenernnst (500 B =) n BbICOKOrO HanpsbkeHust
(1000 B ~) cornacHo ctaHgapTy EN 60204-1 (cm.
SNEKTPOMOHTaXHYIO CXEMY).

CnegyeT vmeTb B BuAy, 4YTO paboTa C TEXHWYECKUM
obopynoBaHMeM Bcerga MOXET  COMPOBOXAATbCS
HenpeackasyeMbiM — puckoM. [loatomy, onepartop
OOIMKEH YCTPaHATb BO3MOXHbIE Yrpo3bl, MPOSIBNASA
OCTOPOXHOCTb Npu paboTe C YCTaHOBKOW.
CobnioganTte cnegyowmne ykasaHus:

ucnonb3ynTe obopynoBaHWE TOMbKO MO €ro npsMomMy
Ha3Ha4YeHuIo;

npuMeHsiTe Bceraa TONbKO opurMHanbHble
NpuHagnexHocT, opobpeHHble  MPOU3BOOUTENEM,
cnegute 3a WX COCTOSAHMEM W COOTBETCTBMEM

XapakTepy BbINOHAeMon paboThbl;

cnegynTe ykasaHuaM MHCTPYKUMA, MpUMEYaHnin wn
TEXHUYECKNUM OaHHbIM NMPOM3BOAUTENS 000OpyLoBaHUSA
1 npounssoanTensa 6anaHcMpyembIx KOMec;

HOCUTE NOOXOAALLYI0 3aLUTHYIO OAEXAY W CpeacTBa
3alWmThl (HanpMMep, o4ku, cneuobysb 1 T.M.);
nsberavite nonagaHus nasepa Ha opraHbl 3peHus;

He yaapaunTe u He TporanTe nas3epHyo CUCTEMY;

HEe MPUCIOHANTECD K OrPakaeHMIo Koreca Bo Bpemsi paboThbl.

B cnyyae ownbkn kanubpoBKM npenycmMoTpeHa
cucTemMa BHYTPEHHEN AMarHocTuku, Kotopas pabortaet
co cnyxbon cepsuca.

Mogaens: optima ll

(puc. 1-2)

Mepanes ynpaelieHna MmexaHn4eCkmm 3axxXxmMmom
MaBHOro Bana.

Huskas ckopocTb BpalleHus Koreca rapaHtTmpyeT
©esonacHyto paboTty onepaTtopa.

CopepxuTe paboyee MecTo B YUCTOTe M paboTaiiTe C
YUCTBIMU KONecamu.

BHUMAHUE:
CTAHOK MMEET OOHO PABOYEE MECTO (A).
ONMEPATOP HECET OTBETCTBEHHOCTb 3A
OMPAHUYEHWE OOCTYMA K PABOYEN 30HE U
3A NOCNEAOCTBUA MONb3OBAHNA
OBOPYOOBAHMEM.

lMpumeyaHue:
K PABOTE HA CTAHKE OOIMYCKAETCA TOJIbKO
CMNMEUNAINBHO OBYYEHHbIN
ABTOPU3OBAHHbIM OUNEPOM TNMEPCOHAI,
KOTOPbIV AOMKEH HAXOOUTBLCA B 30HE (A).

OMNEPATOP HOOMMKEH bBblTb PAOOM CO
CTAHKOM B YOOBHOM PABOYEM MONOXEHUW,
CO CTOPOHbI OPITAHOB YIMNPABJIEHUA (A).

Safety & function

Note :
Remove jumper X46 prior to insulation resistances
tests (500 V DC) and high voltage tests (1000 V AC),
in line with EN 60204-1 (see electrical diagram).

It should be noted that working with technical equipment
may always involve an unforeseeable acceptable risk.
Therefore the operator should eliminate such dangers by
operating the machine with care.

The following points should be observed:

use the machine only as a technical work tool for its
specified scope of application only;

always use original accessories, approved by the
manufacturer, in perfect condition and suitable for the type
of work to be carried out;

follow the instructions, notes and technical data of the
machine manufacturer and the manufacturer of the wheels
to be balanced;

wear suitable protective clothing and accessories (e.qg.
goggles, safety shoes, etc.);

avoid eye contact with the Laser Systems;

do not knock or camper the Laser Systems;

do not rest on the wheel guard whilst the run is in progess.

In case of calibration defects there is an internal
diagnostic that prompts contacting service.

Model: optima ll

(figure 1-2)

1 Pedal to operate the Power Clamp and the main shaft
lock.

The low rotation speed of the wheel ensures that this
balancer is very safe.

Always work in a clean area and with clean wheels.

WARNING:
THIS MACHINE HAS A SINGLE OPERATING STATION
(A). THE OPERATOR IS RESPONSIBLE FOR
RESTRICTING ACCESS TO THE WORK AREA AND
FOR ANY CONSEQUENCE ARISING FROM USING
THE EQUIPMENT

Note:
THE USE OF THIS DEVICE IS ALLOWED ONLY TO
PERSONNEL DULY TRAINED BY AN AUTHORIZED
DEALER AND IN POSITION (A).
OPERATOR MUST BE NEAR THE MACHINE IN
GOOD WORKING POSITION; CONTROL SIDE (A).
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NNA3EPHOE U3NTYYEHUE
HE CMOTPUTE HA
NA3EPHbIN NYY U HE
NCMNONb3YUTE
OMNTUYECKUME
MHCTPYMEHTbI ONA
HAMPABNEHWA
B3rnAQA.
NA3EP KJTACCA 2M
1,3 MB, 660 HmM CW
IEC 60825-1 2007

NNASEPHOE
N3NYYEHUE
HE CMOTPUTE HA
JNIA3EPHBIV Ny\.
NA3EP KITACCA 2M
1,3 mB, 660 Hm CW
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Sicherheit u. Funktion

1.2.1 Lasersysteme

Die Auswuchtmaschine ist mit verschiedenen Arten von
Lasersystemen zur Erfassung und zum Zeigen
ausgestattet. Diese Systeme sind durch Abdeckungen
geschitzt und genau auf das Rad ausgerichtet. Obwohl
sie nur eine niedrige Intensitat haben, stellen sie eine
potenzielle Gefahr fir das Sehvermégen dar. lhre
Ausrichtung und ihre Schutzsysteme dirfen nicht
verandert werden.

Der Bediener muss verhindern, dass die projizierten
Strahlen auf jegliche Weise direkt oder durch Spiegelung
seine Augen oder die Augen anderer Personen in der Nahe
der Maschine erreichen kénnen.

Es gibt zwei Arten von Laserprojektoren an der Maschine:

- Klasse 2M mit einer Leistung von 1,3 mW, 660 nm CW
in den Positionen 10 der Abbildung 1-3.

e

- Klasse 2 mit einer Leistung von 1 mW, 650 nm CW in
der Position 11 der Abbildung 1-3

1.3 Funktion

Einsatzbereich.

Die hier beschriebene Auswuchtmaschine wurde zum
Auswuchten und zur vertieften und griindlichen Analyse
der Rader von Personenkraftwagen, SUV, Lieferwagen und
Motorradern entwickelt, deren Parameter in den Bereich
der angegebenen technischen Spezifikationen der
Maschine fallen.

Dies ist ein hochgenaues Messgerat. Behandeln Sie es
pfleglich.

Die Erfassung der Raddaten erfolgt automatisch und
berihrungslos wahrend des Messlaufs durch 5 Kameras
(10, Abb. 1-3).

Die Auswuchtmaschine berechnet die Koordinaten der
optimalen Positionen far die Anbringung der
Ausgleichsgewichte.

Mit der Auswuchtmaschine ist es moglich, geometrische
Daten Uber die Unrundheit der Felge und/oder des Reifens
(radiale und/oder seitliche Abweichung von der
Rotationsachse, allgemein Lauffehler genannt) zu
erhalten. Diese Daten sind fur eine genaue Diagnose des
Radverhaltens nitzlich und bieten dem Benutzer exakte
Hinweise darauf, wie er vorgehen muss, um die
Auswirkungen dieser Rundlaufabweichungen auf ein
Mindestmalf zu senken.

Die Auswuchtmaschine ist imstande, die Exzentrizitat
der Felge bzw. des Rades in Bezug zu ihrem/seinem
Drehmittelpunkt automatisch zu bestimmen. Am Ende
des Messlaufs fuhrt die Auswerte ein Matchen durch,
das darin besteht, den Hochpunkt des Reifens mit dem
Tiefpunkt der Felge zusammenzubringen. Die
Auswuchtmaschine analysiert den Gesamtzustand des
Rades und schlagt gegebenenfalls mdgliche Korrekturen
vor.
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TexHuka 6e3onacHOCTU U paboume hyHKLMN

1.2.1 JlasepHas cuctema

BanaHCcpoBOYHbI CTaHOK CHabXeH pasfnuyHoro Tuna
nasepHbIMU cuctemamu ans nsmepeHus "
MecToyKasaHus. 3TV CUCTEMbl MMEIOT COOTBETCTBYHOLLYO
3alLMTY M HanpaeneHbl HernocpedCTBEHHO Ha KOneco.
Hecvmotps Ha Hebonbliyo cuny, OHM MOryT ObITb
noTeHumMansHo onacHbl Ans rmas. He nbiTantecb MeHsTb
HanpaBneHue ux OenCTBUS WM BHOCUTb W3MEHEHWS B
CUCTEMbI 3aLUMThI.

OnepaTop AOMKeH cneguTtb 3a Tem, 4Tobbl Npoekuus
nyya He nonajana HanpsMyo UM Yepes OTPaxKeHUs B
€ro rnasa u rnasa nogen, HaxoasaLWNXCs PSAOM.

B cTaHke npumeHsiloTCa ABa Tuna NasepHblX
NPOEKTOPOB:

- Knacca 2M, mowHocTtbto 1,3 mBT, 660 HM CW B
nonoxeHuun 10 Ha puc. 1-3.

"

- Knacca 2, mouwHocTbio 1 MBT, 650 HM CW B nonoxeHun
11 Ha pumc. 1-3.

1.3 OnucaHue cyHKUUN

Ha3HaueHue.

BanaHcUpoBOYHbIi CTaHoK npenHasHayeH ans
GanaHCMpPOBK/ M TOYHOTO aHanmM3a Konec nerkoBbIX
aBTOMOOMNEN, mKUNOB, (OYProHOB M MOTOLMKIIOB,
napameTpbl  KOTOPbIX  COOTBETCTBYOT  paboyemy
[AManasoHy cTaHka.

OT10 0bopyaoBaHMe - BbICOKOW TOYHOCTU WU3MEpPEHMUS.
ObpallanTtecb 6epexHo.

MapameTpbl Komeca onpegensloTcs  aBTOMAaTMYECKM
BeCcKOHTaKTHBIM CNOcoboM NATLI0 kamepamu (10, puc. 1-3).
CraHoK  paccuuTbiBaeT  KOOpAWHATbl  OMTMMArbHOMo

pacnonoXxeHna ypaBHOBELLMBAOLLUX IMPY30B.

[aHHbIA CTAHOK MOXeT Wucnonb3oBaTbCs AONS
onpeaeneHns reomMeTpU4eCcKnx napamMmeTpoB
JedopMaLuin avcka Wunm noKpbILLKA (paguanbHble n/vnm
OOKOBble OTKITOHEHUS OTHOCUTENbHO OCU BpaLleHUs,
KOTOpble, OObIMHO, HasblBalOTCA OueHusamn). 3ITa
WHpopMaUmss MO3BONSAET MOSMYYUTb TOYHBIA aHanu3
OWHaAMUKM  Xoda kKoreca W MnomoraeT onepatopy
MWHUMMU3NPOBATbL NocneacTeusa aedopmauumi.

CtaHOK crnocobeH aBTOMaTM4yecku onpenenuTb
aucbanaHc aucka unu korneca B c6ope OTHOCUTENBHO
LeHTpa ero BpauleHus. B koHUe u3MepuTenbHoro
uMKNna cuctema ynpaBlieHUs NPoOu3BOAUT aHanua
NOAroHKM, KoTopasi 3akf4vaeTcsd B TOM, 4YTOObI
yCTaHOBKA LWWHbI Ha AWUCK Oblna OonTUManbHOWM.
CtaHoOK oueHuBaeT obliee cocTossHME Korneca u
BblAaeT BO3MOXHble KOppekTMpyloLwme 4eicTBus.

Safety & function

1.2.1 Laser Systems

The balancer is fitted with various types of laser
measurement and pointer systems. These systems are
protected by guards and are aimed precisely on the wheel.
Even though of low intensity, they can be potentially
dangerous for your eyes. Do not tamper with their aiming
direction and the protection systems.

The operator must ensure that the projected rays do not
reach directly or via reflection their own eyes or the eyes
of anyone close to the machine.

There two types of Laser projectors on the machine:

- Class 2M with power 1.3 mW, 660 nm CW in position
10 of figure 1-3.

and

- Class 2 with power 1 mW, 650 nm CW in position 11 of
figure 1-3.

1.3 Description of function
Application.

The balancer is designed to balance and accurately
analyse in depth wheels of cars, SUVs, vans and
motorbikes, whose parameters are within the limits
indicated in the machine’s technical specifications.

This is a high accuracy measuring device. Handle with
care.

The wheel data detection is carried out automatically and
with no contact by 5 Cameras (10, fig. 1-3).

The balancer calculates the co-ordinates of the optimal
positions for the application of balancing counter-weights.

The balancer can be used to determine geometric
information relative to rim and/or of the tyre deformations
(radial and/or lateral deviations of the axis in respect of
its rotation axis, commonly referred to as RUNOUT); to
determine geometric information relative to tire
deformations (deviations of the axis in respect of its
rotation axis). This information is useful for an accurate
diagnosis of the wheel behaviour as well as providing the
operator with useful indications to minimize the effects of
these deformations.

The balancer is able to automatically determine the
unbalance of the rim or of the wheel in respect of its
rotation centre. At the end of the measuring run the control
software carries out a matching, that consists in
corresponding the top part of the tire with the bottom part
of the rim. The balancer analyses the overall state of the
wheel and prompts any possible corrections.
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MANUAL (PYYHOW)

PROFILING (MPO®UIb)

OPTIMA (ONTUMAIBbHbIW)

OPTIMA
FULL DIAGNOSTIC
(ONTUMANBHbIW C NOTHON
OUATHOCTUKOW)

1-6
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Sicherheit u. Funktion

Die Auswuchtmaschine misst zwei Arten von Lauffehlern:
1) Héhenschlag (am Radius)
2) Seitenschlag (an der seitlichen Verschiebung).

Die Auswuchtmaschine ist auflerdem mit dem TDI-

System (Tread Depth Indication) ausgestattet, das eine

ungefahre Angabe Uber die Abnutzung des Reifens bietet.

Die Funktion ist nur im Optima-Modus aktiv.

Die Auswuchtmaschine hat vier Betriebsarten, die vom

Bediener gewahlt werden kdnnen: zwei Grundbetriebsarten

- AUSGESCHALTET (MANUELL) & NUR RADDATEN
(PROFILING) -

und zwei erweiterte Betriebsarten

- OPTIMA & OPTIMA FULL DIAGNOSTIC.

Die Grundbetriebsarten sind folgende:

Figura 1-6

AUSGESCHALTET-Modus %~ # 7

Die Maschine fiihrt die Grundfunktionen des Auswuchtens
durch und zeigt Position und GréRe der an der Felge
anzubringenden Ausgleichsgewichte vor. Die Bedienung
ist mit derjenigen der Standardmodelle vergleichbar, d.h.
Auswuchtmaschinen, die nur mit dem linken Messarm
ausgestattet sind. Der AUSGESCHALTET Modus wird
mit dem Funktionsmenu aktiviert.

NUR RADDATEN-Modus * # 7.8

Dieser Modus wird auf dem Bildschirm durch das Symbol
dargestellt, das in der Abb. 1-6 PROFILING gezeigt ist.
Die Auswerte erfasst die Radabmessungen automatisch
wahrend des Messlaufs. Beim normalen Messzyklus
erfassen die Kameras automatisch die Form der Felge
(innen und aufRen). Die Maschine zeigt Uber Laserzeiger
(Laser Pointer) optisch den exakten Punkt zur Anbringung
des Ausgleichsgewichts auf der Felge an.

Die erweiterten Betriebsarten sind folgende:

OPTIMA-Modus = #7.10

Dieser Modus wird auf dem Bildschirm durch das Symbol
dargestellt, das in der Abb. 1-6 OPTIMA, gezeigt ist. In
diesem Modus fluhrt die Maschine zusatzlich zum Nur
Raddaten auch die automatische Unrundheits-Diagnose
und die Erfassung fur die TDI-Funktion durch.

LASER POINTER: Auch wenn die Funktion des
Laserzeigers nicht aktiviert ist, ist dieser in der geodyna
optima 1l dennoch vorhanden. Standartmaflig ist die
maschine auf den geodata Messarm-Modus eingestellt.
Der Laserzeigermodus kann durch den technischen
Kundendienst aktiviert werden.
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TexHuka 6e3onacHOCTU U paboume hyHKLMN

CtaHok onpeaensieT aea Tuna 6ueHun:
1) paguaneHoe (BOonb paguyca);
2) 6okoBoe (BOOMb OCY BpaLLeHus).

B craHke Takke npucyTtcTByeT CUCTEMA KOHTPONs
rnybuHbl npoTtektopa (TDI), koTopasa npegocraBnsieT
obuwyo nHpopmaumio 06 ero msHoce. Ata PyHKUUA
JocCTynHa Tonbko B pexume OPTIMA.

OnepaTop MOXeT BbibpaTb OANH U3 YeTbipex pabounx
pexmmMoB. [1Ba 6a30BbIX pexuma:

- MANUAL 1 PROFILING -
“ OBa crnewmnanbHbIX
-OPTIMA1 OPTIMA FULL DIAGNOSTIC.

BasoBble pexumbi:
Puc 1-6

MANUAL (PYYHOW) =~ # 7

CTaHOK BbIMOMHSET OCHOBHbIE (DYHKUMW, onpeaensiert
NnonoXxeHve M Bec rpy3oB Ha gucke. Pabota Ha Hem
BbIMOMHSETCA aHanormyHo Kak Ha CTaHOapTHbIX
MOAENSX; UCMONb3yeTCsl TONbKO NEBbIA KOHTPOSbHBIN
npndop. Py4HON pexm BKIMHOHAETCS Yepes MeHH0 hyHKLINIA.

PROFILING (MPO®UNb) =~ # 7.8

[aHHbIR pexnM Ha aKpaHe COMpoBOXAAETCA 3HAYKOM
kKak Ha puc. 1-6 PROFILING. lpu 3anycke cuctema
yrnpaBneHns aBTOMaTM4ecku nonyvyaetr pasMepbl
koneca. Bo Bpemsi cTaHAapTHOro LUMKNa M3MepeHus
Kamepbl aBTOMaTtuyecku onpegenswT dopmy aucka
(BHYTPEHHIOI M BHELLHIOK CTOPOHbI). CTaHOK HaBoguT
rasepHbIi Niyd TOYHO HAa MECTO YCTaHOBKM Ipy3a Ha oboge.

CneuwnanbHble PEXNMBbI:

OPTIMA (ONTUMANbHbIN) = #7.10

Mpn gaHHOM pexmme Ha 3KpaHe MOSIBMSIETCA 3HAYOK
kak Ha puc. 1-6 OPTIMA. Kak u B npeabigyLliem
cny4yae, CTaHOK aBTOMAaTU4eCKM ornpepensieT OveHus,
HO OOMOSNTHUTENBHO NPeaoCcTaBNsAeT AaHHbIe 00 n3Hoce
npotekTopa (pyHkwma TDI).

LASER POINTER: Oaxe ecnu cyHKUUS NasepHoro
yKkasatens He akTMBMPOBaHa, TEM HE MeHee, OHa
npeactaeneHa B geodyna optima Il. Pexum LASER
POINTER wmMoxeT ObITb akTMBMpOBaH cryxbomn
TEXHUYECKOW NoAOEPXKKMN.

Safety & function

The balancer carries out two types of runout:
1) radial (on the radius);
2) lateral (on the lateral shift).

The balancer also has the TDI (Tread Depth Indication)
system, which provides a general indication of tread wear.
This function is only active from OPTIMA mode.

The balancer can operate in four distinct modes, which
can be selected by Operator. Two basic modes:

- MANUAL & PROFILING -
and two advanced modes
-OPTIMA & OPTIMA FULL DIAGNOSTIC.

The Basic modes are:
Figura 1-6

MANUAL Mode = #7

The machine guarantees the basic functions, suggesting
the position and value of the weights to apply to the rim.
The use is similar to the standard models; balancers fitted
only with the left detecting device. The MANUAL mode is
activated through the functions menu.

= #7.8

This mode is identifiable on the monitor with the symbol
displayed in fig. 1-6 PROFILING. The control software
automatically acquires the wheel dimensions during the
measuring run. During the normal measurement cycle
the Cameras automatically sample the rim shape (internal
and external). The machine optically suggests the exact
application point of the weight on the rim through the
projection of a laser beam (Laser Pointer).

PROFILING Mode

The Advanced modes are:

OPTIMA Mode *=  #7.10

Identifiable on the monitor with the symbol displayed in
fig. 1-6 OPTIMA. In this mode the balancer, as well as
the profiling, carries out the automatic diagnosis of the
runout and the reading for the TDI function.
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OPTIMA (ONTUMANbHbIN)
FULL DIAGNOSTIC
(MONMHAA AUATHOCTUKA)
1-6

Sicherheit u. Funktion

Nur Felgenkontrolle: Wenn man nur die Felge auf der
Maschine aufspannt, erfasst der Laserscanner im
OPTIMA-Modus, dass kein Reifen vorhanden ist. Unter
dieser Bedingung analysiert der hintere Laser die
Unrundheit des Wulstsitzes der Felge und schlagt dann
vor, automatisch mit dem Matching fortzufahren.

OPTIMA FULL DIAGNOSTIC-Modus &~ # 7.11

Mit dieser Betriebsart, die durch das in der Abbildung 1-
6 gezeigte Symbol dargestellt wird, fuhrt die
Auswuchtmaschine zusatzlich zu den Funktionen des
OPTIMA-Modus auch die detaillierte Diagnose des
Reifens durch.

Eine dreidimensionale Rekonstruktion des Rad auf dem
Bildschirm und die Verwendung von Kennfarben
ermdglichen es, Details wie die Gleichférmigkeit und

Abnutzung des Profils und zahlreiche Defekte des Rad

zu bemerken, sogar solche, die so gering sind, dass sie

mit bloRem Auge schwerlich bemerkt wiirden.

14 Layout

Figura 1-7

Bezeichnung der Funktionsteile des Gerats:

1. Display
Siehe Kapitel 4.1.

2. Eingabefeld
Siehe Kapitel 4.2.

Innerer Messarm (geodata)

Flansch

Flanschwelle und Spannmutter

Gewichtefacher

Aufbewahrungsbereiche fir Konen oder Spannteile
Radschutz

. Bremspedal und Aktivierung der Power Clamp
10.Kamera (5 Erfassungskameras)

11. Laserzeiger

© ® N Ok~ ®

Figura1-8

1. Netzschalter (AN/AUS)
2. Netzanschluss
3. Netzsicherung
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TexHuka 6e3onacHOCTU U paboume hyHKLMN

O6paboTtka «ronoro» aucka: B pexvume OPTIMA npu
yCcTaHOBKe Koreca 6e3 NokphbILLKM nasep NpoBepsieT ee
otcytctBue. pu 3TOM 3adHWI nasep aHanusmpyet
6ueHnA Ha BHYTpeHHel yacTu obopa, nocrne 4ero
NPOUCXOAMT aBTOMATUYECKUA Mepexon K npoueaype
NOArOHKMU.

OPTIMA FULL DIAGNOSTIC &~ #7.11
(ONTUMANBbHbLIA C NOJIHOW OAUATHOCTUKOW)
Pexum obo3HavaeTcs 3HaA4YKoM, Kak Ha puc. 1-6. B atom
pexive CTaHOK NpousBOaOUT MorHbI aHanm3 MOKPbILLKK, a
Takke BbINOrnHseT Bce (pyHKLmm pexxuma OPTIMA.

Ha oakpaH BbIBOOMTCA TpexmepHoe u3oBpaxeHue
Kkoreca, a LUBeTOBas MapKUMpoOBKa  MNO3BONAET
onepaTtopy JAeTanbHo obcrnenoBaTb HEOOAHOPOAHOCTb
M CTeneHb M3HOCa MOKPbILKM, a TakkKe OnpeaenuTb
NOBPEXOEHNA KOmMeca, KOTOpble CMOXHO 3aMeTuTb
HEBOOPYXEHHbIM rMa3oM.

1.4 YCcTpoNCTBO CTaHKa

Puc. 1-7
MepeyeHb paboumnx opraHoB CTaHKa:

1. MoHuTtop
Cwm. masy 4.1.

2. Manenb ynpasneHus
Cwm. rmaBy 4.2.

3. BHyTpeHHsia nameputensHas pydka
(geodata)

4. dnaHel,

KoHLIeBOW Ban € KpeneXHow ramkom

Awmk ons rpysos

MecTo XpaHeHUs AN KOHYCOB U KpeneXHbIX raek
3aLLMTHBIN KOXYX

lMNepanb TopMo3a U1 3axuma

© © N o v

10.Kamepa (5 KOHTPOMbHbBIX Kamep)
11.JlazepHbIn yka3aTenb

Puc. 1-8

1. MnaeHbIn BbIktodaTens ON/OFF (BKI./BbIKI1.)
2. Cunosoui Bxof
3. MaBHbIN NpeoxpaHnTesb

Safety & function

Control of the rim only: in OPTIMA mode, clamping
only the rim on the balancer, the laser scanner detects
the absence of the tire. In this condition, the rear laser
analyses the runout on the bead recess in the internal
part of the rim and will prompt to automatically proceed
with the matching.

OPTIMAFULL DIAGNOSTICMode =~ #T7.11
Identified by the symbol shown in figure 1-6. In this mode
the balancer performs the detailed diagnosis of the tyre,
as well as the OPTIMA mode functions.

A three-dimensional reconstruction of the wheel on the
screen and the use of specific colours, allow the operator
to examine the uniformity and wear of the tyre, the
presence of any faults on the wheel, that are hard to detect
with the naked eye.

1.4 Layout

Figura 1-7
Nomenclature of the unit's parts:

1. Display
Refer to Chapter 4.1.

2. Input panel
Refer to Chapter 4.2.

3. Internal gauge arm (geodata)

4. Flange

5. Stub shaft with hub nut

6. Weight compartments

7. Storage areas for cones and hub nuts

8. Wheel guard

9. Brake Pedal and Power Clamp Operation
10.Camera (5 Acquisition camera)

11. Laser Pointer

Figura 1-8

1. Mains switch (ON/OFF)
2. Powerinlet
3. Main fuse
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Sicherheit u. Funktion

1.4.1 Handbiicher des Gerits

Das Gerat ist mit folgender Dokumentation ausgestattet:

- Sicherheitsheft (Standardbeilage).

- Betriebsanleitung
Der Benutzer muss die Anweisungen darin im Detail
erfassen und die Hinweise mit der Bezeichnung
ACHTUNG genauestens befolgen.

- Ersatzteilhandbuch
Dieses Dokument ist dem Wartungspersonal
vorbehalten.

Installationsanweisungen
Die Installationsanweisungen finden Sie in der Anlage der
Betriebsanleitung.

CE-Konformitatserklarung
Die CE-Konformitatserklarung befindet sich im
Ersatzteilhandbuch

1.4.2 Markierungsdaten

An der zum Gerat ist ein Markierungsschild angebracht,
das folgende Daten enthalt (Abb. 1-9):

a- Name und Addresse des Herstellers

b- Konformitatsmarkierung

c- Baujahr

d- Modell

e- Seriennummer

f- Nettogewicht

g- Elektrische Daten (Volt, ph, Hz, kW und A)
h- Schalldruckpegel
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TexHuka 6e3onacHOCTU U paboume hyHKLMN

1.4.1 OlokymeHTauusa o6opyanoBaHuA

CTtaHOK KOMNNEKTyeTCs crieqyoLwen AoKyMeHTaunen:

- PykoBogcteo no 6e3onacHocTv (CTaHgapTHast
KOMMMeKTaums)

- PykoBOACTBO MO 3KcnnyaTaumn
OnepaTtop AOITKEeH AeTanbHo n3yunTb
nHopMaLmno,  codepxalluylcs B [AAHHOM
PYKOBOACTBE, W  BbINOMHATL  YyKaszaHus Mo
BE3OMACHOCTW B cTporom COOTBETCTBUM.

- BepomocTb 3anyacTen
ﬂ,OKyMeHTaLLI/Iﬂ and TexHn4eckoro nepCOHana.

MHCTpYKLUMA NO MOHTaXy
[daHHasi MHCTPYKUMS HaxoOsaTcs B MPUIIOXKEHUM K
PYKOBOACTBY MO 3KCMnyaTauum.

Deknapauusa coorBetcTBuA EC
[eknapauus npunaraeTcs K BeAOMOCTM 3anyacTen.

1.4.2 NoeHTdMKALNOHHBbIE JaHHble

Ha 3aBoackow Tabnuyke cTaHka ykasaHbl criegyowme
nacnopTHble AaHHble (puc. 1-9):

a- HammeHoBaHne nponssBoauTenst U ero agpec

b- 3Hak cooTBETCTBUSA

c- [og nsrotoBneHusi

d- Mopgenb

e- CepwiiHbIi HOMep

f- Bec

g- QneKkTpu4eckne xapaKkTepucTukm (HanpsbkeHue,
KOnm4ecTBo pas, 4acToTa, MOLLHOCTb 1 Cuna Toka)
h- 3BykoBoe naBneHue

Safety & function

1.4.1 Manuals for the unit

The unit includes the following documentation:

- Safety Booklet (standard supplement)

- Operator’s Manual
The operator must learn in detail the instructions
contained in the manual and meticulously observe the
WARNING notes.

- Spare Parts Booklet
Document used only by the Technical Support staff.

Installation instructions
The installation instructions are in the Appendix of the
Operator Manual.

EC Declaration of Conformity
The EC Declaration is included in the Spare Parts

Booklet.

1.4.2 Identification data

An identification plate attached to the machine, shows
the following data Fig. 1-9:

a- Name and address of the manufacturer

b- Conformity marking

c- Year of manufacture

d- Model

e- Serial number

f- Weight

0- Electric specifications (volt, ph, Hz, kW and A)
h- Acoustic pressure
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HOFvANN % Technische Daten

2. Technische Daten

Elektroanschluss
230V 1Ph 50/60hz

Zentrierkonen
3x 43-115mm

Lange der Welle:
7.5 “190 mm

Durchmesser der Welle:
1.57 “40 mm

| Messdrehzahl:
b Il Umdr./Min200

Auswuchtgenauigkeit:
0.0850z 1gr

Genauigkeit der Camera:
! (Raddaten) 0,5" 12.7 mm
o = — (Runout) 0,039" 0.1 mm

Felgenbreite (dynamische Unwucht):
3%. 20"

Felgendurchmesser:
(ManuelleB “ 30”
(Automatisch)15 “ 30”

Max. Radbreite:
20" 508 mm

Max. Raddurchmesser:
37" 950 mm

Max. Radgewicht:
154 Ibs 70 kg

Max.Taktzeit (Full Diag-Modus):
65s~

Art der Dateneingabe fur den ABSTAND:
Automatisch, beriihrungslos

Art der Dateneingabe fir den DURCHMESSER:
Automatisch, beriihrungslos

Art der Dateneingabe fir die BREITE:
Automatisch, beriihrungslos

MaRe (mm) H x L x T bei gedffnetem Radschutz:
1710 x 1450 x 990

Mafe der Verpackung (mm) H x Lx T:
1850 x 1520 x 1200

Maschinengewicht:
210kg

Versandgewicht:
555 kg
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TexHu4ecKune xapakrepuCcTUKn

2. TexHu4yecKue XapaKTepUCTUKN

Mutanve (B):
230B 1 ¢paza 50/60y

Habop KOHLEHTPUYECKNX KOHYCOB:
3x 43-115 mm

OnuHa Bana:
7,5 “190 mm

[OuameTp Bana:
1,57 “40 mm

CKOpOCTb M3MEpPEHNS:
200 06./MUH.

ToyHOoCTb GanaHCUPOBKN:
0,035 yHyud Ilep.

TOYHOCTb Kamepbl:
(dnsa koneca) 0,5" 12,7 mm
(4ns 6uenud) 0,039" 0,1 mm

LLnpuHa gncka (guHammnyeckas 6GanaHcMpoBka):
3“ - 20”

IOnameTp aucka:
(Py4Hou pexum) 8%- 30”
(Aemomamuyeckul pexum)  15%- 30”

MakcumanbHas WwuprHa koneca:
20" 508 mm

MakcrmanbHbI AnameTp Koneca:
37" 950 mm

MakcumanbHbIf Bec Koneca:
154 ¢pyHmos 70 k2

Makc. Bpems unkna (Pexum nonHol 0uazHOCMUKuU):

65 ¢ ~

Beoa gaHHbIx PACCTOAHNA:
Asmomamudeckull, be3 KoHmakma ¢ Kosiecom

Beoa aaHHbIx JVAMETPA:
Asmomamuyeckull, be3 KoHmakma ¢ KoJiecom

Beoa aaHHbix LUIMPUHDBI:
Asmomamudeckull, be3 KoHmakma ¢ Kosiecom

[abaputel (vm) B x [ X " npy NOOHSATOM 3aLMTHOM KOXYXE:

1710 x 1450 x 990

Pa3wmepsbl ynakoBku (Mm) B x I x I
1850 x 1520 x 1200

Bec cTaHka:
210 ke

Bec ¢ ynakoBkoi:
255 ke

Technical Data

2. Technical data

Power supply (v):
230V 1Ph 50/60hz

Series of concentric cones:
3x 43-115mm

Shaft length:
7.5 “190 mm

Shaft diameter:
1.57 “40 mm

Measuring speed:
rpm 200

Balancing precision:
0.0350z1g¢g

Camera device precision:
(Wheel Data) 0,5" 12.7 mm
(Runout) 0,039" 0.1 mm

Rim width (dynamic balancing):
3¢. 20"

Rim diameter:
(Manual) 8 “ 30”
(Automatic) 15 = 30”

Overall wheel width:
20" 508 mm

Overall wheel diameter:
37" 950 mm

Maximum wheel weight:
154 Ibs 70 kg

Maximum cycle time (Full Diag Mode):
65s ~

Type of data input for the DISTANCE:
Automatic, no contact with the wheel

Type of data input for the DIAMETER:
Automatic, no contact with the wheel

Type of data input for the WIDTH:
Automatic, no contact with the wheel

Dimensions (mm) H x L x D with wheel guard raised:

1710 x 1450 x 990

Dimensions of the package (mm) H x L x D:

1850 x 1520 x 1200

Weight of machine:
210 kg

Shipment weight:
255 kg
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Zubehor

3. Zubehor

Siehe Abbildung 3-7/3-12.
Das folgende Standardzubehdr steht zur Verfiigung:

Abb. 3.1
Power Clamp Spannmutter
Druckmuffe aus Kunststoff

Distanzring

Abb. 3.2
Grofder Konus
Mittlerer Konus

Kleiner Konus

Abb. 3.3

Benutzerkalibriergewicht

Abb. 3.4

Gewichtzange

Fig. 3.5
MeRlehre
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MpuHapgnexHocTn

3. MpuHagnexHocTu

Cwm. puc. 3-7/3-12.
CraHpapTHble NPUHAANEXHOCTH:

Puc. 3.1
Marika MexaHN4ecKoro 3axxmma
lMnactmaccoBbil pykas

PacnopHoe kornbLo

Puc. 3.2
BonbLuon kKoHyC
CpenHnin KoOHYC

Manbin koHyC

Puc. 3.3

KannbpoBo4HbIli rpy3

Puc. 3.4

Kneluu-monoTtok

Puc. 3.5

Kannbp-ckoba

Accessoires

3. Accessories

Refer to Figure 3-7/3-12.

Standard accessories:

Fig. 3.1
Power Clamp Nut
Plastic Sleeve

Spacer Ring

Fig. 3.2
Large cone
Medium cone

Small cone

Fig. 3.3

User Calibration weight

Fig. 3.4

Weight pliers

Fig. 3.5
Caliper
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Zubehor

3.1 Zubehor auf Anforderung

Abb. 3.7 Radheber

Sie kann mit einem Auswuchtgerdt und einem
Reifenmontiergerat funktionieren oder zwischen einem
Auswuchtgerdt und einem Reifenmontiergerat
untergebracht werden. Hubleistung bis zu 90 kg.

Abb. 3.8 Fahrwagen fiir Wechselflansche

Er wurde fir die gesamte Bandbreite der universellen und
speziellen Wechselflansche (17.4) entwickelt. Dieses
Zubehor garantiert die groRtmogliche Sicherheit beim
Aufbewahren.

Abb. 3.9 Wechselflansche

Eine komplette Palette mit 6 Universalflanschen fur alle
europaischen Fahrzeuge. Vier Flansche wurden exklusiv
fir nordamerikanische Fahrzeuge entwickelt.
EinschlieBlich Bolzen. Erhéltlich sind auch

Spezialflansche fir BMW und OPEL. Spezialflansch fir
nicht serienmaRige Fahrzeuge.

Abb. 3.10 SCA-Flansch

Adapter fur Rader ohne Mittenloch, auch als UniLug-
Adapter bekannt.

Wenn der SCA-Adapter in Maschine installiert ist, muss
die Funktion des automatischen Aufspannen des Rads
im Bild FUNKTIONEN deaktiviert sein.

Die Funktionstichtigkeit von Maschine hangt stark vom
automatischen Aufspannen ab, was die Informationen
angeht, die bei einigen Vorgangen an die Software gesendet
werden. Um die Informationen, ob ein Rad auf die Maschine
aufgespannt wurde oder nicht, zu garantieren und
identische Vorgange beim Aufspannen mit SCA-Flansch
und beim normalen Aufspannen mit dem Mittenloch
einzuhalten, muss eine besondere Vorgehensweise
eingehalten werden, wenn der SCA-Adapter installiert ist.
Der Bediener informiert die Maschine jedes Mal,
wenn er das Rad am SCA-Adapter anbringt oder
abmontiert, indem er einfach das Pedal anhebt,
genau so, wie er es beim Standardvorgang mit
Aufspannen vom Mittenloch aus tut.

Abb. 3.11 Konusring

Es handelt sich um einen Zentrierring mit einer Steigung
von 5°, um eine hdhere Zentriergenauigkeit der Rader beim
Aufspannen auf der Auswuchtmaschine zu erreichen.

Abb. 3.12 Klebegewichteentferner

Spezialwerkzeug aus verschlei’freiem Kunststoffmaterial,
unverzichtbar zum Entfernen der Klebegewichte von Leichtmetall-
Radem. Verhindert die Beschadigung der Felgen.

Abb. 3.13 Drucker

Der Farbdrucker druckt einen professionellen Bericht aus,
der als Auswuchtbestatigung dem Kunden ubergeben
werden kann. Diese Bestatigung kann dazu dienen, eine
auf Serviceleistungen ausgedehnte Garantie zu
dokumentieren.
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MpuHagnexHocTH

3.1 [JononHuTernbHbIe npuHagnexHocTtu

3.7 NMogbeMHUK gnAa Koneca

Mcnonb3yetca COBMECTHO C ©anaHCUPOBOYHbLIM MU
LUMHOMOHTaXHbIM CTAHKOM U MOXET XPaHUTbCA MexXay
HumMun. NpysonogbemHocTb 40 90 Kr.

3.8 Tenexka gns chnaHueB

MpenHasHayeHa onsa Bcero ananasoHa yHMBepcanbHbIX
n  cneumanbHbiX  dnaHues  (17.4). [apaHTus
©e3onacHoro xpaHeHus1.

3.9 ®dnaHubl ¢ OTBEPCTUAMU NoA WTUGTDI

MonHbin Habop n3 6 yHMBepcanbHbIX doriaHUeB Ons BCex
eBporenckix asromoburen. Yetbipe dnaHua Ans
mawunH CesepHon Amepukun. bonTtel B komnnekTe. B
HanMVunMM MMeKTCa  crneumanbHble  naHubl  Ans
aBTomMobunen BMW un OPEL. CreuvansHble donaHLpl Anis
MaLLIH, M3rOTOBIEHHbIX MOf, 3aKa3.

3.10 ApanTtep konec SCA

Apantepbl SCA ans konec 6e3 LeHTpansHoro oTBepcTys
Tawke HasbiBatoTcs agantepamu « OHTA .

Mpu yctaHoBKe apgantepa SCA cneayeT OTKNIOYUTb
cucTeMy 3aXkMma cTaHKa B MeHI0 (hbyHKLUWA.

PaboTta cTaHka BO MHOroM 3aBUCUT OT YCUNns 3aXknma,
MHdOpPMaLMsa O KOTOPOM HeODOXOAMMA ANs BbINOSIHEHNS
HEKOTOpbIX onepauuin. YTobbl coxpaHuTb QYHKLMIO
KOHTpOMNS 3axmma kKoreca M He MeHATb Nopsaaok
onepauui, Obina paspaboTaHa crneumanbHas
npouenypa npu padote ¢ agantepom SCA.

Onepatop coo6waeT cTaHKy O duKcauum wunm
ocnabneHuu 3axuma koneca ¢ agantepom SCA
nocpeacTtBom nepanu Kak 00bIYHO npum
ynpaBneHUU LeHTPUPYIOLLUM YCTPOUCTBOM.

Puc. 3.11 KoHycHoe KosbLo

LleHTpupytolwmii koHyc c yrmom 5° nos3sonsieT ©onee
TOYHO YCTaHOBUTb KONEco Ha 6anaHCMPOBOYHbIN CTAHOK.

Puc. 3.12 AHCTPYMEHT ANA CHATUSA NPOTUBOBECOB
CneupanbHbiin WHCTPYMEHT c WN3HOCOCTONKNM
NracTMaccoBbiM MOKPbITUEM OS 3alUMTbl NIUTBIX OWMCKOB
npy CcHATMM rpy3oB. He pgonyckaeT noBpexaeHus
noBepPXHOCTU oboaa.

3.13 MpuHTep

LiBeTHOM nMpuHTEp Ans neyatm npogeccUoHanbHbIX
OTYETOB, KOTOpble MOFyT CHAyXWTb B KayecTBe
ceptudmkaTtoB 0GanaHCUpOBKM AONsi NpefocTaBneHns
[OMNOMHUTENBHOW rapaHTumn.

Accessoires

3.1 Optional Accessories

3.7 Wheel elevator

It can operate with a balancer, a tire changer or placed
between a balancer and a tire changer. Lifting capacity
up to 90 kg.

3.8 Trolley for Flanges

Designed for the complete range of universal and special
perforated flanges (17.4). This accessory guarantees
maximum safety in stocking.

3.9 Perforated flanges for screw stud

A complete range of 6 universal flanges for all European
vehicles. Four flanges designed for North American
vehicles. Including bolts. Special flanges for BMW and
OPEL available. Special flange for custom-built vehicles.

3.10 SCA Flange

Adaptor for wheels with closed center hole also known as
UniLug adaptor.

When the SCA adaptor is attached to the machine
the power clamp system needs to be switched off in
the FUNCTION screen.

The operation of the machine depends a lot on the power
clamp in order to have the information addressed to the
software during some procedures. In order not to loose
the capability to know if a wheel has been clamped or not
and to keep the procedures identical a special procedure
has been implemented when the SCA adaptor is attached
to the machine.

The operator tells the machine that he clamps or
unclamp the wheel on SCA adaptor by simply lifting
the pedal in the same way as in the standard
procedure with the mid centering device.

Fig. 3.11 Tapered ring

A centring cone with a 5° taper, to achieve a higher degree
of wheel centring precision when fitting the wheel on the
balancer.

Fig. 3.12 Wheel weight removal tool

Special tool in wear resistant plastic material, essential
for the removal of adhesive weights from alloy wheels.
Ensures that the rim surfaces are not damaged.

3.13 Printer

The colour printer produces a professional report that can
be delivered to the client as the balancing certificate. This
certificate can function as an extended guarantee of
performance.
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Betatigungs und Anzeigeelemente

4. Betatigungs- und Anzeigeelemente

4.1 Tastenfeld

Bild 4-1 Tastenfeld
1 Meniitasten (jeweils einem Menufeld zugeordnet)
2 ESC-Taste

3 HELP-Taste

4 START-Taste

5 STOPP-Taste (Not-Aus)

6 Lautsprecherdffnung

7 Leuchtmelder, Scrollen oder OK-Taste aktiv

8 Leuchtmelder, Betriebsspannung ON

9 OK-Taste (Tipptaste)

10 Touch-Kursor, SCROLL (Tipptaste)

4.1.1 Beschreibung der Tasten

1 Meniitasten

Abbildung 4-1a Tasten

— Mit Hilfe der Menltasten kdnnen die Listen mit den
Funktionen zur Durch- bzw. WeiterfiUhrung des jeweiligen
Arbeitsschritts gewahlt werden.

Jede Taste ist ein Wippschalter und daher mit drei Befehlen
und zwei Funktionen ausgestattet:

Befehl a

Druck in der Mitte
Das Menu wird geoffnet
Die Menufunktion wird aktiviert, wenn sie ausgewahlt wurde.

Befehl b

Druck im oberen Bereich
Das Menu wird gedffnet und die erste Funktion von unten
direkt ausgewahlt.
Wenn das Menu gedffnet ist, wird durch Drucken des
oberen Bereichs die in der Liste daruber liegende
Funktion ausgewahlt.

Befehl ¢

Druck im unteren Bereich
Wenn das Menul gedffnet ist, wird durch Dricken des
unteren Bereichs die in der Liste darunter liegende
Funktion ausgewahlt.

Aulerdem verfligt jede Taste Uber weitere Funktionen, je
nachdem, wie sie vom Programm verwendet wird:

Funktion "konstant gedriickt"

Falls die Funktion "konstant gedriickt" verwendet wird, kdnnen
Uber diese Taste eine Reihe von Werten bzw. Daten
durchgesehen werden.

Funktion bei Freigabe
Wird die Taste freigegeben, nachdem sie "konstant gedrickt"
war, werden die gewahlten Daten eingegeben

2 ESC-Taste

— Ausstieg aus jeglichem Men(.

— Ausstieg aus den C-Code-Verfahren.

— Ldschen der Hilfetexte und Fehlermeldungen.
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4. YnpaBneHue n uHAUKaUuA

4.1 KnaBuatypa

Puc. 4-1 KnaBnatypa

1 Knasuwwmn meHo (COOTBETCTBYIOT 9KpaHHbLIM KraBuLiam)
2 KnaBuwa ESC (OTMEHA)

3 KnaBuwa HELP (MOMOLLb)

4 Knasuwa START (CTAPT)

5 KnaBuwa STOP (aBapuiiHblii OCTaHOB)

6 [pomkoroBopuTernb

7 KoHTponbHas namna HaxaTtusa knasuwm Scroll nnn OK
8 KoHTponbHasa namna nutaHus

9 Knasuwa OK (MOOTBEPONTb) (ceHcopHas)

10 Kypcop, knaBuwa SCROLL (NMPOKPYTKA) (ceHcopHasi)

4.1.1 OnnucaHue Knasul

1 KnaBuwwu meHo

Puc. 4-1a KnaBuwm

— KnaBuwimn meHIo NnpegocTaBnsAlT JOCTYN K CIUCKY
pasnuyHbIX YHKLMIA ANst BbINONHEHNs pabo4yero uukna
UNKW ans ero NpoaoHKeHUs.

Bce dyHKUMOHanNbHbIE KNaBuLWN BLINOMHEHbI B BUAE

TymMOnepHbIX NepeknoyaTenen ¢ TpemMsa KOMaHgaMu 1 AByMsi

PYHKUNAMUN:

KomaHpa a
CepeavHa knasuvwm
OTKpbIBAET AOCTYN K MEHIO
AKTMBMPYET BbIOPaHHY0 OYHKLMIO MEHIO.
Komanpa b
BepxHast yacTb knaBuLn
OTKpbIBAET MEHIO C BbIOOPOM MocneaHero
NyHKTa MEHH.
B oTKpbITOM MEHIO NepemMeLlaeT ykasaTenb Cnucka Ha
CTPOKY BblLLE.
KomaHpa c
HwxHs8 yacTb knaBuLLn
B oTkpbITOM MEHI0 NepemMeLLaeT ykasaTerb CrMcka Ha
CTPOKY HUXe.

B 3aBMCMMOCTM OT BbINOMHAEMOWM NPOrpaMmbl BCE KraBuLIN
TaKXe MOoryT umeTb apyrue (pyHKLl,VIVI, HanpumMmep:

YnaepxaHue
Mpu HaxaTnm KNaBULLN B pEXMME yaepKaHUsi NpoMcxoauT
nepemMellieHmne no Cnmncky 3HAYEHUN Unun AOaHHbIX.

OTnyckaHue

Mpy HaxaTuun KNaBuULWN B peXMme yaepxaHus NpOUCXoanT
aBTOMaTMYECKWIN BBOA BbIOPAHHBLIX AaHHbIX, Koraa
KnasuLLa oTnycKaeTcs

2 Knasuwa ESC

— BbIxog 13 nogmeHto.

— OrtmeHa npouenyp koga C

— YpaneHue cnpaBoYHOM UHGOpMaLmMn 1 coobLueHnii 06
oLumnbkax.

Controls and displays

4. Controls and displays

4.1 Key pad

Fig. 4-1 Key pad

1 Menu keys (associated with a menu field)
2 ESCkey

3 HELP key

4 START key

5 STOP key (emergency stop)

6 Loudspeaker outlet

7 Pilot light, Scroll or OK Key active

8 Pilot light, power supply ON

9 OK key (touch control)

10 Cursor, SCROLL (touch control)

4.1.1 Description of keys

1 Menu keys

Figure 4-1a Keys

— The Menu Keys open the list of functions to perform or
continue the operating cycle

All function keys are toggle switch type keys so they have

triple commands plus two functions:

Command a
Pressing the centre
Opens the Menus
Activates the Menu item when selected.
Command b
Pressing the upper part
Opens the Menu and selects the first item on the
bottom directly.
With the Menu open, it moves the selection on the upper
function on the list.
Command c
Pressing the lower part
With the Menu open, it moves the selection on the lower
function on the list.

Depending on how they are used by the program, each key
can have other functions too, e.g.:

Hold down function
If the key is used in "keep pressed" mode it will scroll a series
of values or data.

Release function
After the key has been used in "hold down" mode, when you
let go of it the data selected is inserted automatically

2 ESC key

— Exits any Menu.

— Exits the C codes procedures

— Deletes the help information and error

messages.
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3 HELP-Taste
— Hilfetexte aufrufen, die die Situation erklaren und bei
Fehlermeldungen Hinweise zur Fehlerabhilfe geben.

4 START-Taste
— Messlauf beginnen

Durch entsprechende Wahl der Funktionsweise besteht auch
die Moglichkeit, den Messlauf mit dem SchlieBen des
Radschutzes einzuleiten (siehe Kapitel 10. Wahl der
Funktionsweisen).

5 STOPP-Taste (Not-Aus)
— Begonnenen Messlauf abbrechen und Rad abbremsen.

Hinweis
Die STOPP-Taste dient auch als Not-Aus-Schalter.

6 Lautsprecheroffnung
— Lautsprecher fir die akustischen Signale

7 Leuchtmelder, Scrollen oder OK-Taste aktiv

— Wenn der Wahlschalter oder die OK-Taste aktiv ist, wird
der Leuchtmelder eingeschaltet, wodurch die
Funktionstiichtigkeit angezeigt wird.

8 Leuchtmelder, Betriebsspannung EIN
— Die Leuchtdiode leuchtet, wenn der Netzschalter
eingeschaltet ist und die Betriebsspannung anliegt.

9 OK-Taste
— Die zuvor gewahlte Menuoption wird eingeschaltet. Es
handelt sich um eine Tipptaste.

10 Touch-Kursor, SCROLL
— Die Funktionen innerhalb der Menis kénnen damit
gescrollt werden. Der Kursor wird durch Antippen aktiviert.
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3 KnaBuwa HELP

— OtobGpaxaeT nornesHyo MHOPMaLMIO Npy 3aTpyOHUTENBHOM
MonoXeHuy, a npu nosiBneHuM cooblleHns ob owunbke —
peKkoMeHaaLMm Mo ee YCTPaHEHUIO.

4 KnaBuwa START
— Tyck uvkna namepeHms.

B cooTtBeTCTBYHOWMX pexmMMax paboTbl MOXKHO 3anyckaTb
LUMKN U3MEPEHNST aBTOMaTUYECKN 3aKPbITUEM 3aLLMTHOIO
Koxyxa koneca (cm. §10. Beibop 1 ycTaHOBKa napameTpoB).

5 KnaBuwa STOP
— [pexpaLleHve N3MepUTENBLHOM LKA M TOPMOXEHME Koreca.

MpumeyvaHue
Knasuwa STOP Takke BbINOAHAET OYHKLNIO aBapuNHOro
ocTaHoBa.

6 [pomkoroBoputenb
— Pasbem gns nogkntoyYeHns rpOMKOroBopuUTENEN.

7 KoHTponbHasa namna Haxatus knaBuwim Scroll nnu OK

— TlpM HaxaTuM CEHCOpHbIX KnaBull MPOKPYTKA UNn
noaTBepxaeHus  Bblbopa  3aropaeTcs  KOHTpOribHast
namna gns noatBepXaeHus nx paboTocnocobHocTyH.

8 KOHTpOﬂbHaﬂ namna nuTaHuaA

- |_|pVI BKIMOYEHNUN CTaHKa MMaBHbIM BbIKMOYaTenemM n Hanmydnum
HanpaXeHna B CETU NUTaHUA 3aropaeTca cBeTtoaMogHasa
namMna.

9 Knasuwa OK
CeHcopHas KrnaBvLLa A1 NOATBEPKOEHMSI BbIOOpa OMLMIA MEHIO.

10 Knaeuwa kypcopa SCROLL
— CeHcopHas knaevia ans npoKpyTKU OMNLMIA MEHH.

Controls and displays

3 HELP key
— Display useful information to explain a situation and — in
case of error codes — provide hints for remedy.

4 START key
— Start the measuring run.

By setting the relative mode of operation accordingly it is
possible to start measurement by closing the wheel guard (see
§10. Changing modes of operation).

5 STOP key (Emergency Stop)
— Stop a measuring run that has just been initiated and brake
the wheel.

Note
The STOP key also has an emergency stop function.

6 Loudspeaker Outlet
— Loudspeaker for acoustic signals.

7 Pilot light, Scroll or OK Key active

— When the touch control scroll selector or the OK key are in
use, the pilot light switches on to inform the operator that
they are operational.

8 Pilot light, power supply ON
— The LED lights up when the mains switch is turned on and
the operating voltage is available.

9 OK key
— Inserts the Menu options selected previously. Touch control
key.

10 Touch control cursor, SCROLL
— Scrolls the items in the Menu. Touch control key.
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4.2 Bildschirm

Bild 4-2 Bildschirm mit Anzeigezonen

1 Zustandsleistenfeld
2 Anzeigefeld
3 Menlfelder

Auf dem Bildschirm werden die Menus der verschiedenen
Funktionen, die jeweiligen Eingabedaten,
bedienerunterstiitzende Informationen, alle ermittelten
Messwerte sowie Meldungen angezeigt.

E1 £2 Fa F4 5 F6
C S~ 10— Beschreibung der Anzeigezonen

Der Bildschirm ist in verschiedene Anzeigezonen aufgeteilt.
Jeder dieser Zonen ist ein bestimmter Anzeigeinhalt
3 zugeordnet.

4-2

Zustandsleistenfeld

1 Piktogramme der aktiven Funktionen
Fahrzeugtyp Alu-
Typ Betriebsmodus
Stérungsmeldungen
Online-Hilfe

2 Anzeigefeld
Versionsnummer des installierten Programms
Name der Maschine
Datum und Uhrzeit
Felgenabmessungen
Gewichteplatzierungen
Eindrehrichtung in die Ausgleichsposition bzw.
die Ausgleichsposition (Unwuchtlage)
UnwuchtgréRe
Ausgewahltes Radprofil

3 Meniifelder
In den sechs Mentfeldern werden funktionszuweisende
Piktogramme flr jedes Menu eingeblendet. Unter jedem
Menupiktogramm befinden sich Ein Pull-down-Mend,
weitere Funktionen bzw. Unterments.

Bild 4-3 Ausgangsbildschirm/Hauptmeni
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4.2 AKkpaH

Puc. 4-2 Nonsa akpaHa

1 Tlone cocTosiHuA
2 OcHoBHoOEe none
3 [lone meHwo

Ha okpaHe pgucnnes oTtobpaxatoTcs QYHKUMM  MEHIO,
COBOKYMHOCTb BBEAEHHbIX [AaHHbIX, WHPOpMauua Ang
onepartopa, pesynbTaTbl u3MepeHurn u coobueHns ob
oLimbkax.

OnucaHwue nonen aKpaHa
3|<paH nmeeT HeCKOIMbKO I'IOJ'Iel7I, Kaxkgoe "3 KOTOpbIX
OTHOCUTCA K onpenenieHHoMy Tuny VIH(bOpMaLI,VIM.

Mone cocTtosiHusA
1 3Hayky aKTMBMPOBAHHbIX (PYHKLIMIA
Mogenb aBTomobuns
Tun pexuma ALU
Pa6ounin pexum
CoobLeHus 06 owmbkax
[NomoLLb OH-NanH

2 OcHoBHoe none
Homep ycTtaHOBNEeHHOW Bepcymn nporpammel
Twun cTtaHka
[aTa n Bpemsa
Pa3wmepbl gucka
Pexvmbl 6anaHcrMpoBkm
HanpaBneHne opreHTauum 1 NonoXeHne KOpPeKTUPOBKM
(6anaHcmpoBKM)
BenunuuHa gucbanaHca
BbiGpaHHbIn npodunb koneca

3 TlMone meHto
[MukTOrpaMmMbl  OYHKLUA MEHIO PacronioXeHbl B LUECTH
OKHax. [loa KaxabiM TakM 3HAYKOM WMMEETCs HucrafaroLLee
MEHHO M1 ONLMN COYHKLMIA Y MOOMEHO.

Puc. 4-3 HavanbHbIn 3kpaH /TMaBHOE MEHI0

Controls and displays

4.2 The screen

Fig. 4-2 Screen with display fields

1 Status Bar field
2 Display field of screen
3  Menu fields of screen

The screen displays the function Menus, the data set, the
operator information, all the measured data and the error
messages.

Description of display fields
The screen is subdivided into various display fields, each
ofwhich is associated with a certain type of information.

Status Bar Field

1 Active Function Icons
Type of Vehicle
Type of Alu
Operating Mode
Error messages
Online Help

2 Display field
Number of the installed program version
Machine name
Date and time
Rim dimensions
Balancing modes
Direction of orientation and correction position
(location of unbalance)
Amount of unbalance
Selected wheel profile

3 Menu fields
The symbols for each operating menu are displayed in the
six menu fields. Under each Menu icon there is a pull-down
menu and other Function or Submenu options.

Fig. 4-3 Initial screen/Main menu
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P1 P2

P3 P4

Betatigungs und Anzeigeelemente

4.3 Symbolbilder - Piktogramme

Auf dem Bildschirm werden Piktogramme in allen Anzeigezonen
dargestellt: In Informationsfeldern, Menufeldern und im
Anzeigefeld.

P1 Radtyp 1 —Standardrad—, Nennmafe in Zoll oder
Millimetern

P2 Radtyp 2 —Rad fir Motorrader

P3 Felge Typ 1 - Standardfelge

P4 Felge Typ 2 — Felge fiir Motorrader —
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4.3 MukTorpammbl — CumBoOnbI 4.3 Pictographs — Symbols

Bo Bcex nonsix akpaHa MMEeTCst MMKTOrpaMmbl: B Pictographs are viewed on the screen in all fields: In
MHOPMaLMOHHOM MNorie, B NOfie MEHIO, a TakKe B OCHOBHOM Information fields, menu fields, and in the display field.
none.

P1 Tun koneca 1 — cTaHgapTHOE KOMeco — P1 Wheel type 1 — standard - nominal size in inches or
HOMWVHaMbHbIA pasvep B AoiMax UK MUANMMeTpax millimetres

P2 Tun koneca 2 — Koneco MoToLMKIa P2 Wheel type 2 - motorcycle wheel

P3 Tun gucka 1 — ctTaHgapTHOE Koneco P3 Rim type 1 — standard rim

P4 Tun gucka 4 — koneco MoToumkna P4 Rim type 4 - motorcycle rim
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Piktogramme « MukTorpammsl  Pictogrammes Gewichteplatzierungen

P5 Alu 0 - normal - Normale Gewichteplatzierung

{

P5 P6 P6 Alul

P7 Alu 2, Alu 2P

£

P8 Alu 3, Alu 3P

P P8

P9 Alu4

P10 Alu5

{
{

P9

;

A

Y

P11 Messarm fir Abstand und Durchmesser

P11

“;.
H,

P12 Messarm flir Abstand und Durchmesser mit
Klebegewicht

Ly

P12

P13 Anzeige der gemessenen Unwucht und der
Eindrehrichtung (rote Pfeile oder Pfeilspitzen)

u

P14 Ausgleichsposition erreicht (griine Pfeile)

P13 P14

—

ﬁ ] rt P15 Ausgleichspositionen flir beide Ebenen erreicht
LY

P15
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Pexumbl 6anaHcupoBKu

P5 Alu 0 - HopmanbHbIi — CTaHAAPTHLIA PEXUM
OarnaHcpoBK/

P13 Alu1l

P14 Alu 2, Alu 2P

P15 Alu 3, Alu 3P

P16 Alu 4

P17 Alu5

P11 WameputenbHasa pydka Ans onpegeneHus avamertpa
Auncka n paccTosiHUA 00 Hero

P12 W3amepuTenbHasa pydka Ans onpeaeneHnst pacCtosaHns
00 [iUCKa 1 ero AvameTpa C yCTaHOBMEHHbIMU rpy3amm

P13 BenuunHa gucbanaHca U MHOUKATOP HanpaBreHust
(KpacHble CTPENKM UIn rofioBKM CTPEITOK)

P14 Tlo3numsa KOPPEKTUPOBKN AOCTUIHYTa (3eneHble
CcTpernkw)

P15 MMo3nuusi KOPPEKTUPOBKM AN 060MX NOCKoCTEN
ycTaHoBneHa

Controls and displays

Balancing modes

P5 Alu 0 - normal - Standard balancing mode

P13 Alu1l

P14 Alu 2, Alu 2P

P15 Alu 3, Alu 3P

P16 Alu 4

P17 Alu5

P11 Gauge arm for distance and rim diameter

P12 Gauge arm for distance and rim diameter with
adhesive weight

P13 Display of unbalance measured and direction indicator
(red arrows or arrow heads)

P14 Correction position reached (green arrows)

P15 Correction position for both correction planes reached.
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Piktogramme « MukTorpammsl « Pictogrammes

P16 Kompensationlauf durchgefihrt.

P16

P17 Den Radschutz herabsenken und auf START driicken um
den Messlauf zu starten.

SIS

N P18 Justiergewicht
—
P18
P19 Hauptwelle / Power Clamp
P19
P20 Strichmarkierung links am Reifen anbringen.
P21 Strichmarkierung rechts am Reifen anbringen.
P20 P21
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P16 Limkn koMmneHcaumm BbINOSIHEH P16 Compensation run carried out

P17 OnyctuTe 3aWMTHBIN KOXYX W HXXMUTE KNasuwy P17 Lower the wheel guard and press START to start the
START ans 3anycka uukria usmepeHuns. measuring run.

P18 KannbpoBouHbIii rpy3 P18 Calibration weight

P19 naBHbIvi Ban / 3axum P19 Main shaft / Power Clamp

P20 CoenaTb OTMETKY C NEBOV CTOPOHbI NMOKPbILLKM P20 Provide mark on left tyre side

P21 CpenaTtb OTMETKY C MPaBoOW CTOPOHbI MOKPBILLKM P21 Provide mark on right tyre side
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P24 P25

P26 P27

P28 P29

Betatigungs und Anzeigeelemente

P24 Reifen auf Felge montieren und mit vorgeschriebenem
Luftdruck fallen.

P25 Reifen auf Felge wenden.

P26 Felge drehen, bis Ventil exakt senkrecht tiber Hauptwelle
steht.

P27 Rad drehen, bis Ventil exakt senkrecht Gber Hauptwelle
steht.

P28 Reifen auf Felge verdrehen, bis Markierung exakt
UberVentil steht.

P29 Reifen auf Felge verdrehen, bis Doppelmarkierung
exaktlber Ventil steht.

P30 Reifenmontiermaschine
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P24 YcTaHOBUTE MOKPLILLKY Ha 060A 1 3aKayaliTe BO3AyX A0
HOMMWHAaMbLHOro AaBneHus.

P25 lMepeBepHUTE NOKPLILLKY Ha oboae.

P26 lMoBepHuTe 0604 HUMNENeM BBEPX NepPneHANKYNSapHO
rmaBsHOMYy Bany.

P27 MNoeepHuTe o6oa HUNNenem BBePX NeprneHanKynapHO
rnaBHOMY Bany.

P28 MNoaroHnTe NOKpbILWKY Ha 0boae, YTOObI OTMETKA TOYHO
coBnana c HUMNMnenem.

P29 MoaroHuTe NokpbIiwKy Ha oboae, 4ToObI ABOWHAA
OTMEeTKa TOYHO coBMnana ¢ Hnnenem

P30 LLUMHOMOHTaXHbIN CTAHOK

Controls and displays

P24 Fit tyre on rim and inflate to the specified inflation pressure.

P25 Turn tyre over on rim.

P26 Rotate rim until valve is exactly perpendicular to and
above the main shatft.

P27 Rotate wheel until valve is exactly perpendicular to and
above the main shatft.

P28 Readjust tyre on rim until the mark coincides precisely
with the valve.

P29 Readjust tyre on rim until the double mark coincides
precisely with the valve

P30 Tyre changer

PykoBoacTBO no akcrniayaraumm geodyna OPTIMA Il — ZEEWB734A03 39



Meniifelder ¢ Mons meHo * Zones de menu

4-1a

40
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4.4 Meniifelder

Die Menis fir die Funktionen der Maschine befinden sich
stets im unteren Bildschirmbereich auf den verschiedenen
Bildschirmansichten.

Durch Drucken des entsprechenden Funktionstaste kénnen
die aktiven Menus gedffnet werden.

Die aktiven MenUs sind durch ein Piktogramm, das sich auf
den Menlinhalt bezieht, gekennzeichnet.

Im MenU befinden sich die Menufunktionen, mit denen
Funktionen fir die Einstellung oder die Datenerfassung auf
der Auswuchtmaschine gewahlt werden kdnnen.

Fir alle MenUfelder und Bildschirmansichten auf der Maschine
gelten dieselben Bedienungsregeln der Menu-Tasten.

Als Beispiel:
(Abbildung 4-1a)

Um auf ein Menii zuzugreifen:

- Die Menltaste in der Mitte driicken (a).

Das Menu wird geoffnet, die Liste der verschiedenen
Funktionen ist zuganglich und noch keine Option ausgewahlt.
Oder:

Die Menitaste im oberen Bereich driicken (b).

Das Menu wird gedffnet, die Liste der verschiedenen
Funktionen ist zuganglich und die erste Option in der Liste
ausgewahlt.

Um eine andere Funktion zu wahlen:

- Die Menutaste im oberen (b) oder unteren (c) Bereich
dricken.

Oder:

- Mit dem Finger Uber den Scroll-Kursor der Tastatur gleiten.
Oder:

- Die Menutaste in der Mitte (a) gedrickt halten und die
Radhalterung drehen.

Um die Auswahl zu bestatigen:
- Die Meniitaste in der der Mitte (a)
Oder:

- OK druicken.

Oder alternativ dazu:

Um die Auswahl zu loschen:

- ESC dricken; die Mentuliste wird nicht mehr angezeigt.

- Eine andere Meniitaste dricken; das neue Menu wird
geoffnet und die bisherige Auswahl geléscht.

Meniiarten

Je nach aktivierter Bildschirmseite in den verschiedenen
Programmphasen kénnen die Mendus, die einer gewissen
Taste zugeordnet sind, variieren.
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4.4 MeHio

MeHo dyHKUMIA CTaHKa Bcerga HaxogAaTcsl B HUXKHEN YacTu
3KpaHa. B pasnuyHbix OKHax COOTBETCTBYHOLLEN KNaBuULLEN
MOXHO BblOpaTh aKTUBHbIE MEHIO.

AKTUBHbIE MEHIO OTMEY€EHbI 3Ha4YkoM, 0603HaYaLWNM ero
cogepiXxaHue.

B NYHKTaxX MEHI0 coaepxaTtca passfinyHble HaCTPOWKKN 1
namepuTenbHble QYHKLUN 6aJ'IaHCVIpOBO‘-iHOFO CTaHKa.

KnaBuiwy MeHo paboTaloT 04MHAKOBO BO BCEX MEHIO U
3KpaHax CTaHka.

Hanpumep:
(Puc. 4-1a)

[na gocTyna B MEHH0:

- HaxxmuTe knaBuwy meHto nocepeanHe (a).

OTkpoeTcs MeHto 6e3 Bbibopa aneMeHTa JOCTYMHbIX ONLUMA.
Wnn,

HaxxmuTe BepxHIo YacTb knasuwm MeHto (b).

OTKpoeTCsl MeHI C BbIGOPOM NMEPBOro 3nemMeHTa cnucka
MEHIO.

[ns BbIOOpPa anemMeHTa MeHIO:

- Haxxmute BepxHioo (b) nnm HWxHIOK (C) YacTb KraBuLLK
MEHIO

nn,

- MNpoBeanTe NanbLeM No KONecy NPOKPYTKN.

nn,

- YoepxuBasa nocepefyvHe (a) KnaBuLly MEHI0, MOBEPHUTE
rmaBHbIN Ban.

[na nogreepXaeHUA BbIGOpA:

- HaxxmuTe knaBuwly meHto nocepeavHe (a)
nu,

- Haxxmute knasuwy OK.

[nsa otmMeHbI BbiOOpa:

- Haxxmute knasuwy ESC; MeHIo nc4esHer.

- Haxxmute gpyryto knaBuLLy MEHIO; OTKPOETCS HOBOE MEHIO
C OTMEHOW BbIOpaHHbIX paHee 3N1eMeHTOB.

Tunbl MeHKo

MeH0 KknaBuwWw MOXET M3MEHATbCA B 3aBUCMMOCTM OT
pa60qero 3KpaHa n pasrindyHbIX 3TanoB nNporpamMmmebl.

Controls and displays

4.4 The Menus

The machine function menus are always on the bottom part
of the screen. The active menus can be opened by pressing
the relative function key inside the various screens.

The active menus are marked by the icon of the menu
contents.

The balancer setting and reading functions can be selected
with the menu items in the menus.

The Menu Keys operating mode is the same for all the menus
and in all the machine screens

For example:
(Figure 4-1a)

To access a Menu:

- Press the Menu Key in the middle (a).

The Menu opens and no option is highlighted in the items
available.

Or,

Press the Menu Key in the upper part (b).

The Menu opens and the first item of the list is highlighted.

To select a different item:

- Press the high (b) or low (c) part of the Menu Key

Or,

- Pass your finger on the keypad Scroll Cursor.

Or,

- Keep the Menu Key pressed in the middle (a) and rotate the
wheel-holder shaft.

To enter the selection:

- Press the Menu Key in the middle (a)
Or,

- touch OK.

Or, alternatively,

To cancel the selection:

- Press ESC; the menu list disappears.

- Press a different Menu key; the new Menu opens and what
has been selected up to now is deleted.

Types of Menu

The Menus assigned to the same Key position can vary
according to the operational screen in the different program
phases.

PykoBoacTBO no akcrniayaraumm geodyna OPTIMA Il — ZEEWB734A03 41



Meniifelder ¢ Mons meHo * Zones de menu
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HAUPTMENU

Das Hauptmenu F1 auf der Startseite (Abb. 4-4) gewahrt den
Zugang zu den allgemeinen Funktionen:

1 AUSWUCHTEN

2 FELGENDATEN-EINGABE

3 OPTIMIERUNG/MINIMIERUNG

4 EINSTELLUNGEN

Auf diesen Bildschirmen konnen der gesamte Betriebszyklus
der Maschine und die Voreinstellungen des Benutzers
gesteuert werden.

Das MenU F4 verfugt Uber die Felder zur Auswahl folgender
Einstellungen:

Statische Unwucht

6 Erfassung Ende der Gewichte
7 Gramm /Unzen

8 Weight Miser (wenn vorhanden)

&)1

Menl F6
9 KOMPENSATIONSLAUF

AUSWUCHTEN

Das Menu F1 auf dem Bildschirm Auswuchten (Abb. 4-5)
verflugt Uber die Felder fir den Zugang zu den folgenden
Bildschirmen:

FELGENDATEN-EINGABE
OPTIMIERUNG
EINSTELLUNGEN

Zurlick zur STARTSEITE (HOME)

A WOWNPRP

Das Menl F2 enthalt die Positionen fir die Auswahl der
verschiedenen ALU-Funktionen:

ALUO
ALU 1
ALU 2
ALU 3
ALU 4
10 ALU 5
Keine der Positionen des Menus kann die Auswahl fir ALU P
freigeben.

©oo~No O

Das MenU F3 verfugt Uber die Felder zur Auswahl der
Fahrzeugart:

11 AUTO

12 sSuv

13 LIEFERWAGEN

14 MOTORRAD

Das MenU F4 verfugt Uber die Felder zur Auswahl folgender
Einstellungen:

15 Statische Unwucht

16 Erfassung Ende der Gewichte

17 Gramm / Unzen

18 Weight Miser (wenn vorhanden)

Menl F6
19 KOMPENSATIONSLAUF
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MABHOE MEHIO

'maBHoe MeHIo F1 Ha HavanbHoM akpaHe (Puc.4-4)
obecneuvBaeT AOCTYN K 6OMbLUMHCTBY OBLLIMX OKOH:

1 BAJIAHCUPOBKA

2 BBO[L OAHHbLIX ONCKA

3 ONTUMUSALUMNA/MUHUMUIALNA
4 HACTPOWKM

OTn OKHa No3BOMAOT HaCTpOUTb BE€Cb pa6oqvu7| LMK CTaHKa,
a TaKkXke yCTaHOBUTb Nonb3oBaTesibCkne HaCTPONKN.

MeHto F4 copepxuT cneayowime afieMeHThbl:

Cratnyeckast banaHcupoBka

TOuYHBIN OTCHET rpy3oB

Mpammbl / yHUMK

Mporpamma Weight Miser (npu Hanuymm)

o ~N O O

MeHio F6
9 UMKIT KOMMEHCALIMA

BAJTIAHCUPOBKA

MeHto F1 Ha okHa 6anaHcupoBku (Puc. 4-5) conepxut
cregytoLume onumu:

1 BBOA JAHHbBIX ONCKA

2 ONTMMMN3ALMA

3 HACTPOWKM

4 BosBpaT Ha HavanbHbIN akpaH (HOME)

MeHto F2 cogepuT pasnunyHble pexvmmbl yCTaHOBKM rPy30B:

5 ALUO
6 ALU1
7 ALU?2
8 ALU3
9 ALU4
10 ALU 5

B onuusix gaHHOrO MeHI0 Hemnb3st akTBMpoBaTh pexkum ALU P.

B meH0 F3 MOXHO BbiGpaTh MOAENb TPAHCMOPTHOrO
cpeacrsa:

11 JIEFKOBOM

12 IKUN

13 OYPIoH

14 MOTOLUWKN

MeHto F4 umeeT crnegyoLine arieMeHTbI:

15 Cratnyeckasi GanaHcupoBka

16 TouYHbIN OTCHET rpy3oB

17 Tpammbl / yHUUN

18 Tlporpamma Weight Miser (npu Hanu4uu)

MeHto F6
19 LMK KOMMNEHCAL M

Controls and displays

MAIN MENU

The Main menu F1 in the Start Screen (Fig.4-4), contains the
access items to the most common operational screens:

1 Access to BALANCING

2 Access to RIM DATA INPUT

3  Access to OPTIMISATION/MINIMISATION
4 Access to SETTINGS

The entire machine operational cycle and the user pre-settings
can be managed from these screens.

The F4 menu contains the following setting items:

Static unbalance Selection
Weights Fine Reading Selection
Grams / Ounces Selection
Weight Miser Selection (if present)

w0 ~NO O

Menu F6
9 Access to COMPENSATION RUN

BALANCING

The F1 Menu in the Balancing screen (Fig. 4-5), contains the
access items to the following screens:

1 Access to RIM DATA INPUT

2 Access to OPTIMISATION

3 Access to SETTINGS

4 Go back to the START SCREEN (HOME)

The F2 Menu contains the various ALU selection items:

5 ALU 0 Selection
6 ALU 1 Selection
7 ALU 2 Selection
8 ALU 3 Selection
9 ALU 4 Selection
10 ALU 5 Selection

None of the Menu items can enable ALU P selections.

The F3 menu contains the following items to select the Type
of Vehicle settings:

11 CAR Selection

12 SUV Selection

13 VAN Selection

14 MOTORCYCLE Selection

The F4 menu contains the following setting items:

15 Static unbalance Selection

16 Weights Fine Reading Selection
17 Grams / Ounces Selection

18 Weight Miser Selection (if present)

Menu F6
19 Access to COMPENSATION RUN
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FELGENDATEN-EINGABE

Das Menu F1 auf dem Bildschirm Felgendaten (Abb. 4-6)
verfugt Uber die Felder fir den Zugang zu den folgenden
Bildschirmen:

1 AUSWUCHTEN

2 OPTIMIERUNG

3 EINSTELLUNGEN

4 Zurlck zur STARTSEITE (HOME)

Das Menu F2 verfugt Uber verschiedene ALU-Funktionen (im
manuellen Betriebsmodus oder nach dem Messlauf aktiviert):
5 ALUO

6 ALU1

7 ALU?2

8 ALU3

9 ALUA4

10 ALU5

Jede Option des Menis aktiviert die Auswahl fur ALU und
ALU P.

Das Menl F3 verfliigt Gber die Felder zur Auswahl der
Fahrzeugart:

11 AUTO

12 Suv

13 LIEFERWAGEN

14 MOTORRAD

Das Menu F4 verfugt Gber die Felder zur Auswahl folgender
Optionen:
15 Wahl Easy Alu Toggle

Das Menu F5 verfugt Gber die Felder zur Auswahl folgender
Optionen:

16 Eingabe ABMESSUNGEN EDITIEREN

17 Wahl Millimeter/Zoll

18 Wahl SONDERABMESSUNGEN (nur im MANUAL)

EINSTELLUNGEN - FUNKTIONEN

Das MeniU F1 auf dem Bildschirm Funktionen (Abb. 4-7)
verfugt Uber die Felder fir den Zugang zu den folgenden
Bildschirmen:

1 AUSWUCHTEN

2 FELGENDATEN-EINGABE

3 OPTIMIEREN

4 Zurlck zur STARTSEITE (HOME)

Die Taste F3 (5) auf dem Bildschirm Funktionen ermdglicht
den Zugriff auf die Felder “b” und “c” fiir die Auswahl und
Anderung der in der Basisliste “a” gezeigten Optionen.

5 Abwechselnde Auswahl der Felder “b” und “c”.

Das Meniu F6 auf dem Bildschirm Funktionen verfugt tber
die Felder fur den Zugang zu den folgenden Bildschirmen:

6 KOMPENSATIONSLAUF
7 AUSWUCHTEN BENUTZER
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BBOA AAHHbIX AUCKA

Onuunun meHio F1 okHa BBoga AaHHbIX aucka (Puc. 4-6):
BAJTAHCPOBKA

2 OMNTUMU3ALMA

3 HACTPOWNKU

4 BosBpaT Ha HavanbHbIN akpaH (HOME)

BN

B meHo F2 copepxaTtcs pasnuyHble pexunmsl ALU
(BocTynHble TONMbKO MNpWU U3MEPUTENbHOM LUKNe unu B
pPY4YHOM pexume):

5 ALUO
6 ALU1
7 ALU?2
8 ALU3
9 ALUA4
10 ALU 5
Kaxkabii aneMeHT meHto no3sonseT Bbiopate ALU n ALU P.

B meHto F3 BbiGMpaeTcs Moaenb TPaHCNOPTHOMO CpeacTea:

11 NETKOBOW
12 IKvn

13 OYPIOH

14 MOTOLMKN

MeHto F4:
15 Pexum Easy Alu Toggle

Onuun meHro F5:

16 NMPO®UIb KOJIECA
17 MUNNMETPbI / OIOVMBI
18 CMNEUNATIbHBIE PASMEPBI (Tonbko B py4HOM pexume)

HACTPOMKM - ®YHKLIUN

OnemeHTbl MeHto F1 okHa dyHkunii (Puc. 4-7):

1 BAJIAHCPOBKA

2 BBO[ OAHHbIX ONCKA

3 OMNTUMUBALUMA

4 BosBpaT Ha HavyanbHbIN 3kpaH (HOME)

Knasuwa F3 (5) okHa pyHKUMI Ucnonb3yeTca Ansa gocryna K

naHenam “b” n “c”, rae MOXHO BblOpaTb U M3MEHUTb OMUMW,

“n

0To6pa>KaeMb|e B 6Ga3oBOM crincke “a”.

“n

5 Bblbop naHenu “b” unm “c”.

B meHo F6 OkHa dyHKLMI OOCTYMHbI cregytoLine
npoueaypbl:

6 UKMKIN KOMMNEHCALMA

7 KANMBEPOBKA NMONb30OBATEJIEM

Controls and displays

RIM DATA INPUT

The F1 Menu in the Rim Data Input screen (Fig. 4-6), contains
the following items:

1 Access to BALANCING

2 Access to OPTIMISATION

3 Access to SETTINGS

4 Go back to the START SCREEN (HOME)

The F2 menu contains the different ALU selection items
(enabled if in manual mode or after the measurement run):

5 ALU 0 Selection
6 ALU 1 Selection
7 ALU 2 Selection
8 ALU 3 Selection
9 ALU 4 Selection
10 ALU 5 Selection
Each Menu Item enables the selection for ALU and ALU P.

The F3 menu contains the following items to select the Type
of Vehicle settings:

11 CAR Selection

12 SUV Selection

13 VAN Selection

14 MOTORCYCLE Selection

The F4 Menu contains the following items:
15 Easy Alu Toggle Selection

The F5 Menu contains the following items:

16 WHEEL PROFILE Input
17 MILLIMETRES / INCHES Selection
18 WEIGHTS MOVEMENT Selection (in MANUAL only)

SETTINGS - FUNCTIONS

The F1 Menu in the Functions screen (Fig. 4-7), contains the
following items:

1 Access to BALANCING

2 Access to RIM DATA INPUT

3 Access to OPTIMISATION

4 Go back to the START SCREEN (HOME)

The F3 (5) key in the Functions screen, is used to access the

“b” and “c” panels used to select and change the options shown

“n

in the basic list “a”.
5 Alternate selection of panels “b” and “c”.

The F6 Menu of the Functions Screen contains the ltems to
access the following procedures:

6 Access to COMPENSATION RUN
7 Access to USER CALIBRATION
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Betatigungs und Anzeigeelemente

OPTIMIERUNG/MINIMIERUNG

Das Menu Optimierung/Minimierung (Abb. 4-8) ermdglicht die
Durchfiihrung des entsprechenden Verfahrens fur die Rader
in Bearbeitung. Eine Betriebssequenz mit Kontrollanzeigen
am Bildschirm unterstiitzt den Benutzer bei der Durchfiihrung
der gesamten Operation.

Die Taste F4 dient fiir den Fortlauf des Verfahrens.

RADPROFILE (nur im MANUAL)

Das Feld Radprofile (Abb. 4-9) wird vom Menl Felgendaten-
Eingabe aus aufgerufen.

Damit kénnen komplette Einstellungen der Raddaten
gespeichert und aus einer Liste abgerufen werden.

Das Menu F6 auf dem Bildschirm Felgendaten-Eingabe weist
folgendes Feld fir den Zugang zu einer Funktion auf:
1, Fig. 4-9 LISTE DER RADPROFILE

Auf dem Bildschirm mit der Liste kann ein Radprofil ausgewahlt
werden, indem die verfugbaren Felder mit dem Kursor gescrollt
werden. Mit der OK-Taste wird die Auswahl bestatigt.

TEXTEINGABE

Die Texteingabe (Abb. 4-10) ist die Funktion, mit der ein Text
Uber 5 Zeilen auf dem Start-Bildschirm eingegeben und
gespeichert werden kann.

Die Texteingabe erfolgt direkt auf dem Bildschirm
Einstellungen im Feld Allgemeine Einstellungen.

F3 driicken, um zum Hauptfeld zu gelangen, wo mit der OK-
Taste eine der 5 verfligbaren Zeilen ausgewahlt werden kann:
(Zeile 1), (Zeile 2), (Zeile 3), (Zeile 4) und (Zeile 5).

Im rechten Feld kennzeichnet die Unterstreichung die Position
firs Schreiben/Andern in der jeweiligen Zeile.

Den Kursor fur die Auswahl des einzugebenden Zeichens
bedienen.

F4 dricken, um die Art des Zeichens auszuwahlen und F2/
F3 fir die Positionsveranderung nach rechts oder links in
derselben Zeile.

Um einen Text einzugeben und zur nachsten Zeile zu
gelangen, OK driicken, dann F3. Eine weitere Zeile auswahlen
und auf dieselbe Weise fortfahren.
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onTMMM3AUUA/ MUHUMUI ALINA

Menio  ONTUMUSAUNA/MUHUMUBALINA  (Puc. 4-8)
No3BONSAET BbINOJSIHATL COOTBETCTBYIOLLYIO Mpouenypy And
koneca. [lpu paboTte ¢ npoueaypon nonb3oBaTenb
BbINONHAET 3a4aHHYyK MNocneaoBaTenbHOCTb AEWCTBUN B
KOHTPOJIbHOM OKHe.

lMepexoa k cnepytouwlemy aTtany npoueaypbl NPOU3BOAUTCS
knasuwen F4.

MPO®PUITb KOJECA (Tonbko B py4HOM pexuve)

®yHkuma NMPOPUIIb KOJIECA (Puc. 4-9) focTynHa B MeHIo
BBOO OAHHbLIX ONCKA.

C ee NOMOLLbI0 MOXHO COXpaHWUTbL B NaMATb BCe nNapameTpbl
Koneca, a 3aTem BblBECTU UX B BUAE CMNMCKA.

MeHto F6 okHa BBOAa OaHHbIX Koneca:
1, Puc. 4-9 [JAHHbIE NPO®UIA KOJNNIECA

B nosiBuBLIEMCSA cnCKe BblbepuTe HeoGXoaMMbI Npodunb
Korieca, UCMosib3ysl KONEeCUKo NMPOKPYTKU, 3aTeM HaxmuTe OK
[N ero aktusauum.

TEKCTOBbIW PEOAKTOP

TekctoBbii  pepaktop (Puc. 4-10) wucnonb3yetca Ans
COCTaBMEHNS U 3arMOMUHAHUS TeKCTa U3 NATM CTPOK Ha
rMaBHOM 3KpaHe.

CocTaBneHne TeKcTa MPOM3BOAUTCA HAMNpPsAMyKd B OKHE
HacTpoek, pasgen Obuwjue napamempsi.

Haxmute F3 gna poctyna K UeHTpanbHOW MaHenun w
knaesuwern OK BbiGepuTe OogHY U3 NATM CTPOK (CTpoka 1),
(cTpoka 2), (ctpoka 3), (cTpoka 4) n (cTpoka 5).
Ha naHenn cnpaBa nogyepkuBaHveM
onepaums 3anucu/M3aMeHeHns CTPOKMK.
Konecrkom npokpyTku BbiOepute LWpudT BBOOUMOrO TEKCTA,
3ateM knaeuwen F4  noaTtBepaute  BbiGop.  [ns
nepemMeLleHns no CTpOKe BMNpaBO-BMEBO UCMNONb3ynTe
knaesuwmn F2/ F3.

Haxmute OK, a 3atem knaBuwy F3 ansa 3anucu Tekcta u
nepexoja K cnegywouwlen ctpoke. PegaktupoBaHne HOBON
CTPOKM NPOU3BOANUTCH B TOM Xe Nopsiake.

0603HaunTCA

Controls and displays

OPTIMISATION/ MINIMIZATION

The Optimisation /Minimization Menu (Fig. 4-8), is used to
perform the relative procedure for the wheels being worked.
An operational sequence, and control screens, guide the user
through the entire operation.

The F4 key is used to advance the procedure.

WHEEL PROFILES (in MANUAL only)

The Wheel Profiles item (Fig. 4-9) is recalled from the Rim
Data Input Menu.

It is used to memorize and recall from a list, complete wheel
data settings.

The F6 Menu in the Rim Data Input screen with the item:
1, Fig.4-9  Access to LIST OF WHEEL PROFILES

The desired wheel profile can be selected form the List screen,
by scrolling the available Items with the Cursor. Press OK to
activate the selection.

TEXT COMPOSITION

The Text Composition (Fig. 4-10), is used to set and memorise
a five line text in the Start screen.

The text composition is performed directly in the Settings
screen, at the General settings item.

Press F3 to access the central panel in order to select with
the OK key, one of the five lines available (line 1), (line 2),
(line 3), (line 4) and (line 5).

In the panel on the right an underscore identifies the writing/

change position on the line.

Use the Cursor to select the font to input.

Press F4 to select the type of font and F2/ F3 to move right or
left along the line.

Press OK and then F3 to input the text and move to the next
line. Select another line and proceed in the same way.
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Betatigungs und Anzeigeelemente

4.5 Hilfetexte

Hllfetexte erlautern den aktuellen Handlungsschritt und geben
bei Fehlermeldungen Hinweise zur Bearbeitung.

Die angezeigten Texte dienen der Erklarung des jeweilig
stattfinden Betriebsablaufs.

Die komplette Hilfsanleitung kann durch das
HAUPTMENU angezeigt werden (Abb. 4-1).

Hilfetext aufrufen
y HELP-Taste (1, Bild 4-1) drlcken.

Der erste HilfeText-Bildschirm erscheint, z. B. zum Bildschirm
RADDATEN EINGABE (Bild 4-11).

y HELP-Taste erneut dricken, um den folgenden Hilfetext-
Bildschirm aufzurufen.

Der zweite Hilfetext-Bildschirm zum Bildschirm
RADDATENEINGABE erscheint (Bild 4-12)

Eine nach der anderen erscheinen auf zyklische Weise
alle Bildschirmhilfen bis zurtick zur ersten Seite.

Es ist mdglich die Bildschirmhilfen in beiden Richtungen
abzurufen

Riickwartsblattern

y Dricken Sie auf den oberen Teil der HELP-Taste.
Hinweis

Das Durchblattern kann in den Hilfsseiten nur progressiv
erfolgen; in beiden Richtungen und ein Bildschirm nach dem
anderen.

Beim Drucken der HELP-Taste in der letzten Hilfetext-
Bildschirmseite, springt der Hilfetext erneut zum ersten
Bildschirm zurick.

Hilfetext verlassen
y ESC-Taste (2, Bild 4-1) drticken.

4.6 Feststellbremse

Bild 4-13 Pedal der Feststellbremse

Bei getretenem Pedal wird die Hauptwelle festgestellt. Hierdurch
wird das Anziehen bzw. Lésen der Radspannmutter erleichtert.
Auflerdem kann zum Anbringen der Ausgleichsgewichte das Rad
in der eingedrehten Ausgleichsposition gehalten werden.

Hinweis:
Diese Feststellbremse ist nur eine Positionierhilfe und darf
nicht zum Abbremsen der Hauptwelle benutzt werden.

Hinweis:
Die Feststellbremse hat bei Auswuchtmaschinen mit dem
Schnellspannsystem Power Clamp andere Funktionen:
AuRerdem hat das Pedal die Funktion der Steuerung der
Power Clamp Vorrichtung zum Aufspannen des Rads auf
die Auswuchtmaschine.
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4.5 CnpaBo4Hasa nHcgopmaumsa

B cnpaBo4HoM MHopMaLmm JatoTCa NOACHEHNS K TEKYLLIEN
cuTyaumu, a B cnyyae coobueHnii o6 owwmbke -
pekomeHAauMmM No UX yCTPaHEHWIO.

OTobpaxaloTcsa faHHbIe TekyLlen onepaumu.

Bca cnpasoyHas uHdopmauus cogepxutcs B [TIABHOM
MEHIO (Puc 4-1).

Bbi3oB cnpaBku
e Haxwmute knasuwy HELP (1, Puc. 4-1).

[NosABUTCS nepBOe OKHO CO CnpaBOYHOM MHGOPMaLMEN,
Hanpumep, okHo BBOJA OAHHbBIX ONCKA (Puc. 4-11).

o Haxwmute knasuwy HELP ewue pas onsa nepexoaa kK
crnepyoLemMy OkHy crpaBo4HON MHOpMaLnK.

[MosiBUTCS BTOpOE OKHO CO CrnpaBO4YHON WHGOPMaUMeEln Ha
akpaHe BBOJA [OAHHbIX OUNCKA  (Puc. 4-12).
Mpogomxante Haxumatb knasuwy HELP, noka He
BEPHETECH Ha NEPBYO CTPaHWLLy.

OkHO CnpaBoYHON nHdopmaumm
npokpy4nBaTb B 060MX HanpaBrieHUsIX.

MOXXHO

OGpaTHasa NpokpyTKa

e HaxmuTe BepxHtoto YacTb knasvwm HELP.
MpumeyaHue

BapuaHTbl NPOKpyTKM CNpaBOYHbIX 3KPaAHOB: TOMNbKO BRepes,
B 000MX HanpaBneHusIX U NOCTPaHUYHO.

MNMocne HaxaTusa knasnwmn HELP B nocnegHem okHe
npov3onaeT Bo3BpaT Ha NEPBYO CTPaHULLY.

Bbixoa 3 cnpaBo4yHOro OKHa
e Haxwmute knasuwy ESC (2, Puc. 4-1).

4.6 BnokupoBka rnaBHoro sana

Puc. 4-13 MNepanb 6NOKMPOBKK FaBHOro Bana

BriokupoBka rnmaBHOro Bana MPOU3BOAMTCS HaXaTUeM Ha
neganb. OTo obneryaeT 3aTAXKKY U CHATME 3aXKMMHOW ramku un
Mo3BOSISIET yAEPKMBATb KONECO B MOJIOXEHMUN KOPPEKLMUN Ans
NpaBWIbHOW YCTaHOBKM 6anaHCPOBOYHbIX MPY30B.

lpumeyaHue:
[aHHasa 6rnokupoBka NpegHas3HavyeHa WCKIIOYUTENBHO Ans
obneryeHus NO3MLIMOHMNPOBAHNA Koneca W He [OOJmKHa
MCNonb30BaTbCA OJ1A OCTaHOBKU IMaBHOIo Bara.

lpumeyaHue:
Ha 6GanaHCuMpoBOYHbIX CTaHkax C ObICTPOAENCTBYHOLLEN
cuctemon  3axmuma Power Clamp neganb Takke
KOHTpOnupyeT ycunue 3axuma Power Clamp koneca Ha
CTaHKe.

Controls and displays

4.5 Help information

Help information explains the current action and, in the case of
an error code, provides hints for remedy.

The information displayed relates to the current action.

The complete help guide is available from the MAIN MENU
screen (Fig. 4-1).

Display help information
e Pressthe HELP key (1, Fig. 4-1).

The first screen with help information appears, e. g. to the
screen RIM DATA INPUT (Fig. 4-11).

e Press the HELP key once more to display the next
screen with help information.

The second screen with help information to the screen RIM
DATA INPUT (Fig. 4-12) appears. Continue to scroll through
all the help screens until you return to the first page.

The help screens can be scrolled in both directions.

Scrolling backwards

e Press the upper part of the HELP key.
Note

You can only perform progressive movements in the help
screens, in both directions, once screen at the time

On pressing the HELP key in the last screen with help
information the display jumps to the first screen again.

Quit help information
e Pressthe ESC key (2, Fig. 4-1).

4.6 Main shaft lock
Fig. 4-13 Pedal of main shaft lock

The main shaft is locked when the pedal is depressed. This
facilitates tightening or untightening of the clamping nut and
retains the wheel in the correction position for correct fitting of
the balance weights.

Note:
This lock is designed only to facilitate orientation of the wheel
and must not be used for braking the main shaft.

Note:
On wheel balancers equipped with the quick—acting Power
Clamp system: The pedal also controls the Power Clamp,
for clamping the wheel on the balancer.

PykoBoacTBO o akcnayaraumm geodyna OPTIMA Il — ZEEWB734A03 49



4-14

4-15

4-16

Betatigungs und Anzeigeelemente

4.7 Kameras und Laserzeiger

Abbildung 4-14

Die verschiedenen Kameras, die auf das Rad
ausgerichtet sind, werden zur automatischen Erfassung
des Abstands, des Durchmessers und der Breite des
Rads verwendet, sowie zum dreidimensionalen
Scannen der gesamten Oberflache des Reifens und der
Felge.

Abbildung 4-15

Mit der als Laserzeiger bezeichneten Vorrichtung zeigt
die Maschine mit einem Laserlichtpunkt die genaue
Position zur Anbringung der Klebegewichte an der
Felge.

4.7.1 Messarme
Bild 4-16
Der Arm dient:

- der Vermessung der Felgenentfernung lediglich in
der MANUELLEN Modalitat.

1 Ausziehbarer und nach oben schwenkbarer Arm.

2  Tastspitze zur Felgenvermessung (Abstand -
Durchmesser) fur alle Profilarten.

50 PykoBoacTBO o akcnayaraumm geodyna OPTIMA Il — ZEEWB734A03



Yn paBneHne n UHAUKauuA

4.7 Kamepbl U nasepHble ykasaTtenu

Puc. 4-14

Heckonbko Kamep, HanpaBneHHbIX Ha  KOJleco,
npegHasHayeHbl Onsi aBTOMaTMYecKoro nonyyeHus
OaHHbIX O PacCTOAHUM OO Korfleca, ero AnameTpe wu
WWAPWHbI, a Takke AONSA BbINOMHEHUS TPEXMEPHOro
CKaHMPOBaHUS BCEW MOBEPXHOCTM MOKPLILLKM U AuCKa.

Puc. 4-15

[ns o603HaYeHUss TOYHOro MecTa YCTaHOBKM
GanaHCUMPOBOYHbLIX FPY30B Ha CTaHKe MCMONb3YTCS
nasepHble ykasaTenu.

4.7.1 U3meputenbHasa py4ka

Puc. 4-16
Pyuka npegHasHaveHa onsi:

- U3MEpPEeHMsI PaCcCTOSIHUSI AMCKa TONbKO B PYyYHOM
pexume.

1 Py‘-IKy MOXHO OTBECTU N NOOHATb BBEPX

2  WNamepuTtenbHbIv Wyn (paccTtosHWe - aguameTp)
ansa noboro npodunsa Koneca.

Controls and displays

4.7 Cameras and Laser Pointers

Figure 4-14

The various Cameras aimed at the wheel are used for
the automatic acquisition of the Distance, Diameter and
Width, as well as to perform the three-dimensional scan
of the entire surface of the tyre and rim.

Figure 4-15
The machine uses the Laser Pointer to indicate the pre-
cise point for fitting the adhesive weights on the rim.

4.7.1 Gauge arm

Fig. 4-16
The arm is used to:

- Measure the rim distance only in MANUAL mode.

1  Arm, can be removed and folded upwards

2  Feeler rod used to measure the rim (Distance -
Diameter) for all types of profiles.
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Maschine einschalten

5. Maschine einschalten

Bitte vor allem bei den ersten Arbeitsversuchen die
Be-triebsanleitung studieren und entsprechend
vorgehen.

< Prifen Sie immer ob der Radschutz ganz angehoben
ist.

- Stecken Sie das Stromversorgungskabel in die
Steckdose (1, Bild 5-1).

- Die Maschine mit dem Netzschalter (2, Bild 5-1)
einschalten.

Nach dem Einschalten fuhrt die Elektronik Selbsttests

durch. Wahrend dieser Phase erscheint auf dem

Bildschirm folgender Text

“WAIT: LOADING...“(Bild 5-2).

Wahrend die Maschine die Selbsttests durchfiihrt, dirfen

keine Eingaben getatigt oder sonstige Operationen

vorgenommen werden. Die Maschine muss diese

Einschaltphase erschutterungsfrei durchlaufen.

Nach Beendigung der Selbsttests erklingt ein
melodisches Tonsignal, der Bildschirm zeigt das
Hauptment (Bild 5-3) und die Maschine ist betriebsbereit.

Bild 5-3 Hauptmen

Die Mentfelder der Menutasten F1 bis F6 sind mit folgenden
Funktionen belegt:
F1 Zugriff auf AUSWUCHTEN
Zugriff auf EINGABE FELGENDATEN
Zugriff auf OPTIMIERUNG
Zugriff auf EINSTELLUNGEN
F2 Nicht belegt
F3 Nicht belegt
F4 Einstell: Statische Unwucht, Erfassung Ende der
Gewichte, Gramm / Unzen, Weight Miser
F5 Nicht belegt
F6 Zugriff auf KOMPENSATIONSLAUF

51 Einschaltzustand

Die Elektronik ist werkseitig so programmiert, dass nach
dem Einschalten sofort die folgenden Funktionsweisen
gegeben sind:

— Betriebsart NUR RADDATEN

— Radtyp 1 (Pkw-Rad mit Zoll-Nennmal3en, Breite 6,5"
und Durchmesser 15,0").

— Eingabe der Felgenmal3e in Zoll (inch).

— Unwuchtgréfienanzeige in 5-Gramm-Stufen.

— Unterdrickung des kleinsten angezeigten
Unwuchtwerts (Grenzwert 3,5 Gramm).

— Zwangsweise Abbremsung des Rades bei Offnen des
Radschutzes wahrend eines Messlaufs..

— Kompensation der Spannvorrichtungsunwucht
ausgeschaltet.

— Start des Messlaufs nur durch die START-Taste.
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5. BknroyeHue cTtaHka

BHuMaTenbHO U3y4ynuTe pyKoBOACTBO NO
3aKcniyaTauum u criegyete ero ykasaHusam,
0CcobeHHO, ecnu paboTa Ha cTaHKe NPOU3BOAUTCA
B NepBbIv pas.

e YbeamTech, 4TOD 3aLLUMTHLIV KOXYX KOrieca HaxoamTcs
B MOSTHOCTbIO MOAHATOM COCTOSIHUN.

. BcraBbTe BWnKy ceTeBoro kabens B pO3eTKy
nutaHusa (1, Puc. 5-1).

= BknoynTe CTaHOK rnaBHbIM BbiKtovaTenem (2,
Puc. 5-1). OnekTpobnoK BbINOMHUT HECKOMNBbKO TECTOB
CaMoaNarHoCTUKN.

Ha atom aTtane OygeTr oTobpaxaTbCs cooOLieHne
“WAIT: LOADING..." (MOOOXKOUNTE: WOET
3AIrPY3KA...) (Puc. 5-2).

Bo Bpemsi camoanarHoCT1K1 He NPOU3BOANTE HUKaKMX
NOOKMIOYEHUA wnn  Apyrux onepauuin. Ha aTom
HavyanbHOM 3Tane He mnoABepranTe CTaHOK Jdaxe
Manenwunm Bubpauunsam.

Mocrne 3aBepLUEHMst TECTUPOBaHUS pa3dacTcsl MESIOANYHbIN
curHar, 1 Ha akpaHe otobpasuTtcs rmaBHoe MeHio (Puc. 5-3),
YTO O3HaYaET FOTOBHOCTL CTaHKa K paboTe.

Puc. 5-3 (maBHOEe MeHI0

Monga MeHto cogepxaT PyHKLUMOHarnbHble knasuwm F1...F6:

F1 BAJTAHCUNPOBKA
BBO JAHHbBIX ONCKA
OMNMTUMUBALINA
HACTPOVIKA
F2 CeobogHas knasuwia
F3 CeobogHas knasuwia
F4 Bbibop: CtaTndyeckast 6anaHcupoBka, TOYHbIN OTCHEeT
rpy3os, 'pammbl / YHumn, Weight Miser (3koHoM-BecC)
F5 CBobopgHas knaBuLla
F6 LWMKIT KOMIMNEHCALUMA

5.1 CraTyc npu BKNOYeHUU

3aBo/cKune HacTpoOWikM paboumx pexmnmos,
YCTaHOBIIEHHbIX B GIIOKe yrnpaBneHus:

— Pexum MPODAINb

— Twn koneca 1 (koneco nerkoBoro aBTomMoouns ¢
HOMWHarbHLIMK pasMepamMu B AMMax, LUMPUHON
6,5" n gnameTpom 15,0").

— BBoA AgaHHbIX gncka, eanHuLa U3sMepeHnn: gronMeol.

— BenuuuHa 6anaHCUpOBKM ANCKPETHOCTLIO 5T.

— OkpyrneHue manbix paspsiaoB BENUYMHbI
BanaHcunpoBkm (Npepen gonycka 3,5 .).

— ABTOMaTMYECKNN OCTAHOB Koneca npu NOgHATUM
3aLLMUTHOrO KOXYyXa BO BPEMS U3MEPUTENBHOIO LiMKna.

— KomneHcauns gucbanaHca aganTtepa OTKOYeHa.

— [yck namepuTensHOro Linkna Tonbko knasuwen START.

Switching on the machine

5. Switching on the machine

Please read through the operation manual and
follow the instructions, especially when operating
the wheel balancer for the first time.

= Always make sure the wheel guard is fully raised.

. Plug the mains cable plug into the power outlet
(1, Fig. 5-1).

= Switch on the machine by the mains switch (2, Fig. 5-1).
The electronic unit now performs a number of self-tests.
In this phase this message is displayed on the screen
“WAIT: LOADING...“(Fig. 5-2).

As long as the machine is carrying out the self-tests, no
inputs and no other operations whatsoever must be made.
During this starting phase the machine must not be
subjected to even the slightest vibrations.

Upon completion of the self-tests a melodious signal is
heard, the screen shows the main menu (Fig. 5-3) and
the machine is ready for operation.

Fig. 5-3 Main menu

The menu fields of the function keys F1 to F6 show:
F1 Accessto BALANCING
Access to ENTERING RIM DATA
Access to OPTIMISATION
Accessto SETTINGS
F2 Notassigned
F3 Notassigned
F4 Selection of: Static unbalance, Weights Fine Reading,
Grams / Ounces, Weight Miser
F5 Notassigned
F6 Accessto COMPENSATION RUN

5.1 Status at switching on

The electronic unit is factory-adjusted to the following
operating modes, available immediately after switch on:

— PROFILING mode
— Weight mode 1 (car wheel with nominal dimensions in
inches, width 6.5" and diameter 15.0").

— Acquisition of rim data, unit of measurement: inches.

— Display of unbalance value with 5 gram increments.

— Suppression of minor unbalance readings (tolerance
limit set at 3.5 ).

— Automatic wheel braking when guard is opened during
the measuring run.

— Compensation of adaptor unbalance switched off.

— Start of measuring run by START key only.
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5.2 Fehlermeldungen beim
Einschalten

Im Falle einer Fehlermeldung muss diese mit der STOP-
Taste oder der ESC—Taste bestatigt werden. Es ertdnt
kein Drei-klangton. Folgende Funktionsfehler kdnnen beim
Einschalten auftreten:

Blauer Bildschirm

Die Kommunikation zwischen Mikrokontroller und
Embedded PC ist gestort.

. Verbindungskabel tiberprifen

E3

Der Messarm fiir Abstand und Durchmesser war nicht

in Ruhelage.

. Den Messarm in Ruhelage bringen und mit der
STOP- Taste oder der ESC—Taste weitergehen.

E4

Der Breitenmessarm war nicht in Ruhelage.

. Den Messarm in Ruhelage bringen und mit der
STOP- Taste oder der ESC—Taste weitergehen.

E89

Entweder hat sich eine Taste verklemmt oder der
Pedalschalter ist betatigt.

. Verklemmte Taste suchen und l6sen.

Oder:

. STOP-oder ESC—-Taste drlicken zur
Uberpriifung des Pedalschalters.

Wenn der Fehler nicht behoben werden kann, wird die

Pedal-funktion mit der STOP- oder ESC-Taste

abgeschaltet. Service anfordern.

E92

Der Messarm fir Abstand und Durchmesser war auch
beim 2. Versuch nicht in Ruhelage. Beide Messarme
wer-den abgeschaltet.

. 3 Sekunden warten oder mit der STOP-Taste
oder der ESC—Taste weitergehen.

E93
Der Breitenmessarm war auch beim 2. Versuch nicht in
Ruhelage. Der Breitenmessarm wird abgeschaltet.

. 3 Sekunden warten oder mit der STOP-Taste oder
der ESC—Taste weitergehen.

E145
Die Inhalte der beiden Dauerspeicher sind unterschiedlich,
enthalten aber beide gultige Daten.

54 PykoBoacTBO no akcriayaraumm geodyna OPTIMA Il — ZEEWB734A03



BknrouyeHue cTaHKa

52 Koabl coobLueHUin 06 oLLMOKax Npuy BKIMKOYEHUN

Mpn nosBneHun koga owunbkn ero Heobxoanmo
KBUTUPOBAaTb HaxaTtuem knasmwum STOP wwm ESC.
3ByKOBOE COMPOBOXAEHNE OTCYTCTBYET.

I'IpV| BKIMHO4EHUN nUTaHunA MoryT
crneayrouime Kkoapl HeI/ICI'IpaBHOCTeIZI

BbIBOONTbLCA

Fny6own akpaH
CBA3b MUKPOKOHTpOMMepa v BCTpoeHHbIM 1K
npepeaHa.

. MpoBepbTe coeanHUTENbHbIN Kaberb

E3
NameputenbHas pyyka paccTosiHis U guameTpa He
HaxXo4UTCSA B UCXOLHOM MOMOXEHUN.

. BepHute pydky B HadanbHOE MONOXEHWE.
Haxmute knasuwy STOP mnnn ESC.

E4

M3mepuTtenbHas pydka LWWUPUHBLI OUCKa He

HaxoAuTCs B MICXOAHOM MOSTOXEHUN.

. BepHuTe pyyKky B HayanbHoe NonoXeHune.
Haxmute knasuwy STOP unun ESC.

E89

3axkaTa KHOMKa Uy 3aMKHYT MnepeksoyaTenb
neganu.

. HaiiguTe n ocBo60oauMTe 3aXaTyko KHOMKY.

nu:

. HaxmuTte knasuwy STOP unmn ESC, 4toGbI
NPoOBEPUTL BbIKNOYaTESb.

Ecnun owmnbka He ycTpaHsieTcs, To paboTa neganu
OyneT oTkntoveHa kHonkamu STOP unu ESC.
ObpaTtuTtech B TEXHUYECKYIO CNYXOY.

E92

Pyuka namepeHusi pacctosHus u anameTtpa oboaa He
BEpHynacb B UCXOLHOE MOJIOXEHWE CO BTOPOW
nonbiTkn. O6a M3MepUTENBHBLIX PYYKMU OTKITHOYEHBI.

. Mopoxaute 3 ceK. UM HaXmuTe KnasBuLly
STOP unu ESC gns npogormkeHms padoTbl.

E93

Pyuka unamepeHus wupuHbl oboga He BepHynacb B
UCXOOHOE  MONOXEeHWe CO  BTOPOM  MOMbITKW.
M3mepuTenbHbIN pyyka OTKAOYEHa.

. MopoxauTe 3 cek. MMM HaxXmuTe KnasuLly
STOP unu ESC ansa npogomkeHnsa paboThl.

E145
CogaepxaHne 06oMx Moayrnern NOCTOAHHOM NamMaTH
OTNNYaeTcs, XOTSA AaHHble 060MX MOAynel BEPHbIE.

Switching on the machine

5.2 Error codes at power on

If an error code occurs it must be acknowledged by
pressing the STOP key or ESC key. No audible signal is
given.

The following malfunction codes may occur at power-on;

Blue Screen
The communication between the microcontroller and
em-bedded PC is interrupted.

. Check connecting lead

E3

The gauge arm for distance and rim diameter is not in

home position.

. Move gauge arm to its home position. Press the
STOP key or the ESC key.

E4

The width gauge arm is not in home position.

. Move gauge arm to its home position. Press the
STOP key or the ESC key to continue.

E89
A key is jammed or the pedal switch is closed.

. Find and release jammed key.

Or:

. Press STOP or ESC—key to check the switch.

If the error cannot be remedied, the pedal function is switched
off by pressing the STOP key or the ESC key. Call service.

E92

During the second attempt the gauge arm for distance
and rim diameter was still not in the home position.
Both gauge arms are rendered inoperative.

. Wait 3 seconds, or press the STOP key or the

ESC key to continue.

E93

During the second attempt the width gauge arm was still

not in the home position. The gauge arm is rendered

inoperative.

. Wait for 3 seconds, or press the STOP key or the
ESC key.

E145

The contents of both permanent memories are
different, but both contain valid data.
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E360
Justage mindestens einer Kamera erforderlich

Mdgliche Ursachen:
< Die Platine der Kameras wurde ausgetauscht
« Mindestens eine Kamera wurde ausgetauscht
- Esfehlen Justagedaten
- Kamerakabel wurden ausgetauscht

Setzen Sie sich bitte fur folgende AbhilfemaRnahmen mit
dem Kundendienst in Verbindung:
«  Uberpriifen Sie die Verbindungen
e Justieren Sie den Scanner mit Servicecode C 122
um die Position der Kameras und die
Referenzebene flur das Auswuchten zu
synchronisieren.

E361
Eine Kamera nicht vorhanden oder wahrend des
Selbsttest nicht erkannt

Die Prozessorplatine konnte wahrend des Selbsttests
beim Start der Maschine nicht mit der Platine der Kameras
kommunizieren.

Méogliche Ursachen:
- Die Platine der Kameras ist nicht angeschlossen
oder defekt
- Die Kabelverbindung zwischen der Tastatur, der
Prozessorplatine und der Platine der Kameras
nicht eingesteckt, defekt oder fehlt.

Setzen Sie sich bitte fur folgende AbhilfemaRnahmen mit
dem Kundendienst in Verbindung:
«  Uberpriifen Sie die Platine der Kameras
« Uberpriifen Sie die Verbindungen
< Laden Sie die Software der Platine der Kameras
erneut.

E900
Das gespeicherte Maschinenmodell ist unbekannt.

E901
Die Maschine ist nicht justiert.
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E360
Heob6xopuma kanubpoBka He MeHee
OQHOW Kamepbl

BO3MOXHbIE NPUYMHBI:
e npowusBeaeHa 3ameHa nnatbl KOHTpOrnepa Kamepbl
- npou3BeaeHa 3amMeHa He MeHee OfHOW Kamepbl
e OTCYTCTBYHOT AaHHblE KanmbpoBKu
e nepecTaBneHbl MecTaMmn kabenm kamep

Obpatutecb B cnyxby nOAAepXKW ANs MpUHATUS
KOPPEKTUPYIOLLNX Mep:
* MpoBepKa CoOeaVHEeHUN
e npouedgypa kammbposkn (C122) Ons  TOYHOMO
onpeaeneHus AeNCTBUTENBHOTO MOMOXKEHNS Kamep
OTHOCUTESLHO OTCHETHOW MIIOCKOCTU CTaHKA.

E361

Kamepa oTcyTcTBYEeT Unum He oTBevyaeT BO

BpeMs CaMOAMarHoCTUKU

OTcyTcTBYeT  CBSiI3b  KOHTponnepa CTaHka C
KOHTPOMNEPOM Kamepbl BO BPEMS CaMOTECTMPOBAHUS
Npu BKIMHOYEHUN.

Bo3aMoXHble NpUYUHLL:
e OTCyTCTBYET nnm
KOHTpOMrepa kamepbl
e MMocKui kabenb MOAKMOYEHUS KnaBMaTypbl,
nnatbl  KOHTpoOmnnepa CTaHka M nnarbl
KOHTpoOMnnepa kamepbl OTCOEAMHEH, NOBPEXAEH
W OCTYTCTBYET.

noBpexaeHa nnarta

O6patuTtecb B Cnyx0y MNOAAEPXKKU ANS BbIMNOSHEHUS
KOPPEKTUPYIOLWNIN AENCTBUN:
e MpoBepka MnaTbl KOHTPOepa Kamepbl
* rpoBepKa CoeAnHEeHUN
e MepeycTaHoBKa NporpaMMHoro obecneveHuns
KOHTpoOnepa Kkamep.

E900
HewnssecTHas Mofenb cTaHka.

E901
CTaHOoK He oTKanMbpoBaH.

Switching on the machine

E360
At least one Camera calibration required

Possible causes:
the Cameras controller board has been replaced:
= the camera controller board has been replaced
- atleast one Camera has been replaced
= the calibration data is missing
= the Camera cables have been swapped

Calltechnical support for the following corrective actions:
= check the connections
e calibration procedure (C122) is required to
calibrate the actual position of the Cameras with
respect to the balancer reference plane.

E361

A Camera not present or not responding during

self test

The balancer controller board was not able to
communicate with the camera controller board during
power on self test.

Possible causes:
- the Cameras controller board is missing or
damaged
- the flat cable connecting the keyboard, the
balancer controller board and the Cameras
controller board is unplugged, damaged or
missing.

Call technical support for the following corrective actions:
e check the Cameras controller board
» check the connections
e re-install the Cameras controller board software.

EQ900
Unknown machine model.

EQ01
The machine is not calibrated.
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H82

Stérung wahrend des Selbsttests (z. B. durch Drehen
des Ra-des). Der Hinweis wird 3 Sekunden angezeigt,
danach wird die Mes-sung wiederholt (max. 10—-mal) oder
mit der STOP-Taste oder der ESC—Taste abgebrochen.

H948

H949

Stérung wahrend des Selbsttests beim Start.

Die Firmware und die aktuell verwendete Version der
Benutzerschnittstelle sind nicht aufeinander abgestimmt.

Hinweis :
Der Betrieb der Auswuchtmaschine ist nicht
beeintrachtigt.

° Die Maschine kann weiter angewendet werden.

° Fir Informationen dartber setzen Sie sich bitte mit
dem technischen Kundendienst in Verbindung.

Fatale Fehlermeldungen

Das Selbsttestprogramm hat einen Fehler entdeckt und zeigt
einen sechsstelligen Code aus Ziffern und/oder Buchstaben
an.

C10800

Netzspannung unter 170 V. Auswuchten méglich, wenn
der Motor die Hauptwelle auf Messdrehzahl bringen kann.
Raddaten kénnen verloren gehen.

° Netzspannung mit Vorschalttransformator (Mat.—Nr.
6705 902) in den Bereich 200 - 230 - 240 Volt
bringen.

C10801
Netzspannung Uber 265 V. Die Elektronik der Maschine
istin Gefahr!

Netzschalter ausschalten!

° Netzspannung mit Vorschalttransformator (Mat.—Nr.
6705 902) in den Bereich 200 - 230 - 240 Volt
bringen.

Schaden, die beim wiederholten Auftreten dieser Meldung
entstehen, fallen nicht unter die Garantie.

C10804
Netzspannung tber 275 V. Die Elektronik der Maschine
istin Gefahr!

Netzschalter ausschalten!

° Netzspannung mit Vorschalttransformator (Mat.—Nr.
6705 902) in den Bereich 200 - 230 - 240 Volt
bringen.

Schéden, die beim wiederholten Auftreten dieser Meldung
entstehen, fallen nicht unter die Garantie.
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H82

TecT camogmarHOCTVKN NpepBaH (Hanpumep, BpaLLeHneMm
korieca). CoobLueHre oTobpaxaeTcs B Te4eHne 3 CekyHn,
nocrne Yero UMK u3mepeHust nosropsietcs (Makc. 10 pas)
unun otmeHsaeTca knasuwamm STOP nnu ESC.

H948

H949

Owwunbka camognarHOCTUKM MpK 3arnycke.
BcTpoeHHoe nporpaMmmHoe obecneyeHvie u Bepcus
Nosb30BaTENbCKOro MHTepdenca oTNnYaoTCs.

lMpumeyaHue:
CtaHok moxeT paboTaTb B 0ObIYHOM pexnme.

. PaboTa Ha cTaHke MOXeT NPoaoKaTLCS.
. nony4yeHns: 4OMNONHUTENbHON MHopMaLm
obpaTnTech CrnyxBy TEXHUYECKON NOAAEePKKN.

Koabl KpuTYeCKMx owmnboK

Ecnm  nporpamma  camMogmarHOCTUKM  OBHapyxuT
owmnbKy, TO Ha gucnnee oTobpasnTCcsa 6-NO3ULMOHHBIN
ByKkBEHHO-LUMPOBON KOA.

C10800

HanpsokeHne cetm Hwke 170 B. BanaHcupoBka
BO3MOXHa, ecnu AsuraTenb MOXET BpalaTb rfaBHbIN
Ban Cc HeobGXxooumow CKOpOCTbio. [laHHble Koreca MoryT
ObITb MOTEPSHBI.

. BoccTaHoBUTE HanpsbkeHne nutaHma go 200 —
230 - 240 B ¢ nomoubto BXogHoro TpaHcdopmaTopa
(apT. 6705 902).

c10801
HanpsikeHune ceTu Bbiwe 265 B. Bo3amoxHO
nospexaeHue anekrpobnoka craHkal

. OTKMOYMTE CTAHOK rMaBHbIM BblKMoyaTenem!

. BoccTtaHoBuTe HanpsxeHne nutaHusa go 200 — 230
- 240 B ¢ nomoLb0 BXOAHOIO TpaHcdopmMaTtopa
(apT. 6705 902).

Jliobble noBpexaeHUs No NpUYNHEe HEOQHOKPATHOIO
NOBTOPEHMUS AaHHOM OLWNOKN rapaHTUM He noanexar.

C10804
HanpsxeHne cetu Bobiwe 275 B. BoamoxHoO
nospexaeHune anekTpobnoka craHka!

. OTKNIOYMTE CTAHOK rMaBHbIM BbIKIloYaTenem!

. BoccTtaHoBuTe HanpskeHue nutaHmsa 200 — 230 -
240 B ¢ nomoLLblo BXOAHOro TpaHcdopmaTopa
(apT. 6705 902).

Jliobble noBpexaeHuma no npnynHe HeoaHOKpaTHOro
NOBTOPEHUA OaHHOWM oWmnbKN rapaHTumn He nognexart.

Switching on the machine

H82

The self-test was disturbed (e.g. by rotating the wheel).
The message is displayed for 3 seconds, after which the
measurement is repeated (max. 10 times), or aborted by
pressing the STOP key or the ESC key.

H948

H949

Fault during self-test at start-up.

The firmware is not aligned with the User Interface version
currently in use.

Note:
Wheel balancer operation is not compromised.

e You can continue using the machine.
e Consult the technical assistance department for
further information.

Fatal error codes
The self-test program has detected an error and displays
a alphanumeric code consisting of six digits and/or letters.

C10800

Line voltage under 170 V. Balancing is feasible if the motor
can drive the main shaft to the measuring speed. Wheel
data may be lost.

¢ Bring the line voltage to within a range of 200 - 230
- 240 Volts with an input transformer (ref. 6705 902).

c10801
Line voltage over 265 V. Damage to the electronic unit of
the machine is likely!

e Turn off mains switch!
e Bring the line voltage to within a range of 200 - 230
- 240 Volts with an input transformer (ref. 6705 902).

Any damage resulting from repeated occurrence of this
error code is not covered by the guarantee.

c10804
Line voltage over 275 V. Damage to the electronic unit of
the machine is likely!

e Turn off mains switch!
e Bring the line voltage to within a range of 200 - 230
- 240 Volts with an input transformer (ref. 6705 902).

Any damage resulting from repeated occurrence of this
error code is not covered by the guarantee.
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6. Rad aufspannen

Bild 6-1 A
Das Pedal zum Feststellen der Hauptwelle hat eine
doppelte Funktion:

PEDAL NACHUNTEN: Blockieren der Drehung

Die Winkelstellung der Welle ist blockiert, wenn das Pedal
gedrickt ist. Diese Feststellbremse ist nur eine
Positionierhilfe und darf nicht zum Abbremsen der
Hauptwelle benutzt werden.

ANGEHOBEN: POWER CLAMP Spannvorrichtung
AuRerdem hat das Pedal die Funktion der Steuerung der
POWER CLAMP Vorrichtung zum Aufspannen des Rads
auf die Auswuchtmaschine.

Abb.6-1B
Power Clamp Vorrichtung mit ganz geoffneten
Backen.

Abb.6-1C
Power Clamp Vorrichtung mit ganz geschlossenen
Backen.

Durch eine Anderung der Funktionsweise ist es moglich,
die Betatigungsrichtung des Pedals umzukehren.

6.1 Montage der Spannvorrichtung
Power Clamp

Abbildung 6-2

Hinweis :
Wenn die Maschine wieder auf die Spannvorrichtung
Power Clamp zurtickgebaut wird, die Funktionsweise
C22 auf Zustand “On” zurticksetzen: ,Entspannen der
Spannvorrichtung Power Clamp sperren”.

Spannklauen in Stellung entspannt fahren.
Konusmutter abschrauben und aufbewahren.
Aufgesteckte Sonderspannmittel, falls verwendet, vom
Hauptwellenkonus abnehmen.

Grundaufnahme Power clamp aufstecken, bis zum
Gewindeende auf die Zugstange aufschrauben und
dann eine Vierteldrehung wieder I6sen.
Grundaufnahme Power clamp von Hand auf den
Konusschieben und dabei die Schraubenkdpfe durch
die Bajonettscheibe stecken.

Grundaufnahme Power clamp verdrehen bis das
Schraubengewinde in der Bajonettscheibe anliegt.
Spannhulse mit dem Andrucktopf aufschieben und
spannen.

Schrauben gleichmaRig mit einem Gabelschlissel SW
13 anziehen.
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0. 3axum Koneca

Puc.6-1 A
Mepanb 6GIOKMPOBKK rMaBHOIO Bana BbINOJHAET ABE

dyHKUUN.
NMEJAJIb BHU3: OctaHoBKa BpaleHuA

Mpn HaxaTm Ha nefanb UKCUPYETCS VITIOBOE MOMOXEHVe
Bara. [JaHHasi GroKMpOBKa MpeOHasHaYeHa WCKIOYUTENTBHO
ans  obrierYeHVss OpueHTauMM koreca M He  [OorbkHa
UCMONb30BaTLCS 19 OCTAHOBKY [TIABHOMO Baria.

NEOANb BBEPX: MEXAHUYECKUWN 3AXKUM
MNepanb Takke ncnonb3yeTcs AN 3aXuma Korneca Ha
CTaHke.

Puc. 6-1B
MexaHU4ecKkui 3aXXuM ¢ NOJIHOCTbI OTKPbITbIMU
rybkamm.

Puc.6-1C
MexaHU4ecKui 3aXKuM C NOJTHOCTLIO 3aKPbITbLIMU
rybkamum.

N3meHuB pabounii pexxum, MOXHO MOMEHATb
HarnpasreHne OencTeus negan.

6.1 YcTtaHOBKa MexaHuU4ecKoro saxuma
Power Clamp

Puc. 6-2

lMpumeyaHue:
Mpn NepBoM MCNOMNbL30BaHUN MEXaHNYECKOrO
3axxuma Power Clamp yctaHoBuTe «On» ans
pexuma C22.
”Releasing the power clamping device is
disabled” (OcnabneHue KpenneHus
MexaHuveckoro 3axuma Power Clamp
OTKJTIOYEHO).

MepemecTute 3aXUMHbIE ryOKM B pa3aToe MoroxKeHue.
OTBMHTUTE KOHYCHYIO raviky 1 NMofioXXnUTe B CTOPOHY.
CHumuMTe cneymnanbHble 3aXnMHbIe YyCTporcTBa (Mpu
HanM4unm) ¢ KOHyca rmaBHOro Barna.

YcTaHoBuTe rnaBHbIA KOPNYC 3aXMMHOTO
YCTPOWCTBA U HaBUHTUTE €ro Ha TAroBYIO LUTAHry A0
KOHLa pe3bbbl, @ 3aTeM OTBEPHUTE B 0OpaTHOM
HanpasneHun Ha YeTBepTb obopoTa.

COBUWHbBTE MMaBHbIA KOPMYC Ha KOHYC BPYYHY!O,
BCTaBsAS rorioBKY BUHTOB B 6aOHETHBIN OUCK.
lMoBepHMTE rMaBHbIN KOPMYC, YTOBLI FOSTOBKMN BUHTOB
BOLLUNN B OTBEPCTUSA BaNoOHETHOro AnCKa.
CoBmecTuTe COeAUHUTENBHYIO BTYIKY C 3aXXKMMHOW
rOfIOBKOM U 3adhUKCUMpynTe.

HageHo 3aTaHUTE BUHTbI OTKPbITbIM raeyHbIM
Krnoyom Ha 13 MM,

Clamping the wheel

6. Clamping the wheel

Fig.6-1 A
The main shaft lock pedal has two functions

PEDAL DOWN:  Stopping rotation

The shaft angle is locked when the pedal is depressed.
This lock is designed only to facilitate orientation of the
wheel and must not be used for braking the main shaft.

PEDAL UP: POWER CLAMP lock
The pedal also controls the POWER CLAMP, for clamping
the wheel on the balancer.

Fig.6-1B
Power Clamp with jaws fully open.

Fig.6-1C
Power Clamp with jaws fully closed.

By changing the mode of operation itis possible to reverse
the direction of actuation of the pedal.

6.1 Fitting the Power Clamp device

Figure 6-2

Note:
If the machine is retooled for the power clamping
device, reset the mode of operation C22 to status On
”Releasing the power clamping device is
disabled”.

Move the clamping jaws to unclamped position.
Unscrew the taper nut and place aside.

Remove the special clamping means, if mounted, from
the cone of the main shaft.

Mount the basic body of the clamping device, screw it
onto the tie rod by turning it to the end of the thread
and then release it again by a quarter of a revolution.
Slide the basic body by hand onto the cone, inserting
the screw heads through the bayonet disc.

Turn the basic body until the screw thread is contacting
the bayonet disc.

Slide on the clamping sleeve with clamping head and
clamp.

Tighten the screws evenly with an open end wrench,
width across flats 13 mm.
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6.2 Rad spannen / abspannen

Die elektrische Steuerung ist so ausgelegt, dass nach dem
Einschalten des Netzschalters die Spannklauen in der
momentanen Stellung verbleiben und eine Veranderung durch
Betatigung des Pedals gezielt eingeleitet werden muss.

' 6.2.1 Rad aufspannen

Hinweis :
Vor dem Aufspannen des Rades darauf achten, dass
die Anlageflache des Grundkoérpers und die
Anlageflache der Felge fett— und schmutzfrei sind.

< Die Spannklauen in Stellung entspannt stellen (Bild
6-3).

= Den entsprechend dem Mittenlochdurchmesser des
Rades gewahlten Zentrierkonus oder Zentrierring auf
die Hauptwelle aufschieben (Bild 6-4).

- Das zu spannende Rad auf den Zentrierkonus oder
Zentrierring aufsetzen, von Hand etwa senkrecht halten
und die Spannhulse mit dem gewahlten Spannmittel

A (Drucktopf, Druckring oder Wechselflansch) auf das

Spannfutter aufschieben (Bild 6-5).

» Die Spannhilse mit dem gewahlten Spannmittel fest
gegen das Rad driicken und das Pedal anheben(Bild
6-6).

6-4 e Vor dem Messlauf den Sitz des Rades auf der

Spannvorrichtung prufen.

Hinweise

Wird das Pedal wahrend des Spannvorgangs nochmals
betatigt, wird das Spannen abgebrochen und die
Spannklauen gehen in die Stellung entspannt zurick.
Durch Driicken der STOP-Taste kann die Spannbewegung
ebenfalls abgebrochen werden.

Bei den Bildschirmmaschinen balco 9750P wird nach dem
Spannen automatisch in den Bildschirm RADDATEN-
EINGABE fiir Raddaten—Eingabe geschaltet.

Der Messlauf kann nur gestartet werden, wenn das Rad
6-5 gespannt und der Radschutz geschlossen ist.

6.2.2 Rad abspannen

Hinweis :
Wahrend die Spannklauen entspannen, das Rad etwas
festhalten, damit es nicht umkippt, wenn sich die
Spannung Iost.

< Das Pedal anheben (Bild. 6).

= Die Spannhilse vom Spannfutter abziehen.

- Das Rad abnehmen.
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6.2 3axum/ pasxaTue Koneca

OnekTpobnok cTaHka YCTPOeH Takmm obpasoM, 4TOObI
N3MEHEHWE MOSOXEHMWS 3aXKMMHBIX F'YOOK NMpoMCxoauno
He MpW BKMOYEHUU MUTAHWSA, a MpU UCMOSIb30BaHWM
nepanm.

6.2.1 3axum Koneca
lMpumeyaHue:
Mepeg 3axumom koneca ybegutecb, 4TOObI

KOHTaKTHblE€ MOBEPXHOCTU 3aXunmMma WU OUCKa Oblnn
YUCTbIMW.

e YcTaHoOBUTE 3aXXUMHbIe ryOK/ B pa3xaToe
nonoxexue (Puc. 6-3).

« OrtperynupyiTe Ha [MaBHOM Bany MOMOXeHNe
LEHTpMPYIOLLEro KoHyca unu kKombua (Bblibepute
yHKUMIO  OMaMeTpa  LEeHTparbHOrO  OTBEpCTMS
koneca) (Puc. 6-4).

* YCcTaHOBMTE KOMECOo Ans 3aKUMa Ha LLEHTPUPYIOLLIEM
KOHyCe WInu Konblue, YAEepPXXMBas, MO BO3MOXHOCTH, B
BEPTMKANIbHOM MOSMIOXEHUN, U BCTaBbTE B MNaTpPOH
3aKMMHYI0 BTYNKY W npucrnocobneHve (3axmnmHas
rofioBka, MNPWKMMHOE KOMbLO WU MPWKUMHOMN
dnaHeun) (Puc. 6-5).

e [INOTHO NPYXXMUTE 3aXKMMHYO BTYIKY U MPUCTOcobeHne
K Konecy u nogHumuTe negans (Puc. 6-6).

« [lpoBepbTe NpaBUNBHOCTbL 3aXMMa nepes 3anyckom

N3MepUTENbHOrO LIMKNa.

MpumeyaHus:

Mp1 NOBTOPHOM UCNONBL30BaHUK Neganu B npouecce
3aXKuMa NpouCXOoauT NpepbiBaHWe onepawmu, n
3aKMMHbIe ryOKv BO3BpaLLaloTCH B pa3xkaTtoe
nonoxeHve. Onepauuio 3axxMmMa TaKke MOXHO npepBaThb
knasuwamm STOP nnn ESC. Ha 6anaHcnpoBOYHbIX
cTaHkax ¢ gucnneem Tmna balco 9750P aBTomaTnyecku
oTkpbIBaeTcH akpaH RIM DATA INPUT (BBOA OAHHbIX
OWCKA) nocne kaxaon onepauum 3axvma.

[nsa Bcex CTaHKOB C 3TUM AUCNNeeM LMK N3MepeEHNs
MOXEeT ObITb 3anyLLeH TOMbKO NOCre 3axnma Koreca u
Npw 3aKpbITOM 3ALLUTHOM KOXYXE.

6.2.2 PasxaTune Kkoneca

lMpumeyaHue:
MpuoepxuBanTe Komneco npu pas3xatum Trybok,
YTOObI OHO HE HAKIOHWUIIOCH.

« [MogHumuTe nepanb Beepx (Puc. 6).
e CHUMUTE 3aXXMMHYIO BTYIIKY C NaTpoHa.

e CHumUTE Komneco.

Clamping the wheel

6.2 Clamping /unclamping the wheel

The electric controller is so designed that after turning on
the mains switch the clamping jaws remain in their
instantaneous position and any change must be effected
intentionally by actuating the pedal.

6.2.1 Clamping the wheel

Note:
Before clamping the wheel make sure the contact
surfaces on wheel adaptor and rim are free from dirt
and grease.

* Move the clamping jaws to unclamped position (Fig.
6-3).

« Slide the centring cone or centring ring (chosen function
of centre bore diameter of the wheel) on the main shaft
(Fig. 6-4).

= Position the wheel to be clamped on the centring cone
or ring, hold approximately in vertical position and slide
the clamping sleeve and clamping means (clamping
head, pressure ring, or flange plate) on the chuck (Fig.
6-5).

» Press the clamping sleeve and clamping means firmly
against the wheel and lift the pedal (Fig. 6-6).

= Check for proper clamping prior to the measuring run.

Notes

If the pedal is actuated once again during the clamping
process, clamping is interrupted and the clamping jaws
return to unclamped position. Clamping can also be
interrupted by operation of the STOP or the ESC key.
With the wheel balancers with screen balco 9750P the
screen RIM DATA INPUT comes up automatically after
every clamping operation.

With every balco P measurement can be started only
when the wheel is clamped and the wheel guard closed.

6.2.2 Unclamping the wheel

Note:
While the jaws unclamp, hold the wheel so that it will
not tilt when unclamped.

- Liftthe pedal (Fig. 6).
= Remove the clamping sleeve from the chuck.

 Remove the wheel.
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6.3 Vorbereitung fiir die Nachjustage

Fir die Nachjustage der p Modell muss die Spannvorrichtung
ohne Rad gespannt sein.

° Den kleinen Zentrierkonus, den mittleren

Zentrierkonus und die Spannhulse ohne Drucktopf
(Bild 6-7) auf das Spannfutter aufstecken.
° Den Spannvorgang ausldsen.

Die Nachjustage wird daher genau so durchgefuhrt, wie
in den nachfolgenden Kapiteln.

6.4 Kompensationslauf durchfihren

Alle Spann—und Zentriermittel sind innerhalb einer zulassigen
Toleranz ausgewuchtet.

Zur Kompensierung eventuell noch im Spannmittel
vorhandener Restunwuchten empfiehlt es sich, nach dem
Einschalten der Maschine oder nach einem Wechsel der
Radspannvorrichtung, insbesondere bei Motorrad—
Spannvorrichtungen, einen Kompensationslauf durchzufuihren
(siehe auch Kapitel 6. Wahl der Funktionsweisen). Diese
Funktionsweise ist nicht in den Dauerspeicher Gbertragbar.

° Die Spannvorrichtung ordnungsgemafd auf der Welle
der Radauswuchtmaschine befestigen. Nicht das
Rad montieren.

° Ausgehend vom Hauptment (Bild 6-8) die Menutaste
F6 Kompensationslauf (1, Bild 6-8) driicken.

° Mit der START-Taste den Kompensationslauf starten.

Der Kompensationslauf dauert l&anger als ein normaler
Messlauf. Nach dem Kompensationslauf weist ein
Piktogramm in der Zustandsleiste darauf hin, dass der
Kompensationslauf aktiviert ist.

Die Kompensierung ist wirksam, bis sie riickgangig gemacht
wird durch erneutes Driicken der Menutaste F6 (1, Bild 6-
8a), durch eine Nachjustage, durch eine
Laufruhenoptimierung oder durch Ausschalten der Maschine.
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6.3 [MoprotoBka kK KanMbpoBke

[Ons kanubpoBkyn 6anaHCUPOBOYHOTO CTaHKa CEpUn «p»
Ha 3aXMMHOM MpPUCMOCOONEHUN He [OIMKHO ObiTb
Koneca.

. YcTaHOBUTE Manbli  LEHTPUPYIOLWMIA  KOHYC,
CPeOHUM KOHYC W 3aXMMHYK BTynky 06e3
3aXknMHow ronosku (Puc. 6-7) Ha naTpoHe.

. BbInonHuTe onepauwio 3axmmva.

YCTPONCTBO AOMKHO ObiTb OTKannMbpoBaHO B CTPOroMm
COOTBETCTBUM C YKa3aHUAMM NOCMNeayLmx pasgenos.

6.4 Limkn komneHcauumu

Bce nocTtaBnsemble 3axuMHble W LEHTpUpyoLmne
npucnocobneHns oTkanubpoBaHbl C onpeaeneHHbIM
[OMYCKOM.

Livkn  anekTpu4eckon KOMMEHCauMm OCTaTOYHOro
ancbanaHca 3a>KMMHOTO npucnocobneHns
peKoMeHOyeTCsl BbIMOMHATb MOCIe BKMOYEHUS CTaHKa
WNM CMEeHbl ajantepa Komeca, B OCOBEHHOCTW,
agjanTtepa MoTouukrneTHoro korneca (cm. § 6. CmeHa
pexumoB onepauuu). PesynbTaTbl KOMneHcauuuM B
NMOCTOSIHHOW NaMsATN HE COXPaHSITCA.

e YcTaHOBWTE 3aXMMHOe npucnocobneHue Ha Ban
CTaHka cooTBeTcTByOWMM obpa3om. Koneco
yCTaHaBnuBaTb He TpebyeTcs.

. B rnaBHomM meHio (Puc. 6-8) HaxmuTe knasuwy F6
ANs 3anycka anekTpu4eckon koMmneHcaumm banaHca
3aXMMHbIX npucrnocobnenni (1, Puc. 6-8).

. [ns 3anycka uykna Haxmte START.

Livkn komneHcaumm ©Oonee NPOAOSHKUTENbHBIN, YeMm
OObIYHbIN  M3MepuTEnbHbIA LKk, [pu 3anycke Lukna
KOMMeHcauMm B TMOfe COCTOSHUSI MOSIBUTCS  3HAYOK
aKTMBHOTO COCTOSIHMSA LiMKIa.

PesynbTaTel  gaHHOTO  LMKMA  COXpaHATCA Ao

MOBTOPHOrO Haxatusi knasuwm MeHo F6 (1, Puc. 6-8a)

Unn JOo 3arnycka HOBOMO LMKa  KanvmbpoBKM  MMu

ONTMMM3ALMM, UMK 0O BbIKITHYEHUS CTaHKA.

Clamping the wheel

6.3 Preparing for calibration

For readjustment of a p balancer the clamping device must

be clamped without wheel.

e Fit the small centring cone, the middle centring
cone and the clamping sleeve without clamping
head (Fig. 6-7) on the chuck.

e Start the clamping process.

The device should be calibrated exactly as described in
the relevant chapters.

6.4 Compensation Run

All clamping and centring means are balanced in our
works to within a certain tolerance.

To compensate for any residual unbalance that might be
left in the clamping means, it is recommended that an
electrical compensation run be performed after switching
on the machine or after changing the wheel adaptor,
especially a motorcycle wheel adaptor (also see § 6.
Changing modes of operation). This mode cannot be
transferred into the permanent memory.

e Fit the clamping device properly on the balancer
shaft. Do not fit the wheel.

e Starting from the screen main menu (Fig. 6-8) press
the menu key F6 for electrical compensation of
unbalance in clamping means (1, Fig. 6-8).

e Start the compensation run with the START key.

The compensation run takes longer than a regular
measuring run. After the Compensation Run, an icon in
the status Bar indicates the Compensation Active status.

This mode of operation is retained until deleted by
pressing menu key F6 (1, Fig. 6-8a) again, by starting
readjustment or an optimisation run, or by switching off
the machine.
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6.5 Vermessungskaliber

Die Anwendung des Vermessungskalibers zur
Erfassung des Rades kann nur in der
MANUELLEN Modalitat erfolgen

Der interne  Abtastarm far  Abstand und
Durchmesserwird verwendet, um das AbstandsmaB
zwischen Maschine und linker Ausgleichsebene sowie
den Felgennenn- bzw.
Ausgleichsdurchmesserabzutasten.

Der Abtastarm ermdglicht es, die Ausgleichsebenen
und die tatsachlichen Ausgleichsdurchmesser der
Klebegewichte am Felgenrand und der versteckten
Gewichte zu bestimmen.

DieAbmessungen derAusgleichsgewichte werden auf
der Basis von realen Daten bestimmt, d.h. Daten, die
direkt von den Abtastarmen erfasstwurden, falls die
Funktion Easy-Alu aktiviert ist. Im Falle einer manuellen
Eingabe der Daten werden die Abmessungen aufgrund
der Nennwerte berechnet, indem die durchschnittlichen
Ausgleichswerte abgezogen bzw. hinzugefligt werden
(Kapitel 8.2.3).

6-9
Abb. 6-9 Interner Abtastarm flr die Messung des
Abstands und des Felgendurchmessers
1 Messarm mit Tastkopf
2 Tastkopf
3 Ablesekante fur Abstandsmaf
- Mit dem Abtastarm flr die Messung von Abstand und
Durchmesser(Abbildung6-10.A) werden der Abstand
zwischen linker Ausgleichsebene und Maschine und
gleichzeitig der Felgendurchmesser automatisch
abgetastet und erfasst.
Anwendung:
» Den Tastkopf herausziehen und an die Felge legen.
In dieser Position lassen, bis ein akustisches Signal
ertont.
» Den Abtastarm in die Ruheposition bringen.
6-10 Sobald die Messung beendet und der Arm wieder in

Ruheposition ist, werden die Felgenabmessungen auf
dem Bildschirm in den entsprechenden Anzeigefeldern
und zwischen den entsprechenden Pfeilen angezeigt.
AuBerdem wird eine Auswahl fur die Positionierung der
Gewichte aufgefihrt.

Falls das Vermessungskaliber nicht richtig funktionieren
sollte oder falls sich die Korrekturstellungen des in
Verarbeitung befindlichen Rades sich auflerhalb des
Erfassungsbereiches des Vermessungskalibers
befinden sollten, ist es trotzdem mdglich die AusmaBe
Uber das Menu einzugeben und in der manuellen
Modalitat vorzugehen (Kapitel 7.3)
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CuyutbiBaHUe AaHHbIX Koneca

6.5 W3mepuTenbHbIN Kanuop

Wcnonb3oBaHne nameputenbHoro npubopa ans
onpenerneHus napamMeTpoB Koreca MoxeT
OCYLLEeCTBIATLCS TONIbKO B py4HOM pexume (MANUAL
Mode).

BHyTpeHHUI Wyn Ans uaMepeHnst pacCTOoSHNUS 1
AnameTpa Ucnonb3yeTcs Ans onpeaeneHus

paccToAHNUS MEeXAY CTaHKOM U NEBOK NNOCKOCTbIO
ypaBHOBELUMBaHUSA, a Takke ANns CKaHNPOBaHWUS
HOMWHanbHOro AgnameTpa oboga n guameTpa

OanaHcupa.

N3mepuTenbHbIN pbiyar No3BosisieT onpeaensits
MIOCKOCTM ypaBHOBELUNBAHUS 1 (haKTUYECKUIN AMameTp
camokresiLmxcsl 6anaHCcMpOBOYHbIX FPY3MKOB Ha Kpato
0604a 1 CKpPbITbIX IPY3UKOB.

Pasmepbl 6anaHCUPOBOYHbLIX FPY3UKOB ONpeaenstoTcs
Ha OCHOBE pearbHbIX AaHHbIX, T.€. AaHHbIX, KOTOPbIe
nony4YeHbl HANPSAMYIO OT U3MEPUTENBHOTO pyKasa, ecnu
dyHKuma Easy-Alu aktmeBnpoBaHa. Ecnu gaHHble
BBOOATCS BPYYHYI0, TO pa3Mepbl pacCunTbiBalOTCA Ha
OCHOBE HOMWHAarbHbIX 3Ha4YEHWN, FAe BblYUTaOTCH UMK
nNpubaBnsaoTCS cpeaHne 3HadeHns koadbduumeHTa
BblpaBHUBaHWs (rnaBa 8.2.3).

Puc. 6-9 BHyTpeHHMI WyN ons onpeaernieHms paccTosHus
no oboga n ero guameTtpa.

1 LWyn ¢ namepuTenbHOM rosioBKOm

2 KoHTaKTHas nameputenbHas ronoBka

3 Ykazaterb Or onpenerieHs paccTosHMS

- C nomowbi M3MEpUTENbHOrO pbldara  Ans
N3MEpPEHNsT pPacCcTosHMA U aguvameTpa (PUCYHOK 6-
10.A) aBTOMaTUYECKM CUUTBIBAETCS U PErUCTPUPYETCS
paccTosiHne Mexay nesowm NSIOCKOCTbIO
YPpaBHOBELLUMBAHMUS W CTAaHKOM W OAHOBPEMEHHO -
anameTp oboaos.

Mopsaaok oencTBun.

. BblABUHYTE  M3MEPUTENbHYIO  TOMOBKY U
yCTaHOBUTb Ha oboge. OcTaBUTb B 3TOM MONOXEHUN,
noka He cpaboTaeT akyCTUYECKUIA CUrHar.

° |/|3MepVITeJ'IbeII7I pbldar npmnBecTn B COCToAHUE
NMOKOA.

Kak TomnbkO M3mMepeHue 3aKOHYWTCH, M pblbar CHoBa
OKaXeTcs B COCTOSiHMM MOKOs, pasmepbl oboga
0TODOpas3ATCs Ha 3KpaHe B COOTBETCTBYHOLUMX MOMSX
WHAMKaUUM 1 Mexay CoOTBeTCTBYIOLMX cTpenok. Kpome
Toro, oTobpaxaeTcd  BblOOp  MO3WNLMOHMPOBAHUS
rPY3uKOB.

Ecnu nameputenbHbin kanmbp He paboTaeT npaBuIibHO
WK yCTaBKM KOPPEKTMPOBKN ANs Korneca,
HaxoAsALWerocs Ha CTeHae, OOMMKHbI BbIXOAWTL 3@ paMku
AvanasoHa obHapyXeHusl, TO, HECMOTPS Ha 3TO MOXHO
ykasaTb rabapuTbl, MICNONb3Ys MEHIO, U B PYYHOM
pexume (rnaea 7.3).

Wheel data Reading

6.5 Pige de mesure

L'utilisation de la pige de mesure pour la collecte
des donnees roue se refere uniquement au Mode
MANUEL.

La pige de mesure interne pour l'ecart et le diametre de
jante permet de palper l'ecart entre la machine et le
plan de correction gauche, ainsi que le diametre
nominal de jante ou le diametre de correction.

La pige de mesure interne permet de saisir precisement
les plans de correction et les diametres de correction
effectifs pour les masses adhesives fixees sur les
assises du pneu et pour les masses cachees.

Les valeurs des masses de correction sont obtenues
d'apres les donnees reelles, autrement dit, mesurees
directement par les piges en cas d'utilisation de la
fonction automatique Easy Alu. En cas de saisie
manuelle des donnees, elles sont calculees d'apres les
valeurs nominales par soustraction ou addition des
valeurs de correction moyennes (voir§ 8.2.3).

Fig. 6-9  Pige de mesure interne pour ecart et

diametre de jante

1 Pige de mesure interne avec tete de pige
2 Tete de pige
3 Rebord de lecture pourvaleurd'ecart

- La pige de mesure interne de l'ecart et du diametre
(Fig. 6-10.A) permet de mesurer et de saisir
automatiquement l'ecart entre le plan de correction
gauche et la machine ainsi que le diametre de la
jante.

Application:

» Extraire et poser la tete de pige sur la jante et la
maintenir dans cette position jusqu'au signal
acoustique.

* Remettre la pige en position de repos.

Des que la pige est replacee en position de repos apres
la mesure, les dimensions de jante s'affichent a I'ecran
dans des zones de donnees entre les fleches de
mesure correspondantes. Par ailleurs, une selection de
positionnement des masses (type d'Alu) est presentee.

Si la pige ne fonctionne pas correctement ou si les
positions de correction de la roue a equilibrer sont en
dehors de la plage de mesure de la pige, il est toujours
possible de parametrer les dimensions depuis le menu
etdecontinuerdans le mode manuel (voir§ 7.3).
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HorFvann 99 Radangaben zu erfassen

6.5.1 Antastpositionen an den
verschiedenen Radtypen

a Um die Unwucht moéglichst in nur einem Messlauf zu
—=— ermitteln, ist es notwendig, die Felgenabmessungen
korrekt einzugeben. Deshalb das Antasten mit dem
- / Tastkopf an der Felgenkontur bzw. an der gewahlten
Gewichteplatzierung sorgfaltig und entsprechend den
4 3 Abbildungen vornehmen. MalRabweichungen fliihren
zu Messwertabweichungen und so zu ungenauem
Auswuchtergebnis.

Die Bilder 6-11, a bis f

zeigen die korrekten Antastpositionen (ohne bzw. mit
Klebegewicht) der Messtastspitze an den verschiedenen
Felgen und fur verschiedene Gewichteplatzierungen.

L J Bild 6-11 a Standardrad — Stahlfelge

1 Messtastspitze
2 Felge

d : .
=== Bild 6-11 b Standardrad — Leichtmetallfelge

Bild 6-11 ¢ LLkw-Rad — Stahlfelge

Bild 6-11d LLkw-Rad - Steilschulter-Stahlfelge

Bild 6-11 e Leichtmetallrad - Felgen ohne Sitz fir
Gewichte mit Klipp-Befestigung

Bild 6-11f Leichtmetallrad — Klebegewichte

1 Linke Ausgleichsebene, erster Antastvorgang.
2 Rechte Ausgleichsebene, zweiter Antastvorgang.

6-11
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CuuTbiBaHMe OaHHbIX Koneca

6.5.1 MWcnonb3oBaHue un3MepUTESILHOro
pblyara gns pasfuyHbIX TUNOB Konec

Ona onpegenexHns BenuuuHbl aucbanaHca C  OAHOro
N3MEPUTENBHOTO LinKINa HEOOXOAMMO BBECTY NpaBUiibHbIE
pasmepbl aucka. [loatomy, cnegyeT  TwarenbHO
BbIMOMHATb BCE YKa3aHUsi PUCYHKOB MPU MPUIOKEHUN
N3MEpPUTENBLHOM TOMOBKA K AUCKY B MECTe YCTaHOBKU
B6anaHcnpoBOYHbIX rpy3oB. HenpasunbHoe
NCMONb30BaHME MPUBELET K PACXOXKAEHUSM N3MEPSiEMbIX
BEMIMYMH WU HETOYHbIM pesynbTatam  WU3MEepUTENbHOro
umKna.

Puc. 6-11, a...f

MecTa nNpaBuIbHOMO NPUIOXEHUS] M3MEPUTENBHOW FOSOBKU
(c mononHUTENbHLIM PY30M M 6e3) K pasnuyHbIM TUMNam
[OVICKOB 1 B pasnnyHbIX pexxumax 6anaHcMpoBKu.

Puc. 6-11 a CtaHgapTHOe korneco — LLitamnoBaHHbI Anck

1 W3meputenbHasi ronoBka
2 0O06op ancka

Puc. 6-11 b CraHgapTtHoe koneco —Jluton auck

Puc. 6-11 ¢ Koreco nerkoro rpy3oBuka — LLitamnoBaHHbIM Anck

Puc. 6-11 d Koneco nerkoro rpysosuka — LLItamnoBaHHbIM
O1CK C yKNoHom 15°

Puc. 6-11 e Juton anck — Ob6opn 6e3 pebpa ans
YCTaHOBKM NPYXUHHbIX FPY3UKOB

Puc. 6-11f Jluton gmnck — Camoknesiiuecs
rpy3uKu

1 JleBasi NMOCKOCTb KOPPEKUWUW, NepBoe MecTo
MPUMNOKEHNS.

2  [paBasi MNOCKOCTb KOPPEKLMW, BTOPOE MECTO
NPUMNOXEHUS.

Wheel data Reading

6.5.1 Gauge head application on various
Wheel types

In order to be able to determine unbalance in a single
measuring run, the rim dimensions have to be entered
correctly. Therefore proceed with utmost care and as
is shown in the Figures when applying the gauge head
on the rim in the desired weight fitting position. Incorrect
application will result in deviations of measured values
and consequently inaccurate results of the measuring
run.

Fig. 6-11,ato f

show correct application (with and without adhesive
weight) of the gauge head on various rims and for various
weight fitting positions.

Fig. 6-11 a Standard wheel — Steel rim

1 Gauge head
2 Rim

Fig. 6-11 b Standard wheel —Alloy rim

Fig. 6-11 ¢ Light-truck wheel — Steel rim

Fig. 6-11d Light-truck wheel — 15° taper steel rim

Fig. 6-11 e Alloy wheel - Rim without a housing for clip-
on weights

Fig. 6-11 f

1 Leftcorrection plane, first application position.
2 Right correction plane, second application position.

Alloy wheel — Adhesive weights
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HorFvann 99 Radangaben zu erfassen

6.5.2 Antastpositionen fur die
verschiedenen Alu-Typen
Die Anwendung des Vermessungskalibers zur

Auswahl der verschiedenen Alu-Typen kann nur in
MANUELLER Modalitat erfolgen

Bild 6-12 zeigt die Kkorrekten Antastpositionen
Vermessungskalibers auf den verschiedenen Felgentypen (1)

l- ] & und je nach gewlnschter Position der Gewichte (2),
Klebegewichte und Federgewichte.
* Die Menii-Taste:

ALUO F4 wahlen, um die gewiinschte Gewichtepositionierung ALU P

+ m (NORMAL) aufzurufen

g Bild 6-12

ALU 1 ° = Antastpunkt (1)
+ m v w/& = Vorgegebene Gewichteposition (2)

@ normal Normale Gewichtepositionierung. Federgewichte

an den Felgenhérnern - Betriebsmodus, der sofort

+ m ALU 2 vom Easyalu-System prasentiert wird.

Alul Symmetrische Anbringung von Klebegewichten an
den Felgenschultern, mit Nenn-Positionierung der
Gewichte. Funktion, die nicht fir Easyalu

vorgesehen ist. Nach der Erfassung diesen Modus

+ m ALU 3 Uber das Menl F2 einstellen.

Alu2 Klebegewichte - Klebegewicht an der Felgenschulter,
'k\:.F_{P verstecktes Gewicht in der Felgenschissel mit
NENN-Positionierung.Funktion, die nicht fir Easyalu

ALU 2P vorgesehen ist. Nach der Messung durch den
internen Abtastarm diesen Modus Uber das MenU F2

einstellen.
w w Alu 2P Klebegewichte - Klebegewicht an Felgenschulter,
ﬁ verstecktes Gewicht in der Felgenschissel; die

F4 * ALU 3P Ausgleichsebenen fir die Klebegewichte kénnen
exakt Uber den internen Abtastarm erfasst werden.

@ Alu3 Federgewicht am linken Felgenhorn, Klebegewicht
in der Felgenschuissel. Funktion, die nicht fur Easyalu
vorgesehen ist. Die Gewichte werden aufgrund von

ALU 4 NENNWERTEN positioniert. Nach der Erfassung
+ m diesen Modus Uber das Menl F2 einstellen.

Alu 3P Federgewicht am linken Felgenhorn, Klebegewicht
in der Felgenschissel; die Ausgleichsebene fur das

Klebegewicht kann exakt Uber den internen

+ m ALU 5 Abtastarm erfasst werden.

Alu4  Federgewicht am linken Felgenhorn, Klebegewicht
an der rechten Felgenschulter.

Alu5 Federgewicht am rechten Felgenhorn,
6-12 Klebegewicht an der linken Felgenschulter.

* F4 = Easy Alu Toggle
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CuuTbiBaHMe OaHHbIX Koneca

6.5.2 NMonoxeHusi U3MepeHUst NPU pasnNYHbIX
pexunmax Alu

Bbi6op pexuma Alu uameputenbHbIM Kannoépom
[OJTKEH NPOU3BOAUTLCS TONBKO B PY4YHOM peXume.

Ha Pwuc. 6-12 ykasaHbl npaBuribHble MOMOXEHMUS
nameputenbHoro kanubpa npu CHATUM pasmepoB C
pasnu4yHbIX TMNOB AucKoB (1) B 3aBUMCMMOCTM OT MecTa
npunoxeHnss GanaHCUMpPOBOYHbIX TPy30B, (2) KreeBbIX W
NPYXWHHBIX FPY3MKOB.

* VcnonbayiiTe Knasuily MeHIo:
F4 nns Bblibopa HEOOXOAMMON CXxeMbl yCTaHOBKM rpy3oB ALU P.

Puc. 6-12
. = TOoYKa CkaHvupoBaHus (1)

-/& = MEeCTO YCTaHOBKM GanaHCMpOBOYHOrO rpy3a (2)

normal CtaHgapTHbI pexum OanaHcupoBku. [pyXuHHbIE
rpy3vku pacnonaratotcst Ha pebpe oboaa — oaHHbIN
pexum akTnBupyetca dyHkumen Easy Alu.

Alul KneeBble rpy3nkn pacnonaralTcs CUMMETPUYHO
nog o6ogom amcka ¢ HomuHanbHbiM (NOMINAL)
nosuumoHnpoBaHuem. ®OyHKUMS HedocTynHa B
pexume Easy Alu. [locrnie cHATMA pasmepos
aKTUBMPYWNTE PEXUM B MEHIO F2.

Alu 2 KneeBble rpy3uku — Ha cdnaHue oboaa, ckpbiThl 3a
ANCKOM, no3nuMoHMpoBaHme HOMUWHanbHoe
(NOMINAL). ®dyHKuMsa HepgocTynHa B pexume Easy
Alu. Tlocrne cHATMA pasmepoB  UCMOMb3ynTe
BHYTPEHHUN U3MEPUTENbHBIV pblvar Ans akTuBauum
pexuma B MeHio F2.

Alu 2P KneeBble rpy3uku - Ha ¢drnaHue oboaa, CKpbiTbl 3@
OWCKOM, TMITIOCKOCTU KOPPEeKuMM Ansi YCTaHOBKM
©6anaHCcMpOBOYHbIX rpy3oB onpegensioTcs
HanpsiMyto BHYTPEHHEN N3MEPUTENbHBIM pyyYarom

Alu3  TpyxuHHbIA rpy3 Ha nesBom pebpe oboaa, kneesoi
rpy3 CKpbIT 3a AWCKOM. PYHKUMA HefocTynHa B
pexume Easyalu. [MosnuynoHnpoBaHune rpy3a
HoMmuHanbHoe (NOMINAL). Tlocne cHaTUA
pa3mMepoB aKTUBMPYNTE PEXUM B MeHIO F2.

Alu 3P TpyxuHHbIV rpy3 Ha neBoM pebpe oboaa, kneesBon
rpy3 CKpbIT 3@ AWCKOM; MIIOCKOCTU KOppEeKLuun Ans
YCTaHOBKM 6anaHCcpoBOYHbIX rpy3oB
ornpeaensawTca Hanpsmyto BHYTPEHHEN
N3MepPUTENbLHON PYYKON.

Alu4  TpyxuHHbIV rpy3 Ha neBoM pebpe oboaa, kneeson -
Ha npaBoMm cnaHue oboaa.

Alu5 TpyxuHHbIA Tpy3 Ha npaBoMm pebpe ob6oaa,
KrneeBon - Ha neBoM cnaHue oboaa.

Wheel data Reading

6.5.2
types

The Gauge should be used to select the various Alu
only in MANUAL Mode

Reading positions for various Alu

Fig. 6-12 shows the corrected reading positions of the
measurement gauge on different types of rim (1), depending
on the required weight application positions (2); adhesive
and clip-on weights.

* Select the menu key:
F4 to recall the required ALU P weight positions.

Fig. 6-12
. = Point of application of gauge arm (1)

I/‘ = Given weight position (2)

normal Normal weight positioning. Clip-on weight positions
on the rim flange - this mode is presented
immediately by the Easyalu function.

Alu 1 Adhesive weights applied symmetrically to the rim
flanges with NOMINAL weight positioning. Function
not included in Easyalu mode. After reading, set
mode from Menu F2.

Alu 2 Adhesive weights - Adhesive weight on rim flange,
adhesive weight hidden in rim disc with NOMINAL
positioning.Function not included in Easyalu mode.
After reading, use internal calibration to set mode
from Menu F2

Alu 2P  Adhesive weights - Adhesive weight on rim flange,
adhesive weight hidden in rim disc; the
compensation planes for the adhesive weights are
read precisely using internal calibration

Alu 3 Clip-on weight on left rim flange, adhesive weight
hidden in rim disc. Function not included in Easyalu
mode. Weight positioning is NOMINAL. After
reading, set mode from Menu F2.

Alu 3P  Clip-on weight on left rim flange, adhesive weight
hidden in rim disc; the compensation planes for
the adhesive weight is read precisely using internal
calibration.

Alu 4 Balance clip fitted on left rim flange, adhesive weight
attached to right bead seat..

Alu5  Balance clip fitted on right rim flange,
adhesive weight attached to left bead seat
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Betrieb - AUSGESCHALTET

7. Betriebsarten

Die verschiedenen Betriebsarten weisen spezifische
Merkmale auf wodurch bestimmte Endergebnisse erreicht
werden kdnnen. Der Bediener muss zu aller erst auf Grund
seiner Eingriffsbedirfnisse festlegen welches Ergebnis
er zu erreichen beabsichtigt, demzufolge:

» Die Betriebsart auswahlen (Kapitel 1.4.2 & 10).

Durch die MANUELLE Betriebsart ist es moglich:

- Ein Auswuchten anhand der Nennwerte des Rades
auszufihren.

- Den Arm im Innenraum des Rades anzuwenden.

- Die Easy Alu Funktion anzuwenden.

- Das Menu anzuwenden um die Radangaben einzustellen.
- Das Menl anzuwenden um einen bestimmten ALU-Typ
einzustellen.

- Die Funktion ,Sonderausmalle” anzuwenden.

- Die Funktion ,Radprofile” anzuwenden.

Durch die PROFILING Betriebsart ist es moglich:

- Den automatischen Auswuchtungszyklus auszufihren.
- Die Felgenart zu ermitteln.

- Die Rim Data Freeze Funktion anzuwenden.

- Automatisch die Summe der Speichen zu ermitteln.

- Automatisch die Stellung der Speichen zu ermitteln.

Durch die OPTIMA Betriebsart ist es moglich:

- Den automatischen Auswuchtzyklus durchzufiihren.

- Den Felgentyp erkennen zu lassen.

- Die Funktion Rim Data Freeze zu verwenden.

- Die Zahlung und die Position der Speichen zu erhalten.

- Daten zur Unrundheit (Lauffehler) des Rads zu erhalten.

- Das Geometrische Matching automatisch durchfiihren
zu lassen.

- TDI — generelle Informationen Uber die Abnutzung des
Profils zu erhalten.

Durch die OPTIMA FULL DIAGNOSTIC Betriebsart ist

es mdoglich:

- Den automatischen Auswuchtzyklus durchzufihren.

- Den Felgentyp erkennen zu lassen.

- Die Funktion Rim Data Freeze zu verwenden.

- Die Zahlung und die Position der Speichen zu erhalten.

- Daten zur Unrundheit (Lauffehler) des Rads zu erhalten.

- Das Geometrische Matching automatisch durchfuhren
zu lassen.

- TDI - vollstandige Informationen tber die Abnutzung des
Profils zu erhalten.

Umschaltung des Betriebsmodus

(Abb.7-1)

Es ist moglich, die Maschine so einzustellen, dass sie
beim Einschalten den gewinschten Betriebsmodus
anzeigt.

¢ Stellen Sie im Funktionsmenti die gewlinschte Betriebsart
ein:

- Manual - Profiling - Optima - Optima Full Diagnostic

Offnen Sie danach den Parameter "Daten in den permanenten

Speicher Ubertragen" und stellen Sie "Aktivieren" ein.

Hinweis :
Fir das Surfen durch die Funktionsmenis und die Art
und Weise der Eingabe der personlichen Daten siehe
Kapitel 10 Betriebsart.
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PykoBoAacTBO No akcnnyaTauum

7. Pexumbl paboThbl

PasnuyHble pexviMbl paboTbl MMEKT CBOWM OCOGEHHOCTU U
HasHaueHve. B 3aBrcMMoCTV OT obpabaTbiBaeMoro koreca
ornepaTop A0IKeH BblopaTb HEOGXOAVMBIA PESKIM:

- BblOpaTb pabounn pexum (pasgens 1.4.2 1 10).

BoamoxxHocTh pydHoro pexuma (MANUAL):

- BanaHcupoBka ¢ HOMWHaNBHBIMKU AAaHHBIMY KOreca.
- icnonb3oBaHne n3amepuTensHOro polyara.

- Mcnonb3oBaHue yHkunmn Easy Alu

- cnonb3oBaHne okHa BBOAA OaHHbLIX AMCKA.

- WUcnonb3oBaHme meHio Bbibopa pexumon ALU.

- icnonb3oBaHune yHKUUN cneumarnbHbIX pa3mepos.
- Vicnonb3oBaHue yHKuun npoduns Koneca.
BoamoxHocTu pexuma npocpunsa (PROFILING):

- ABTOMaTMyecKkun umkn 6anaHcnpoBKu.

- CunTbiBaHME pa3mepoB AMCKa.

-Ncnonb3oBaHne yHKUMM «3aMOPO3KMY» OaHHbLIX AUCKa
(Rim Data Freeze).

- ABTOMaTUYECKUIA NoacHeT KonnyecTsa CnuL.

- ABTOMaTU4eckoe onpegeneHne NonoXeH1s Cnu,.
BoamoxkHocTn ontumansHoro pexxmma (OPTIMA):

- ABTOMaTMYeCKUI LMK 6anaHCcnpoBKMy.

- CuntbiBaHWe pasmepoB AucKa.

- Wcnonb3oBaHne dyHKUUK

aucka (Rim Data Freeze).

- ABTOMaTMyecKkuin nogcyeT konuyecTsa cnuu,
onpeneneHue ux NonoxeHuns.

- Onpegenexne gedopmaunin koneca (bueHui).

- ABTOMaTU4Yeckas reoMmeTpuyeckas noaroHka.

- TDI — obwasn nHdopmaums 06 M3HOCE NOKPbILLIKK.

«3aMOpPO3KN» AaHHbIX

Bo3aMOXHOCTM  ONTUManbHOrO pexmma C  MOSIHOM
AnarHoctukon (OPTIMA FULL DIAGNOSTIC):

- ABTOMaTM4eCKuin Uukn 6anaHcMpoBKu.

- CunTbiBaHWE pa3mepoB Aucka.

- Wcnonb3oBaHne QyHKUMM «3aMOPO3KM»  OaHHbIX

aucka (Rim Data Freeze).

- ABTOMaTMYeCKM NoacyeT KonnyecTaa cnuu u
onpegerneHne nx nosoXeHus.

- Onpegenexne gedopmauni koneca (bueHui).

- ABTOMaTu4eckas reomeTpuyeckas nogroHka.

- TDI - nonHas nHdopmanms 06 N3HOCE MOKPbILLKMN.

MepeknoyeHne pexxmMmMoB paboTbl

(Puc. 7-1)

CTaHOK MOXXHO HaCTPOUTL TakM 0Bpa3oMm, Y4ToObI Npy ero

BKIHOYEHUM Cpasy YCTaHaBMMBAarics HEOOXOAUMBIA PEXMM

paboTbl.

* Bblbeprite HEOOXOAUMBIN PEXMM B MEHIO (DYHKLIWIA:

- Manual - Profiling - Optima - Optima Full Diagnostic
(PyuHom — Mpodomrb — OnTmarnsHbIn — OnTyMarisHbIN C MONHOM AUarHOCTUKOW)

3aTeM B OKHe HacTpoeK Anga anemMeHTa "Save data in

permanent memory" (CoxpaHuTb AaHHbIE B MOCTOAHHOMN

namsaTun) ycTaHoBUTE 3HayeHne "Activate”.

lpumeyvaHue:
Bonee nogpobHas MHopMaumsi 0 PYHKLMAX MEHIO
M UX HacTpomkax ykasaHa B rnase 10.

Operation - MANUAL

7. Operating Modes

The various operating modes have specific properties
and objectives. The operator, based on the type of
wheel heisworking on, must decide the desired result:

« Selectthe Operating Mode (Chapters 1.4.2 & 10).

With the MANUAL Mode you can:

- Perform a balancing based on nominal wheel data.
- Use the arm for the entire wheel.

- Use the Easy Alu function

- Use the Menus to set the wheel data.

- Use the Menus to set a specific ALU.

- Use the Special Dimensions function.

- Use the Wheel Profiles function.

With the PROFILING Mode you can:

- Perform the balancing cycle automatically.
- Read the type of rim.

- Use the Rim Data Freeze function.

- Automatically count the number of spokes.
- Automatically read the position of the spokes.
With the OPTIMA Mode you can:

- Perform the balancing cycle automatically.
- Read the type of rim.
- Use the Rim Data Freeze function.

- Automatically count the number of spokes and read their
position.

- Read the wheel deformation (runout).

- Automatic Geometric Matching.

- TDI - general information on the tyre wear.

With the OPTIMA FULL DIAGNOSTIC Mode you can:

- Perform the balancing cycle automatically.
- Read the type of rim.
- Use the Rim Data Freeze function.

- Automatically count the number of spokes and read their
position.

- Read the wheel deformation (runout).

- Automatic Geometric Matching.

- TDI - complete information on the tyre wear.

Switching operating modes

(Fig.7-1)
The balancer can be set so that it presents the desired
mode of operation at power-on.

* Set the desired mode in the Functions menu:
- Manual - Profiling - Optima - Optima Full Diagnostic

Then access the "Save data in permanent memory"
Parameter and set "Activate".

Note :
refer to Chapter 10 Operating Mode for the navigation
procedure through the function menus and the setting
modalities.
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7.1 MANUELLE Betriebsart - Einstellungen

Zur Ermittlung der Unwucht muss die Maschine folgende
Basisinformationen erfasst haben:

— Fahrzeugtyp (Je nach Art der Felgen)

— Gewichteplatzierung an der Felge

— Breite und Durchmesser der Felge (Nenn- oder Istwerte)

— AbstandsmaB zwischen Maschine und linker
Ausgleichsebene

Die Daten kdnnen schrittweise eingegeben werden, indem
man die jeweiligen Optionen von den zugehdrigen Menus
aufruft. Auf diese Weise berechnet die Maschine die
Unwuchten auf der Basis der NENNWERTE (theoretische
Daten)

Fur das normale Verfahren zum Auswuchten empfiehlt es
sich immer, die Daten mithilfe des automatischen
Datenerfassungssystems einzugeben, d.h. tber die Easy
Alu-Funktion.
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7.1 PYYHOW pexum - HacTpoiku

Onsa ornpegeneHuns BENUYNHbBI ancbanaHca
HeobxooumMo BBECTU CrneayoLLyto 6a3oByto
WHhopmaLmio:

—  Twvn TpaHcnopTHOro cpeAcTsa (B 3aBMCVYMOCTY OT TVIMa AucKa)

— Pexum  6anaHcupoBku (vecto  pacnonoxeHus
©anaHCcMpoBOYHbIX FPy30B Ha oboae)

—  WvpuHa 06opa 1 avameTp (HOMUHAITBHBIN I AEACTBATENbHB )
—  PaccrosiHne Mexay CTaHKOM 1 NEBOV MITOCKOCTBHO KOPPEKLIMA

BBoa 9TMX [aHHbIX MOXHO MPOM3BECTM 3a OAWH pa3 B
PasnuyHbIX OMUMUAX COOTBETCTBYHOLLMX MEHIO. DTO NO3BONMUT
CTaHKy paccyuTaTb BenuUMHy pAucbanaHca Ha OCHoBe
HOMWHAJIBbHbIX (TeopeTnyeckux) AaHHbIX.

nna CTaHOapTHbIX npouenyp
npeanoYTUTENBLHO ncnonb3oBatb
aBTOMaTMYECKOrO CYNTLIBaHMS AaHHbIX Easy Alu.

©6anaHcMpoBKM
dyHKUMIO

Operation - MANUAL

7.1 MANUAL Mode - Settings

To establish the imbalance value the machine must have
been given the following basic information:

— Vehicle type (depending on rim type)
— balancing mode (weight fitting position on rim)

— Rim width and diameter (nominal or effective)
— Distance between machine and left correction plane

This data can be entered one at a time by recalling the various
options in the respective menus. This allows the machine
to calculate imbalances on the basis of NOMINAL
(theoretical) data.

For normal balancing procedures it is always better to enter
data using the automatic data reading system in the
Easy Alu function.
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7.2 Die Funktion des Easy Alu-
Systems

Das Easy Alu-System hat die Funktion, den vom Anwender
gewlinschten Alu-Modus und die Abmessungsparameter
der Felge automatisch zu erkennen.

Nach Erfassung der Raddaten zeigt die Maschine nur die
Alu-Modi, die mdglich sind.

Vorarbeiten:

— Kompensationslauf durchfiihren, falls nétig (siehe
Abschnitt 6.4).

— Rad korrekt aufspannen (siehe Abschnitt 6.3).

— Den Fahrzeugtyp auswahlen (Kapitel 7.1.1).

Hinweis:
Mithilfe der Funktionen des Easy Alu-Systems verarbeitet
die Maschine die Raddaten elektronisch, nachdem der
Bediener die Felgenmafle mit den Abtastarmen an den
Gewichtepositionen erfasst hat, und schlagt automatisch
einen ALU-Modus vor, der den vom Anwender gewahlten
Beriihrungspunkten entsprechen wirde.

Vorschlag

Die manuelle Wahl eines ALU-Modus ist fur das normale
Auswuchtverfahren nicht empfehlenswert, auch wenn die
Méglichkeit dazu besteht. Eine Anderung des ALU-Modus
Uber das MenUl F2, egal ob vor oder nach dem Messlauf,
annulliert ndmlich die Verwendung der tatsachlichen
Daten, die mit dem Easy Alu-System erfasst wurden.

Die Maschine lauft weiter und verarbeitet die realen
Daten, als handle es sich dabei um manuell
eingegebene Nenndaten. Das Auswuchten wird
dementsprechend mit geringerer Prazision durchgefiihrt
und die eventuellen ALU-Modi P sind nicht mehr verfigbar.

7.2.1  Erfassung und Einstellung der
Felgenbreite und Alu-Modus

Hinweis

Mit Ausnahme von Alu 2P und 3P, fiir die ausschlie3lich der
interne Abtastarm verwendet werden darf, muss flr die
restlichen Modalitaten Alu0, Alul, Alu4 und Alu5 die Felgenbreite
immer uber die Tastatur von Hand eingegeben werden.

Die OK—-Anzeige und die Empfehlung zum Laufruhenoptimieren
und die Durchfliihrung der Laufruhenoptimierung funktionieren
nur exakt, wenn die Felgenbreite korrekt eingegeben wurde.
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7.2 ®yHkumsa Easy Alu

®dyHkums Easy Alu  aBTomaTtudeckum onpegensier
Heobxoanmbln pexnm Alu, a Takke pasmepbl aucka.
Mocne onpefeneHns gaHHbIX Koneca CTaHOK npeanaraet
BbIOOP TOMbLKO CPean BO3MOXHbIX TUMoB Alu.

MogroToBuTEnbHBIE ONEpaLK:
— [Tpn  HeoBxogumocTu
KoMmneHcauun (cm. §6.4).

— YcraHoBuWTE KONeco npaBuribHbIM 06pa3oMm (pasgen 6.3).

— BBegute Tnn TpaHcnopTHOro cpeactea (pasgen 7.1.1).

BbINOJIHUTE LMK

lMpumeyaHue:
Mocne Toro, kak onepaTop CHUMET U3MepPUTENbHbLIM
pbldarom HeobxoauMMmble pasMepbl AWcka B MecTax
npunoxeHusa rpysos, ¢yHkumsa Easy Alu obpabotaet
BBEEHHbIE [aHHble W aBTOMATUYECKU MpPeasioxuT
BO3MO>XHble BapuaHThbl ALU OTHOCUTENBHO
onpeneneHHbIX onepaTopom TOYEK.

PekomeHpgauusn

[axe Npu HanM4yum TakoW BO3MOXHOCTWM PY4YHOW BbIGOpP
pexuma ALU pgna craHgapTHbIX  onepauun  He
pekomeHayetcsa. CmeHa pexuma ALU B meHwo F2,
npoussBedeHHas [0 Wnu nocne uukna, dgakTmyeckn
OTMEeHsieT OEeACTBUTENbHbIE 3HAYEHUs, NONyYeHHble
dyHKumen Easy Alu.

CrtaHOK ucnonb3yeT [enUcTBUTENbHble AaHHble Kak
HOMMWHanbHble (BBeAEHHble BpYy4YHyl0). BanaHcupoBka
Oypet HeTouHOW, a gpyrue pexummbl ALU P okaxyTcs
HeOOCTYMHbI.

7.2.1 BBoa faHHbIX AUCKa U onpepeneHue
pexunma Alu

BaxHoe npumeyvaHue

B otnuune ot pexumoB Alu 2P n 3P, B KOTOpPbIX
NCnonb3yeTcs BHYTPEHHWUA W3MEPUTENbHBIA  pblyar,
ans octanbHbIX pexunmon Alu0, Alul, Alu4 v Alu5 Bcerga
TpebyeTcs BBOAMTL LUMPUHY AUCKA BPYYHYHO C KIaBMaTypbl.
Tonbko nNpu nNpaBurbHO BBEAEHHOM pa3Mepe LUUPUHbI
NnosiIBUTCH MHAMKaUUSA roTOBHOCTM «OK» 1 BO3MOXHOCTb
nposeaeHus npoueaypbl ONTUMU3auun.

Operation - MANUAL

7.2 Easy Alu function

The Easy Alu function automatically recognises the Alu
required by the operator and the rim dimension
parameters.

Once the wheel data has been measured, the machine
presents only the possible Alus.

Preparations:

— Compensation run carried out, if necessary (see §
6.4).

— Wheel correctly clamped (see § 6.3).

— Select the Vehicle type (Chapter 7.1.1).

Note:
Thanks to the Easy Alu function after the operator has
taken the rim measurements using the gauges, in the
weight application positions the machine electronically
processes the wheel data and automatically proposes
an ALU mode, on the basis of the contact positions
chosen by the operator.

Suggestion

Even if it is available, we suggest you do not select the ALU
mode manually for normal balancing procedures.
Changing the ALU from Menu F2 in fact, if carried out
before or after a run, cancels the use of the Real Data
obtained with the Easy Alu procedure.

The machine proceeds by processing the Real Data as
if they were Nominal Data (entered manually). Balancing
will not be as precise and no more ALU P modes will be
available even if selected.

7.2.1 Rim dimension reading and setting
and Alu Mode

Important

Apart from Alu 2P and 3P that only the internal gauge is
used for the remaining Alu0, Alul, Alu4 and Alu5 modes
the width of the rim must always be entered manually on
the keyboard.

The OK indication and recommendation for
optimisation, as well as the optimisation procedure
itself, will only be accurate if the rim width has been
correctly entered.
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Bestimmung von Abstand und Felgendurchmesser

° Den Tastkopf des internen Abtastarms an die Felge
anlegen, um die erste Position zur Anbringung der
Gewichte (Innenseite der Felge) zu bestimmen.Den
Abtastarm in dieser Position halten, bis ein akustisches
Signal ertont.

Fir Alu2P und Alu3P :

® Den internen Abtastarm in die zweite Position an die
Felge anlegen und dort halten, um die Position zur
Anbringung der Gewichte auf der rechten Felgenseite
zuwahlen.

Nach kurzer Zeit ertdnt ein akustisches Signal: Es
bedeutet, dass die Radauswuchtmaschine die Koordinaten
fur die Anbringung der Gewichte automatisch speichert.

. Den Abtastarm in seine Ruhelage zurlcklegen.
¢ BeiAlu2P und Alu3P besteht die Moglichkeit, mit dem
Messlauf (Kapitel 8.1) fortzufahren.

Ermittlung der Felgenbreite
Fuir die Einstellung der Felgenbreite:

* Die Bildschirmseite FELGENDATEN-EINGABE
aufrufen und von der MenUltaste F5 die Position
ABMESSUNGEN EDITIEREN wahlen (Bild 7-5).

* Die Breite mit dem hierflir vorgesehenen Abtastarm
messen oder direkt von den auf dem Rad gestanzten
Daten ablesen.

* Die Menutaste F3 driicken (2, Bild 7-5a) und das Pull-

down-Menl durchgehen, bis der erwiinschte Wert
erscheint.

®* Die Menutaste F3 driicken und den Wert einstellen.

Wourde die interne Position zuerst erfasst, sind an diesem
Punkt alle erforderlichen RadmaRe und der Alu-Modus auf
der Basis der vom Anwender gewahlten BerUhrungspunkte
erfasst worden.

Felgenbreite, Abstandsmal} und Felgendurchmesser werden
im Bildschirm RADDATEN-EINGABE angezeigt. Die
Maschine erfasst den Alu-Typ automatisch aufgrund der
BertUhrungspunkte an der jeweiligen Felge;

Alu0, Alul, Alu2/2p, Alu3/3p, Alu4 oder Alu5 (Bild 7-6).

Auf der Zustandsleiste oben links erscheint das
Piktogramm fir den verwendeten ALU-Modus; bei dem
Beispiel ist es Alu 2P (Bild 7-6a).

Hinweis :
Nach dem Messlauf besteht die Moglichkeit, einen
anderen Alu-Modus zu wahlen und die entsprechend
neu berechneten Werte zu erhalten. Die Maschine
berechnet die Ergebnisse automatisch neu. Kein
weiterer Messlauf ist erforderlich.

* Aufder Bildschirmseite AUSWUCHTEN die Taste F2.
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OnpeneneHve aaMeTpa QUCKa U PaccTOsIHWA A0 Hero

MonBeauTe BHYTPEHHWIA M3MEPUTENBHBIN pbibar kK 06oay
Avicka, 4Tobbl OMpPeaenTb MEPBYIO TOYKY YCTaHOBKM
TPY30B (Ha BHYTPEHHEN CTOPOHE) U YAEPKMBaTE B 3TOM
MOJIOXKEHWM 1O 3BYKOBOTO CUrHana.

Onsa pexumor Alu2P n Alu3P:

» [logBeguTe BHYTPEHHWIA M3MEPUTENbHBIA pbldar Ko
BTOPOMY MECTYy YCTaAHOBKM [py30B (Ha MpaBou
CTOPOHE) W yOepXvBawTe B 3TOM MOMOXEHUM,
YTOObI COXPaHUTb KOOPAMHATHI.

Yepes HECKONbKO CEKYHA pa3dacTcs 3ByKOBOW cCUrHarn,
noaTBepXOalLWmnn  aBTOMaTUYECKOE  COXpaHeHue
KoOpAuMHaT MeCT MPUIOXEHWS TPY30B.

. OTBeaunTe pyyKy B HEWTpAIbHOE MOSIOXKEHME.

. B pexumax Alu2P un Alu3P MOXHO 3anycTuTb
n3mepuTenbHbIn UMK (pasaen 8.1).

Onpe,qeneH ne LMpuHbI ANCKa

Mopsiook oencTeumn:

« Ortkporite okHo BBOOA JAHHbBIX OVCKA 1 Beibepute
onumto  PEOAKTUPOBAHNA PA3MEPOB (Puc. 7-5)
KnaeuLlen MmeHto F5.

° I/Ismepre LUNPUHY obopga COOTBETCTBYHOLLNM
KaJ'Il/I6pOM mnnn npquTaﬁTe AaHHbl€, BblLUTAMMNOBaHHbIE
Ha Kornece.

. Haxmute knasuwy meHwo F3 (2, Puc. 7-5a) un
BBeAUTe 3HadyeHne komaHaon NMPOKPYTKW.

. Haxmnte knasuwy F3 gna noarBepxaeHus
BBEOEHHOrO 3HAYEHMs.

Ecnu onepaTop onpegenvn mMecTta ycTaHOBKM rpy30B (Ha
npaBo/i M 5nEeBOW CTOPOHE), TO BCce HeobxoauMmble
pa3mepbl koreca u Tun Alu onpegensaTcs Ha OCHOBe
3TUX AaHHbIX.

Ha oskpaHe BBOLA [OAHHbIX [OUCKA nosiBaTca
3HA4YeHUs1 €ero LWWPWHbLI, PaccTosHUS UM AMaMeTpa.
CtaHok aBTOMaTudecku onpegenut Tun Alu B
COOTBETCTBUM C 3agaHHbIMM Todkamu; Alu0, Alul,
Alu2/2p, Alu3/3p, Alu4 nnn Alu5 (Puc. 7-6).

B none cocTosHMA crieBa NosiBUTCS 3HAYOK BbIOpaHHOTO
pexvma ALU, Hanpumep, Alu 2P (Puc 7-6a).

lMpumeyaHue:
[Mocne OKOHYaHMsA UUKNa MOXHO M3meHuTb Tun Alu
W aBTOMaTUYECKM MOMYy4YUTb COOTBETCTBYHOLUNN
nepecyeT 3HavYeHUn. HOBbIM M3MEPUTENbHbINA LUK
npu 3TOM He TpedyeTcs.

» Haxxmute knasuwy F2 Ha akpaHe BATTAHCUPOBKN.

Operation - MANUAL

Rim distance and diameter reading

e  Move the internal gauge arm gauge into position on
the rim to select the initial weight application
position (internal rim side). Keep it in this position
until an audible signal is heard.

For Alu2P and Alu3P:

e Position and hold the internal gauge in the second
position on the rim to select the application position
on the right side of the rim.

Shortly afterwards the machine emits an audible signal

to indicate that the machine automatically saves the

weight application coordinates.

e Move the gauge to the idle posi tion.

e ForAlu2P and Alu3P you can proceed with a measuring
run (Chapter 8.1).

Rim width detection

To set rim width:

e Access the ENTERING RIM DATA screen and select
the EDIT MEASUREMENTS item (Fig. 7-5) by
selecting the Menu key F5.

e Measure the width with the appropriate gauge or read
the data stamped on the wheel.

e Press the menu key F3 (2, Figure 7-5a) and scroll
until the required value is reached.

e Press the menu key F3 to set the value.

If the internal position is read first, all the wheel dimensions
required and the Alu type are read on the basis of the
contact points chosen by the operator on the rim.

Rim width, distance and the rim diameter are read out on
the screen RIM DATA ENTRY. The machine automatically
detects the type of Alu according to the contact points
on the rim worked on;

Alu0, Alul, Alu2/2p, Alu3/3p, Alu4 or Alu5 (Fig. 7-6).

An ALU Type in use identification icon will be displayed in
the Status Bar at top left;in the example, Alu 2P (Fig. 7-6a).

Note:
After the run, the Alu selection can be changed and
the values re-calculated as required. The machine
automatically recalculates the results. Another
measuring run is not required.

e On the BALANCING screen press the F2 Menu.
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7.2.2 "Easy Alu Toggle"
Korrektur des automatisch verwendeten Alu-Modus

Aufgrund des Punktes bzw. der Punkte, an denen der
Abtastarm die Felge berihrt, geht die Maschine davon
aus, dass der Anwender wahrscheinlich einen gewissen
Alu-Modus wiinschte. Falls der von der Maschine
vorgeschlagene Alu-Modus nicht derjenige ist, den der
Bediener winscht, kann man ihn mit der Funktion
"EasyAlu Toggle" andern.

* Auf die Taste F4 (Bild 7-7) driicken, wenn man den
anderen Alu-Modus mdchte, und nicht denjenigen, der
fur die aktuelle Felge vorgeschlagen wurde.

Hinweis:
Eine Anderung des Alu-Modus ist nur erlaubt, bevor der
Messlauf durchgefihrt bzw. die Anzeige der Unwuchten
angefordert wird (Anwendung der Abtastarme nach dem
Messlauf im Falle eines Alu-Modus, der komplett anders
ist).

7.3 Einstellung uber das Meni

Die einzugebenden Radmalie stehen meist auf der Felge
(bei Standardrad in Zoll bzw. mm, bei TD—und TRX-Rad in
mm). Der Felgendurchmesser steht auch auf den Reifen.
Die Felgenmalde vor dem Aufspannen des Rades ablesen

Um die Einstellungen tber das Menl durchzufiihren muss
zunachst die Bildschirmseite EINGABE FELGENDATEN
(Bild 7-9):

* Im Hauptmeni (Bild 7-8) die Taste F1 MENU driicken
und das Feld FELGENDATEN-EINGABE wahlen.

Die Bildschirmseite FELGENDATEN-EINGABE (Bild 7-
9) erscheint.

Hinweis:
Samtliche Basis-Eingaben kdnnen sowohl Gber das
Menu AUSWUCHTEN als auch Uber das Menu
FELGENDATEN-EINGABE durchgeflhrt werden.
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7.2.2 ®dyHkumua Easy Alu Toggle
ABTOMaTUu4eckKkas KoppekTupoBka pexuma Alu

B 3aBucMMOCTM OT 3afaHHbIX HAa AMCKE TOYEK CTAHOK
npeanoXuT BO3MOXHble pexumbl Alu, Heobxoaumble
onepatopy. Ecnn npeanoxeHHbIi CTaHKOM BapuaHT
Alu He nogxoauT, TO 3Ty CUTyaLU0 MOXHO UCMPaBUTb C
nomoLubio yHkLMKn "Easy Alu Toggle”.

. Haxmute knasuwy F4 (Puc. 7-7) ans Bbibopa
anbTepHaTMBHOIO pexuma Alu.

lMpumeyaHue:
NameHnTb pexmm Alu  MOXHO TOMbKO nepen
3anMyckoM W3MEpUTENbHOro UMKNna unu  nepeq
3anpocoM AaHHbix AucbanaHca (ucnonb3oBaHue
n3MepuTenbHbIX pydeKk Mnocrne uukna npveegeT K
BbIGOPY coBepLUeHHO apyroro Tuna Alu).

7.3 HacTtpoinku meHo

Heobxognmble pasmepbl Koneca obbl4YHO yKkasblBaloTCA
Ha auvcke (B AroiMax Unv MUNIMMeTpax Ha CTaHdapTHbIX
Kornecax u B MUNIMMeTpax Ha konecax tuna TD wnu
TRX). [duametrp oboga Takke ykasblBaeTcs Ha
nokpsblILLKe. MNpoynTante aTM AaHHbIE nepen yCTaHOBKOW
Koneca Ha CTaHOK.

[Ona poctyma K HacTpovikam MeHIO  OTKPOWTE  OKHO
BAJTAHCMPOBKW (Puc. 7-9) unn okHo BBOOA OAHHBIX
ONCKA (Puc. 7-9):

* B rmaBHom meHwo (Puc. 7-8) HaxmuTe knasuwy F1
MENU u BbIGepuTe onuuto BBOOA OJAHHBLIX OVCKA.

OtkpoeTtcsa okHo BBOOA JAHHBLIX OVNCKA (Puc. 7- 9).

lMpumeyaHue:

JocTyn K OCHOBHbIM MapameTpam B TakOM >Xe MNopsiake
MOXHO nonyutb U B okHe BAJTAHCUPOBKA n BBOOA
OAHHBIX ONCKA.

Operation - MANUAL

7.2.2 "Easy Alu Toggle" function
Automatic correcting the Alu proposed

Depending on the gauge contact points on the rim, the
machine has interpreted a probable Alu mode required
by the user. Every time the Alu presented by the machine
does not correspond exactly to the one required it can be
corrected using the "Easy Alu Toggle" function.

o Pressthe F4 key (Fig. 7-7) if you want the alternative
Alu mode to that suggested for the rim being worked on.

Note:
The Alu can only be changed before the run or before
the imbalance display request (gauges are applied after
the run to select a completely different Alu.

7.3 Menu settings

The wheel dimensions to be entered are usually given on
the rim (ininches or mm on standard wheels, inmm on TD
or TRX wheels). Rim diameter is also given on the tyre.
Read the rim dimensions before clamping the wheel on
the balancer

To make a setting using the Menu, access the
BALANCING screen (Fig. 7-9), or the RIM DATA ENTRY
screen (Fig. 7-9):

e Onthe main Menu (Fig. 7-8) press the F1 MENU key
and select the RIM DATAENTRY.
The RIM DATAENTRY screen (Fig. 7- 9) will open.

Note:

All the basic selections can be made in the same way
from the BALANCING and RIM DATA ENTRY menus.
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7-10

7-11

7-12

7.3.1 Auswahl des Fahrzeug-Typs

Beim Anlaufen zeigt die Einheit die Wahl 1 “Kraftwagen”
an. In der MANUELLEN Betriebsart erfolgt die Wahl des
Kraftwagentyps immer und nur durch den Bediener.

® Auf der Bildschirmseite des Meniis AUSWUCHTEN
bzw. FELGENDATEN-EINGABE Bild /7-10 die
Menutaste F3 Bild 7-11 zur Auswahl des Fahrzeug-
Typs drucken.

* Das Feld FAHRZEUG-TYP je nach verarbeiteter Felge
wahlen.

Bild 7-11: Fahrzeug-Typen

Belegung der Men-Positionen :

1 Rad fir Standard-Fahrzeuge (PKW)- Nennmaf3e ininch
(Zoll).Die MaReinheit inch (Zoll) wird angezeigt. Die
Positionierung der Gewichte nor., Alu 1 bis Alu 5 kann
gewahlt werden. Um ein Standardrad mit Nennmaf3en

3 in mm TD- oder TRX-Rad zu wahlen, muss das Feld

mm/inch im MenU F5 auf der Bildschirmseite

FELGENDATEN-EINGABE Bild 7-10 gewahlt werden.

2 Rad fir Sportgebrauchsfahrzeuge SUV - Nennmalle
1 ininch (Zoll).

3 Rad fur leichte Industriefahrzeuge (Transporter) -

Nennmalfie in Zoll (inch). Die durchfiihrbaren Schritte
sind in der Tabelle ,Anforderungen des Produkts" am
Ende des Handbuchs angegeben.
Der Schwellwert zur Unterdriickung kleiner Unwuchten
wird mit der Anwahl automatisch verdoppelt und die
Auflésung der UnwuchtgréRenanzeige auf 10 g bzw.
5 g herabgesetzt. Die Schwellwerte fir WeightMiser
entsprechen 1,5 mal diesem Wert (siehe das
besondere Handbuch fur die Weight Miser™ Funktion).

4 Rad fur Motorrader - Nennmale in Zoll (inch), mit
Auflésung und Unterdriickung der Unwuchten wie fur
einen PKW. Die durchfihrbaren Schritte sind in der
Tabelle ,Anforderungen des Produkts" angegeben.

Nach der Wahl erscheint auf der Zustandsleiste oben links
das Piktogramm fur den verwendeten Fahrzeug-Typ, Bild
7-12.
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7.3.1 BBopg TMnNa TpaHCMNOPTHOro cpeAcTBa

Mpn BKMOYEHUM CTaHKa npegriaraeTcs Bbibop Tuna
TpaHcnopTHOro cpeactaea 1.

OnepaTop Bcerga AomMKeH onpeaensaTb TUn
aBTOMODOUNS B PYYHOM pPEXMME.

* Haxwmwute «knasuwy F3 (Puc. 7-11) Ha akpaHe
BANTAHCMPOBKM wnn BBOOA OAHHBIX OVCKA
(Puc. 7-10).

- Bsegute TMN Heobxoaumoro TPAHCIMNOPTHOro cpeacrtaea.

Fig. 7-11 Tvnbl TpaHCMOPTHbBIX CPEACTB

Oonummn MeHto:

1 Korneco ctaHgapTHOro (NerkoBoro) aBTomobuns —
HOMUWHarbHblE pa3mepbl B AtoiIMax. YCTaHOBIEHHas
eauHuLa namepeHus - gronm (inch). JoctynHble
peXvMbl PaCMOSOXEHUS IPY30B: CTaHOAPTHBIV U
Alul...Alu5. [Ins Bblbopa cTaHAapTHOrO Koreca ¢
HOMWHanbHbLIMM pasmepamMu B MUMNMMeTpax (koneca
TD vnmn TRX), cnegyeT BblibpaTh onuuio mm/inch
(mm/gronm) knaeuwen F5 Ha akpaHe BBOOA
OAHHbLIX OVNCKA Puc. 7-10.

2 Koneco aBToMOGWNS SXKUM — HOMUHAMBHBIE Pas3Mepsbl
BArnmax (inch).

3 Koneco nerkoro rpy3oBoro asTomoouns (cpyproH) -
HOMUMHarbHbIe pa3viepbl B gtonmmMax (inch). MNopsgok
onepauui ykasaH B Tabnuue "Product Requisite”
(XapakTepucTukm nsgenus) B KOHLe JaHHOMo
pykoBogcTsa. [Npun BeIGOpe AaHHOro Tyna noporoBoe
3HaYeHWe Ans OKpYrneHuss MragLimx paspsigos
BENMYMHbLI AncOanaHca aBTOMaTUYECKU yaBanBaeTcs, a
OVCKPETHOCTb cTaHoBuTCA 10 r.unn 5 r.
COOTBETCTBEHHO. [10pOroBble 3HAYEHMS B MporpaMmme
WeightMiser B 1,5 pa3a npeBbIaloT 3TO 3HAYEHMne
(cM. pykoBOACTBO NOSib30BaTENst Mporpammbl
Weight Miser™).

4  Koneco MOTOUMKNA — HOMMHanbHble pasMepbl B
AlNMax;  paspsgbl U OKPYIMEeHUst  BenUYMHBI
avcbanaHca aHanormyHbl 3Ha4YeHUsIM AN JIerkoBbiX
aBTomobunen. NMopsigok onepauui ykasaH B Tabnvue
"Product Requisite" (XapakTtepucTuku nsgenms).

Mocne nopTBepXAeHUss BBOAA B MOSle COCTOSIHUS
CneBa 93KpaHa MOSIBUTCS 3HAYOK COOTBETCTBYHOLLErO
Tna aBTomobunsa (Puc. 7-12).

Operation - MANUAL

7.3.1  Selecting the Type of Vehicle

When the unit is started it shows the "Vehicle" selection 1.
In MANUAL mode the vehicle must always be selected
by the operator.

e On the BALANCING and RIM DATA ENTRY screen
Fig. 7-10 press the menu key F3 Fig. 7-11 to select
the Type of Vehicle.

e Selectthe TYPE OF VEHICLE item according to the
rim on the machine.

Fig. 7-11 Types of Vehicle

Assigned Menu items:

1 Standard vehicle wheel (car)- nominal dimensions in
inches.The unit of measure (inches) is displayed.
Normal and Alu 1 to Alu 5 weight positioning can be
selected. To select a standard wheel with nominal
dimensions in mm - TD or TRX wheel, you should select
the mm/inch option from Menu F5 in the RIM DATA
ENTRY screen Fig. 7-10.

2 SUV vehicle wheel - nominal dimensions ininches.

3 Lightindustry vehicle wheel (Van) - nominal dimensions
in inches. Executable steps are expressed in the
"Product Requisite" table at the end of the manual.
The threshold value for suppression of minor unbalances
is automatically doubled when this type is chosen and
the resolution of the amount reading setto 10 g and 5
g respectively. Thresholds for WeightMiser correspond
to 1.5 times this value (see specific Weight Miser™
user's handbook).

4 Motorcycle wheel - nominal dimensions in inches, with
imbalances resolved and suppressed in the same way
as car wheels. Consult executable steps in the
"Product Requisite" table.

When the selection has been made, a Type of Vehicle
in use identification icon will be displayed in the Status
Bar at top left Fig. 7-12.
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7-10

7-13

7-14

ALUS5

ALU4

ALU3

ALU2

ALU1

ALUO

7.3.2 Manuelle Auswahl des ALU-Modus

* Auf der Bildschirmseite des Menis AUSWUCHTEN
bzw. FELGENDATEN-EINGABE (Bild 7-10) die
Menltaste F2 (Bild 7-14) zur Auswahl eines
spezifischen Alu-Modus driicken.

®* Die Position ALU wahlen, um die gewilinschte
Gewichteposition einzugeben.

Bild 7-14 Alu-Modi

Belegung der Menu-Positionen F2:

1 ALU 0 (normal) - Gebrauch von Gewichten mit Klipp-
Befestigung an Innen- und Aul3enseite der Felgen.

2 ALU 1 - Gebrauch von Klebegewichten auf der Innen-
und AuBenschulter der Felgen.

3 ALU 2 - Gebrauch eine Klebegewichts auf der
Innenschulter und eines Klebegewichts in der
Felgenschissel. Beide Gewichte kdnnen. Beide
Gewichte sind von Auf3en nicht sichtbar.

4 ALU 3-Gebrauch eines Gewichts mit Klipp-Befestigung an
der Innenseite und eines Klebegewichts in der
Felgenschissel. Beide Gewichte sind von Aulen nicht zu
erkennen.

5 ALU 4 - Gebrauch eines Gewichts mit Klipp-
Befestigung an der Innenseite und eines Klebegewichts
an der AuRenschulter der Felgen.

6 ALU 5 - Gebrauch eines Klebegewichts an der
Innenschulter und eines Klebegewichts an der
Auflenseite der Felgen.

uf der Zustandsleiste oben links erscheint das
Piktogramm fr den verwendeten ALU-Modus Bild 7-13.
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7.3.2 Py4Hou BbIGOp pexuma ALU

* Haxmute knasuwy meHwo F2 (Puc. 7-14) B okHe
BAJTAHCMPOBKW/ nnn BBOOA OAHHbBIX ONCKA
(Puc. 7-10).

* Bbibepute TMn ALU B COOTBETCTBUM C HEOOXOOMMOWM
CXEMOW YCTaHOBKM rpy30B.

Puc. 7-14 Tunbl ALU

Onuum meHro F2:

1 ALU O (ctaHgapTHbi) — TIpyXWHHbIE TPY3UKN
yCTaHaBNMUBAaKOTCA Ha BHELWHEW W BHYTPEHHEW
CTOpoHax obopaa.

2 ALU 1 - KneeBble rpysvku yCTaHaBnMBalTCS Ha
nneyax obopaa.

3 ALU 2 - KrieeBble Mpysuku YCTaHaBnvBaloTCA Ha
BHYTPEHHel CcTopoHe ofoga M Ha aucke B MecTax,
HEBUONMbIX CHAPYXW.

4 ALU 3 - lNpyX1HHBIA rpy3rK YCTaHaBNMBaETCA Ha NEBO
3akpanHe oboda, a KIeeBon — CKPbITHO BHYTpY 0boaa,
YTOObI OHU HEe ObIn 3aMETHbI CHaPYXW.

5 ALU 4 - lNpyXuHHbIA TPYy3nK ycTaHaBnMBaeTCcs Ha
neeson 3akpauHe obopga, KneeBOW - Ha MpaBOM
nneye obopaa.

6 ALU 5 - lNpyXuHHbIA rpy3nK Ha npaBoyv 3akpavHe
obopaa, kneeson - Ha nNeBoMm nneye oboaa.

BbibpaHHbI TN ALU oTobpakaeTcs B Buae 3Hadka
(Puc. 7-13) B BEpXHEM NeBOM Yriy OkHa, B rnone
COCTOSAHUS.

Operation - MANUAL

7.3.2 Manual ALU selection

e Onthe BALANCING and ENTERING RIM DATA screen
(Fig. 7-10) press the F2 MENU key (Fig. 7-14) to
select a specific ALU mode.

e Select the ALU item corresponding to the required
weight location.

Figure 7-14 ALU types

Assigned F2 Menu items:

1 ALU 0 (normal) - Using clip-on weights on the internal
and external sides of the rim.

2 ALU 1 - Using adhesive weights on the internal and
external rim flange.

3 ALU 2 - Using an adhesive weight on the internal rim
flange and an adhesive weight on the rim disc. Both
weights will be invisible from the outer wheel.

4 ALU 3 - Using a clip-on weight on the inside and an
adhesive weight on the rim disc. Both weights will be
invisible from the outer wheel.

5 ALU 4 - Using a clip-on weight on the inside and an
adhesive weight on the external rim flange.

6 ALU 5 - Using an adhesive weight on the internal rim
flange and a clip-on weight on the outside of the rim.

A Type of ALU in use identification icon Fig. 7-13 will be
displayed in the Status Bar at top left.
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7.3.3 Manuelle Eingabe der
Felgenabmessungen

Die manuelle Eingabe der Felgenabmessngen fihrt zu
Auswuchtzyklen auf der Basis von Nenndaten,
aufierhalb der Funktionen des Easy Alu-Systems.

Die manuelle Anderung eines Datums vor oder nach
dem Messlauf I6st das Ende der automatischen
Funktionen aus und blockiert die Messungen auf der
Basis von realen Daten (Alu P).

* Die Bildschirmseite FELGENDATEN-EINGABE
aufrufen und von der Menitaste F5 die Position
ABMESSUNGEN EDITIEREN wahlen (1, Bild 7-15).

7.3.3.1 Eingabe der Felgenbreite

Ist die Felgenbreite nicht erkennbar, kann sie bei
Standardfelgen mit dem Felgenbreitentaster (Bild 7-16 -
Kennnummer EAA0247G21A) gemessen werden.

FUr die Einstellung der Felgenbreite:

* Die Breite mit dem hierflir vorgesehenen Abtastarm
messen oder direkt von den auf dem Rad gestanzten
Daten ablesen.

® Die MenUtaste F3 driicken (2, Bild 7-17) und das Pull-
down-Menu durchgehen, bis der erwiinschte Wert
erscheint.

®* Die Menltaste F3 driicken und den Wert einstellen.

7.3.3.2 Eingabe des Abstands Felgen/Maschine

Wenn die automatische Ermittlung des Abstandsmales
nicht mdglich ist (Fehlermeldung E 92), kann das
Abstandsmal} manuell ermittelt werden.

Bild 7-18  Ermitteln des Abstands durch Abmessen

X Abstand zwischen Gehausedeckelkante und Felge
A Gemessenes Mal X minus 5 mm = Einzugebendes MaR A.

®* Abstand X (Bild 7-18) zwischen
Gehausedeckelkante und Felge messen.

Der einzugebende Wert A entspricht X minus 5mm.

* Die Menutaste F2 drticken (1, Bild 7-17) und das Pull-
down-Menu durchgehen, bis der erwinschte Wert
erscheint.

®* Die Menitaste F2 driicken und den Wert einstellen.

7.3.33 Eingabe des Felgendurchmessers

Wenn die automatische Ermittlung nicht mdoglich ist
(Fehler-meldung E92), kann der Felgendurchmesser
manuell ermitteltwerden.

®* Den Nenndurchmesser auf den Felgen bzw. dem
Reifen ablesen und notieren.
* Die Menutaste F4 driicken (3, Bild 7-17) und das Pull-

down-Menid durchgehen, bis der erwiinschte Wert
erscheint.

* Die Menlitaste F4 driicken und den Wert einstellen.
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7.3.3

Py4HoI BBOA AaHHbIX AMCKa ONpeaensieT pexumsl
OanaHCUpPOBKM Kak C HOMUHANbHLIMU 3HAYEHUSAMN,
npu aToM pyHKumsa Easyalu HegocTynHa.

Mpv py4yHOM BBOAE AaHHbIX (OO WM Mocne uMkna)
NPOUCXOAMNT BbIXOA, U3 aBTOMaTUYECKON (DYHKLUM U
3anpeT WCMoNb30BaHUS AEeNCTBUTENbHBLIX OaHHbIX,
Nony4YeHHbIX N3MepuUTenbHbIM pbidarom (Alu P).

- B okHe BBOOA [OAHHbIX OWCKA knaeuwen F5
BblbepuTe onunto PEOAKTUPOBAHNA PASMEPOB (1,
Puc. 7-15).

Py4yHol BBOA AaHHbIX AUCKa

7.3.3.1

Ecnu N3MepuUTENbLHON py4yKon HEBO3MOXHO
onpeaenvTb LIMPUHY CTaHAAPTHOrO AMCKAa, TO MOXHO
BOCMOMnb3oBaTbCs kanubp-ckobon (Puec. 7-16 - apr.
EAA0247G21A).

Orlpe,qeneHMe LUMPUHBbI ANCKa:

Beoa LWMPUHBbI ANCKa

* VI3mepbTe WUpKHY AnCKa COOTBETCTBYIOLLUM
Kanmbpom unum npoYmTanTe AaHHble, yKa3aHHbIe
HenocpeaCcTBEHHO Ha Konece.

» Haxmure knasuvwwy meHto F3 (2, Puc. 7-17) n komaHgon
MPOKPYTKM YCTaHOBUTE HEOOXOAMMOE 3HaYEHMeE.

«  HaxmuTe knaBuwy F3 ans noaTBepxaeHVsi BBeAEHHbIX
[aHHbIX.

7.3.3.2 BBog paccTosiHMA OT CTaHKa [o AUCKa

Ecnn HEBO3MOXHO aBTOMaTU4eCKu 3aMepuTb
paccTosiHne cTaHok/auck (kog owmbkn E92), 10 ero
MO>HO BBECTU BPYYHYHO.

Puc. 7-18 13mepeHune pacctosiHus

X PaccTosHue oT kpad kopryca 4o gucka
A OTHATb 5 MM OT M3MEPEHHOro 3HadeHuss X 1 BBECTU
NOSTyYMBLUYIOCS BENUYUHY A.

. M3mepbTe paccTosiHne X (Puc. 7-18) mexay kpaem
Kopryca v AUCKOM.
Beeaute 3HayeHne A = X —5 mm.

* Haxwmwute knasuwy F2 (1, Puc. 7-17) n yctaHoBuUTE
KOMaHAOoM NPOKPYTKN HEOOXOAMMOE 3HaYEeHNE.

* Haxmunte knasuwy F2 ong noaTBepxaeHus BBoaa.

7.3.3.3 BBop anameTtpa agucka

Ecnun HeBO3MOXHO M3MepUTb JUaMeTp aBTOMaTUYECKN,

(kog owmbkn E92), TO €ro MOXXHO BBECTU BPYUHYHO.

. 3anvwnTe HoOMUHanbHbIA AMaMeTp, yKa3aHHbIN
Ha OMCKE MITN MOKPbILLKE.

e HaxmuTte knasuwy F4 (3, Puc. 7-17) n yctaHoBuTe

NPOKPYTKOM HeOBXoaumMoe 3HaveHue.

e Haxmure Knasuwy F4 ona noaTeepXaeHus seoaa.

Operation - MANUAL

7.3.3

Entering rim measurements manually results in
balancing cycles based on nominal data outside of the
Easyalu function.

If data is changed manually, before or after a run, the
system immediately exits the automatic function and
inhibits real data based measurements (Alu P).

Entering rim measurements manually

« Access the ENTERING RIM DATA screen and select
the EDIT MEASUREMENTS item (1, Fig. 7-15) by
selecting the Menu key F5.

7.3.3.1 Entering the rim width

If the width of the rim cannot be measured, if a standard
rim is present it can be measured using the width gauge
(Figure 7-16 - reg. no. EAA0247G21A).

To set rim width:

* Measure the width with the appropriate gauge or read
the data stamped on the wheel.

* Press the menu key F3 (2, Figure 7-17) and scroll
until the required value is reached.

» Press the menu key F3 to set the value.

7.3.3.2

If automatic determination of the distance rim/machine is
not possible (error code E 92), the distance can be
determined manually.

Fig. 7-18

X Distance between cabinet cover edge and rim
A Value X (as measured) less 5 mm = Value A to be
entered.

Entering the rim/machine distance

Determining distance by measurement

. Measure the distance X (Fig. 7-18) between cabinet
cover edge and rim.
The value Ato be inserted corresponds to X less 5mm.

* Press the menu key F2 (1, Figure 7-17) and scroll
until the required value is reached.

» Press the menu key F2 to set the value.

7.3.3.3 Entering the rim diameter

If automatic determination is not possible (error code E92),
therim diameter can be determined manually .

. Read the nominal diameter on the rim or tyre and
note it down.

» Pressthe menu key F4 (3, Fig. 7-17) and scroll until
the required value is reached.

» Press the menu key F4 to set the value.
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7.4 Modus Sonderabmessungen

* Aufder Bildschirmseite FELGENDATEN-EINGABE die
Menltaste F5 dricken und die Position
"Sonderabmessungen” wahlen (1, Bild 7-15).

Die Bildschirmseite FELGENDATEN-EINGABE wird
angezeigt; hier erscheinen die auf zwei Ebenen
hervorgehobenen Gewichte in quadratischer Form (Bild
7-20).

Hinweis :

Die Funktion "Sonderabmessungen" darf nicht fiir das
regulare Auswuchtverfahren verwendet werden, sondern
ausschlief3lich fir den Fall, dass die Positionierung
der Gewichte nicht programmiert werden kann (z.B.
im Fall von speziellen Radern) mit komplexen
Abmessungsparametern, die in den automatischen
Funktionen der Maschine nicht vorgesehen sind.

Der ALU-Modus 0 wird bei der Auswahl automatisch
aufgerufen.

Die Abmessungen werden immer in mm angezeigt.

* Mithilfe eines flexiblen Metermafd den Abstand X und

die tatsachlichen Ausgleichswerte (Schwerpunkt des
Gewichts) direkt auf dem Rad messen, das ausgewuchtet
werden soll (Bild 7-21)

®* Die Taste F2, F3 bzw. F4 drlcken, je nachdem,
welches Mall man andern mochte.

Der geanderte Wert wird durch eine farbige Kontour
hervorgehoben.

® Mitdem Kursor (Pull-down) den Wert &ndern, bis der
Wert angezeigt wird, der dem gemessenen Wert
entspricht.

® Sobald der gewlinschte Wert erscheint, dieselbe Taste
nochmals drucken.

Die Felgenabmessungen sind komplett eingegeben; sie
bleiben erhalten, bis neue Malke eingegeben werden bzw.
die Maschine ausgeschaltet wird.
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7.4 Pexum cneumanbHbIX pasMepoB

»  Otkponre SKPAH BBOOA OAHHDBLIX 1 HaxxmuiTe kraBuLLy
F5, 3atem BblbepuTe onuuio cneumarnsHbIX pasviepoB (1,
Puc. 7-15).

B nossuBLIEMCS OKHE C ABYX CTOPOH OyAyT ykasaHbl
BeCa rpy3nkoB B KBagpaTHbIX pamkax (Puc. 7- 20).

lMpumeyaHue:

DyHKUMSA cneunanbHbIX pasMepoB He MCMOMb3yeTcs
B CTaHOapTHbIX Mpoueaypax 6anaHcupoBkn. OHa
NPUMEHSIETCS, KOrga HeBO3MOXHO nogobpaTtb cxemy
YCTaHOBKWN TpPy30B (Hanpumep, Ans cneumnanbHbIX
KOmnec) npu CroXHbIX pasMepHbIX MapameTpax,
BbIXOOAWMX 3a npegenbl  AeWcTBus  paboumx
OpraHos.

Pexum ALU 0 BkntoyaeTcst aBToMaTUYEcKu.

Pa3Mepr Bcerga OT06pa)KaIOTCFI B MUrinnMmeTpax.

«  W3mepbTe pacctosHne X U OencTBUTENbHOE
paccTosiHne  KOPPEKTUPOBKM  (LEHTP  TAXKeCTu)
HernocpeacTBEHHO Ha GanaHcupyeMoM Konece ¢
nomoLubto pynetku (Puc. 7-21).

. Knasuwen F2, F3 unu F4 Bbibepute pasmep,
KOTOpbI HEOBXOAUMO N3MEHUTD.

MN3meHsiemoe 3HayeHve GyaeT BblaeneHo LIBETHOM paMKoM.

» YcTaHOBWTE NMPOKPYTKON Heobxoanmoe 3HaveHve.
« [NoareepauTe BBOA MOBTOPHbIM HXKATUEM TOM XKE KIaBuLLIW.
Bce pasmepbl avcka Tenepb OyayT BBeOEHbI MOMHOCTHIO.

BBegeHHble 3Ha4YeHus COXpPaHATCA OO0 HOBOro BBO4A UK
[0 BbIKITKOYEHUA CTaHKa.

Operation - MANUAL

7.4 Special Dimensions mode

* Inthe ENTERING RIM DATA screen press the menu
key F5, then select the Special Dimensions item (1,
Fig. 7-15).

The ENTERING RIM DATA screen appears where the
weights highlighted on two planes appear in a square
shape (Fig. 7- 20).

Note:
The Special Modes function is not used for the normal
balancing procedures but only if it is not possible to
use a programmable weight position (e.g. in the case
of special wheels), with complex dimension
parameters beyond the automated mechanisms on
the machine.

The ALU 0 mode is automatically recalled when selected.

The dimensions are always displayed in millimetres.

« Measure directly on the wheel to be balanced the
distance X and the effective compensation measurements
(weight barycentre) using a flexible tape measure (Figure
7-21).

» Press key F2, F3 or F4, according to the dimension
you wish to alter.

The value involved in the alteration takes on a coloured
identification frame.

» Using the scroll cursor change the value, until the value
displayed corresponds to the value measured.
«  Whenthis value is reached press the same key again.

The rim dimensions are now entered completely. The
input is retained until a new input is made or until the
machine is turned off.
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7.5 Funktion Radprofile

Werden mehrere Rader gleicher Art und mit gleichen
Nennmallen ausgewuchtet, missen die Radmale nur
beim ersten Rad eingegeben werden. Die Eingaben
bleiben so lange gespeichert, bis eine neue Eingabe erfolgt
bzw. die Maschine ausgeschaltet wird.

Um dauerhaft Uber die Radprofile zu verfligen ist die
Funktion RADPROFILE vorgesehen.Die Radprofile
ermoglichen das Abspeichern von Werten fiir Rader, die
haufig im Betrieb gewuchtet werden, um sich das
Eingeben von Raddaten zu sparen. Diese Funktion wird
insbesondere verwendet von Betrieben, die Komplett—
radmontagen durchfiihren, oder fur Rader, die im Betrieb
haufig vorkommen (z. B. wenn der Betrieb Felgen zur
Nachristung anbietet).

Die einmalige Speicherung der Raddaten in den Profilen
gewahrleistet, dass insbesondere bei Leichtmetallfelgen
immer die gleichen Ausgleichsebenen verwendet werden,
was eine konstante Qualitat der Auswuchtung darstellt.

Die Funktion kann folgende Daten abspeichern :
— Nennmalie des Rades

— Mitdem Messarm gemessene Werte (Alu P)

— Gewichtepositionen (Alu-Modus)

— Fahrzeug-Typ

— Positionen fir das Wiederauffinden (Liste von 1 bis 9)
— Anzahl der Speichen (falls zuvor geladen)

Bild 7-22 PROFILE
Belegung der MenUtasten:

F1 Zugriff auf das Basis-Menu
F2 Nicht belegt

F3 Abspeichern des aktuellen Profils im
Permanentspeicher

F4 Nicht belegt

F5 Anwendung eines Radprofils, das im Speicher gewahlt
wurde

F6 Nicht belegt
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7.5 PyHKUMA npocunsa Koneca

Mpn 6anaHcMpOBKE HECKOMbKUX OOHOTUMHBLIX KOMNec C
O[MHAKOBbIMM HOMWHanbHbIMU pasmepamu
[OCTaTOMHO BBECTW [aHHble TONbKO AN MNepBoro
Koneca. OTW AaHHble COXPaHATCA A0 BBEOAEHUSI HOBbIX
OaHHbIX UNKN 0 BbIKMHYEHWS CTaHKa.

OyHkumss NMPOPUSIb KOJIECA no3BonsieT MCronb30BaTh
COXpaHEeHHble MNapamMeTpbl OMNpeneneHHbIX TUMOB KOMec,
KoTopble  Hauboriee  4acTo  WUCNOMb3YKTCA  Ans
©anaHcupoBkn. [py 3tom oTnagaeT  HeobxooMMOCTb
KakOpl pa3 BBOAUTb pa3mepbl koreca. JTa (yHKUMS
0COBeHHO nomnesHa ANs MacTepCkux/LEXoB C CEepUMHLIMU
LUMHOMOHT@XHbIMX OMepaumsMn UM YacTon obpaboTkow
OOHOTUMHBLIX ~ KOMec  (Hanpumep, €ecrnv  npeanpusatue
npeanaraet koreca B cOope Arnsi Npoaaxn).

EovHOXObl BbINOSIHEHHBI BBOA [AaHHbIX npoduns
koneca obecneynBaeT, 0COBEHHO ANS NUTbIX OUCKOB,
O[MHAKOBbI/ BbIOOP GaNaHCUPOBOYHBLIX PEXUMOB, YTO
obecneuynBaeT NOCTOSTHHOE Ka4eCcTBO GanaHCMPOBKU.
OaHHas DyHKUMS nossonseT
cnegywuime napameTpbl:

— HomwuHanbHble pa3mepsl koneca

COXpaHATb

—  Paamepbl, onpederneHHbie naviepurerisHom mHerikon (Alu P)
— BapwuaHT yctaHoBku rpysukos (Mode Alu)

— Tvin TpaHCropTHOrO CpeacTaa

— [MonoxeHns ypaBHoBeLLMBaHus (cnMcok oT 1 go 9)
— Konwnyectso cnvy (npn Heo6xoaAMMOCTH)

Puc. 7-22 ®yHkuma NMPOPUTb
Onuum meHto:

F1 JocTtyn kK 6a30BOMY MEHIO
F2 CeobogHas knasuwia

F3 CoxpaHeHune
MOCTOSIHHYIO NamsTb

Tekywiero npodcuns B

F4 CsoboaHas knasuwia
F5 Bbibop coxpaHeHHoro npocurns koneca

F6 CsoboaHas knasuLia

Operation - MANUAL

7.5 Wheel Profiles function

To balance more than one wheel of the same type and
with the same nominal dimensions, simply set the data
for the first wheel only. The data set then remains until
other new data is set or the machine is switched off.

To make the wheel parameters available permanently use
the WHEEL PROFILES function.

The wheel profiles function enables you to memorize the
values of certain wheel types that are often balanced in
the garage. Naturally this bypasses the task of repeatedly
setting wheel data. This function is particularly useful for
workshops that carry out series fitting of tyre/rim
assemblies or frequently handle the same wheel types
(e.g. workshops that offer rims for retrofitting).

The once—only storage of the rim data in the profiles
guarantees that the same correction planes are always
used, in particular for alloy wheels, thus providing
consistent balance quality.

The function can be used to save the following data:

— Nominal wheel dimensions

— Values measured with gauge (Alu P)

— Position of weights (Modo Alu)

— Type of Vehicle

— Traceability positions (list from 1 to 9)
— Number of spokes (if loaded previously)

Fig. 7-22 PROFILE
Assignment of menu fields:
F1 Access to Basic Menu
F2 Not assigned

F3 Saves current profile in permanent memory

F4 Not assigned

F5 Applies a wheel profile selected from the memory

F6 Not assigned

PykoBoacTBO o akcnayaraumm geodyna OPTIMA Il — ZEEWB734A03 91



7-23

7-24

7-25

aranr
AN s
Caranr
arunr

‘rlilr -

W onr

L TR

92

Betrieb - AUSGESCHALTET

7.5.1 Radprofile speichern
Es kdnnen bis zu 9 Radprofile gespeichert werden.

» Das Rad aufspannen, dessen Profil man speichern
mdchte.

« Samtliche Raddaten einstellen und quittieren,
einschliel3lich der eventuellen Speichenanzahl und der
durch EasyAlu und EasyAlu Toggle erfassten Werte,
falls ein Alu P angefordert wird.

*  Auf der Bildschirmseite FELGENDATENEINGABE die
Menitaste F6 driicken und die Position Radprofile
wahlen (1, Bild 7-23).

Die Bildschirmseite RADPROFILE erscheint (Bild 7-24).

Die Daten des aktuellen Radprofils sind in der isolierten
Zeile unten aufgefuhrt.

®* In der Liste mit 9 Position das Pull-down-Men

durchsehen und die Position flr die Registrierung des
aktuellen Radprofils wahlen.

* Die Taste F3 dricken und die Daten speichern.
Die Daten sind jetzt permanent in der gewlnschten
Position gespeichert und kénnen spater abgerufen werden.

Hinweis:
Das eventuell von den neuen Daten Uberschriebene
Profil ist in der Liste nicht mehr sichtbar.

7.5.2 Abruf eines Radprofils aus dem Speicher

® Das Rad auf die Auswuchtmaschine spannen.

* Auf der Bildschirmseite FELGENDATENEINGABE die
Mendutaste F6 dricken; dann die Taste RADPROFILE
wahlen und dricken (1 Bild 7-23).

Die Bildschirmseite RADPROFILE erscheint (Bild 7-24).

* Uber das Pull-down-Menii das fiir das verarbeitete Rad
angezeigte Profil wahlen.

®* Die Taste F5 driicken, um die gewahlten Daten
anzuwenden.

Die Bildschirmseite FELGENDATEN-EINGABE (Bild 7-
25) erscheint. Hier werden die aufgerufenen Daten gezeigt.

¢ Sicherstellen, dass die Eingaben im Feld "Anzeigen"
und in der Zustandsleiste richtig sind.

Die Maschine ist bereit den Messlauf zu starten (Kapitel
8.1).
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7.5.1 CoxpaHeHue npocuns Koneca
Ha ctaHke MOoXHO coxpaHuTb Ao 9 npodunen konec.

e YcTaHoBUTE KOMneco, Npodunb KOTOPOro HeobXxoaAMMo
COXPaHUTb.

* Onpepenute Bce HeobGXoOouMble [aHHble Koreca,
BKMIOYas  KONMMYECTBO  CMWL,  UCMONb3ys  Mpu
HeobxoamnmocTn cpyHkumMm EasyAlu, Easy Alu Toggle
nAlu P.

* Haxwmute knaBuwy F6 Ha akpaHe BOOA JAHHbLIX
OWCKA v BbIbepuTe onumto npoduns koneca (1, Puc.
7-23).

OTtkpoeTtcsa okHo NMPOPUIIA KONECA (Puc. 7-24).
Tekywne napameTpbl npoduns koneca oyayTt
BbleNeHbl BHU3Y AAHHOrO OKHa.

e BbibepuTe npokpyTKkOM ogHY M3 9 no3unumi cnmcka
ANsi COXpaHeHMs TeKyLLero npogunsi.

« HaxwmuTe knaBvnwy F3 ona noareepxaeHus BBoaa.
Mocne atoro, AaHHbIe ByayT coOXpaHeHbl, 1 MOTOM KX

MOXXHO 6y,1:|,eT MOBTOPHO UCNOJIb30BaTh.

lMpumeyaHue:
Ecnu gaHHble 3anncbiBaloTCA NOBEPX CTaporo npoduns,
TO OH BonbLue He 0TOOpaXkaeTcs B CNMUCKE.

7.5.2 Ucnonb3oBaHue coxpaHeHHOoro npoduns
Koreca

* YCTaHOBUTE KOJIECO Ha CTAHOK.

» HaxmuTe knaBuwy F6 Ha skpaHe BBOOA OAHHbLIX
ONCKA un Bbibepute onuuto npodunsa koneca (1,
Puc. 7-23).

OTtkpoeTtcs okHO NTPO®UTTIA KOJNECA (Puc. 7-24).

+ BbiGepute NpokpyTKon Npodub Anst yCTaHOBINEHHOTO
Koseca.

* HaxmuTte knaeuwy F5 ana noareepxaeHns Boibopa.

OtkpoeTtcsa okHo BBOOA JAHHbBIX OVCKA (Puc. 7-

25) ¢ oToBpaxeHneM AaHHbIX BbIGpaHHOro npoduns.

° I'Ipoaepre npaBUIIbHOCTb AaHHbLIX B Nnone
COCTOAHMA N OKHE CcTaTyca.

CTaHOK roToB K BbIMOSTHEHWIO M3MEPUTENBHOTO LMKMa
(paspen 8.1).

Operation - MANUAL

7.5.1 Saving a Wheel Profile
Up to 9 wheel profiles can be saved.

« Clamp the wheel you wish to save the profile of.

« Setand acquire all the wheel data including the number
of spokes and the EasyAlu and Easy Alu Toggle
readings if an Alu P is required.

» Pressthe menukey F6 inthe ENTERING RIM DATA
screen and select the Wheel Profiles item (1, Fig. 7-
23).

The WHEEL PROFILES screen (Fig. 7-24) will open.

The current wheel profile data is highlighted in a line on

its own at the bottom of the page.

* In the 9 position list, use the Scroll command to
choose the current profile registration position.

» Press the F3 key to save data.
The data is now saved permanently in the chosen position

and can be recalled when required.

Note:
If the profile is overwritten with other data it is no longer
shown in the list.

7.5.2 Recalling a Wheel Profile from the
memory

« Clamp the wheel to the balancer.

» Press the Menu key F6 in the ENTERING RIM DATA
screen and then select and press the WHEEL
PROFILES key (1, Fig. 7-23).

The WHEEL PROFILES screen (Fig. 7-24) will open.

« Use the Scroll command to select the profile indicated
for the wheel on the machine.

« Press the F5 key to apply the data selected.

The ENTERING RIM DATA screen (Fig. 7-25) will open

and show the data recalled.

» Check that the settings in the Indications Field and
Status Bar panel are correct.

The machine is now ready to proceed with the measuring
run (Chapter 8.1).
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7.6 Eingegebene MaRe nachtraglich
korrigieren

Wenn nach einem Messlauf festgestellt wird, dass falsche
Felgenmale oder/und falsche Messkriterien (Fahrzeug-
Typ, Alu-Modus) eingegeben waren:

Um nachtraglich die richtigen Felgenabmessungen und/
oder Messungsarten einzustellen

® zur Bildschirmseite FELGENDATENEINGABE
zurickschalten (Menu F1).

* Die Meniitaste F5 driicken, um die Position zu wahlen
(1, Bild 7-15).

Die Bildschirmseite der Funktion EDITIEREN DER
ABMESSUNGEN erscheint. Fortfahren, wie in Kapitel
7.3.3 beschrieben.

Zum Schluss Ubernimmt die elektronische Steuereinheit
die neuen Einstellungen, verarbeitet sie und zeigt dann
auf der Seite AUSWUCHTEN die korrigierten Messwerte
an, ohne dass ein neuer Messlauf gestartet werden muss.

Hinweis:
Wenn man einen neuen Wert manuell eingibt, fihrt
das dazu, dass jeder mogliche ALU P-Modus, der
vorher angewahlt worden war, beendet wird. Die
Maschine zeigt den ALU-Nennmodus, der dem vorher
eingestellten ALU P-Modus entspricht.
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7.6 KoppektupoBKa AaHHbIX NOCiie U3MepeHus

Ecnn ons vameputenbHoro uukna 6binv BBeAEeHbI
ownGoyHble  pasmepsbl n/vnu HenpaBusbHble
nsmMepuTernbHble KpUTepuM (TN Koneca, BapuaHT
YCTAHOBKM TPY3MKOB), TO [ANA WX KOPPEKTUPOBKMU
Heo6XxoaMMO BbINOMHUTL CrieaytoLLlee:

 BepHytbes B akpan BBOOA OAHHBLIX ONCKA (meHto F1).

» Knaeuwen F5 Bbibepute onumto 1 (Puc. 7-15).

OtkpoeTtcss okHo PEOAKTUPOBAHUNA PASMEPOB,
npu paboTe B KOTOPOM CriefynTe ykasaHusiM pasgena
7.3.3.

B KoHue onepauuMm 3NEKTPOHHbIM ONOK CcTaHka
obpaboTaeT HOBble [aHHble W BbIJACT Ha 3KpaHe
BAJTAHCUPOBKW ckoppekTnpoBaHHble 3HaveHus 6e3
Heob6X0AMMOCTN MPOBOAUTL WU3MEPUTENbHbIA  LIMKI
NMOBTOPHO.

lMpumeyaHue:
lMpn py4HOM BBOAE HOBbIX AaHHbLIX MPOUCXOOUT BbIXOZ
13 noboro BbibpaHHOro paHee pexuma Alu P. CtaHok
npeanoxut paboty B craHgapTHOM pexume Alu B
COOTBETCTBMM C NapameTpamu pexuma Alu P.

Operation - MANUAL

7.6 Correction of inputs after
measurement

If incorrect data and/or incorrect wheel type or balancing

mode were entered for a measuring run (Type of Vehicle,

Alu Mode):

To reset the corrected rim dimensions and/or the
corrected measurement methods

* Return to the ENTERING RIM DATA screen (Menu F1).
* Press the F5 Menu key to select the item (1, Fig.7-5).

The EDIT MEASUREMENTS function screen opens so
proceed as described in Chapter 7.3.3.

At the end of the process the electronic control unit
acquires the new settings, processes and displays the
corrected measurement values in the BALANCING screen
without having to launch another run.

Note:
Entry of a new datum via manual setting involves exit
from any preselected Alu P mode. The machine will
present the nominal Alu corresponding to the Alu P
set before
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7.7 Seitenschlag-Kontrolle

Wird ein groBer Hdohen- oder Seitenschlag
festgestellt, ist der Reifen eventuell fehlerhaft auf
die Felge montiert. In diesem Fall das Rad nicht
auswuchten.

Die Maschine ist bei Auslieferung so programmiert, dass
beim Anheben des Radschutzes das Rad automatisch
abgebremst wird (Funktionsweise “Zwangsbremsung beim
Anheben des Radschutzes” auf “aktivieren” gesetzt).

Die beschriebene Beobachtung des Rades ist nur méglich,
wenn diese Funktionsweise auf “abgeschaltet” gesetzt ist
(keine Abbremsung des Rades durch Anheben des
Radschutzes, siehe Kapitel 10. Wahl der Funktionsweisen).

Wenn diese Funktionsweise auf “abgeschaltet” gesetzt
wird:

ACHTUNG: RAD DREHT SICH BEI OFFENEM
RADSCHUTZ.

SICHERSTELLEN, DASS RAD NICHT DURCH
WERKZEUG ODER AHNLICHES BLOCKIERT WIRD.
SCHUTZBRILLE UND ENG ANLIEGENDE
ARBEITSKLEIDUNG TRAGEN.

96

* Soll das auf dem Kraftwagen montierte Rad auf
sichtbare radiale und/oder seitliche Exzentrizitat
Uberprift werden, so muss vor dem eigentlichen
Messlauf eine Rotation zur Sichtkontrolle erfolgen,
indem der Radschutz runter geschoben wird und auf
die START Taste gedrickt wird.

¢ Dann den Radschutz anhebenund das Rad im
Auslaufen auf Hohen— und Seitenschlag beobachten.

®* Anschlielend das Rad durch Driicken der STOP-
Taste abbremsen.
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7.7 TpoBepka bueHun

MpoBepKy paguanbHoro wu 6o0KoBoro 6ueHUNn
pekoMeHAyeTCs NPOBOAUTbL Nepes BbIMOMIHEHUEM
M3MEepUTENILHOTO  LMKIA, MNOCKONbKY 6Gonbline
6ueHuns MoryT cBupeTenbLCTBOBaTb o
HenpaBUNILHOM MOHTaXe LWWHbI, YTO BooOGle He
no3BorssieT NPoM3BecTU 6anaHCUPOBKY.

MocTaBnsiemMbli C 3aBOAA-U3rOTOBUTENS CTAHOK WMMEeT
NpPOrpaMMHyH0 YCTaHOBKY aBTOMAaTUYECKOTO TOPMOXEHUSI
Koneca npwv NOAHATUN €ro 3aLUMTHOrO KoXyxa ((yHKUMS
“automatic braking when wheel guard is raised” nmeet
3Ha4veHue “enabled”).

BusyanbHbIi KOHTPOMb KOreca BO3MOXEH TONbKO Mnpu
OTKIMOYEHMM 3TOM PYHKLUMM (3HadeHune “disabled”) — cm.
pasgen § 10. iameHeHne pexxumoB paboTsbl.

Ecnun gyHkuma oTkntoveHa (“disabled”):

Operation - MANUAL

7.7 Axial Run-out test

Prior to the measuring run check the wheel for radial
and lateral run—out. If considerable run—out is
observed the tyre may be incorrectly fitted on the
rim. In this case, the wheel should not be balanced.

When supplied from our works the machine is programmed
such that the wheel is braked automatically when the
wheel guard is raised (mode of operation “automatic
braking when wheel guard is raised” set to “enabled”).

Observation of the wheel is only possible when this mode
of operation is set to “disabled” (no braking of wheel by
raising of wheel guard, see § 10. Changing modes of
operation).

If the mode is set to “disabled”:

BHMUMAHUE: NMPU OTKPbITOM 3ALLIUTHOM
KOXYXE KOJIECO NPOOOITKAET BPALLATbCHA.
YBEOUTECD, YTOBbI KOJNIECO HE BbIN1IO
3ABJIOKMPOBAHO UHCTPYMEHTOM UIA
AOPYITMMU NOOOBHbIMU NMPEOMETAMMW.
HOCWUTE OYKU U NINOTHO NPUNErAIOLLYIO
PABOYYIO OOEXAOY.

WARNING: THE WHEEL ROTATES WHEN THE
WHEEL GUARD IS OPEN.

MAKE SURE THAT THE WHEEL ISNOT BLOCKED
BY TOOLS OR THE LIKE.

WEAR SAFETY GOGGLES AND TIGHTLY FITTING
WORKING CLOTHES.

» Ecnu gna yctaHoBneHHOro Ha ctaHke koneca JOmKHO
Heobxoanmo BM3yarnbHO npoBepuTb
pagvanbHoe/6okoBoe OueHune, onycTuTe 3aluUTHbIV
KOXYyX W  HaxmuTe knasmwy START  ans
npeaBapuUTenbHOrO MNpPoroHa nepen  akTuyeckum
N3MepUTESbHLIM LINKIOM.

* lMogHumunte KOXYX Koneca W BU3yalibHO OUeHuTe
OveHust Koneca, Noka OHO 3ameansaeTcs.

+ 3aTOPMO3UTE KONECO OKOHYaTENbHO, HaXaB KnasuLly
STOP.

« If the wheel clamped on the balancer is to be checked
for visible radial and/or lateral run-out, perform a visual
check by lowering the wheel guard and pressing the
START key, prior to the actual measuring run.

» Then raise the wheel guard and observe the wheel for
radial and lateral run—out while it slows down.
 Finally brake the wheel by operation of the STOP key.
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7.8 "PROFILING" Betriebsart

Die folgenden Anleitungen beschrieben die spezifischen
Funktionen der Auswuchtungsanlage wahren der
AUTOMATISCHEN Betriebsart.

Abbildung 7-20 gibt an, dass die Betriebsart PROFILING
aktiviert ist. Die Einheit arbeitet auf automatische Art und
Weise.

Wird die Betriebsart ,PROFILING” durch die
Einstellungstafel eingegeben, verwendet die Maschine die
automatische Betriebsart um die Radangaben zu erfassen
und der Bediener kann auf jede Einstellung vor dem
Messlauf verzichten.

In diesem Abschnitt werden die spezifischen Funktionen
der ,PROFILING” Betriebsart erklart und es werden
ausschlieRlich die Meniangaben angezeigt die dieser
Betriebsart eigen sind. Fur Erklarungen bezuglich der
anderen Meniupunkte und Icons, lesen Sie bitte
Grundkapitel ,4. Schaltelemente”

Beim Einschalten zeigt die Auswuchtmaschine das
Eingangsbild.

Das Bild gemafll Abb. 7-20 erscheint sofort nach dem
Aufspannen des Rades automatisch auf dem Monitor.

Waihrend des Messlaufs des Rades erscheint Abbildung
7-22 auf der Bildschirm Anzeige und am Rotationsende
kénnen die angezeigten Gewichte:

- empfohlen (Gelbe Farbe)

oder

- mogliche Alternative (Graue Farbe) im 6 Uhr
Bereich, gerade dort wo der Laserstrahl deren Anbringung
empfiehlt (1, Abbildung 7-23).

Wenn das Zahlen der Speichen aktiviert ist, erscheint bei
Messlauf auch das in der Abbildung gezeigte Symbol (2,
Abb. 7-22a).

Die Moglichkeit, die Gewichte auf eine andere Art und Weise
anzubringen als der, die von der Maschine vorgeschlagen wird,
ist durch Gewichte in grauer Farbe angegeben, die sich in
Positionen befinden, die mit der erfassten Konfiguration der Felge
vereinbar sind.

Anm:
Die Veranderung der Art der Anbringung der Gewichte wird
automatisch bei allen folgenden Reifen gleicher Grolie
vorgeschlagen, bis die Maschine ausgeschaltet wird.
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7.8 Pexxum "PROFILING"

B pnaHHOM paspgene noapobHO onucaHbl cneumasnbHble
dyHKUnKn pexnma NMNPOGUJIb.

3Hayok Ha puc. 7-20 o3HavaeT, uto pexum MNPOOUIIb
akTmBupoBaH. CtaHOk paboTaeT B aBTOMaTU4YECKOM
pexume.

B pexume NMPOPUIIb cTaHOK aBTOMATUYECKN Nony4vaeT
BCE HeobOXxoOuMMble [aHHble Koneca, npu  3TOM
onepaTopy He HYXXHO BBOAUTb Kakue-nubo napameTpbl
nepea Ha4yarnom U3MepUTENBHOIO LIMKIa.

MpencTaBneHHas HWXe WMHQopMauma KacaeTcs TOSbKO
cneumarnbHbIX 45 aHHOTo pexxvMmMa YHKUWA.

[na o3HakoMneHuss ¢ OpyrMMuM  BO3MOXHOCTSIMW
pexvmMa cM. pasgen 4 "OnemeHTbl ynpasneHus”.

[pm BKIMKOYEHUM CTaHKa OTOBpaXaeTCcs HavarbHbIN 3KPaH.
lMocne ycTaHOBKM M 3aXvMma Konmeca aBTOMAaTUYeCKM
nosiBNsieTcs okHoO (puc. 7-20).

Bo Bpemsi uamMeputenbHOro LUukna BbIBOAUTCS OKHO,
KaKk Ha puc. 7-22, a B KOHLUE UMKIa Beca rpy3oB MOryT
oTobpaxaTsCs B BAOE:

- peKoMeHAyeMbIX (XKenToro useTa)

wnn

- anbTepHaTVBHbIX (CEPOro LBETa) B HWKHEW YacTn —
MecTa WX YCTaHOBKW, Kyda HanpasrieH na3epHbiv
ykasaTenbHbI nyd (1, Puc. 7-23).

Ecnn Bkno4YeH cuyeTyMk cnvy, TO BO  Bpems
M3MepUTENBHOMO Lkna ByaeT oTobpaxaTbCs 3HaYOK Kak Ha
puc. 7-22a.

,D,pyrvle BO3MOXHble MeCTa YCTaHOBKM TPYy3MKOB B
COOTBETCTBUU C KOH(bI/IpraLI,I/Ieﬁ oboga obosHavaloTcsH
CcepbiM LBETOM.

lMpumeyaHue:
CtaHok COXpaHAaeT HOoBble MeCTa KpenneHusa
rpysoB ¥ B [JanbHenWeM aBTOMaTUYeCKM WX
npeanaraeT AN KOMec C Takumu Xe pasMepamu.
[aHHble HaCTPONKM cbpacblBatoTcs npu
BbIKMIOYEHUM CTaHKa.

Operation - AUTOMATIC “PROFILING”

7.8 "PROFILING" Mode

The following instructions describe the specific functions
of the wheel balancer in PROFILING mode.

The icon shown in fig. 7-20 indicates the PROFILING mode
is active. The unit operates in Automatic Mode.

When the "PROFILING" mode is set with the set up panel,
the machine performs the automatic wheel data reading
procedure and the user does not have to perform any
setting before the measuring run.

This section sets out the specific functions of the
"PROFILING" mode and only the Menu items that refer to
this mode.

For information about the other items and icons, refer to
the basic chapter "4. Control Elements".

The balancer displays the start screen at power-on.
The screen in fig. 7-20 appears automatically on the monitor
after clamping the wheel.

During the wheel measuring run the screen in fig. 7-22
appears and at the end the weights shown can be:

- suggested (yellow)

or

- possible alternatives (grey) in the 6 o-clock zone, precisely
where the laser beam indicates they should be applied
(1, Fig. 7-23).

If the Spokes Count is active, the icon in fig. (Fig. 7-22a)
is displayed during the measuring run.

The possible application of the weights in ways other than
that suggested by the machine is indicated by the grey
weights in the positions compatible with the rim
configuration detected.

Note:
The change in the position of the weight is saved by
the machine, then automatically suggested for all
subsequent wheels with the same dimensions. The
selection is deleted when the machine is switched
off.
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Betrieb - AUTOMATISCHE “PROFILING”

F2 - LAGEVERANDERUNG:

In der Laser Pointer Modalitat (Abb. 7-24), 6ffnet die F2
Taste das Menul zur Lageveranderung des Gewichtes
wahrend seiner Anbringung.

Wird die Anbringungslage des Klebegewichtes erreicht
(grune Pfeile), fihren Sie die Lageveranderung wie folgt
durch:

- Driicken Sie auf die F2 Taste des Menls und wahlen
Sie den Befehl Laser Pointer (1, Abb. 7-25).

- Drehen Sie das Rand von Hand um die vom Anzeiger
angegebene Gewichtstellung zu verandern.

- Driicken Sie die Taste des Menl F2 und wahlen Sie den
Befehl Laser Pointer um die erreichte Stellung einzugeben.

Anmerkung:

Die Lageranderung bedingt eine Stellung-
und

Wertveranderung beider Gewichte. Da es mdglich
ist die Lageveranderung auf beiden Ebenen
durchzufihren, wird normalerweise das erste Gewicht
der rechten Seite

angebracht (das in der Nahe des Felgenflansch)
da es ofters notwendig ist es neu zu positionieren.

Anmerkung:

Die vom Anwender bevorzugte Veranderung der
Position des Gegengewichts wird von der Maschine
gespeichert und dann automatisch bei allen folgenden
Reifen gleicher Grofle vorgeschlagen. Diese Wahl
wird beim Ausschalten der Maschine geléscht.

Wird der Geodata-Arm in die Anbringungsstellung des
Gegengewichtes gebracht (Abb.7-26), kann man mit der
Taste F2 (1, Abb. 7-26a) das Gewicht an einer anderen
Stellealsderempfohlenen anbringen. Sobald die Position
zur Anbringung des Klebegewichts erreicht ist (Pfeile
grun), gehen Sie zur Anbringung des Gewichts an einer
anderen Stelle folgendermalfen vor:

» Ziehen Sie den Geodata-Arm ab.

Das Menl wechselt sofort den Status; nur die Taste F2

bleibtaktiviert (Abb. 7-26).

» Drilcken Sie die Taste des MenUs F2.

« Bringen Sie den Geodata-Arm in die gewunschte
Position, wahrend Sie die Taste F2 gedrickt halten.

* Wenn die Taste F2 losgelassen wird, wird die
erreichte Position zur Anbringung des Gewichts
gespeichert.

« Position zur Anbringung des Gewichts gespeichert.

Die Lageveranderung ist auf allen Radebenen mdglich

die vom Applikator Arm erreicht werden kénnen. Wird die

Stellung des Gewichtes auf einer Ebeneverandert, nimmt

das Gewicht dergegenuberliegenden Lage eine rote

Farbe an um die veradnderten Angaben von Wert

und/oder Stellung anzuzeigen.
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Okcnnyatauna —- ABTOMATUYECKUW PEXXUM " PROFILING"

F2 - USBMEHEHUE PACMOJIOXXEHUA:

B pexume nasepHoro ykasatens Laser Pointer (Puc.
7-24) HaxmuTe knasuwy F2, 4TOGbI OTKPbITb MEHIO
0N UBMEHEHUs1 MecTa PacnosioXeHWs rpy3o0B.
OnpepenMe MeCTO  YCTAHOBKM  KIEeBbIX
(3eneHble  CTpenku), ero  MOXHO
cnepyowem nopsigke:

rpysoB
NU3MEHUTb B

* Haxmute knaBuwy F2 n Bbibepute anemeHT Laser
Pointer (1, Puc. 7-25).

* BpyuHyi0 noBepHUTE KOMECco, 4TOObl U3MEHWUTb MECTO
NPUIOXeHWS rpy30B, ONpeaereHHoe fa3epHbIM ykasaTenem.

* Haxwmute knasuwy F2 n Bbibepute anemeHT Laser
Pointer, 4To6bl NoATBEPAMTL BBOA HOBOrO MecCTa.

lMpumeyaHue:
M3mMeHeHe MecTa NpUnoXeHns rpy3oB NpUBOaUT K
N3MEHEHMIO KOOpAMHAT U BecoB obowmx rpysoB. B
CBSI3W C TEM, YTO M3MEHEHNE MOXHO NMPOU3BECTMN C
obeunx CTOpoH, TO npaBbin rpy3 (6nwxke K cdnaHuy
o6oaa) obbl4HO yCTaHaBnNMBaEeTCHa NepBbIM, T.K. €ro
Yyalle BCero npuxoauTcs nepemMeLyarhb.

lMpumeyaHue:
CTaHOoK coxpaHsieT HOBble MeCTa YCTaHOBKM rpy30B
W B AanbHelwem aBTOMaTUYecku WX npegnaraer
AN Konec C TakuMmu e pasmepamu. [aHHbIn
BblIGOp OyaeT OTMEHeH Npu BbIKMOYEHUW CTaHKa.

Ecnu pbivar geodata yctaHoBNeH B NONOXeHUe
npoTtusoBeca (puc. 7-26), TO C NOMOLLbIO KHOMKK F2 (1,
puc. 7-26a) rpy3 MOXHO NepeMecTuTb B Apyryto
no3nuuio, OTIIMYHYIO OT PEKOMEHAO0BaHHOW.

Kak TonbKko no3uumsa Ans ycTaHOBKU CaMOKMetoLerocs
rpy3uka gOCTurHyTa (CTperka 3efneHoro Lseta), To 4ns
nepemeLLeHns rpy3uka B Apyroe nonoxeHve
Heobxoaumo:

* BoigBrHYTb pblyar geodata.

MeHIo cpasy e CMEHUT PeXuMm; ToNbKo KHonka F2
OCTaeTcs akTuBMpoBaHHON (puUc.7-26)

* Haxxmute kHoMKy F2 B MeHI0.

* YcTaHoBUTe pblvar geodata B xxenaemyro nosuumio,
yaepxusasi KHOrMKy F2 HaxaTtomn.

* MNocne Toro, kak Bbl oTNyCcTUTE KHOMKY, Xenaemas
no3nums yCTaHOBKU rpy3nka OyaeT coxpaHeHa.
N3meHeHne NonoxeHns BO3MOXXHO Ha BCEW NNOCKOCTU
Koreca, Kotopas AOCTYMNHa Ans MeXaHU4YecKoro
pblyara. Ecnv nameHeHne nonoxeHus rpysa
NPOUCXOAMT Ha OOQHOW NITIOCKOCTU, TO Ipy3 B
NPOTMUBOMOSIOXHOM MOMOXEHNN CTAHOBUTCA KpacHOro
uBeTa Ang Toro, YTo6bl 0TO6PA3NTL U3MEHEHHbIE
XapakTepuCTUKM 3Ha4YeHnsa n/mnm nosmumm.

Operation - AUTOMATIC “PROFILING”

F2 - POSITION CHANGE:
With the Laser Pointer mode active (Fig. 7-24), the F2
key opens the Menu with the Item used to change the
weight position during the application phase.
Once you have reached the adhesive weight application
position (green arrows), change the weight position as
follows:

* Press the F2 key in the Menu and select Laser Pointer
(1, Fig. 7-25)..

* Manually rotate the wheel to change the position of the
weight indicated by the pointer.

* Press the F2 key in the Menu and select Laser Pointer
to enter the position reached.

Note:
The relocation causes a variation of the position and
value of both weights. As the change can be performed
on both planes, the right weight (close to the rim
flange) is usually applied first, due to the fact that it
needs to be moved more often.

Note:
The change in the position of the weight is saved by the
machine, then automatically suggested for all
subsequent wheels with the same dimensions. The
selection is deleted when the machine is switched off.

With the geodata arm in the weight application position
(Fig. 7-26), the F2 key (1, Fig. 7-26a) allows relocation
of the weight in a different position to the one suggested.
Once you have reached the position to apply the
adhesive weight (green arrows), perform the weight
relocation as follows:

* Remove the geodata arm,

The menu immediately changes state; only the F2 key
remains active (Fig. 7-26).

* Press the key of the Menu F2.

* Move the geodata arm to the desired position keeping
the F2 key pressed.

* When the F2 key is released the position reached is
memorised forthe weight application.

The relocation can be performed on all the wheel planes

reached by the applicator arm.When you change the

position of the weight on one plane the value of the

weight on the opposite plane turns red to indicate the

change of value and/or angular position.
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Betrieb - AUTOMATISCHE “PROFILING”

7.8.1 Sperren der Raddaten

Mit dieser Funktion, die eigentlich "Rim Data Freeze"
heilt, ist es moglich, die Daten, die an der ersten Felge
einer Gruppe von gleichen Radern (normalerweise vier),
die auszuwuchten sind, erfasst werden, zu speichern.
Diese Funktion erhéht die Leistung der Maschine, da die
Zeit, die man zum Erfassen der Daten fir alle Rader nach
dem ersten braucht, verkirzt wird.

Anm:
AUTOMATSCHEN (PROFILING - OPTIMA - OPTIMA
ADVANCED) Modus verfugbar.

Wie die Funktion arbeitet
+ Spannen Sie das erste Rad auf.
» Fuhren Sie einen Messlauf durch.

Bei dem Messlauf werden durch die Einheit alle
Radangaben mithilfe der automatischen Fernmessgerate
ermittelt; der Bediener kann, wenn notwendig, die von
der Maschine gelieferten Angaben verandern.

Nachdem das erste Rad ausgewuchtet ist und bevor ein
neues Rad des vorgesehenen Satzes auf die Maschine
eingespannt wird, kann der Benutzer die Felgendaten
“einfrieren”, indem er Rim Data Freeze anwahlt (1, Abb.
7-27) innerhalb des F2 Menus. Es erscheint sofort das
Icon (2, Abb. 7-27a).

Wahrend des Auswuchtens der nachfolgenden Rader wird die
Operation der Erfassung des Radprofils Ubersprungen. Die
Verwendung der vorher in den Speicher aufgenommenen Daten
verringert die Zykluszeit merklich.

Falls vorher die Funktion des Laserzeigers aktiviert worden war,
wird sie fur die Anbringung des Gewichts verwendet.

Diese Funktion ist am Ende des Messlaufs sofort
verfugbar und kann folgendermalf3en aktiviert werden:

Auf der Seite AUSWUCHTEN (BALANCING) oder auf der
Seite EINGABE DER FELGENANGABEN (RIM DATAINPUT)
* Driicken Sie auf die F2 Taste und wahlen Sie Rim Data
Freeze (1, Abb. 7-27).

Um die Funktion zu léschen:

Die blockierten Felgenangaben kénnen jederzeit geloscht
werden indem erneut auf die F2 Taste und auf Rim Data
Freeze gedruckt wird (1, Abb. 7-27).

Auf diese Weise verschwindet das Icon mit dem
Vorhangeschloss (3, Abb. 7-27b): wodurch angezeigt
wird, dass das Scannen des Felgen gestattet ist und das
es beim niachsten Messlauf notwendig sein wird um die
Radangaben zu ermitteln.
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Akcnnyartauna — ABTOMATUYECKUIA PEXXUM "PROFILING"

7.8.1 bnokupoBka AaHHbIX koneca “Rim Data Freeze”

OyHkuma “Rim Data Freeze” nossonsetr COXpaHUTb
JaHHble, MONyYeHHble MNpyu  M3MEpEeHWn NepBoro
Koneca gns 6anaHCMpOBKM KOMMMEKTa OAMHAKOBbIX
konec (06bI4HO YeTbIpex).

[daHHaa dyHKUMA noBbiaeT NPOU3BOANTENBHOCTb
CTaHKa, T.K. OHa MNO3BOMNSAET COKOHOMUTb BpeMsi npwu
nocriegoBaTenbHOM obpaboTke HECKONbKNX
OQMHAaKOBbIX KOMec.

lMpumeyaHue:
HaHHasi pyHKUMA JOCTYMHA TONBbKO B aBTOMATUYECKNX
pexumax: (PROFILING - OPTIMA - OPTIMA
ADVANCED).

Mopspok paboThl

» YcTaHoBuWTE NepBOE KOMECo.
+ 3anyctute n3amMepuTenbHbIA LK.

Bo BpeMs UuUMKNa W3MEpeHWs CTaHOK aBTOMaTM4ecKu
onpenenuT Bce Heobxoaumble pa3Mepbl Koreca; npu

HeoBXOOMMOCTM  OnepaTop  MOXET  CKOPPEKTMPOBaTb
NOSy4YeHHbIe CTaHKOM 3Ha4YEHUSI.
Mocne GanaHCMpPOBKM NEpPBOro  Koreca  MOXHO

COXpPaHUTb MONy4YeHHble AaHHble AncKa Ans 06paboTku
crnegyloLwmux U3 KOMMMAeKTa Konec, BOCNofb30BaBLUNCh
dyHkumen «Rim Data Freeze» (1, Pue. 7-27) c

nomowpto  knasuwmn  F2. [lpu 3TOM  nosiBMTCA
COOTBETCTBYIOLLMI 3HAYOK (2, Puc. 7-27a).
BanaHcupoBka nocneayoLmx Konec OyneT

npon3BoaAnNTbLCA be3 3anycka namepuTteribHOro Uuka.

Mcronb3oBaHne  OYHKUMM  «3aMOPO3KU»
3HAYUTENBbHO COKpaLLaeT Bpemsa 06paboTku.

JaHHbIX

Mpyn aKkTMBMPOBAaHHbIX Ma3epHbIX ykasaTensx MOXHO
BOCMonb3oBaTbCa yHKUMen obo3HayeHnMss mecTa
YCTaHOBKM IPy30B.

®PyHKUMI0O BNOKMPOBKM AAHHBLIX MOXHO aKTMBMPOBaThb B
KOHLe M3MePUTENbHOro LMKNa:

B okHe BAJIAHCUPOBKW nnu okHe BBOOA OAHHbIX
ONCKA

* Haxas knasuwy F2, Beibepute onumo «Rim Data
Freeze» (1, Puc. 7-27).

OtmeHa oyHKUMK:

OyHKUMIO  ONOKMPOBKM  OaAHHbIX KOjeca MOXHO
OoTMeHuTb B nwboe Bpemsi, HaxaB knasuwy F2 un
NnoBTOPHO BbIOpaB «Rim Data Freeze» (1, Puc. 7-27).

B aTtom cnyyae 3Hadok yHKuMKM ncyesHeT (3, Puc. 7-
27b), 4TOGbLI 0603HAYNTL BO3MOXHOCTb MPOBEAEHUS
NU3MEPUTENBHOIO UuKNa U HeobxogumocTb  ero
npoBefeHns A CriegyloLero koneca.

Operation - AUTOMATIC “PROFILING”

7.8.1  Wheel Data Freezing “Rim Data Freeze”

The “Rim Data Freeze” function allows you to save the
data detected on a first rim, of a group of identical wheels
(usually four) to be balanced.
This function enhances machine performance since it
reduces the data acquisition time for the subsequent
identical wheels after the first

Note:
This feature is only available in AUTOMATIC Mode:
(PROFILING - OPTIMA - OPTIMA ADVANCED).

How the function works

+ Clamp the first wheel.
e Performarun.

During the run, all wheel data is defined by the unit by
means of the automatic remote gauges; if necessary the
operator can change the values suggested by the machine

After the first wheel has been balanced, before clamping
another wheel from the set on the machine, you can freeze
the rim data by selecting Rim Data Freeze (1, Fig. 7-27)
in the F2 Menu. The (2, Fig. 7-27a) icon is immediately
displayed.

The subsequent wheels will be balanced without running
the wheel profile detection.

The use of the previously "frozen" data, reduces the cycle
time considerably.

If previously enabled, the laser pointer function can be
used for weight placement.

This function is directly available at the end of the wheel
measuring run and can be activated:

from the BALANCING screen page or from the RIM DATA
INPUT screen page

+ press F2 and select Rim Data Freeze (1, Fig. 7-27).

To cancel the function:

The frozen rim data can be deleted at any time, by
pressing the F2 key again and selecting Rim Data Freeze
(1, Fig. 7-27).

In this way the padlock icon disappears (3, Fig. 7-27b),
to indicate that the rim scan is allowed and it will be
necessary for the wheel data acquisition at the next wheel
run.
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Betrieb - AUTOMATISCHE “PROFILING”

Der eingestellte Zustand der blockierten Radangaben “Rim
data freeze” wird auch mit dem Symbol angezeigt, das
rechts am Bildschirm dargestellt ist und folgende
Bedeutung hat:

(Fig. 7-28)

a) Gelb gestrichelte Linien fur das aul’ere bzw. innere
Messgerat zeigen an, dass die Funktion der Sperre der
Raddaten nicht aktiviert wurde. Bei jedem neuen Messlauf
nach dem Aufspannen des Rads tastet die Maschine das
Rad wieder vollstandige ab.

b) Grau gestrichelte Linien fir das auRere bzw. innere
Messgerat zeigen an, dass die Funktion der Sperre der
Raddaten aktiviert wurde. Die folgenden Rader werden
ausgewuchtet, ohne dass das Radprofil abgetastet wurde,

und die Maschine verwendet die gespeicherten Daten der
zuletzt vorgenommenen Erfassung.

c) Grau gestrichelte Linien flr das Messgerat auf der
AuRenseite des Rads und Grau mit Gelb nur fur den Teil des
Messgerats auf der Innenseite des Rads, der nach unten
zeigt, zeigen an, dass die Funktion der Sperre der Raddaten
aktiviert wurde und dass man sich gerade im Modus des
Laserzeigers befindet (der vorher aktiviert worden war). Die
Maschine tastet das Rad nicht ab, sondern tbernimmt die
gespeicherten Daten der letzten Erfassung. Der innere Laser
steht dennoch zur Anzeige der Befestigungsbereiche der
Klebegewichte zur Verfligung.

Besondere Bedingungen der Funktion

Felgen mit Speichen:

Um das Gewicht auf eine Reihe von Radern mit
Speichenfelgen aufzuteilen, muss man in der Funktion
der Sperre der Raddaten Folgendes tun, nachdem man
das zweite Rad aufgespannt hat (das erste wurde nach
Aktivierung der Sperre aufgespannt):

* Dricken Sie auf F5 (1, Fig. 7-29), um die Funktion zu
aktivieren.

Anm:
Die Position und die Anzahl der Speichen werden bei
jedem Messlauf automatisch festgestellt.

Manuelle Anderung eines Raddatums:

Wenn man auf der Seite EINGABE DER FELGENDATEN
(RIMDATA INPUT) eines der Daten andert, nachdem man
die Sperre der Raddaten eingestellt hat, wird die Einstellung
der Sperre automatisch geléscht und die Maschine arbeitet
im Modus AUSGESCHALTET weiter, wobei sie die eben
eingegebenen Daten als Grundlage nimmt. Beim nachsten
Aufspannen des Rads tastet die Maschine die Profile
wieder vollstandig ab.
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Akcnnyartauna — ABTOMATUYECKUIA PEXXUM "PROFILING"

CocTosiHMe OnOKMPOBKM AaHHbIX oboaa
0603Ha4YaeTCs 3HAYKOM Ha aKpaHe crnpaga:
(Puc. 7-28)

TakKxe

a) XKentasa WTpuUxoBKa ANA BHELHUX U BHYTPEHHUX
[EeTeKTopoB., obosHavaroLas, 41O PyHKUMS
ONOKMPOBKM [aHHbIX OTKMYeHa. [locne ycTaHOBKM
Koneca CTaHOK BbIMOMHSAET MOSMHbIA U3MepPUTENbHLIN
LMK,

b) Cepas wTpuxoBka ONS BHELWHUX W BHYTPEHHMX

[eTeKTopOoB, o6o3HavatoLLas, yTO PyHKUMNA
GNOKMPOBKM  JaHHbIX  BKNodeHa.  BanaHcupoBka
nocrieqylolMx Korec GydeT npousBoauTbcA  Ges

onpeneneHnda pa3mMepoB Korieca, T.K. WUCMNOJIb3YyHTCA
paHee noJjiydeHHble JaHHbIe.

c) Cepas wTpmxoBKka ANs OeTeKTopa CHapyXu koneca
M cepasd C XenTbiM — TONMbKO ANS HWKHEW YacTu
AeTeKkTopa BHYTPM Korneca, 4TO O3HavaeT paboTy
CTaHKa C aKTUBMPOBaHHOW pyHKUMEen BnoKMpoBKU
OaHHbIX W BKIIOYEHHbIM  (3apaHee) nasepHbiMU
ykazatenamu. CrtaHok ©OygeT wucnonb3oBatb paHee
nomny4YyeHHble [AaHHble, MpPOMyckas UMK M3MepeHus
koneca. BHyTpeHHuii na3ep OydeT ykasbiBaTb Ha MecTa
YCTaHOBKW NPOTUBOIPY30B.

Oco6eHHOCTU PYHKL UM

Koneca co cnvuyamu:

Ona pacnpegeneHus Beca Ha KOMMNMEKT KOfec co
cnuuamn ¢ MOMOLbH (OYHKUMM BrOKMPOBKM OaHHbIX
HeobXxoOAMMO MoOcne YCTaHOBKM BTOPOro  Komeca
(nepBoro koneca nocne aktuBauum  YHKUUK)
BbIMONHWTL CriegytoLlee:

* Haxatb knasuwy F5 (1, Puc. 7-29) gnsa aktuBauum
dyHKLUN.

lMpumeyaHue:
MonoxeHwe 1 KoNMYeCTBO CMULL aBTOMATUYECKU
onpenensieTcs Npu KaxaoMm LMKIe.

PyyHasa KoppeKTMpoOBKa AaHHbIX Koneca:

Mpn nameHeHmn paHHbix B okHe BBOOA OAHHbIX
OWCKA nocne aktvBupoBaHus (yHKUUM ONOKMPOBKM
AaHHbIx (Wheel Data Freezing) ganHasa dyHkums 6yget
aBTOMaTUYECKM OTMEHEeHa, W CTaHOK MpoAOIHKUT
paboTy B py4YHOM pexume C HOBbIMM AaHHbIMU. [locne
YCTaHOBK/ Criedylollero Korneca CTaHOK BbIMOSHUT
MONHBIN LIMKIT U3MEPEHNS Koneca.

Operation - AUTOMATIC “PROFILING”

The Rim data freeze condition set is also identified by
the icon shown on the right of the monitor, with the following
meaning:

(Fig. 7-28)

a) Yellow hatching for external and internal detectors,
indicating that the Wheel Data Freezing function is not
activated. For every measuring run after clamping the
wheel the machine will perform the complete wheel scan.

b) Grey hatching for external and internal detectors,
indicating that the Wheel Data Freezing function is
activated. The subsequent wheels will be balanced without
the wheel profile scan and the machine will use the data
previously detected and saved.

¢) Grey hatching for the detector on the outside of the
wheel and grey hatching with yellow only for the lower
part of the detector on the inside of the wheel, indicate
that the Wheel Data Freezing function is activated and
the Laser Pointer mode (previously activated) is ON. The
machine will not scan the wheel and will use the data
previously detected and saved. The internal laser will still
be available for pointing to the areas where stick-on
weights must be fixed.

Special conditions of the function

Spoked rims:

To divide the weight on a set of wheels with spoked rims,
in the Wheel Data Freezing function, after clamping the
second wheel (the first following Freezing activation) you
must:

* Press F5 (1, Fig. 7-29) to activate the function.

Note:
The position and the number of spokes is automatically
identified at every run.

Manually changing a wheel data item:

If you change a data item in the RIM DATA INPUT screen
page, after selecting Wheel Data Freezing, the freezing
setting will be cancelled automatically and the machine
will proceed in MANUAL mode, considering the data just
entered. When the next wheel is clamped on the balancer,
the machine will perform the complete scan of the profiles.
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7.8.2 Messlauf (NUR RADDATEN Modus)
¢ Senken Sie den Radschutz aus der Stellung.

- Wenn die Funktion DES AUTOMATISCHEN
MESSLAUFS NICHT AKTIVIERT wurde,

Auf dem Bildschirm erscheint kein Hinweis, daher kénnen
Sie mit dem Messlauf fortfahren
* Driicken Sie auf die START-Taste.
Die Auswuchtmaschine fuhrt den Messlauf mit dem Zyklus
der Unwuchtmessung und des Erfassens des Felgenprofils
(Erkennung des Typs, Stahl/ Alu und Zahlen der Speichen,
falls vorhanden) durch.

- Wenn der AUTOMATISCHE MESSLAUF
AKTIVIERT wurde,
Die Maschine geht direkt zum Messlauf tber.

Am Ende des Messlaufs werden die Unwuchtwerte und
die Punkte, an denen die Gegengewichte angebracht
werden sollen, angezeigt.

Dricken Sie auf F1, und wahlen Sie EINGABE DER
FELGENANGABEN, um die Nennabmessungen der
Felgen zu Uberprufen.

Dricken Sie auf F2 um den Alu-Typ abzuwechseln indem
Sie ihn unter einem der angebotenen Typen aussuchen.

Das Meni bietet ausschlieldlich jene ALU-Typen an die
vom Geréat als méglich vorgesehen werden, je nach der
ermittelten Felgenart. Die Bei jedem Alu-Typwechsel
berechnet die Auswuchtmaschine den Wert und die
Position der Gewichte automatisch neu.

Beim Messlauf kdnnte die Speichenanzahl erfasst worden
sein; in diesem Fall 6ffnen Sie mit F5 den Modus des
"versteckten Gewichts".

Nur falls es unméglich sein sollte, eine oder mehrere
Radbreiten zu erfassen (z.B. bei einer Felge ohne Reifen),
erscheint automatisch die Seite zur Eingabe der
Raddaten, wobei die nicht erfassten Werte rot markiert
sind.
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7.8.2 U3meputenbHbIN LUUKN
(pexum NMPODUJDL)

* OnycTuTe 3alMTHBIN KOXYX Koneca.

Koneca

- Mpn OTKNKOYEHHOM PEXUME
M3MEPEHUA NMPO®UNA,

N OTCYTCTBMM CUrHamna Ha akpaHe, 4Tobbl NPOAOIKUTE
paboTty
* HaxxmuTte KHornky START.
BanaHcMpoBOYHbI CTaHoK BbIMOSTHUT LMK
namepeHns u  6GanaHCMpPoOBKM C  onpeaeneHnem
npocdhuns korneca (TUn Koneca, wWTamMnoBKa/NNTbe W
KonuyecTsa cnuw, Npyv Hanu4um).

- MNpu AKTUBUPOBAHHOM PEXUME
M3MEPEHUA NMPO®UNA,
CTaHOK 3anyCTuUT LIMKIT U3MEPEHNS.

B koHuUe umkna obpaboTkn Ha akpaHe o0TobpasATca Beca
D©anaHCMpPOBOYHLIX MPY30B U MeCTa MX PacnONOXEHMS.
Haxmute knasuwy F1 n Bbibepute onumio BBOOA
OAHHbIX OUNCKA, 4YTOObI npoBepuTb ero
HOMWHarbHbIE pa3mepbl.

Haxmute knaBuwy F2, 4Ttobbl M3MEHWTbL  TWN
nporpammbl  ALU, BbiOpaB 13  NpeanoXeHHbIX
BapuaHToB. B MeHw OyaoyT npeacTaBneHbl TONbKO
BO3MOXHble ANnA AaHHoro koreca Tunbl ALU. [pu
Kaxgon cmeHe pexuma ALU, CTaHOK aBTOMaTuUyecku
nepecyMTbIBaeT 3HaYeHWss U MecTa PacnosioXeHUs
rpy3oB.

Ecnv BO BpemMs W3MepWUTESIbHOTO LMKNa  CTaHOK
onpefenun KOMUYECTBO CMULL, TO HaXMWUTE knasuwy F5,
4yTOGbl aKTUBMPOBaTb PEXMM CKPbITON YCTaHOBKM
rpy30B.

Tonbko Npu HEBO3MOXHOCTU OMNpeAeneHnst O4HOro Unu
HeCKOINbKUX pa3MepoB koreca (Hanpumep, koneco 6e3
MOKPLILLKM) Ha 3KpaHe MOSIBUTCS OKHO BBOAA AaHHbIX
Koneca, Ha KOTOPOM He oOnpefeneHHble 3HayeHus
OynyT BblAENEHb! KpaCHbIM.

Operation - AUTOMATIC “PROFILING”

7.8.2 Wheel measuring run (PROFILING
mode)

* Lower the wheel guard.

- With the PROFILING MEASURING RUN NOT
ACTIVATED,

no signal appears on the screen, therefore to proceed
with the run
¢ press the START button.
The balancer performs the measuring run with the
unbalance measuring cycle and rim profile detection (to
find the type, steel/aluminium and count the spokes, if
present).

- With PROFILING MEASURING RUN
ACTIVATED,
the machine proceeds directly to the measuring run.

At the end of the run, the unbalance values and the points
where the balancing weights should be applied are displayed.

Press F1 and select RIM DATA INPUT.to check the rim
nominal dimensions.

Press F2 to alternate the type of ALU by selecting it from
those suggested. The Menu contains only the ALU that
the machine retains possible, based on the type of rim
detected. At every ALU change the balancer automatically
recalculates the value and position of the weights.

The wheel measuring run may have detected the number
of spokes: in this case press F5 to activate the hidden
weight mode.

Only if it is impossible to read one or more wheel widths
(e.g.: rim without a tyre) the wheel data input screen page
appears automatically, with the values not detected shown
in red.
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7.9 Erweiterte Felgen-/ Speichenerkennung

Diese Betriebsart kann gegebenenfalls aktiviert werden,
um die Position und die Malke der Speichen der Felge
absolut prazise zu erfassen; dadurch kdnnen die Gewichte
genauer hinter den Speichen angebracht werden. Falls
die Erkennung durch die Kameras ungenigend war oder
der Anwender von vorneherein der Meinung ist, dass die
Felge eine besonders komplexe Form hat, wird empfohlen,
die Funktion der erweiterten Felgen-/Speichenerkennung
zu aktivieren, um jede Art von Speichen zu erfassen, auch
solche mit ungewohnlicher Form wie Paarspeichen,
schréage Speichen, solche mit Lochern oder mit
verschiedenen Mafen (siehe Abb. 7-31).

Bevor Sie den Messlauf starten, gehen Sie im Menl
Einstellungen folgendermalfen vor:

* Wahlen Sie das Thema "Einstellung der Messungen".

* Offnen Sie den Parameter “Speichenerfassung” und
wahlen Sie den Wert “Erweitert”.

* Fihren Sie den Messlauf wie gewohnt durch.

Anm:
Wahrend des Erfassungsvorgangs erscheint das
Symbol aus Abb.7-32.
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7.9 MNMpoABUHYTBLIN KOHTPOSbL CNUL,

[aHHbIN pexuM, KOTOpbIA Npu HeobXoOUMOCTU MOXHO
aKTMBMpoBaTb, 0ObecrneYMBaeT BbICOKYHD) TOYHOCTb
onpefeneHns MnornoXeHNs u pasmepoB Chuvy, Korneca,
4yTOObI CKpbLITOE pacnofioxkeHne rpy3oB Obino 6Gonee
akkypatHblM. Ecnn kamepbl He MOryT pacnosHaTb
Hanuyve cnuy wunm onepatop pabotaeT ¢ ocobo
CNOXHON pbopmoK Koneca, TO PyHKUNA NPOABUHYTOrO
KOHTpONSa cnuy no3sonsieT obpabatbiBaTh Cnuubl
Aaxe HecTaHAapTHOW (POPMbI, HANPUMEP: CNapeHHbIe,
HaKMNoOHHbIE, C OTBEPCTUAMW WUNU  PasNUYHbIMU
pasmepamMu OTHOCUTENBLHO Apyr Apyra (puc. 7-31).

Mepen 3amnyckom W3MEpUTENbHOro LWKNa, OTKponTe
MEHI0 HACTPOEeK:

* BbibepuTe NyHKT HAacTpoeK LMKna N3MepeHust.

* YcraHoBuTe 3HayveHne "Advanced" (IMpoasuHyTbIn) Ang
napamveTpa "Spokes Detection" (KoHTponb cnuu).

* 3anycTute 0ObIYHbINA LUK 06paboTku.

lMpumeyvaHue: [laHHas OYyHKUNA yBENUUNBAET LMKI
N3MEPEHMS MaKCUMYM Ha 4 CeKyHAbI.

PaboTa cTaHka c gaHHOW PYHKUMEN CONpOBOXAaeTcs
Ha aKpaHe cooTBeTCTBYOLWMM 3Ha4ykom (Puc. 7-32).

Operation - AUTOMATIC “PROFILING”

7.9 Advanced Spoke Detection

This mode, which can be activated when required, allows
absolute precision when detecting the position and
dimensions of the rim spokes, to allow more precise
behind the spokes placement. If the Cameras can't
recognize the spokes or the operator decides he is dealing
with a rim with a particularly complex shape, enable the
Advanced Spoke Detection function which recognizes any
type of spokes, even those with unusual shapes, for
example: paired, oblique, with holes or of different sizes
to one another (fig. 7-31).

Before performing the measuring run, in the Settings
menu:

* Access the "Measurements Setting" topic.

* Access the "Spokes Detection" parameter and select
the "Advanced" value.

* Perform the normal procedures for the run.

Note: This function increases the time for the tota
measuring cycle by max.4 seconds.

During the Detection the iconin (Fig. 7-32) is displayed.
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7.10 "OPTIMA" Betriebsart

Die folgenden Anleitungen beschrieben die spezifischen
Funktionen der Auswuchtungsanlage wahren der
AUTOMATISCHEN Betriebsart.

Abbildung 7-33 gibt an, dass die Betriebsart OPTIMA aktiviert
ist. Die Einheit arbeitet auf automatische Art und Weise.

Wird die Betriebsart ,OPTIMA” durch die Einstellungstafel
eingegeben, verwendet die Maschine die automatische
Betriebsart um die Radangaben zu erfassen und der Bediener
kann auf jede Einstellung vor dem Messlauf verzichten.

In diesem Abschnitt werden die spezifischen Funktionen
der ,OPTIMA” Betriebsart erklart und es werden
ausschliefllich die Menliangaben angezeigt die dieser
Betriebsart eigen sind. Fur Erklarungen bezuglich der
anderen Menupunkte und Icons, lesen Sie bitte
Grundkapitel ,4. Schaltelemente”.

Beim Einschalten zeigt die Auswuchtmaschine das
Eingangsbild.

Das Bild gemafl Abb. 7-34 erscheint sofort nach dem
Aufspannen des Rades automatisch auf dem Monitor.
Wahrend des Messlaufs des Rades erscheint Abbildung
7-35 auf der Bildschirm Anzeige und am Rotationsende
kénnen die angezeigten Gewichte:

- empfohlen (Gelbe Farbe)

oder

- mogliche Alternative (Graue Farbe) im 6 Uhr Bereich,
gerade dort wo der Laserstrahl deren Anbringung empfiehlt
(1, Abbildung 7-36).

Wenn das Zahlen der Speichen aktiviert ist, erscheint bei
Messlauf auch das in der Abbildung gezeigte Icon (Abb.
7-35a).

Die Mdglichkeit, die Gewichte auf eine andere Art und Weise
anzubringen als der, die von der Maschine vorgeschlagen wird,
ist durch Gewichte in grauer Farbe angegeben, die sich in
Positionen befinden, die mit der erfassten Konfiguration der Felge
vereinbar sind.

Anm:
Die Veranderung der Art der Anbringung der Gewichte wird
automatisch bei allen folgenden Reifen gleicher GroRe
vorgeschlagen, bis die Maschine ausgeschaltet wird.

Anm:
Wie bei allen Automatischen Betriebsarten kénnen
auch im "OPTIMA"-Modus die vorher beschriebenen
Funktionen verwendet werden:

“LAGEVERANDERUNG" (Kapitel 7.8)
“Rim Data Freeze” (Kapitel 7.8.1).

“Erweiterte Speichenerfassung” (Kapitel 7.9).

Weitere MenUpunkte und Merkmale dieser Betriebsart
sind weiter unten beschrieben.
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7.10 Pexum OPTIMA

B paHHOM pasgene nogpoOHO onuvcaHbl cneuunanbHble
dyHKUMN pexuma OPTIMA.

3Hayok Ha puc. 7-33 o3HavaeT, 4to pexum OPTIMA
akTmBmpoBaH. CtaHok paboTaeT B aBTOMaTU4ECKOM
pexume.

B pexume OPTIMA cTaHOK aBTOMaTU4yecku nonydaet
BCE HeobOXoOuMMble [aHHble Koreca, npu  3TOM
onepaTopy He HYXHO BBOAMTb Kakue-nnbo napameTtpbl
nepen HayanoM u3amepuTenbHOro Uukna.

MpencTaBneHHas HWXe WMHQopMauma KacaeTcs TOSbKO
cneumarnbHbIX 415 AaHHOro pexxvma yHKUMA.

[na o3HakoMneHuss ¢ OpyrMMuM  BO3MOXHOCTSIMW
pexvmMa cM. pasgen 4 "OnemeHTbl ynpasneHus”.

[Mpm BKIMHOYEHUM CTaHKa OTOBpaXaeTCcs HavarbHbIN 3KPaH.
lMocne ycTaHOBKM M 3aXkuma Koreca Ha 9KpaHe
aBTOMAaTUYECKUN NOABMSETCS OKHO (puc. 7-34).

Bo Bpemsa nM3MepuTenbHOro UMKna MosiBNAETCH OKHO,
Kak Ha puc. 7-35, a B KOHUE UMKra Beca rpy3oB MOryT
oTobpaxaTbCs B BAAE:

- peKoMeHAyeMbIX (XKenToro useTa)

unm

- anbTepHaTVBHbIX (CEPOro LBETa) B HWKHEW YacTn —
MecTa WX YCTaHOBKW, Kyda HanpasrieH na3epHbiv
ykasaTenbHbIi nyd (1, Puc. 7-36).

Ecnn BkMwYeH cyeTyMKk  chivy, TO  BO  Bpems
N3MepUTENBHOrO Linkna ByaeT oTobpaxaTbCs 3Ha4YOK Kak Ha
puc. 7-35a.

[pyrne BO3MOXHble MecCTa YCTaHOBKM [py30B B
COOTBETCTBMM C KOHpurypaumuen oboga obo3HavarTcst
CepbiM LIBETOM.

lMpumeyaHue:
CTaHOK COXpaHsIET HOBble MecTa YCTaHOBKU rpy30B
W B JanbHeMwWwem aBTOMaTuM4ecku WX npeanaraet
ONs Konec C TakumMu ke pasmepamu. [laHHble

HacTpowku OyayT ydaneHel NpU  BbIKMIOYEHUN
CTaHKa.

lMpumeyaHue:
Kak 1 BO BCex aBTOMaTUMYECKUX pexumax,

onucaHHbIX Bbiwe, pexnm OPTIMA umeeT Te xe
dyHKUMU:

“NSMEHEHWE PACTIOJIOXKEHNA “ (paspen 7.8)
“briokuposka 0aHHbIX Koneca” (pasgen 7.8.1).
“MpoaBWHYTLIN KOHTPONb cnuy” (pasgen 7.9).

OcTtanbHble (byHKLI,MI/I pexunma onncaHbl HUXe.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10 "OPTIMA" Mode

The following instructions describe the specific functions
of the wheel balancer in OPTIMA mode.

The icon shown in fig. 7-33 indicates the PROFILING mode
is active. The unit operates in Automatic Mode.

When the "OPTIMA" mode is set with the set up panel,
the machine performs the automatic wheel data reading
procedure and the user does not have to perform any
setting before the measuring run.

This section sets out the specific functions of the
"OPTIMA" mode and only the Menu items that refer to
this mode.

For information about the other items and icons, refer to
the basic chapter "4. Control Elements".

The balancer displays the start screen at power-on.
The screen in fig. 7-34 appears automatically on the monitor
after clamping the wheel.

During the wheel measuring run the screen in fig. 7-35
appears and at the end the weights shown can be:

- suggested (yellow)

or

- possible alternatives (grey) in the 6 o-clock zone, precisely
where the laser beam indicates they should be applied
(1, Fig. 7-36).

If the Spokes Count is active, the icon in figura (Fig. 7-
35a) is displayed during the measuring run.

The possible application of the weights in ways other than
that suggested by the machine is indicated by the grey
weights in the positions compatible with the rim
configuration detected.

Note:
The change in the position of the weight is saved by the
machine, then automatically suggested for all
subsequent wheels with the same dimensions. The
selection is deleted when the machine is switched off.

Note:
As far all the Automatic Modes, the previously
described functions can also be used in the “OPTIMA”
Mode:

“RELOCATION “(section 7.8)
“Rim Data Freeze” (section 7.8.1).
“Advanced Spokes Detection” (section 7.9).

Further Menu Items and specifications of this mode are
described below.
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HAUPTMENU “OPTIMA”

Auf der Startseite Entry Screen (Abb. 7-37) in der ,,Optima”-
Betriebsart sind folgende zusatzliche Funktionen
verflgbar:

Menu F1

1 Offnet die Seite der Optima-Diagnose
2 Offnet die Seite des Matchens

Meni F6
3 Auswahl zum Ausdrucken der aktuellen Seite.

Far Erklarungen bezuglich der anderen Mentpunkte und
Icons, lesen Sie bitte Grundkapitel ,Schaltelemente”.

AUSWUCHTEN “OPTIMA”

Auf der Seite Auswuchten (Abb. 7-38) befinden sich im
Optima-Modus zusétzlich folgende Punkte:

Menu F1

1 Offnet die Seite der OPTIMA ENTRY Diagnose
2 Offnet die Seite des Matchens

Menl F4

3 Auswahl des PROFILING-Modus
4 Auswahl des OPTIMA FULL DIAGNOSTIC-Modus

Menl F6
18 Drucken der Auswuchtergebnisse

Far Erklarungen bezuglich der anderen Meniipunkte und
Icons, lesen Sie bitte Grundkapitel ,Schaltelemente”.
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MABHOE MEHIO PEXXUMA OPTIMA

MeHto pexxuma OPTIMA nmeet cnegytoLine
pononHutensHble onuun (Pue. 7-37):

Mento F1

1 OkHo gnarHocTtuku pexuma OPTIMA
2 OkHo noaroHku (Matching)

MeHto F6
3 TleyaTb TekyLlen CTpaHuLbl OKHA.

[N o3HaKoMIeHUs ¢ ApYrMmMm aneMeHTamm 1 3Haukamm
pexumMa cM. pasgen "OnemMeHTbl yrpaeneHms".

BAJTAHCUPOBKA B PEXXUME OPTIMA

Pexum OPTIMA unmeeT crnegyoLlime cneumarnbHble
dyHKunn B okHe BAJTAHCUPOBKW (Puc. 7-38):

Mento F1

1 OkHo gmnarHocTukm pexuma OPTIMA
2 OkHo noaroHku (Matching)

Mentio F4

3 Pexnm PROFILING
4 Pexum OPTIMA FULL DIAGNOSTIC

MeHto F6
5 T[leyaTb pe3ynbTaToB GanaHCMPOBKY.

[ns o3HaKoMNeHWs ¢ ApyruMn aneMeHTaMmm 1 3Haukamm
pexuma cM. pasgen "OnemMeHTbl yripaeneHms".

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

“OPTIMA” MAIN MENU

The following additional items can be found in the Entry
Screen (Fig. 7-37) in Optima mode:

F1 Menu

1 Access to the Optima Diagnostics screen
2 Access to the Matching screen

F6 Menu
3 Select Print of the current Screen.

For information about the other items and icons, refer to
the basic chapter "Control Elements".

“OPTIMA” BALANCING

The following additional items can be found in the
Balancer Screen (Fig. 7-38) in Optima mode:

F1 Menu

1 Access tothe OPTIMA ENTRY Diagnostics screen
2 Access to the Matching screen

F4 Menu

3 Select the PROFILING Mode
4 Selectthe OPTIMA FULL DIAGNOSTIC Mode

F6 Menu
5 Print the Balancing results.

For information about the other items and icons, refer to
the basic chapter "Control Elements".
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FELGENDATEN-EINGABE “OPTIMA”

Auf der Seite zur Eingabe der Daten Rim Data Entry (Abb.
7-39) in der ,,Optima”-Betriebsart sind folgende zusatzliche
Funktionen verfugbar:

(Abb. 7-39)
Menu F1
1 Auswahl Rim Data Freeze

Fir Erklarungen bezuglich der anderen Menipunkte und
Icons, lesen Sie bitte Grundkapitel ,Schaltelemente”.

“OPTIMIZATION ENTRY SCREEN”

Die Taste, die im “Optima”-Modus im Menu F1 vorhanden
ist und die Seite Optimization Entry Screen 6ffnet, flhrt
zur nachsten Seite (Abb. 7-40), auf der Sie Folgendes
finden:

(Abb. 7-40)

Menu F5

1 Offnet das geometrische Matchen des gesamten
Rads.

2 Offnet das geometrische Matchen, ausgehend nur von
der Felge.

Fir Erklarungen beztglich der anderen Menupunkte und
Icons, lesen Sie bitte Grundkapitel ,Schaltelemente”.

114 PykoBoacTBo no akcnayaraumm geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03



Akcnnyaraums — ABTOMATUYECKUIA PEXXUM OPTIMA

BBOJ AAHHbIX KOJIECA B PEXXUME OPTIMA

OkHo BBOAA AaHHbIX Koreca pexuma OPTIMA nmeet
crieqytoLume gononHuternsHble onumm (Puc. 7-39):

(Puc. 7-39)
Menio F1
1 Briokupoexa daHHbIX Korieca (Rim Data Freeze)

[na o3HaKoMMneHns ¢ ApYrMmm aneMeHTamm 1 3Hadkamm
pexvma cMm. pasgen "OnemMeHTbl ynpasneHms".

OKHO OINTUMN3ALNN

Knasuwa F1 pexuma Optima no3BonsieT oTKpbITb
okHO Optimization Entry Screen ons nepexoga
(Pwuc. 7-40) k cnegyowum onunsm:

(Puc. 7-40)
Mento F5
1 TeomeTpuyeckas noaroHka koneca B cbope.

2 FeomeTqueCKaﬂ noaroHkKa gncka.

[Ins o3HaKOMIeHUs ¢ APYrMMK 3aNeMeHTaMm1 U 3HadKamm
pexuma cM. pasgen "OnemMeHTbl yrpaeneHms".
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RIM DATA INPUT “OPTIMA”

The following additional items can be found in the Rim
Data Entry screen (Fig. 7-39) in Optima mode:

(Fig. 7-39)
F1 Menu
1 Select Rim Data Freeze

For information about the other items and icons, refer to
the basic chapter "Control Elements".

“OPTIMIZATION ENTRY SCREEN”

The key in the F1 Menu in Optima mode, used to
access the Optimization Entry Screen, takes you to
the next screen (Fig. 7-40) which contains the
following:

(Fig. 7-40)
F5 Menu
1 Access to the geometrical Matching of the complete

wheel.
2 Access to the geometrical Matching of just the rim.

For information about the other items and icons, refer to
the basic chapter "Control Elements".
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“ASSEMBLY RUNOUT INDICATION”

Die Taste OPTIMA ENTRY, die im Menl F1 vorhanden
ist, ermoglicht nach dem Messlauf eines Rads mit Reifen
das Offnen der Seite (Abb. 7-41), auf der Sie Folgendes
finden:

(Abb. 7-41)
Menu F3

1 Gibt Zugang zum Héhenschlag des Rads / der Felge.
2 Gibt Zugang zum Seiten-/H6henschlag der Felge.

3 Gibt Zugang zur Unrundheit in mehreren Positionen/

Harmonische (Daten).

4 Gibt Zugang zur Unrundheit der 1., 2., 3.

Harmonischen.

Fur Erklarungen bezuglich der anderen Menlpunkte und
Icons, lesen Sie bitte Grundkapitel ,Schaltelemente”.

“WARNHINWEISE”

Die Menutaste F4 auf der Seite Assembly Indication
ermdglicht es, die vorhandenen Meldungen zu durchlaufen,
wenn es mehr als vier sind:

(Fig. 7-42)

* Drlicken Sie die Taste F4 im unteren Teil, um die unten
stehenden Meldungen zu sehen.

» Drlicken Sie die Taste F4 nach oben, um die Liste der
Meldungen nach oben zu durchlaufen.

“RIM RUNOUT INDICATION”

Die Taste OPTIMA ENTRY, die im Menl F1 im Optima-
Modus vorhanden ist, ermdglicht nach dem Messlauf nur
der Felge das Offnen der Seite (Abb. 7-43), auf der Sie
Folgendes finden:

(Abb. 7-43)
Menu F5

1 Fdhrt zur Seite Montageanweisung zurtick.

2 Gibt Zugang zur Unrundheit der 1., 2., 3.
Harmonischen.

3 Gibt Zugang zur Seit 3D-Plot und Sidewall Plot.

Fir Erklarungen beztiglich der anderen Menuipunkte und
Icons, lesen Sie bitte Grundkapitel ,Schaltelemente”.
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KOHTPOJIb BUEHUN KOJIECA B CEOPE

Knasuwa OPTIMA ENTRY meHto F1 nocne
N3MePUTENBbHOrO LMKIa Koreca C NOKPbILLKOW No3BondeT
OTKPbITb OKHO Puc. 7-41 co cneayrowmnmm onumsimu:

(Puc. 7-41)
Mento F3

1 PapgnansHoe bueHune koneca/obopa.

2 BokoBoe bueHne koneca/obopa.

3 [aHHble 0 MHOrOMO3MUMOHHBIX/TAPMOHUYECKNX BUEHNSIX.
4

BueHna 1-on, 2-o1, 3-e rapMOHMUK.

[N o3HaKoMeHUs ¢ ApYrMmMm aneMeHTamm 1 3Hadkamm
pexumMa cM. pasgen "OnemMeHTbl yrpaeneHms".

NPEAYNPEOUTENbHAA WHOUKALIUA

KnaBuwa meHo F4 Ha akpaHe KOHTponsa bueHun
Korneca Ucnornb3yeTcs Ans NPOKPYTKN COOBLLEHWNNA,
ecnuv nx bornee 4yeTbIpex:

(Puc. 7-42)

* HaxmuTte HWKHIOK YacTb knasuwn F4 ans
NPOKPYTKM CrMCKa COOBLLEHNA BHU3

* Haxmute BepxHtoto YacTb knaBuwn F4 gns
NMPOKPYTKM CrMcka coobLLEeHNA BBEPX.

KOHTPOJIb BUEHUA OUCKA

Knasuwa OPTIMA ENTRY meHto F1 nocrne
N3MepUTENBHOTO LIMKIa Koreca 6e3 NMOKPbILLIKXA No3BoNseT
OTKPbITb OKHO Puc. 7-43 co cneayroLLmMmMmn onumsamMm:

(Pwuc. 7-43)
Mento F5

1 BosBparT K 3kpaHy KOHTpOIsi GrueHui cobpaHHOro Koreca.
2 bwueHuns 1-oi, 2-o1, 3-el rapMOHUK.

3 [Hoctyn k akpaHy 3D Plot n Sidewall Plot.

[na o3HakoMneHust ¢ APYrMU 3nemMeHTamm 1
3HaYKaMM pexuMa CM. pasgen "OnemMeHTbl
ynpaeneHuns"

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

“ASSEMBLY RUNOUT INDICATION”

The OPTIMA ENTRY key in the F1 Menu, after the
measuring run of a wheel and tyre, allows access to
the Screen in Fig. 7-41 which contains the following:

(Fig. 7-41)
F3 Menu

1 Access the wheel/rim radial Runout.

2 Access the rim radial/lateral Runout.

3 Access the (data) multi position/harmonic Runout.
4

Access the harmonic 1st, 2nd, 3rd Runout.

For information about the other items and icons, refer to
the basic chapter "Control Elements".

WARNING INDICATION

The F4 Menu key in the Assembly Indication screen, is
used to scroll the messages present, when there are
more than four messages:

(Fig. 7-42)
* Press the lower part of the F4 key to scroll down the

list of messages

* Press the F4 key upwards to scroll up the list of
messages.

“RIM RUNOUT INDICATION”

The OPTIMA ENTRY key in the F1 Menu in Optima
mode, after a bare rim measuring run, allows access to
the Screen in Fig. 7-43 which contains the following:

(Fig. 7-43)
F5 Menu

1 Go back to the Assembly Indication screen.
2 Access the harmonic 1st, 2" and 3rd Runout.

3 Access the 3D Plot and Sidewall Plot screen.

For information about the other items and icons, refer
to the basic chapter "Control Elements".
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“SCANNEN DES RADS”

Beim Messlauf eines Rads mit Reifen erscheintim Optima-
Modus die Seite der Abbildung 7-44.

“NUR FELGE SCANNEN”

Beim Messlauf nur einer Felge erscheint im Optima-
Mosud die Seite der Abbildung 7-45.
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CKAHUWPOBAHUE KOJIECA

B pexume Optima BO BpeMsA N3MepuUTEnNbHOroO LMKna
koneca B cbope Ha aKpaH BbIBOOUTCS OKHO Kak Ha
Puc. 7-44.

CKAHUPOBAHMUE «IOJIOIMO» AUCKA

B pexxume Optima Bo Bpems uaMepuTenbHOro
uuKna koneca 6e3 NOKPbILLKA Ha 3KpaH BbIBOAUTCSA
OKHO Kak Ha Puc. 7-45.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

“WHEEL SCANNING”

In Optima mode, during the measuring run of a wheel and
tyre, the Screen in Figure 7-44 is displayed.

“RIM OMLY SCANNING”

In Optima mode, during a bare rim measuring, the
Screen in Figure 7-45 is displayed.
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Betrieb - AUTOMATISCHE “OPTIMA”

7.10.1 Messlauf im OPTIMA-Modus

¢ Schlielen Sie den Radschutz. Wenn die Funktion fur
den automatischen Messlauf nicht aktiviert wurde,
driicken Sie die START-Taste. Die Auswuchtmaschine
fuhrt den Uber die Kameras, Abb. 7-46, gesteuerten
Messlauf durch. Die Kameras erfassen dabei das
Felgenprofil, messen den Héhenschlag des Rades,
Seiten- und Héhenschlag der linken Felgeseite sowie
Seiten- und Hohenschlag der rechten Felgenseit.

Nach dem Messlauf zeigt die Auswuchtmaschine die
Unwucht des Rades an sowie die Punkte, an denen die
Ausgleichsgewichte angebracht werden missen, auller
wenn die Grenzwerte fur Hohen- bzw. Seitenschlag
Uberschritten wurden - in diesem Fall schlagt die
Auswuchtmaschine automatisch die Anzeige der
Ergebnisse der Optima-Diagnose vor.

Um zu den Grund-Auswuchtseiten zurlickzukehren,
gehen Sie folgendermalden vor:

* Driucken Sie F1 und wahlen Sie die Position
~Auswuchtung” (1, Abb. 7-47).

Es erscheinen die Unwuchtwerte und die Angabe der

Positionen zur Anbringung der Gewichte.

* Dricken Sie F1 und wéahlen Sie den Punkt
Felgendaten (2, Abb. 7-47).

Die Radmalie (Felge + Reifen), die im Messlauf erfasst

wurden, werden angezeigt.

* Dricken Sie F2 und wahlen Sie einen Punkt
(Abbildung 7-48), um die Art der Anbringung der
Gewichte (ALU) zu wechseln: Auswuchtmaschine
berechnet GréRe und Position der entsprechenden
Gewichte automatisch neu.

Mit dem Messlauf konnte die Anzahl der Speichen erfasst

worden sein. In diesem Fall:

* Drlicken Sie F5, um den Vorgang zur Platzierung der
Gewichte hinter den Speichen (versteckte Gewichte)
zu starten (Abb. 7-49).

Um die Ergebnisse der OPTIMA-Diagnose zu sehen,

gehen Sie auf einer der Grundseiten folgendermalfen vor:

* Wabhlen Sie im Menu F1 den Punkt OPTIMA ENTRY
(1, Abb. 7-50).
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7.10.1 UsmeputenbHbIn LMK B pexume OPTIMA

e Onyctute 3aWMTHbIA  KOXYX. Ecnn  doyHKums
aBTOMaTU4ECKOro mnycka W3MepuTeNnbHOro uukna
OTKIoYeHa, Haxmute knasuwy START: cTaHoK
npomnssBedeT 3aMepbl Koreca C MOMOLLbID Kamep
Puc. 7-46. lNpun atom GyayT nonydeHbl crnegyroLine
OaHHble: npodunb oboaa; GueHna koneca; 6OKoBbIE U
pagvanbHbole OWeHUs BHYTPEHHEN W  BHELUHEW
CTOPOH Auncka.

B KoHUe n3mepuTenbHOro Lmkna Koneca CTaHoK
NpeAcTaBuUT AaHHble 0 AucbanaHce Kofeca ¢ ykasaHueM
MECT YCTaHOBKW rpy30oB. Ho ecnn npegens! bueHni 6yayT
npeBbILLEHbI, TO Ha 9KpaHe aBTOMaTUYECKM NOSIBATCS
pesynbTaTbl AMarHOCTUKN pexuma Optima.

[ns Bo3BpaTta kK OCHOBHOMY 3KpaHy 6anaHCUPOBKN:

* HaxmuTe knaeuwy F1 n BbiGepute onuuto
BANNAHCUPOBKA (1, Puc. 7-47).

Ha akpaHe oToGpa3siTcst 3HayeHns 6anaHCpoOBOYHbIX
rPy30B M MecTa UX YCTaHOBKM.

*  Haxmute knasuwy F1 n Bbibepute onumo JAHHbBIX
OUVCKA (2, Puc. 7-47).

Ha akpaHe oTobpassTcs pa3mepsbl koneca B cbope ¢
MOKPbILLIKOW, MOMyYEHHbIE BO BPEMS N3MEPUTENBHOTO

LKna.

* HaxwuTte knasuwy F2 n Beibepute onuuto (Puc 7-48)
CMEeHbl pexuma YycTaHoBkM rpy3oB (ALU): cTaHoK
aBTOMaTU4yeckn npou3sBedeT nepepacyeT BeNUYMH
rPy30B U MECT UX YyCTaHOBKM.

Ecnu Bo Bpemsa M3MepUTENbHOTO LMKa NpovsseaeH
MOACYET KONMYEeCcTBa CruL;

* Haxmunte knasuwy F5 ansa sanycka npoueaypbl
CKpbITOro pacnonoxeHus rpysos (Puc. 7-49).

[na nonyyeHus pe3ynbTaToB ANArHOCTUKM pexunma
OPTIMA B O4HOM 13 OCHOBHbIX 9KPaHOB:

* Haxmute knaBuwy F1 n BbibepuTe onuumo
OPTIMA ENTRY (1, Puc. 7-50).

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.1 Wheel measuring run in OPTIMA Mode

* Lower the covering guard. If the automatic measuring
run function has not been activated, press the START
key: the balancer carries out the wheel measuring run
piloted by the Cameras Figure 7-46. They detect the
rim profile; measure the wheel runout; the internal rim
lateral and radial and the external rim lateral and radial.

At the end of the wheel measuring run the balancer
displays any unbalance on the wheel and signals the
points to fit the weights, unless the RUNOUT limits
have not been exceeded, in this case the balancer
automatically suggests the display of the Optima
diagnostic results.

To go back to the basic balancing screens:

* Press F1 and select Balancing (1, Fig. 7-47).
The values will be displayed along with the weight
application positions.

* Press F1 and select Rim Data (2, Fig. 7-47).
The wheel (rim + tire) size data detected with the wheel
measuring run will be displayed.

* Press F2 and select an Item (Figure 7-48).

To change the weight application characteristic (ALU):
the balancer will automatically recalculate the value and
position of the corresponding weights.

The wheel measuring run may have detected the number
of spokes:

* Press F5 to start the Weights behind the Spokes
positioning procedure (Fig. 7-49).

To access the results of the OPTIMA diagnosis, from
one of the basic screens:

* Select in the F1 Menu the OPTIMA ENTRY item
(1, Fig. 7-50).
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7.10.1.1 TDI: Anzeige der Tiefe des Reifenprofils.

Wahrend des Messlaufs im Optima-Modus erfasst die
Maschine immer automatisch die Tiefe des Reifenprofils
im mittleren Bereich des Reifens und am gesamten
Umfang.

Aufgrund des ermittelten Durchschnittswertes und dem
eingestellten Schwellwert gibt das Programm auf dem
Bildschirm eine der unten angegebenen Informationen
Uber das Reifenprofil (Abb. 7.51):

a) GRUNES Symbol = iber dem eingestellten
Schwellwert.

b) GELBES Symbol = in der Nahe des Schwellwerts.

¢) ROTES Symbol = unter dem Schwellwert.

Anm.: Die gezeigte Information ist nur ungefahr und
nicht absolut. Die TDI-Funktion dient namlich
dazu, den Bediener gegebenenfalls zu einer
genaueren Analyse der Abnutzung des
Reifens aufzufordern.

Es ist moglich, den Schwellwert fir die Profiltiefe des
Reifens, Uber dessen Abnutzung man Informationen auf
dem Bildschirm erhalten moéchte, einzustellen. Um den
Schwellwert zu verandern, 6ffnen Sie die Seite
"Einstellungen” (4, Abb. 7.47).

Folgen Sie dem Auswahlpfad:

“Optima-Einstellungen - Grenzwert der Profiltiefe”,
Stellen Sie dann den gewlinschten Wert ein, der
zwischen 10 mm und O mm liegen sollte, und driicken
Sie OK.
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7.10.1.1 UnpmkaTtop naHoca NokKpbILky TDI

B pexume OPTIMA CcTaHOK aBTOMaTU4YECKMU
onpepensieT rnNyouHy NpoTekTopa B UEHTpe
NMOKPBILKN MO BCEN OKPYXHOCTU.

B 3aBMCMMOCTM OT MOSy4YEHHOTO CPEOHEro 3HaYeHus
rny6uHbl NPOTEKTOPa W ee MpeaeribHOro 3Ha4YeHUs Ha
3KpaH BbIBOAUTCS OAMH U3 Criedylolmx UHOMKATOPOB
(Puc. 7.51):

a) 3ENIEHbI cumson = Bbillie ycTaHOBNEHHOrO Npeaena.
b) XENTbIV cumeon = 6nmsko k npeaeny.

c) KPACHBIWM cumBon = Huxe npeaena.

MpumeyaHue: WHdpopmauus, npegocraensemas
onepaTtopy, npegHasHadeHa Tonmbko And
cnpaBoYyHbIX Lenen. SyHkuma TDI cryxut ans
TOro, 4tobbl 0bpaTUTL BHUMaHUE ornepaTopa
Ha HeobxoguMMmoCTb MpoBedeHus  Bornee
noapoBHOro aHanmaa N3HOCa NMOKPbILLIKM.

KoHTponbHoe  3HayeHwe [nyGuHbl  MPOTEKTOpPa,
OTHOCMTENbHO KOTOPOro BbIBOAATCA UHAUKATOPbLI Ha
aKpaHe, MOXHO M3MeHWUTb B OKHE HacTpoek (4, Puc.
7.47):

“Optima Settings - Tread Depth Limit”,
(HacTpownku pexuma Optima — NMpenen rmyouHbI
npoTeKTopa)

yCTaHOBUTE HEOOXOOUMOE 3HaYeHNE

mMexay 10Mm 1 Omm n Haxmute OK.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.1.1 TDI Tread Depth Indication

When run in OPTIMA mode, the machine always
automatically detects the depth of the tread groove at the
centre of the tire and over its whole circumference.

According to the mean value detected and the limit value
set, the program displays one of the following Tread
Groove indications on screen (Fig. 7.51):

a) GREEN icon = higher than limit set.

b) YELLOW icon = close to limit.

¢) RED icon = below limit set.

Note: The information provided for the operator is
intended as a guideline only. The TDI function
is designed to alert the operator to the need
for a closer examination of wear on the tread.

You can set the tread depth limit value for which wear
information will appear on screen. To change the limit
value go to the “Settings” Screen (4, Fig. 7.47).

Access the following:

“Optima Settings - Tread Depth Limit”, finally set the
desired value,
between 10mm and Omm and press OK.

PykoBoacTBO no akcriayaraumm geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03 123



7-47

124

Betrieb - AUTOMATISCHE “OPTIMA”

7.10.1.2 Druckfunktion

Wenn der Drucker angeschlossen , konfiguriert und im
Menu ,Einstellungen” der Auswuchtmaschine freigegeben
ist, verfugt der Nutzer auf jeder Seite Uber Punkte zur
Druckerverwaltung (Abb. 7.52). Im Men F6 kann, je nach
Betriebsart und Funktionen, die gerade aktiviert sind,
Folgendes auswahlen:

0) Speichert auf USB-Gerat. Exportiert die erfassten
numerischen Daten (Profiling, Plot 3D, usw).

1) Ausdrucken der Auswuchtergebnisse.

2) Ausdrucken der Ergebnisse der genaueren Analyse
(Harmonics).

3) Ausdrucken der aktuellen Seite.

4) Ausdrucken der Abnutzungsdaten fur den Radersatz
(auf der Seite des bearbeiteten Fahrzeugs mussen
die einzelnen erfassten Rader des Satzes zugewiesen
werdenset & 7.11.1.1).

5) Bricht den laufenden Druck ab.

Zur anfanglichen Verwaltung des Druckers 6ffnen Sie die
Seite ,EINSTELLUNGEN” (4, Abb 7.47).

Befolgen Sie folgenden Auswahipfad:

“EINSTELLUNGEN /Netz und Druck - Drucker”.

Dies ist das Feld, das zur Aktivierung / Deaktivierung des
Druckers dient.

Stellen Sie ,Aktiviert” ein, um den Drucker zu aktivieren.
Stellen Sie ,Deaktiviert” ein, um den Drucker zu
deaktivieren — diese Einstellung wird empfohlen, wenn
Sie den Drucker langer nicht verwenden.

“EINSTELLUNGEN / Netz und Druck - Papierformat”.
Dieses Feld ermdglicht es, das Papierformat fur den
Ausdruck zu wahlen. Aktivieren Sie das Format, das dem
von Ihnen verwendeten Papier entspricht, A4 oder Letter.

“EINSTELLUNGEN /Netz und Druck - Druckertyp”.

Dieses Feld ermdglicht die Auswahl des Druckertyps, der
an den PC der Maschine angeschlossen wird.

In diesem Parameter kdnnen Sie aullerdem Folgendes
auswahlen:

- GENERIC USB: Aktiviert die Verbindung eines
herkdmmlichen Druckers Uber USB-Schnittstelle.

- NETWORK PDF: Der Drucker erzeugt eine PDF-Datei.
Wenn die Networking-Funktion ,Snap-on Network”
vorhanden ist, wird die PDF-Datei an den externen PC
umgeleitet.

Wenn ein USB-Stick in einen USB-Anschluss der
Maschine eingesetzt wird, wird die PDF-Datei auf diesem
Stick gespeichert.

- XXX (Liste der Modelle): Es ist eine Liste der
Druckermodelle verfugbar, aus der man den eigenen
Drucker auswahlen kann
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7.10.1.2 ®yHKUMM nevaTun

Ecnu npuHTep 6anaHCMpoOBOYHOrO CTaHKa MOAKIHOYEH,
HaCTPOEH 1 aKTUBMPOBAH, TO OnepaTop MOXeT
nony4nTb JOCTYN K ONUMAM neyatu B nobomM okHe
(Puc. 7.52). B 3aBucumocTn ot paboyero pexvma v
TekyLlen MyHKUMM MeHto knasuwm F6 nmeet
crnepyroLme aneMeHTbl:

0) CoxpaHuTb Ha CbLEMHOM HOCUTENE [OaHHbIX. OKCMOopT
nornyYeHHbIX Ldbposbix daHHbIX (Profiling, Plot 3D, 1.4.).

1) MevaTb pe3ynbTaTtoB 6anaHCMPOBKM.

2) Mevatb NogpobHbIX pe3ynbTaToB aHanmaa (FapMoHUKN).

3) lNeyvaTb TeKyLLEro COCTOSAHUSA 3KpaHa.

4) T[leyaTb AaHHbIX 006 M3HOCE KOMMIekTa kornec (B

OkHe JaHHbIX TpaHCMNoOpPTHOro cpencTea
HeoGXoOMMO yka3aTb KOMMMEKT kKomec &
7.11.1.1).

5) OtmeHa nevaTu.

nOﬂy‘-IMTb AOCTyn K ne4yaTtn MOXXHO B MEHKO HAaCTpOeEK
(4, Puc. 7.47).

Onuunmn MeH HacTpoex:

“SETTINGS / Network and Printing - Printer”.
(HACTPOWKMW / CeTb 1 MNeuatb — MNpuHTep)
MoaknoyeHne NpuHTEpa.

YctaHoBuTe “Enabled” (AKTMBMpOBaTh), YTOOHI
paspeLlmnTb neyaTb.

YcTaHoBuTe “Disabled” (OTknto4nTb), YTOObI
3anpeTuTb Nevatb, eCnu NPUHTEpP He byaeT
NCMNOMb30BaTbCs B TEYEHWNE ANTUTENBHOIO BPEMEHM.

“SETTINGS / Network and Printing - Paper Size”.
(HACTPOWUKMU / CeTb 1 MNeyatb — Paamep 6ymarn)
Beibop dopmata nevartw.

Bbibepute cbopmaTt B COOTBETCTBMM C pa3mepamm
nucta, A4 vnu Letter.

“SETTINGS / Network and Printing — Printer type”.
(HACTPOWKMU / CeTb 1 NeyaTb — Tun npuHTepa)
Beibop Tvna npyHTEpa, NoOKMoYaeMOoro K CTaHKy.

Bo3amoxHble BapuaHThI:

- GENERIC USB: neyaTb npuHTepa vepes nopt USB.

- NETWORK PDF:

nevatb B cpann PDF.

Ecnu aktnBmnpoBaHa dyHKkums cetu “Snap-on Network”,
To Pdf-chavn 6yneT otnpasneH Ha yaaneHHbIN KOMMbITEP.
Ecnn B USB-nopT ycTaHOBMEH CbeMHbIN
HakonuTenb, To Pdf-cban Oyaet coxpaHeH Ha HEM.

- XXX (Model List):
Cnucok Moaernen NpMHTEPOB, B KOTOPOM MOXHO
BblIGpaTb MOAdenb yCTaHaBNMBaeMoro npuHTepa.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.1.2 Print functions

When a printer is connected, configured and enabled in
the “Settings” menu of the balancer, the user can access
the print management items in every screen (Fig. 7.52).
In the F6 Menu, according to the Operating Mode and
the Function currently active, the following can be
selected:

0) Memorize on USB Drive. Export the acquired numerical
data (Profiling, Plot 3D, etc.).

1) Print the Balancing results.

2) Printthe results of the in-depth analysis (Harmonics).

3) Print the current screen.

4) Print the wear data for the Set of wheels (you must
assign, in the vehicle screen, the single wheels
examined in the set &= 7.11.1.1).

5) Aborts the print in progress.

To manage the printer access the "SETTINGS" Screen
(4, Fig. 7.47).

Access the following:

“SETTINGS / Network and Printing - Printer”.
Field for switching the printer On/Off.

ISet “Enabled” to enable printing.

Set “Disabled” to disable printing; when the printer is not
used for a long time.

“SETTINGS / Network and Printing - Paper Size”.
Field for selecting the print format. Activate the format
which matches the paper size used, A4 or Letter.

“SETTINGS / Network and Printing — Printer type” .
Field used for selecting the type of printer to connect to
the machine pc.

The following can be selected in the Parameter:

- GENERIC USB: activates a general printer connection
via a USB port.

- NETWORK PDF:

this print option produces a PDF file.

If the Networking “Snap-on Network” function is activated,
the Pdf file will be sent to the remote.

When a USB key is inserted in a USB port on the
machine, the Pdf file will be recorded on it.

- XXX (Model List):

A list of printer models is available from which the model
to be installed can be selected.

PykoBoacTBO no akcriayaraumm geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03 125



7-50

7-54
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7.10.2 OPTIMA Eingangsbild

In dieses Bild gelangt man durch Driicken der Taste F1
im Auswuchtbild (1, Abb. 7-50).

(Abb. 7-53)

Die Software schlagt automatisch dieses Bild vor, wenn

die Hohen- bzw. Seitenschlagwerte am Ende des

Messlaufs die voreingestellten Grenzen Uberschreiten

sollten. Es wird die gesamte Ho&éhen- und

Seitenschlaggrafik des Rades (Felge + Reifen) gezeigt.

Man kann den Cursor auf der Radgrafik in beide

Richtungen verschieben, indem man das Rad mit einer

Hand dreht. Auf allen OPTIMA-Eingangsbildern (Optima

Entry) befindet sich der Spitzenindex der Ersten

Harmonischen (1, Abb. 7-54), der eine fortgeschrittene

Diagnose der Felge oder des Reifens erleichtert. Unter

der Grafik werden die entsprechenden Daten (erste

Harmonische von Héhen- bzw. Seitenschlag) dargestellt.

Die automatische Positionsbremse, mit der die Maschine

ausgestattet ist, wird dann aktiviert, wenn die

Spitzenposition manuell in die 12-Uhr-Stellung gebracht

wurde. Es ist moéglich, die Funktion der Positionsbremse

auf folgende zwei Arten zeitweilig zu deaktivieren:

- Dricken Sie in den Bildern AUSWUCHTEN oder

OPTIMA-ZUGANG die STOP-Taste einmal, um die

Funktion zu deaktivieren und dann ein zweites Mal, um

sie wieder zu aktivieren.

- Die Bremse wird nicht aktiviert, wenn im FUNKTIONS-

Menu die Funktion "Kontrolle Positionsbremse fur

Felgenreinigung" aktiviert wurde.

a) Hohenschlag des Rades.

b) Hohenschlag der Felge (falls gemessen).

c) Seitenschlag der Felge (falls gemessen).

d) Beschreibt die Verbesserung durch geometrisches
Matchen.

e) Entsprechende statische Unwucht durch Héhen- bzw.
Seitenschlag bei einer Geschwindigkeit von 100 km/h.

f) Anteil der Felge oder des Reifens am Hohen- bzw.
Seitenschlag.

g) Ho6hen- bzw. Seitenschlagwert an der Stelle, an der sich
der Cursor der Grafik befindet, der dem Rad in der 12 Uhr-
Stellung entspricht.

h) Spitze-Spitze-Wert (p-p; peak-peak) der Grafik; der Spitze-
Spitze-Wert ist der Unterschied zwischen Maximum und
Minimum.

) Hinweis, dass die Felge und/oder der Reifen defekt ist/
sind. In diesem Fall schlagt die Software vor, zu Uberpriifen,
ob Felge bzw. Reifen wirklich defekt sind und rat zum
Matchvorgang, oder schlagt automatisch das Bild fiir den
geeigneten Eingriff zur Abhilfe vor, falls nétig.

Falls wirklich Defekte erfasst werden, kdnnen im Feld "i" eine
oder mehrere Hinweismeldungen (Kapitel 7.10.3) erscheinen.
Jede Meldung kann zwei Ebenen des Ernstes der Situation
anzeigen; sie unterscheiden sich folgendermalen:
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7.10.2 OkHo BBoAa pgaHHbIx OPTIMA

[Ona poctyna K AaHHOMY OKHY Haxmute knasuuwy F1
Ha akpaHe 6anaHcuposku (1, puc. 7-50).

(puc. 7-53)

Cwnctema ynpaBneHusi cTaHka aBTOMaTMyeckn OTKpoeT
3TO OKHO, €CnM B KOHLE W3MepUTENbHOro LuKNna
OKaXXeTCsl, YTO MOJydeHHble pa3Mepbl MpeBbilaT
3agaHHble NpederbHble 3HaYEeHNs.

Ha pgncnnee otobpasutcs rpadumk obuwiero oueHus
komeca (B cbope c  nokpblwkon).  Koneco,
n3obpaxeHHoOe Ha rpadmke, MOXHO BpalaTtb BPYYHYHO
B 060MX HanpaBneHusx Npy1 NOMOLLK Kypcopa.

Ha Bcex akpaHax OPTIMA ENTRY npucyTctByeT rpadmk
rapmoHuku nepsoro nopsgka (1, puc. 7-54), kotopble
nosgondetr npou3sectn OGonee rnybokun aHanua
obopa koneca.

[aHHble paucbanaHca ykasbiBalOTCs nof  rpacukom
(nepBast rapmMoHuKa BUeHUNR).

PyHKUMS aBTOMaTU4ECKON OMNOKMPOBKM MONOXKEHUS
OyaoeT akTMBMpOBaHa, Korga nuKoBoe 3HaveHue byapet
BPYYHYIO YCTaHOBMEeHO Ha 12 yacos.

[aHHy0 YHKLUMIO MOXXHO BPEMEHHO OTKIOYNTL ABYMS
cnocobamu:

- B okHe BAJIAHCUMPOBKU wnm OPTIMA ENTRY
Haxxmute knasuwy STOP oguH pa3 ang otMmeHbl. [pu
MOBTOPHOM HaxaTuu KnaBuwn ¢yHKUMs Oygetr cHosa
aKTMBMpOBaHa.

- BriokvpoBka He ByaeT akTMBMpOBaHa, ECNM BKITOYEHA
dyHkuma "Rim Cleaning Position Brake Control”
(KoHTponb nonoxeHus 6nokMpoBkx Npu YnucTke oboaa)
B MeHIo OYHKLINIA.

a) PapguanbHoe GueHue koneca.

b) PaguanbHoe 6ueHne oboaa (ecnu N3amepeHo).

c) bokoBoe bueHune obopa (ecrnv M3MepeHo).

d) MeponpusaTig No ynyuLleHmo reoMeTPUIECKON MOATOHKM.

€) OueHka cTaTndeckoro gucbanaHca, SKBUBaneHTHas
BueHnam npum ckopoctn 100 km/y.

f) Tponopuusa GueHni no o6ogy MM NOKPLILLKE.

0) 3HaueHne GMeHus1 B MOMNOXEHMM Koeca HUNnenem
BBEpPX

h) Tpaduk ABONHONW amMnnUTyabl (OT MUHUMAaNbHOIO
3HaYeHUs1 4O MaKCUMarbHOrO).

i) [lpepynpexaeHne o pedektax gucka w/unu
nokpblwkn.  Cuctema  ynpaBreHuMs  cTaHka
npegnaraeTt onepaTtopy npoBepuTb AedeKTbl Ha
OUCKE WUNU MOKPbILKE, BbINOMHUTL MOAFOHKY MMn
npeanpuHATL KoppekTupytoLine Aencrteuns,
KoTopble nNpu HeobxoaMMOCTM aBTOMaTMYECKU
BbIBOASITCS Ha 3KpaH.

Mpn oBHapyxeHnn pJedpektoB B naHenm “i7 moxeT

MOSIBUTBCA OAHO WM  HECKONbKO MpeaynpexaaroLmx

coobueHni (pasgen 7.10.3). Kaxgoe cooluieHre MoXeT

XapaKkTepu3oBaTbCs OBYMS YPOBHSIMU BaXXHOCTU:

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.2 OPTIMA ENTRY Screen

Press F1 in the balancing screen to access (1, fig.
7-50).

(fig. 7-53)

The control software automatically displays this screen
whenever, at the end of the wheel measuring run, the
measuring values exceed the preset limits.

The overall wheel (rim + tire) measuring run is displayed.
To move the cursor on the wheel graph, rotate the wheel
by hand in both directions.

All of the OPTIMA ENTRY screens show the first harmonic
Peak index (1, fig. 7-54), which facilitates advanced
diagnosis of the rim or the wheel.

The unbalance data is shown under the graph (first runout
harmonic).

The automatic Position Brake fitted on the machine will
be activated when the peak position is manually brought
to the 12 o'clock point.

The Position Brake function can be temporarily disabled
in two ways:

- In the BALANCING or OPTIMA ENTRY screens press
the STOP key once to disable, press it a second time to
re-enable the function.

- The brake is not activated if the "Rim Cleaning Position
Brake Control" function has been activated in the
FUNCTIONS menu.

a) Wheelradial runout.

b) Rim radial runout (if measured).

¢) Rim lateral runout (if measured).

d) Describes the performance improvement if the
geometric matching is applied.

e) Equivalent static unbalance estimate given by the
runout at 100 km/h.

f)  Runout proportion due to rim or tire.

0) Runout value at the position the graph cursor is in,
which corresponds to the wheel at 12 o’clock.

h) Peak to peak (p-p) graph; the peak to peak value
is the difference between the maximum and
minimum value.

i)  Warning of defective rim and/or tire. The software
prompts the operator to check for rim or tire defects,
suggesting matching or automatically showing the
screen for the appropriate corrective action, where
necessary.

If defects are found, box “i” may display display one or

more Warning Messages (Section 7.10.3). Each

message may indicate two levels of seriousness, as
follows:
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Im Fall von erfassten Werten Uiber dem Schwellwert erscheint
die Anzeige eines Problems.

Im Fall von erfassten Werten in der Nahe des Schwellwerts
erscheint die Anzeige eines Méglichen Problems.

Falls weder am Rad, noch am Reifen, noch an der Felge
Probleme erfasst wurden, zeigt das OPTIMA-Eingangsbild
“OK” an (Abb. 7-55).

Das Erscheinen der Meldungen hangt mit den eingestellten
Schwellwerten zusammen, die vom Bediener jederzeit
Uber das Meni Optima-Einstellungen (Kapitel 10) geandert
werden kdnnen.

7.10.3 Hinweismeldungen

Meldungen tber Probleme am gesamten Rad werden
in folgenden Fallen angezeigt:

1) Hohe Spitze-Spitze-Unrundheit des Rades
oder
2) Hohe Unrundheit der ersten Harmonischen

des Rades und der Unrundheitsanteil von
Felge und Reifen liegt fast bei 50 Prozent.

Warnungsmeldung (1, Fig. 7-56)

Wenn kein Matchen empfohlen wird:

Hohe Unrundheit am Rad, aber sie kann nicht durch
Matchen verbessert werden. Uberpriifen Sie Felge und
Reifen auf eventuelle Defekte.

Wenn das Matching empfohlen wird:

Hohe Unrundheit am Rad. Das geometrische Matchen
wird empfohlen.

Hinweismeldung (2, Fig. 7-56)

Maogliches Problem am Rad, aber es kann nicht durch
Matching verbessert werden. Uberpriifen Sie Felge und
Reifen auf eventuelle Defekte.

Wenn das Matching empfohlen wird:

Maogliches Problem am Rad. Uberpriifen Sie Felge und
Reifen auf eventuelle Defekte.

Meldungen lber Probleme an der Felge werden in
folgenden Fallen angezeigt:

1) Hoher Héhenschlag der Felge
oder
2) Hoher Seitenschlag der Felge
oder
3) Hohe Unrundheit der ersten Harmonischen

des Rades und der Unrundheitsanteil von
Felge und Reifen liegt Gber 60 Prozent (hohe
Unrundheit der ersten Harmonischen der
Felge).

Warnungsmeldung

Wenn kein Matchen empfohlen wird:
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[nsa pe3ynbTaToB 3aMepoB BbiLLE NPeaenbHbIX 3HaYEHNN,
oTobpaxkaeTcsi coobLueHme 06 obHapyKeHHoW npobrieme.
[na pesynbTaToB 3amepoB BOMU3W NpeaenbHbIX 3HAYEeHUN,
oTobpaxkaeTcst coobLLeHMEe O BO3MOXHOI Npobreme.

Mpn oTcyTcTBUM NpoBGNEM C KONECOM, MOKPLILLKOWA MM
aumckom  Ha akpaHe OPTIMA ENTRY nosButcs
coobuieHune “OK” (Puc. 7-55).

MosiBneHve npegynpexaaroLwmnx coobLLEeHNn 3aBUCUT OT
YCTaHOBMEHHbIX NMpeAeribHbIX 3HAYEHNI, KOTOPblE MOXHO
M3MEHUTb B HacTpomkax pexuma Optima (pasgen 10).

7.10.3 Mpepynpexgatowme coobOLLEHUSA

Mpobnembl ¢ Konecom B cbope:
1) 6onbLuon pasmax ABOMHOW aMnnuTyabl GueHuin
unm
2) Oombwasa rapmoHuka 6OueHMn nepBoro
nopsaka wu nponopums ©GueHun mexay
006040M 1 NOKpbILIKOW 6nn3ka k 50%.

ABapuiHoe coobueHue (1, Puc. 7-56):

Ecnun nodeoHka He pekomeHayeTcs:

BonbLuoe bueHue koneca, KOTOpoe Henb3sa YCTPaHUTb
noaroHkou. NposepbTe AedeKTbl Ha AUCKE U NOKPbILLKE.
Ecnu nodeoHka pekomeHayeTcs:

BonbLuoe bueHue koneca. PekomeHayeTcs Npou3BecTy
2e0MEeMpPUYECKYIO0 MOO20HKY.

Mpepynpexaatowee coobuweHune (2, Puc. 7-56):
BoamoxxHa npobnema ¢ konecom, KOTOPYH HeNnb3s
yCTpaHuUTb rnod2oHkKou. MNpoBepbTe AedekTbl Ha oboae u
MOKPbILLIKE.

Ecnu nodeoHka pekomeHayeTcs:

Bo3moxHas npobriema ¢ konecom. NposepbTe aedekTbl
Ha LUCKE U MOKPbILLKE.

Mpobnembl ¢ ANCKOM:

1) 6Gonbwoe paguansHoe bueHne gucka

nnm

2) 6onbwoe 6okoBoe bueHne gucka

nnm

3) 6onbluasi nepBas rapMoHuka GuenHnii koneca u
nponopumsi  GueHun mexagy obogom  wm
nokpbiwkon Gonbwe 60% (Bbicokas nepsas
rapMoHuka bueHul 0b6oaa).

ABapuiiHoe coobleHue

Ecnu no0zoHka He pekomMeHayeTcs:

Bonbwoe 6ueHue oboga, KOTOpOE Hemnb3s YCTPaHWUTb
rnodzoHkol. NpoBepuTb fedekTol oboaa.

Ecnu nodeoHka pekomeHayeTcs:

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

For measurements above the limit value, a Problem
indication is displayed.

For measurements straddling the limit value, the
Possible Problem indication is displayed.

If no problems are found with the wheel, tire or rim, the
OPTIMA ENTRY screen page shows “OK” (Fig. 7-55).

The appearance of the messages is linked to the limit
values set, which the operator can change using the
Optima Settings menu (Section 10).

7.10.3 Warning Messages

Wheel assembly problems messages appear when:
1) wheel peak-to-peak runoutis high
or
2) wheel 1-harmonic runout is high and the
proportion of runout between rim and tire is
close to 50 per cent.

Alert Message (1, Fig. 7-56):

If no matching is recommended:

High runout on wheel, but no possibility of improving by
matching. Check rim and tire for defects.

If matching is recommended:

High runout on wheel. Geometric matching is
recommended.

Warning Message (2, Fig. 7-56):

Possible issue with wheel, but no possibility of improving
by matching. Check rim and tire for defects.

If matching is recommended:

Potential problem on the wheel. Check rim and tire for
defects.

Rim problems messages appear when:

1) rim radial runoutis high
or

2) rim lateral runoutis high
or

3) wheel 1-harmonic runout is high and the
proportion of runout between rim and tire is
greater than 60 per cent (high rim 1-harmonic
runout).

Alert Message

If no matching is recommended:

High runout on rim, but no possibility of improving by
matching. Check rim for defects. If matching is
recommended:
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Hohe Unrundheit an der Felge, aber sie kann nicht durch
Matchen verbessert werden. Uberpriifen Sie die Felge auf
eventuelle Defekte.

Wenn das Matchen empfohlen wird:

Hohe Unrundheit an der Felge. Das geometrische Matchen
wird empfohlen.

Hinweismeldung

Mdgliches Problem an der Felge, aber es kann nicht durch
Matchen verbessert werden. Uberpriifen Sie die Felge auf
eventuelle Defekte.

Wenn das Matchen empfohlen wird.

Mégliches Problem an der Felge. Uberpriifen Sie die Felge
auf eventuelle Defekte.

Meldungen Uber Probleme am Reifen werden in
folgenden Fallen angezeigt:
1) Hohe Unrundheit der ersten Harmonischen

des Rades und der Unrundheitsanteil von
Felge und Reifen liegt unter 40 Prozent
(niedrige Unrundheit der ersten
Harmonischen an der Felge).

Warnungsmeldung

Wenn kein Matchen empfohlen wird:

Hohe Unrundheit am Reifen, aber sie kann nicht durch

Matchen verbessert werden. Uberpriifen Sie den Reifen

auf eventuelle Defekte.

Wenn das Matchen empfohlen wird:

Hohe Unrundheit am Reifen. Das geometrische Matchen

wird empfohlen.

Hinweismeldung

Méogliches Problem am Reifen, aber es kann nicht durch

Matchen verbessert werden. Uberpriifen Sie den Reifen

auf eventuelle Defekte.

Wenn das Matchen empfohlen wird.

Mégliches Problem am Reifen. Uberpriifen Sie den Reifen

auf eventuelle Defekte.

Die letzte Zeile des Hinweisfeldes ist folgende:

Far weitere Informationen dricken Sie auf HILFE (HELP).
Um zum Auswuchten zuriick zu kehren, driicken Sie
ESC.
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BonbLuoe 6ueHue oboaa. PekomeHayeTcst Npon3BecTyn
2e0MempuUYeCKyHo MOO2OHKY .

Mpenynpexaarowee coobeHne

BosmoxHa npobnema ¢ 06040M, KOTOPYO HEMb3S
yCTpaHuTb nodzoHkou. NMpoBepuTb AedekTbl 060aa.
Ecnu nodeoHka pekoMmeHayeTcs:

Bo3smoxHa npobnema ¢ guckom. lNMpoeeputb
nedektbl 0b6oaa.

NMpobnemMbl ¢ NOKPbILIKOMN:
1) BbicOKas nepBas rapmoHuka 6ueHul
Koneca u nponopuus GueHnin mexay obogomM
N MNOKPbIWKON MeHblie 40% (HM3Kas nepsas
rapmoHuka bueHuti 06oaa)

ABapuiiHoe coobleHue

Ecnv no0zoHka He pekomeHayeTcs:

Bornbluoe bueHue NOKPbILLKX, KOTOPOE HENb3s YCTPaHUTb
rodzoHkou. NpoBepuTb AeeKTbl MOKPbILLKA.

Ecnn nodeoHka pekomeHayeTcs:

BonbLioe 6uerHue nokpbiwkn. PekomeHgyeTcs
MPON3BECTN 280MEMPUYECKYIO MTOO2OHKY.

Mpenynpexaatowee coobueHune

BoamorkHa npobriema ¢ NOKPLILLKOW, KOTOPYH Herb3s
yCTpaHuUTb rnodz2oHkou. MNpoBepuTtb AedeKTbl NOKPBILLKM.
Ecnu nodeoHka pekomeHayeTcs:

BoamorkHa npobnema ¢ nokpbiwkon. Mposeputb gedekTbl
MOKPbILLIKW.

lMocneaHsasa cTpoka OkHa C NpeaynpexaeHneMm:
Bbibepute HELP gnsa nonyveHusa 6onee nogpobHon
nHpopmauun. Beibepute ESC ans Bo3spaTa B OKHO
BanaHcMpoBKu.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

High runout on rim. Geometric matching is recommended.

Warning Message

Possible issue with rim, but no possibility of improving
by matching. Check rim for defects.

If matching is recommended:

Potential problem on the rim. Check rim for defects.

Tire problems messages appear when:

1) wheel 1-harmonic runout is high and the
proportion of runout between rim and tire is
less then 40 per cent (low rim 1-harmonic
runout)

Alert Message

If no matching is recommended:

High runout on tire, but no possibility of improving by
matching. Check tire for defects.

If matching recommended:

High runout on tire. Geometric matching is recommended.

Warning Message

Possible issue with tire, but no possibility of improving
by matching. Check tire for defects.

If matching is recommended:

Potential problem on the tire. Check tire for defects.

The last line of the warning box is:
Press HELP for more information. Press ESC to return
to balancing screen.
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Betrieb - AUTOMATISCHE “OPTIMA”

7.10.4 Optima Diagnose

Die Funktion der Fortgeschrittenen Diagnose, die im
OPTIMA Modus verfligbar ist, ermoglicht es, zusatzliche
Daten und Grafiken Uber die Rundlaufabweichung des
Rads zu zeigen.

Fortgeschrittene Unrundheitsdiagnose
Im Menu F3 der Seite OPTIMA-DIAGNOSE kénnen Sie
mit den unten aufgefihrten Punkten die Grafiken der
fortgeschrittenen Optima-Diagnose 6ffnen.

Meni F3

1: Diagnose des Hohenschlags

2: Diagnose des Hohen-/Seitenschlags der Felge
3: Diagnose der Unrundheit an mehreren Positionen
4: Diagnose der mehrfachen Harmonischen

Menu F2

6: Kehrt zurlick zur Seite OPTIMA ENTRY

7: Zur Anzeige der Daten der 1., 2., 3. Harmonischen.
8: Hohenschlag des ganzen Rads.

9: Hohenschlag der Felge auf der linken Seite.

10: Héhenschlag der Felge auf der rechten Seite.

11: Seitenschlag der Felge auf der linken Seite.

12: Seitenschlag der Felge auf der rechten Seite.

Anm.:
Die Tasten zum Ausdrucken sind im MenU F6 verflgbar,
wenn der Drucker freigegeben ist.

Unrundheit an mehreren Positionen

Der Punkt 3 im Menu F3 (Abb. 7-57) 6ffnet die Seite
,2Jnrundheit an mehreren Positionen” (Abb. 7-58).

Hier werden Unrundheitsdaten gezeigt, die in Teilen des
Rads erfasst wurden, die senkrecht zur Achse stehen.
Je nach Breite des Reifens ist dieser in mehrere Teile (3
bis 7) aufgeteilt, flr die jeweils eine unabhangige Analyse
der Unrundheit zur Verfligung steht.

Um die Funktion zu aktivieren, 6ffnen Sie die Seite
LEINSTELLUNGEN" und befolgen Sie den Pfad:

,LOPTIMA-Einstellungen /Unrundheitsmessungen der
Rader an mehreren Positionen”,
stellen Sie ,Aktiviert” ein und driicken Sie ,,OK”.
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7.10.4 ®yHKUMA gMarHocTukm pexxmma Optima

OTta npogBuHyTaa yHkums pexuma OPTIMA
no3BonseT nony4nuTb [OONOMHUTENbHbIE [daHHble U
rpachmkm OmeHui koneca.

JdononHutenbHasi AMarHocTuKa oMeHumn

[ononHutenbHble BO3MOXHOCTM pexrmMa Optima
poctynHel B MeHto F3 okHa AVATHOCTUKN OPTIMA:

MeHio F3

1 [narHocTtrka pagmanbHOro GueHus.

2: [varHocTrka pagmnansHoro/60KkoBoro GueHust amcka.
3 MHOronosuuUmoHHas amarHoctmka GueHun.

4 "apMoHMyeckasi ouarHoCT1ka GueHun.

MeHio F2

6: Bosepat B akpaH OPTIMA ENTRY

7 BbiBo AaHHbIX 1-01, 2-01, 3-e rapMOHMK.
8: PagnanbHoe bueHne koneca B cbope.

9: PagnanbHoe GueHne NeBor CTOPOHbI AUcka.
10: PagmnanbHoe GueHne npaBoi CTOPOHLI Ancka.
11: bokoBoe BGueHMe NeBO CTOPOHLI AnCKa.

12: bokoBOe OMeHMe NpaBo CTOPOHbI AUCKa.

lMpumeyaHue:
[na goctyna K MeHIo neyaTu HaxkmuTe knasuwy F6.

MHoronosnumoHHoe 6ueHue

BbibepuTte onuumto 3 meHto F3 (puc. 7-57) ons goctyna
K OKHY MHOrono3uumMoHHOro 6ueHus (puc. 7-58).

Ha akpaHe oTobpassaTtcs gaHHble bueHui Yacten
Korneca, HanpasreHHbIX NePNeHaNKYNSAPHO ero OCu.
B 3aBMCMMOCTM OT LUMPUHBI MOKPBILLKX 3T AaHHbIE
OyayT pas3buTebl B pasnunyHble rpynnbl oT 3 4o 7, Ans
KOTOPbIX MOXHO ByaeT NpoM3BECTN HE3aBUCUMbIN
aHanus3 GueHun.

[aHHYI0 PYHKLMIO MOXHO aKTUBMPOBAaTb B OKHE
HaCTpOeK.

B meHio “OPTIMA Settings / Measure Wheel Runout in
Multiple Positions” (Hactponku OPTIMA /
MHoronosuumoHHoe usmepeHue 6MeHun Koneca)
ycTaHoBuTe “Enable” n Haxmute "OK”.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.4 Optima Diagnosis

This Advanced Options function, available in OPTIMA
mode, shows additional data and graphs relative to the
wheel runout.

Runout Advanced Diagnosis

In the F3 Menu of the OPTIMA DIAGNOSIS screen, use
the items listed below to access the Optima Advanced
Diagnosis graphs:

Menu F3

1 Radial Runout Diagnosis.

2: Rim Radial/Lateral Runout Diagnosis.
3 Multiple Positions Runout Diagnosis.
4 Multiple Harmonics Runout Diagnosis.

Menu F2

6: Go back to the OPTIMA ENTRY screen

7 Display the data of the 1st, 2nd, 3rd harmonic.
8: Runout radial de la rueda completa.

9: Runout radial del lado izquierdo de la llanta.

10: Runout radial del lado derecho de la llanta.

11: Runout lateral del lado izquierdo de la llanta.

12: Runout lateral del lado derecho de la llanta.

Note:
The print keys are available in the F6 Menu if the printer
is enabled.

Runout on Multiple Positions

Item 3 of the F3 Menu (fig. 7-57) allows access to the
Runout on Multiple Positions screen (fig. 7-58).

Displays the data of the Runout detected in portions of
the wheel, perpendicular to the axis.

Based on the width of the tyre, it is divided in various
parts, from 3 to 7, for which an independent analysis of
the Runout is available.

To enable the function access the "SETTINGS" Screen
and access the following:

“OPTIMA Settings / Measure Wheel Runout in
Multiple Positions”,
set “Enable” and press "OK”.
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Multiple Harmonics

Diese Funktion, die im OPTIMA-Modus verflgbar ist,
ermoglicht die Anzeige von zusatzlichen Daten Uber die
Unrundheit (2. und 3. Harmonische).

Mit den Punkten 8, 9, 10, 11, 12 im Menu F2 (Abb. 7-57)
rufen Sie die Seiten der Mehrfachen Harmonischen ab.

Bei einer Uberschreitung der eingestellten Schwellwerte
sind die folgende Seiten maoglich:

__Hoéhenschlag des ganzen Rads.

__Hoéhenschlag der Felge auf der linken Seite.
__Hoéhenschlag der Felge auf der rechten Seite.

_ Seitenschlag der Felge auf der linken Seite.

_ Seitenschlag der Felge auf der rechten Seite.

Auf jeder der finf Seiten ist es mit dem Punkt 7 der Taste
F2 mdglich, nacheinander die jeweiligen Grafiken fur die
drei Harmonischen anzuzeigen.

Um die Funktion auf der Seite ,EINSTELLUNGEN” zu
aktivieren, befolgen Sie den Pfad:
»,OPTIMA-Einstellungen / Anzeige der folgenden
Unrundheits-Harmonischen”,

stellen Sie ,Aktiviert” ein und dricken Sie ,OK”.

Auf den Seiten (Abb. 7-60) werden mit der Tast F2
nacheinander die Anzeigepunkte (a, b, ¢) aufgerufen:
(a): Wechselt zur Anzeige der 2. Harmonischen.

(b):  Wechselt zur Anzeige der 3. Harmonischen.

(c): Kehrtzur Anzeige der 1. Harmonischen zurlick.

Anm.:
In dem ausgedruckten Bericht werden die Daten und
Grafiken aller drei Harmonischen der einzelnen, gerade
angewahlten Unrundheit dargestellt (siehe die
Darstellung im Kapitel "Bericht ausdrucken™).
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FapmMmoHu4yeckue 6neHus

Ota dyHkumsa pexxuma OPTIMA no3BonsieT nonyynTb

JOMOSHUTENbHBIE AaHHbIE O BUEHMSIX (2-51 U 3-A FApMOHIIKa).

MyHkToI 8, 9, 10, 11, 12 meHto F2 (puc. 7-57)
NpeaocTaBnAT AOCTYN K AaHHLIM KPaTHbIX
rapMOHMK:

_ PapunanbHoe 6ueHune koneca B cbope

_ PapnanbHoe 6neHne neBon CTOpOHbI AMcKa
_ PapnanbHoe BrueHue npaBor CTOPOHbI AnCKa
_ BokoBoe BreHne neBon CTOPOHLI AnCKa

_ BbokoBoe breHune npaBor CTOPOHbI AMCKa

Ha kaxgom m3 3TUX NATU 3KPaHOB FapMOHUK MOXHO
nocrnefoBaTenbHO MOMy4YUTb rpaduk OTHOCUTENBHO
Tpex rapMoHUK (MyHKT 7 MeHto F2).

[aHHy0 PyHKLMNIO MOXHO akTUBMPOBAaTb B OKHE
HACTPOEK.

B meHio “OPTIMA Settings / Display Subsequent
Runout Harmonics” (Hactponku OPTIMA /
FapMoHuYeckue bueHust koneca)

yctaHoBuTe “Enable” n Haxxmute "OK”.

B okHe (Puc. 7-60) knaBuwen F2 ymknunyecku
BbIBOAATCS cnefyowme gaHHble (a, b, ¢):
(a): BTOpasa rapmoHuKa.

(b): TpeTbs rapmMoHUKa.

(c): BO3BpaT K NEpPBON rapMOHUKE.

lMpumeyaHue:
Bce Tpu rapMOHMKM BbIOpaHHOTO OWEHMA  MOXHO
pacneyartatb B BUe OT4YeTa (CM. pasgen neyatu oT4eToB).

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

Multiple Harmonics

This function, available in OPTIMA mode, shows additional
data relative to the Runout (2nd and 3rd harmonic) .

The 8, 9, 10, 11, 12 items of the F2 Menu (fig. 7-57)
allow access to the Multiple Harmonics Runout
screens.

Possible screen pages if the thresholds set are exceeded:
_Wheel assembly radial runout

_ Left side rim radial runout

_ Right side rim radial runout

_ Left side rim lateral runout

_ Right side rim lateral runout

In each of the five screen pages it is possible to view one
after another the graph relative to the three harmonics,
using Item 7 of the key F2.

To enable the function with the "SETTINGS" Screen,
access the following:

“OPTIMA Settings / Display Subsequent Runout
Harmonics”,
set “Enable” and press “OK”.

In the screens (Fig. 7-60) the F2 key presents the
following display items in cycle (a, b, c):

(a): displays the 2nd harmonic.

(b): displays the 3rd harmonic.

(c): go back to display the 1st harmonic.

Note:
The printed Report reproduces data and graphs for all
three harmonics for the single runout currently selected
(see representation in the Printing the Report chapter).
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7.10.5 OPTIMA MATCHING

Um den Vorgang des Matching zu starten, kann man auf
zwei Arten vorgehen:

1) Manuell,
Von einer der Optima-Seiten aus:
» Drucken Sie F1 und wahlen Sie den Punkt Startseite
der Optimierung (1, Abb. 7-61).
»Von hier aus kénnen Sie folgendermalfen fortfahren:
- F2 Das unterbrochen Matchen wieder aufnehmen.
- F3 Matchen mit einem vollstandigen Rad.
- F4 Matchen nur mit der Felge.

2) Automatisch,

Dabei miUssen Sie folgende Bedingungen beachten:

* Funktion NUR FELGE deaktiviert ("Deaktiviert" bei der
Positon NUR FELGE im "Optima Settings" Bild).

* Nur den Messlauf der Felge durchfihren.

7.10.5.1 Geometrisches Matchen

Am Ende des Messlaufs kann die Auswuchtmaschine
vorschlagen, geometrisches Matchen durchzufiihren (Icon
links oben am Bildschirm), dessen Diagnhose eine
erhebliche Verbesserung der Laufeigenschaften des
Rades bringen kann. Um den Vorgang des geometrischen
Matchens zu starten, wie folgt vorgehen:

* Driicken Sie auf dem “Optimization Entry Screen” die
Taste F3, um den Vorgang zu aktivieren. Die Software
schlagt vor, das Radventil in die 12-Uhr-Stellung zu
bringen (Abb.7-62).

* Zur Bestatigung driicken Sie die Taste F6.

* Markieren Sie den Reifen an der von der Software
vorgeschlagenen Stelle (Abb. 9.4.1-2) und driicken Sie zur
Bestatigung F6. Die Software schlagt vor, das Rad auf die
Reifenmontiermaschine zu spannen, um die Markierung
auf dem Reifen zum Radventil auszurichten (Abb. 9.4.1-3).

* Danach spannen Sie das Rad wieder auf der
Auswuchtmaschine auf und bestatigen Sie mit F6. Die
Software schlagt einen Pruflauf vor. (Wenn Sie F4
driicken, kdnnen Sie auch direkt einen Priflauf fur die
Hohen- und Seitenschlagwerte durchfuhren.)

* SchlieRen Sie den Radschutz und driicken Sie die START-
Taste: die Auswuchtmaschine startet den Priflauf.

Nach dem Priflauf zeigt die Maschine die neuen Werte
der Gewichte und ihre Anbringung auf der Felge an.

Im Lauf des Vorgangs des geometrischen Matchens ist
es mdglich, Schritt fur Schritt zu den vorhergehenden Bildern
zurlickzukehren, indem man die Taste F5 drickt. Wenn
man F1 drickt, erscheint das Auswuchtbild wieder; wenn
man ESC oder STOP drickt, kehrt man zum “Optima-
Matching” zurlick; von dort kann man durch Dricken von
F1 den vorher unterbrochenen Vorgang des geometrischen
Matchens wieder aufnehmen.
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7.10.5 MOAINOHKA B PEXXUME OPTIMA

BapuaHTbl gocTyna k npoueaype NoAroHKM:

1) BpyuHyto,
Ha akpaHe pexwuma Optima,
* Haxmute F1 n Bbibepute Optimisation Entry Screen
(1, Puc. 7-61).
* BbibepuTe ogHy U3 onuuii;
- F2 MpopomxeHre npepBaHHON NOATOHKM.
- F3 LleHTpoBka no Bcemy konecyl.
- F4 LleHTpoBka no oboay.

2) ABTOMaTmyecku,

Mpu cobntogeHnn cnegyroLmx yCnoBuin:

« OyHkuma «FONbIA» OUCK oTknioveHa (YcTaHOBUTBL
“Disabled” gns nyHkta «RIM ONLY» B okHe HACTPOEK
OPTIMA.

* BbinonHuTb LmKN 06paboTkn OTAENbHO ANns AWcCKa.

7.10.5.1 FeomeTpunyeckas noaroHka

B KOHLIe n3amepuTensHOro LMKINa Koneca CTaHoK MOXET
NpPeanoXuTb reOMETPUYECKYHO NOAMOHKY (3Ha4OK B
BEPXHEM NIEBOM Yrny 3KpaHa), KoTopas MOXeT
3HaYMTENbHO YNYYLLNTL XapakTepUCTMKKL koneca. [ns
BbIMOSIHEHNS 3TON NPOLEAYPbI BLINOMHUTE CreayoLlee:
* Haxmute knaBuwy F3 B okHe Optimization Entry
Screen ana  3anycka npouedypbl. Cucrtema
yrnpaBrneHus cTaHka npeanoXuT yCTaHOBUTL KONeco
Hunnenewm Beepx (Puc. 7-62).
* Haxxmute F6 ana noatesepxaeHns onepawumu.

* [locTaBbTe Ha MOKpPbLIWKE OTMETKY B MOJIOXEHWMU,
NpeanoXeHHOM cucTemon ynpaeneHus (puc. 9.4.1-
2) n HaxmuTe knasuwy F6 And noaTrBepXaeHus.
Hdanee cuctema npeanoXuT yCTaHOBUTb MOKPbILLKY
Ha LUMHOMOHTaXHbIA CTaHOK, 4TOObl COBMECTUTb
OTMEeTKY C Hunnenem koneca (puc. 9.4.1-3).

* [locre MOHTaxa LUMHbI YCTaHOBMTE KOJIECO Ha CTaHOK U
HaxkmuTe knaBuwy F6 ana nogtBepxgeHuns. Cuctema
yNpaBneHus MPEeAroXWT  BbINOMHUTb  KOHTPOSbHbIV
umkn. (Haxmure knasuwwy F4, 4tobbl cpasy npUCTynuTb
K BbIMOMTHEHMWIO KOHTPOMBHOIO LiKIia GueHni).

* OnycTute 3alMTHbIA KOXYyX U Haxmute START:
3anyCTUTCS KOHTPOMbHBLIN LINKI.

[Mocne 3aBeplUeHUs KOHTPOMbHOMO UMWKNa cucTema
ynpaBneHuss NpeacTaBUT HOBble 3Ha4YeHWs BEeCcOB W
MecCTa UX PacnonoXeHus.

Bo Bpems npouenypbl reomeTpuyeckor MNOArOHKU
MOXHO Llar 3a LaroM BepHYTbCA K npeablayLimm
3KpaHam C nomouwblo knasuwm F5. Knasmwa F1
NMo3BOMUT  OTKPbITb  3KpaH BANTAHCUPOBKWU;
ucnonb3ynte knasuwm ESC nnn STOP ansa sosBpaTa
B 3KpaH nogroHkn Optima; B 3Tom akpaHe HaxmuTe F1
ans NpoAoImKeHNs npepsaHHOM npoueaypsbl
reoMeTpu4eCcKom NOSroHKM.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.5 OPTIMA MATCHING

There are two ways to access the Matching procedure:

1) Manually,
From an Optima screen,
* Press F1 and select Optimisation Entry Screen (1, Fig.
7-61).
* From here you can continue with:
- F2 Continues the interrupted Matching.
- F3 Matching from complete wheel.
- F4 Matching from rim only.

2) Automatically,

by observing the following conditions:

* RIM ONLY function OFF (“Disabled” for

RIM ONLY item in "OPTIMA SETTINGS" screen).
* Perform the rim only run.

7.10.5.1 Geometric Matching

At the end of the wheel measuring run the balancer may
prompt carrying out a geometric matching (icon at the
top left of the screen), whose diagnosis can provide a
substantial improvement to the wheel performance. To
start the geometric matching procedure proceed as
follows:

* Press F3 on the “Optimization Entry Screen” screen to
start the procedure. The control software prompts to
position the wheel valve at 12 o’clock (Fig. 7-62).

* Press F6 to confirm the operation.

* Mark the tire in the position suggested by the control
software (fig. 9.4.1-2) and press F6 to confirm. The
control software suggests moving the tire to the tire
changer in order to align the mark on the tire with the
wheel valve (fig. 9.4.1-3).

e After the tire changer, clamp the wheel on the balancer
and confirm with F6. The control software prompts to
carry out a checking cycle. (Press F4 to carry out a
checking cycle of the runout directly).

* Lower the wheel guard and press START: the balancer
will start the checking cycle.

At the end of the checking cycle the control software will
suggest the new value of the weights and their location
on the rim.

During the geometric matching procedure you can return
step by step to the previous screens by pressing Fb5.
Pressing F1 displays the balancing screen; press the
ESC or STOP keys to return to the “Optima Matching”
screen; from this last press F1 to continue the previously
interrupted geometric matching procedure.
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7.10.5.2 Geometrisches Matchen nur mit der Felge

(Abb. 7-65)

* Nachdem man die zu prifende Felge auf die
Auswuchtmaschine gespannt hat, driickt man im
“Optima-Matching” die Taste F6.

» SchlieBen Sie den Radschutz und dricken Sie die
START-Taste. Die Laserscanner messen den
Hoéhenschlag des Woulstsitzes. Nach der Messung
erscheint die Anzeige, das Felgenventil in 12 Uhr-
Position zu bringen (Abb. 7-66).

* Driicken Sie zur Bestatigung F6.

» Spannen Sie die Felge ab und befestigen Sie sie auf
der Reifenmontiermaschine, um den Reifen zu montieren
(Abb. 7-67).

* Nach der Montage des Reifens spannen Sie das Rad
(Felge + Reifen) wieder auf der Auswuchtmaschine auf
und bestatigen Sie mit F6.

» Schlieen Sie den Radschutz und dricken Sie die
START-Taste. Die Auswuchtmaschine berechnet den
Hohenschlag mit montiertem Reifen.

Um das geometrische Matchen des komplett montierten
Rades durchzufiihren, gehen Sie vor, wie im Absatz
“Geometrisches Matchen” angegeben.

7.10.5.3 Diagnose nur mit der Felge

Mit optima ist es mdglich, nur die Felge zu analysieren
und Berechnungen Uber ihre Strukturparameter zu erhalten
- unabhangig vom Reifen und nur auf die Felge beschrankt.
Wenn man nur die Felge aufspannt, erkennt die Maschine
immer automatisch das Vorhandensein einer Felge ohne
Reifen.

Um die Funktion ,Diagnose nur der Felge" zu erreichen,
missen Sie nun Folgendes tun:

* Im Bild ,Optima Parameter" bei der Position ,NUR
FELGE" ,1" aktivieren (m, Kapitel 10).

* Den Messlauf durchfiihren.

Wahrend des Messlaufs erfolgen die Messungen an den
seitlichen Innenprofilen und an den Waulstsitzen

(Abb. 7-68). Die Erfassungsstellen der Laser an der Felge
entsprechen den Berlhrungspunkten, die mit einer Kugel vom
Durchmesser 16 mm erhalten werden; siehe Abb. 7-69.

Am Ende erscheint die Grafik mit den Kurven des Héhenschlags
des rechten und des linken Wulstsitzes (Abb. 7-70).
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7.10.5.2 NeomeTpuryeckas NnoaroHKa no AUCKY

(Puc. 7-65)

» [Ins npoBegeHVs aHanusa Aucka yCTaHOBWUTE ero Ha
CTaHOK U Haxmwute knasuwy F6 B okHe MOLAMOHKU
OPTIMA.

* Onyctute 3aWUTHBIN KOXYX W HaXMWUTE KHOMKY
START: nasepHble cKaHepbl Npou3BedyT 3aMepsbl
bveHn obopa, nocne 4vero cuctema ynpasBfeHus
NpeanoXuT yCTaHOBUTb AWUCK HUNNenem Beepx. (Puc.
7-66).

* Haxxmute knaesuwy F6 ana noaTBepXxaeHus.

* CHUMUTE ANCK U YCTAHOBUTE €ro Ha LUIMHOMOHTAXHbIN
CTaHOK AN NOAroHkU nokpbiwkn (Puc. 7-67).

» [locne MoOHTaxa MOKPLILKMA YyCTaHOBUTE KONEeco Ha
0anaHCMPOBOYHLIN CTAaHOK WM HaxmuTe Knasuwy F6
ANa noaTBepPXOeHNS.

» OnycTuTe KOXyx Koneca u Haxmute knasuwy START:
CTaHOK MPOAOMKNT pacyeT BGueHun koneca B cbope ¢
MOKPbILLKOW.

[ns reomeTpmyeckon NOAroHKM Koreca B coope crnegynte
yKka3aHuaM pasgena “leomeTpuyeckast ToAroHka”.

7.10.5.3 JuarHocTUKa gucka

Pexvm Optima nossBonsetr npou3BecTU OTAENbHbIV
aHanu3 pgucka (6e3 nokpbiwkM) M obpaboTatb ero
KOHCTPYKLMOHHbIE MapameTpbl.

lMpn ycTaHOBKE kKomeca CTaHOK aBTOMaTU4eCKu
onpegensieT HaNM4ne/oTCyTCTBME NMOKPLILLKA Ha HEM.

[nsa akTuBaumn yHKUMN OTAENBbHON ANarHOCTUKK Ancka:
* ycTaHoBuUTe 3HaveHue "1" ona nyHkra «RIM ONLY» B
OKkHe napameTpoB pexuma OPTIMA (m, pasgen 10).

* 3anycTuTe Koneco.

Bo Bpemsa uukna o6paboTkm Koneca npon3BogaTcs
3amepbl OOKOBbIX U pagnanbHbiX OUEeHUI KaHaBOK
BHyTpu oboga (Puc. 7-68). JlaszepHasa cuctema
namepsieT bueHna kaHaBok oboga B TOUKaxX MX
ConpsiXXeHns ¢ BOOOpaXkaemMow OKPY>KHOCTbIO
anameTpom 16 MM, Kak MokasaHo Ha puc. 7-69.

B KoHUe uukna noseatcs rpadoukn paguanbHbiX OueHuin
npasow v nesow kaHaBok oboaa (Puc. 7-70).

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.5.2 Geometric matching with only the rim

(Fig. 7-65)

« After having clamped the rim to analyse on the balancer,
press F6 on the “OPTIMAMATCHING” screen.

» Lower the wheel guard and press the START key: the
laser scanners carry out the runout measurement in the
bead seats. At the end of the measurement the control
software prompts the alignment of the rim valve at 12
o’clock (Fig. 7-66).

* Press F6 to confirm.

* Release the rim and move it to the tire changer to fit the
tire (Fig. 7-67).

« After the tire changer, clamp the wheel (rim + tire) on
the balancer and confirm with F6.

» Lower the wheel guard and press START: the balancer
will proceed with the runout calculation with the tire fitted.

To carry out the geometric matching of the complete wheel
proceed as indicated in the “Geometric matching” section.

7.10.5.3 Rim Only Diagnosis

Optima can be used to perform an analysis of the rim
only and to process its structural parameters,
independently of the tire.

If only the rim is clamped, the machine always
automatically recognises the presence of a rim without
the tire.

To activate the "Rim only diagnosis" function:

* enable "1" in the "Optima Parameters" screen at the
"RIM ONLY" item (m, Section 10).

« start the run.

During the run measurements are taken on the lateral
internal profiles and on the bead recesses (Fig. 7-68).
The laser reading positions on the rim are the same as
the contact points obtained with a circle with 16mm
diameter, as shown in figure 7-69.

When the run is complete, the graph showing the curves
for the radial Run-out of the right and left bead recesses
appears (Fig. 7-70).
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Nur in der Funktion "NUR FELGE" befinden sich in der Grafik
drei Anzeigen in verschiedenen Farben, um die Spitzenstellung
der ersten Harmonischen fiir Folgendes anzuzeigen:

Sitz des linken Wulstes - gelbes Dreieck Sitz des
rechten Wulstes - rotes Dreieck Durchschnitt der
gesamten Felge - graues Dreieck.

Wenn man die Felge dreht, wird sie in jeder der Spitzenpositionen
durch die Bremse angehalten, um das Markieren der Felge zu
erleichtern. Die Spitzenmarkierungen an der Felge kénnen spater
mit der Mindestmarkierung auf dem Reifen kombiniert werden.
» Driicken Sie F2 fur weiter Informationen Uber die
Unrundheit der Felge (Abb. 7-71).

Auch in diesen Grafiken erscheinen die Spitzenanzeigen
der ersten Harmonischen zusammen mit der
Positionsbremse.

Die Diagnose "NUR FELGE" verwendet spezielle
Schwellenwerte, unabhangig von denen, die flr das ganze
Rad verwendet werden. Die im Werk eingestellten Werte
sind folgende:

Hohen-/Seitenschlag erste Harmonische = 0,5
Spitze-Spitze-Hohen-/Seitenschlag = 0,7.

Die Werte kénnen vom Anwender im Mend "OPTIMA
PARAMETER" geandert werden.

Anmerkung: Die Aktivierung der Funktion ,NUR
FELGE" ermdglicht es aulerdem,
automatisch einen Bericht speziell nur fur
die Felge ,Diagnosebericht der Felge"
auszudrucken (wenn der optionale Drucker
vorhanden ist) (siehe Kapitel 9.9).

Anmerkung: Diese Funktion verlangert den
Messzyklus, der dann insgesamt 55
Sekunden dauert.
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Tonbko ana  dyHkumn RIM - ONLY Ha rpaduke
oTobOpaxkaloTCsl TP Pa3HOLBETHbIX Mapkepa BepLUMH
nepBO rapMOHUKMK:

JleBasi kaHaBka 060aa — XenTbln TPEYronbHNUK

MpaBas kaHaBka 0604a — KpacHbIA TPEYronbHUK
CpenHee 3HayeHuWe Ans BCEro Avcka — cepbin
TpeyronbHWK

Mpn noBopoTe Koneca cpabaTtbiBaeT TOPMO3 B KaXa0M
MOMOXEHUN BEPLUMH TapMOHUK, 4TO MO3BOMsET
obnerynTb MapkMpoBky oboaa, ucnomnb3ys npu 3TOM
MWHUMYM OTMETOK Ha MOKPbILLKE.

*  Haxmute knaeuwy F2  gna nonyyeHus
AononHuTensHon nHdopmaunm o uerHnsx (Puc. 7-71).
[aHHble rpacdukn Takke npeacTaBnsioT MapKepbl
BEPLIMH  MEepBbIX FAPMOHUK B  COYeTaHun C
NonoXeHnsMu, Koraa cpabaTbiBaeT TOPMO3.

[aHHbIn pexxum gnarHoctukm obopa amcka RIM ONLY
uMeeT  COBCTBEHHbIE npegenbHble  3HA4YeHws,
OTNNYHbIE OT 3HaYeHWW Aanst korneca B cbope.
YcTaHoBMEeHbI crneaytowme 3aBOACKNE 3HAYEHUST:

PagunanbHoe/6okoBoe GMeHne nepeon rapmoHukm = 0.5

PagnanbHoe/6okoBoe BreHne mexay BeplumHamn = 0.7.

B meHo napameTtpoB pexuma OPTIMA 3Tn 3Ha4yeHus
MOXHO OTpefaKTMpoBaThb.

MpumevaHue: lMpn Hanuuum npuHTepa dYHKUMSA
RIM ONLY nosBonsetr pacneyartaTtb
cneumanbHbli  OTYET O pesynbTaTax
JONarHocTuKun obona  gucka ("Rim
diagnostic report") (cm. pasgen 9.9).

Mpumevanne: [daHHaa  yHKUMS  YONUHAET
na3mMepuTenbHbIN LWk 4o 55 cekyHa.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

Only in the RIM ONLY function, the graph shows three
different coloured markers, indicating the first harmonic
peak position for:

Left bead recess - Yellow triangle
Right bead recess - Red triangle
Mean of the entire rim - Grey triangle

When the rim is turned, it will be stopped by the brake in
each peak position, to facilitate rim marking. The peak
markings on the rim can then be suitably combined with
the minimum reference present on the tyre.

* press F2 for further information about the rim Runout
(Fig. 7-71).

These graphs also show the first harmonic peak markers,
combined with the Position Brake.

The "RIM ONLY" diagnosis uses specific limit values,
irrespective of those used for the whole wheel. The factory
values set are:

First harmonic Radial/Lateral Runout = 0.5

Peak to Peak Radial/Lateral Runout = 0.7.

The values can be changed by the user in the "OPTIMA
PARAMETERS" menu.

Note: Activating the "RIM ONLY" function also
allows a specific printed report to be obtained
(if optional printer is present) for the rim only
"Rim diagnostic report" (see Section 9.9).

Note: The function lengthens the measuring cycle to
a total of 55 seconds.
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Balancer operating mode

Wheel radial runout limit (1st harmonic)
Rim runout measurement

Runout displayed units
Wheelradialrunout limit (Peak to Peak)
Measurement of wheel data

Rim radiallateral runout limit (1st harmonic)
Rim radiallateral runout limit (Peak to Peak)
Tread Depth Limit

Wheel Pull Measurement

Rim-only runout measurement

Rim radial runout limit (Peak to Peak)

Rim radial runout limit (1st harmonic)

Rim lateral runout limit (Peak to Peak)

Rim lateral runout limit (1st harmonic)

Flat spot detection

Wheel runout in multiple positions
Multiple runout harmonic display
Equivalent Radial Force Variation

Spring rate factor
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7.10.6 Wahl des Betriebsmodus

Die Auswahl einiger Funktionen (Aktiviert / Deaktiviert)
und die Einstellungen der Schwellwerte durch den
Bediener haben einen direkten Einfluss auf die
Unrundheitsberichte und auf die erweiterten Funktionen,
die die Maschine am Bildschirm anzeigen kann.

Vom Optima-Modus aus kénnen Sie fir die hier unten
angegebenen Parameter personalisierte
Auswahlmdglichkeiten festlegen.

7.10.6.1 OPTIMA PARAMETER
(Abb. 7-72)

A) Auswahl des gewlinschten Betriebsmodus fir die
laufende Sitzung. Voreingestellter Modus: Optima Full
Diagnostic.

B) Grenze (Schwelle) fir den Héhenschlag der Ersten
Harmonischen des Rades. Voreingestellter Wert: 0.7
mm.

C) Messung von Hoéhen- bzw. Seitenschlag der Felge
(wenn der Wert “Grenze Uberschritten” ist, erfolgt die
Messung nur, wenn die Schwelle Uberschritten wird;
wenn der Wert "Immer" ist, erfolgt die Messung
immer). Voreingestellter Wert: Immer.

D) Auswahl der MaReinheit von HOhen- bzw.
Seitenschlag in mm oder Zoll. Voreingestellter Wert:
mm.

E) Grenze (Schwelle) fur den Spitze-Spitze-Wert des
Hohenschlages des Rades. Voreingestellter Wert: 1,5
mm.

F) Das Scannen zur Erfassung der Raddaten erfolgt
immer beim ersten Messlauf. Mit dieser Funktion
kann man die Aktivierung der Laserscanner bei den
Laufen nach dem ersten ausschalten, sodass die
Arbeitszeiten optimiert werden, falls es noétig sein
sollte, mehrere Messlaufe an einem Rad
durchzufthren.

Wenn man den Wert O einstellt, erfolgt das Scannen
automatisch und nur beim ersten Messlauf nach
Aufspannen des Rades.

Wenn man den Wert 1 einstellt, erfolgt das Scannen
automatisch bei jedem Messlauf des Rades.

G) Grenze (Schwelle) fir den Hohen-/Seitenschalg der
1. Harmonischen nur der Felge. Voreingestellter Wert:
0,7 mm.

H) Grenze (Schwelle) fur den Spitze-Spitze-Wert des
Hohen-/Seitenschlag nur der Felge. Voreingestellter
Wert: 1 mm.

[)  Zur Einstellung des Schwellwerts fur die Tiefe des
Reifenprofils (TDI-Funktion). Die Skala reicht von 0
bis 10 mm (0-0,400 Zoll). Voreingestellter Wert: 1,7
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7.10.6 CmeHa paboumnx pexxmmoB

BkroueHne w©  oTkNoYeHME  OTAEmNbHbIX  (DYHKLMA,
M3MEHEHME nNpedenibHbIX  3Ha4YeHUK, BbINOSHSEMbIE
onepaTtopoM, HaNPSAMYH BNUSIKOT HA pe3ynbTaTbl OTYETOB
0 OueHusax n Ha paboTy AONOMHUTEMbHbIX (YHKLNNA,
oTobpaxkaemblx Ha AKpaHe.

B pexume Optima MOXHO 3adaTb COGCTBEHHbIE
3HaYeHus1 4N napamMeTpoB, YKa3aHHbIX HUXE.

7.10.6.1 HACTPOWKU PEXXMMA OPTIMA
(Puc. 7-72)

A) Pexum paboTbl TEKYLLIEN NpOrpamMmmbl.
3aBopackas yctaHoBka: Optima Full Diagnostic.

B) [lpepenbHoe 3HadeHWe AnS NEpBON FapMOHUKM
OveHun koneca.
3aBopackas yctaHoBka: 0,7 MM.

C) Mopsigok naMepeHust BreHnn Koreca (ecrv YCTaHOBMEHO
3HadeHre “Limit exceeded’, TO u3mepeHua Oyayt
MPOBOAUTLCA TOMBKO MPU MPEBBILLEHUN MPEAEnbHOrO
3HAYEHVT; €CrM YCTaHOBMEHO 3HadeHne "Always', To
u3vepeHnst ByayT mpomsBoauTLCH Bcerga). 3aBoAcKas
ycTaHoBka: Always.

D) EavHuua namepeHus bueHun (MM unm gonmbl).
3aBoackasi yCTaHOBKaA: MM.

E) T[lpepenbHoe 3HayeHMe [OBOWHOM aMNUTyabl
pagunanbHbIX OMeHnN.
3aBopckas yctaHoBka: 1,5 Mm.

F) OnpegeneHve pa3mepoB korneca paspeLleHo TONbKO
ONnst  NepBOro  mMaMeputenbHoro uukna. [laHHas
QYHKUMST  MO3BOMSET  OTKMOYUTL  CKaHMpOBaHMWE
nasepamu MNocrneaywLlmMx WOEHTUYHbIX KOMec B
Liensix 3koHOMUKU paboyero BpemeHu. pu yctaHoBKe
3HaveHna  “0”  ckaHuMpoBaHWe  NPOU3BOAUTCSA
aBTOMAaTUYECKN " TOmNbKO ans nepBoro
n3MepuTenbHOro uukna. Npu ycTaHoBKe 3HaAYeHMs!
“1” koneca aBTOMAaTUYECKM CKaAHUPYIOTCS B KaXKOOM
N3MepUTENbHOM LMKIEe (3aBOACKas YCTaHOBKA).

G) T[pepenbHoe 3HayeHWe pagmManbHOro/60KoBOro
OveHMs nepBOW rapMoHuKM Onsi oboda [fgucka.
3aBopgckas yctaHoBka: 0.7 MM.

H) TlpenoenbHoe 3HayeHWe [BOWHOW aMnnAUTyAbl
paguanbHoro/6okoBoro 6ueHus ans oboga gucka.
3aBopfckasi ycTaHoBKa: 1 MM.

[) TMpepenbHoe 3HayeHne rmybuHbl npoTtekTopa (TDI).
OnanasoH 0...10 mm (0-0,400 yHuwmin). dns
OTKITOMEHUSA JaHHON pyHKUUKM ycTaHoBuTe O nnn
“0,00”; 3Ha4oK Ha aKkpaHe uc4yesHeT. 3aBoackas
yctaHoska: 1,7 MM (0,068 yHUMR).

K)  OTkntoveHne yHKUMM OOKOBOM TAMM C LENbHO
onTMMu3aumm paboyero BpemeHu, Korga 9dTa
WHpopmaumss He TpebyeTtca. [daHHaa dyHKUMSA
OOoIkHa ObITb BKNtoYeHa B pexume "Set of Wheels"
(komnnekT konec). YctaHosuTe "Disabled”, 4To6bl
OTKMOUNTL  PyHKUMIO BGokoBOM TArM. 3aBoackas
yctaHoBka: Enabled (BKIJ1.).

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.6 Changing modes of operation

The selection of certain functions (Enabled / Disabled)
and the threshold settings by the operator, influence
directly the Runout reports and the advanced functions
that the machine displays on the screens.

From the Optima Mode you can select custom settings
for the parameters listed below.

7.10.6.1 OPTIMA SETTINGS
(Fig. 7-72)

A) Sets the Operating Mode for the current session.
Preset value: Optima Full Diagnostic.

B) Limit (threshold) for wheel first harmonic radial runout.
Preset value: 0.7 mm.

C) Sets the rim runout measurement (if the value is “Limit
exceeded” the measurement occurs only if the
threshold is exceeded; if the value is "Always" the
measurement occurs always). Preset value: Always.

D) Runout measurement unit selection in mm or inches.
Preset value: mm.

E) Limit (threshold) for wheel peak to peak radial runout.
Preset value: 1,5 mm.

F) The wheel data detection scan occurs always during
the first measuring run. This function allows the
exclusion of the activation of the laser scanner in the
following measuring runs, in order to optimise the
operating times whenever it is necessary to carry out
more than one measuring run for the same wheel. By
assigning value “0” the scan occurs automatically and
only at the first measuring run, after fixing the wheel.
By assigning value “1” the scan occurs automatically
at every wheel measuring run (Preset value).

G) Limit (threshold) for the Radial/lateral Runout of the
1st Harmonic of the rim only. Preset value: 0.7 mm.

H) Limit (threshold) for peak to peak radial/lateral runout
of rim only. Preset value: 1 mm.

[) Setthe limitvalue for the Tread Depth TDI. The scale
is 0to 10 mm (0-0,400 ince). Set the value 0 or “0,00”
to disable the function; no icon appears on screen.
Preset value: 1,7 mm (0,068 ince).

K) Excludes the Pull reading, in order to optimise the
operating times, when this information is not required.
The function must be enabled when operating the
advanced function "Set of Wheels". Set as "Disabled"
to cancel the Pull reading during the run. Preset value:
Enabled.
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Balancer operating mode

Wheel radial runout limit (1st harmonic)
Rimrunout measurement

Runout displayed units

Wheel radial runout limit (Peak to Peak)
Measurement of wheel data

Rim radiallateral runout limit (1st harmonic)
Rim radiallateral runout limit (Peak to Peak)
Tread Depth Limit

Wheel Pull Measurement

Rim-only runout measurement

Rim radial runout limit (Peak to Peak)

Rim radial runout limit (1st harmonic)
Rim lateral runout limit (Peak to Peak)
Rim lateral runout limit (1st harmonic)
Flat spot detection

Wheel runout in multiple positions
Multiple runout harmonic display

Equivalent Radial Force Variation

Spring rate factor
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K)

M)

N)

0)

P)

Q)

R)

mm (0,068 Zoll). Stellen Sie den Wert “0” oder “0,00”
ein, um die Funktion zu deaktivieren; auf dem
Bildschirm erscheint kein Symbol mehr.

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Erfassung des
Seitenzugs abschalten, um die Betriebszeiten zu
optimieren, wenn kein Interesse flir diesen Wert
besteht. Die Funktion muss aber auf jeden Fall
aktiviert werden, wenn man die erweiterte Funktion
"Radersatz" verwendet. Sie wird auf "Deaktiviert"
gestellt, um die Erfassung des Seitenzugs beim
Messlauf zu ubergehen. Voreinstellung: Aktiviert

Ermdglicht die Auswahl der erweiterten Diagnose NUR
DER FELGE.

Auswahl "Aktiviert" = Aktiviert die erweiterte Diagnose
NUR DER FELGE. Auswahl " Deaktiviert" = Aktiviert
den automatischen Ubergang zum Vorgang des
Matchens, sobald die Maschine erfasst, dass nur die
Felge vorhanden ist.

Grenze (Schwelle) fir den Spitze-Spitze-
Héhenschlag NUR DER FELGE. Voreingestellter
Wert: 0.7 mm.

Grenze (Schwelle) fur den Hdhenschlag der
Ersten Harmonischen NUR DER FELGE.
Voreingestellter Wert: 0.5 mm.

Grenze (Schwelle) fur den Spitze-Spitze-
Seitenschlag NUR DER FELGE. Voreingestellter
Wert: 0.7 mm.

Grenze (Schwelle) fir den Seitenschlag der
Ersten Harmonischen NUR DER FELGE.
Voreingestellter Wert: 0.5 mm.

Zur Verwaltung der Option “Flat Spot Suche”. Bei
dieser Funktion werden Abflachungen des Reifens
festgestellt. Sind solche vorhanden, erscheint auf dem
Eingangsbild von Optima eine Warnmeldung. “1” =
Aktivierung der Suchfunktion. “0” = Deaktivierung.
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M) [ononHuTtenbHas anarHocTuka pexuma RIM ONLY.
3HaveHre "Enabled" aktmBupyeT LOMONHUTENBHYHO
avarHoctTuky pexmvma RIM  ONLY. 3HaveHne
"Disabled” 3agaeT aBTOMaTU4eckuin nepexog K
npouenype MNMOAMOHKW, ecnu craHok onpepenut
Hanuuune ancka 6e3 NOKPbILLKM.

N) MNpegenbHoe 3HaYeHne 4BONHON aMNUTYAbl
paguanbHbix 6ueHun gns pexuma RIM ONLY.
3aBoackast yctaHoBka: 0,7 MM.

O) MNpepenbHoOe 3HaYeHne pagmanbHbIX BUeHun
nepBovi rapMoHukn ans pexvma RIM ONLY.
3aBopackas yctaHoBka: 0.5 MMm.

P) MNpegenbHoe 3HavyeHne ABOMHOM aMNnUTyabl
BokoBbIx 6BueHnn gnsa pexvma RIM ONLY.
3aBopackas yctaHoBka: 0.7 MM.

Q) NpepnenbHoe 3Ha4yeHne BOKOBbLIX BUEHNIA NepBOn
rapmMoHukn ons pexmma RIM ONLY. 3aBoackas
yctaHoska: 0.5 mm.

R) ®yHkuua oBHapyXeHus nNIoCKOro nsaTHa Ha
nokpbiwke. [pyu oBHapyXeHunm NNOCKUX MSATEH
nosiBNseTcA npeaynpexgjaimowee coobuieHne B
okHe Optima Access.

“1” = BKJ1.. “0” = BbIKI.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

M) Allows selection of RIM ONLY advanced diagnosis.
Select "Enabled" = Enables RIM ONLY advanced
diagnosis. Select "Disabled" = Enables automatic
switching to the MATCHING procedure if the machine
detects the presence of the rim only.

N) Limit (threshold) for RIM ONLY peak to peak radial
Runout. Preset value: 0.7 mm.

O) Limit (threshold) for RIM ONLY first harmonic radial
Runout. Preset value: 0.5 mm.

P) Limit (threshold) for RIM ONLY peak to peak lateral
Runout. Preset value: 0.7 mm.

Q) Limit (threshold) for RIM ONLY first harmonic lateral
Runout. Preset value: 0.5 mm.

R) Manages the Find Flat Spot option. This function
detects flattening of the tread. If flat spots are
detected, an alert message appears in the Optima
Access screen page.

“1” = Enables search. “0” = Disables search.
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7.10.7 Bericht drucken

Das Ausdrucken des Berichts (nur mit dem optionalen
Drucker méglich) bietet eine Ubersicht tber die
technischen Informationen.

Die bei der Analyse der Felge oder der Felge mit
aufgespanntem Reifen gespeicherten Informationen
kdnnen auf Papier auf ein ,Report" genanntes Blatt
gedruckt werden.

Es gibt zwei Arten von Report, die automatisch von der
Maschine ausgewahlt werden.

- Diagnosereport der Felge

Der nach einem Priiflauf einer Felge ohne Reifen ausgedruckte

Report zeigt folgende Informationen:

(Abb.7-75)

a) Dynamische Unwucht (rechts und links). Statische
Unwucht.

b) Grenze (Schwellen) fir die Unrundheit der Ersten
Harmonischen und dem Spitze-Spitze-Wert (des Hohen-
/ Seitenschlags) der Felge.

c) Empfohlene Position zur Platzierung der Gewichte

d) Spitze-Spitze-Wert der Unrundheit am linken Wulstsitz.

e) Grafik mitdem Verlauf der Unrundheit am linken Wulstsitz
(blaue Kurve).

f) Grafik mit dem Verlauf der Ersten Harmonischen am
linken Wulstsitz (rote Kurve).

d1) Spitze-Spitze-Wert der Unrundheit am rechten Wulstsitz.

el) Grafik mit dem Verlauf der Unrundheit am rechten
Woulstsitz (blaue Kurve).

f1) Grafik mit dem Verlauf der Ersten Harmonischen am
rechten Wulstsitz (rote Kurve).

g) Spitze-Spitze-Werte des Seitenschlags (links und rechts)
der Felge.

h) Grafik mitdem Verlauf des linken Seitenschlags der Felge
(blaue Kurve).

i) Grafik mit dem Verlauf des rechten Seitenschlags der
Felge (griine gestrichelte Kurve).

k) Index der 12-Uhr-Stellung der Felge zum Zeitpunkt des
Ausdrucks (griine Linie).

- Reportder Laufeigenschaften des Rads
Der nach einem Priflauf eines vollstdndigen Rads
ausgedruckte Report zeigt folgende Informationen:

(Abb.7-76)
j) Gesamtwert der Unrundheit von Felge und Reifen
zusammen.

m) Schwellenwert des Seitenschlags des Rads.

n) Aquivalente statische Unwucht, die durch die
gemessene Unrundheit hervorgerufen wird.

0) Empfohlener optima-Vorgang.

ol) Prozentsatz der Verbesserung, die durch den
empfohlenen optima-Vorgang erreicht werden kann.

p) Gemessene dynamische Unwucht (rechts und links).

gq) Statische Unwucht, die aus den gemessenen
dynamischen Komponenten errechnet wurde.

r) Empfohlene Position zum Anbringen der Gewichte.
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7.10.7 Tleyatb oT4yeTOB

PacneyaTka otyeTa (BO3MOXHA TOMLKO C OpUrMHArbHBIM
NpuUHTEPOM) NpeacTaBnsieT cobon CBOAKY TEXHUYECKOWN
WHopmaunn.

MHdopmauums, nonyyeHHas BO BpeMs aHanusa gucka unm
Koneca B cbope, MoxeT 6bITb pacneyaTtaHa B Buae
oTyeTa. CTaHOK aBTOMaTU4eCKN BbIOMPAET OAMH 13 OBYX
BUOOB OTYETOB:

- OTyeT AMaArHoCTUKMU gUcKa

Pacneuvatka pe3ynbTaToB aHanu3a aucka 6e3 noKpbILLKK;

(Puc.7-75)

a) [OdvHamunyeckun aucbanaHc (NpaBbivi U NEBbIN).
Cratndeckuin aucbanaHc.

b) MpenenbHble 3HaYeHNsT pagmanbHbIX/GOKOBbLIX GMEeHWU
O5151 NepBON rapMOHUKN U ANA ABOMHON aMnnuTyabl.

c) PekomeHayemble MecTa yCTaHOBKW rpy30B.

d) BenuuuHa nonHom aMnnuTyAbl OMEeHUn NeBOn KaHaBKu
obopa.

e) paduk GueHmn neson kaHaBkn oboaa (CMHASA kpuBas).

f) Tpadmk nepBow rapMoOHUKM NeBon kaHaBkM oboaa
(kpacHas kpusas).

dl) BenuuuHa nonHon amnnutyabl GueHnii npason
kaHaBku obopa.

el) pacuk GueHni npaBon kaHaBkuM 06oaa (CUHSSA
KpvBas).

fl) Tpacdumk nepBor rapmoHVKM MpaBoOW kaHaekn obopa
(kpacHas kpusas).

g) MakcumanbHoe U MUHMMarnbHoe 3HaveHue OOoKOBbIX
OueHnn oboaa (onsa NpaBon U NIEBOWN CTOPOHbI).

h) Fpacduk OOKOBbIX OMEHW A NEeBON CTOPOHLI
(cuHsia kpmBas).

i) Tpaduk 6okoBLIX BUEeHU NpaBo CTOPOHLI 060aa
(NyHKTMpPHas 3eneHas kpusas).

k) WHgmkatop nonoxeHust HANMens gucka «12 yacos»
(3eneHas nuHms).

obona

- OT4YeT AMArHOCTUKM Korneca

Pacnevatka pe3ynbTaToB aHanusa koneca B cbope:

(Puc.7-76)

j)  O6was BennymHa GreHun koneca B coope.

m) [pegenbHoe 3HaYeHne pagunanbHoro brueHus koneca.

n) OKBMBANEHTHbIA CTAaTUYECKUI aucbanaHc,
paccuynTaHHbIA HA OCHOBE 3aMepOB BUEHUN.

0) PekomeHgyemas npouenypa pexvma Optima.

01) TMpOLEHT yNyuLLIEHMS], KOTOPbIN MOXHO AOCTUYL OT BHEAPEHUS
pekoMeHayeMon npoLeaypbl pexkuma Optima.

p) [OuHamudeckuin gucbanaHc (NeBbIA 1 NpaBbIR).

g) Cratnyeckun gucbanaHc, pacCuYMTaHHbIA HA OCHOBE
N3MEpPEHHbIX AMHAMNYECKNX NapaMeTpoB.

) PexkomMeHOyeMmble MecTa yCTaHOBKM rpy3oB.

s) BenuunHa nonHon amnnMTyabl pagmanbHoro GueHus

Koneca B cbope.

t) paduk pagmansHoro 6ueHust koneca B cbope (CMHAS

KpvBasi).

u) [padmk NnepBor rapMoHKKN BrueHui koneca B coope

(kpacHas kpusas).

V)  MakcumanbsHoe 1 MUHMManbHoe 3HavYeHne

pagunanbHoro 6ueHns (NpaBoro 1 NeBoro).

w) [pacuk pagnaneHoro 6ueHus nesomn cTopoHbl oboaa

(cvHsas kpuBas).

x) [padmk pagmanbHOro GueHnst NpaBon CTOPOHDI

o6oaa (NyHKTUpHas 3eneHas Kpueasi).

vl) MakcMmarnbHble N MUHUMarnbHbIE 3Ha4YeHUs BOKOBbIX

O1eHnIn NeBol 1 NpaBo CTOPOH 0boaa.
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7.10.7 Print Report

The report print out (only possible with the optional printer)
is a summary of technical information.

The information saved during rim or rim and tire analysis
can be printed on paper in a sheet called a Report.
There are two types of Report, automatically selected by
the machine:

- Rim diagnostic report
The report print out, after a rim only run, shows the following
information:
(Fig.7-75)
a) Dynamic unbalance (right and left). Static unbalance.
b) Limits (thresholds) for first harmonic and peak to peak
(radial/lateral) rim runout.
c) Suggested position for application of weights.
d) Leftbead recess runout peak to peak value.
e) Graph of left bead recess runout (blue curve).
f)  Graph of left bead recess first harmonic (red curve).
dl) Right bead recess runout peak to peak value.
el) Graph of right bead recess runout (blue curve).
f1) Graph of right bead recess first harmonic (red curve).
0) Rim lateral runout peak to peak values (left and right).
h)  Graph of rim left lateral runout (blue curve).
i)  Graph of rim right lateral runout (dashed green curve).
k) Rim 12 o'clock position indicator at moment of printing
(greenline).

- Wheel performance report

The report print out, after a complete wheel run, shows

the following information:

(Fig.7-76)

j) Rim -tire assembly total runout value.

m) Wheel radial runout threshold value.

n) Equivalent Static Unbalance, induced by Runout
measured.

0) Recommended Optima procedure.

0l) Percentage improvement which can be achieved
using recommended Optima procedure.

p) Dynamic Unbalance measured (right and left).

q) Static Unbalance calculated from dynamic
components measured.

) Suggested position for application of weights.

s) Complete wheel radial runout peak to peak value.

t)  Graph of complete wheel radial runout (blue curve).

u) Graph of wheel total first harmonic (red curve).

V)  Rim (left and right) radial runout peak to peak values.

w) Graph of rim left radial runout (blue curve).

x) Graph of rim right radial runout (dashed green curve).

vl) Rim (left and right) lateral runout peak to peak

values.
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s) Spitze-Spitze-Wert des Hdéhenschlags des
vollstandigen Rads.

t) Grafik mit dem Verlauf des Hohenschlags des
vollstandigen Rads (blaue Kurve).

u) Grafik mit dem Verlauf der gesamten Ersten
Harmonischen des Rads (rote Kurve).

V) Spitze-Spitze-Werte des Héhenschlags (rechts und
links) der Felge.

w) Grafik mit dem Verlauf des linken Héhenschlags der
Felge (blaue Kurve).

X) Grafik mit dem Verlauf des rechten Héhenschlags der
Felge (griine gestrichelte Kurve).

vl) Spitze-Spitze-Werte des Seitenschlags (rechts und
links) der Felge.

wl) Grafik mit dem Verlauf des linken Seitenschlags der
Felge (blaue Kurve).

x1) Grafik mit dem Verlauf des rechten Seitenschlags der

Felge (griine gestrichelte Kurve).

Wenn die entsprechenden zusatzlichen Funktionen
installiert sind, kdnnen auRerdem folgende Berichte

ausgedruckt werden:

- Datenbank der Anwendung der Gewichte
Siehe das entsprechende Kapitel.

- Mehrfache Harmonische (Abb. 7-77)
Siehe das entsprechende Kapitel.
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wl) Mpaduk 6okoBOro OMeHus neBon CTOpoHbI oboaa
(cuHss kpyBas).

x1) [padcmk 6okoBOro GUEHUs NpaBoK CTOPOHbLI 06oaa
(NyHKTUPHas1 3eneHas Kpueasi).

Mpun ncnonb3oBaHUM AONOSHUTENBHBIX (OYHKUMI Ha
neYyaTb TaKkKe BbIBOAATCS:

- Baza AaHHbIX UCNONb30BaHUA rPy30B
CMm. cooTBETCTBYIOLLMI pasen.

- MHorokpaTtHble rapmMoHuku (Puc. 7-77)
Cwm. cooTBeTCTBYIOLLMI pa3gen.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

wl) Graph of rim left lateral runout (blue curve).
x1) Graph of rim right lateral runout (dashed green curve).

If the relative additional functions are installed, the following
reports can also be printed:

- Weight Tracking Database
see relative chapter.

- Multiple Harmonics (Fig. 7-77) See relative chapter.
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7.10.8 Nuchfuihrung Gebrauch Gewicht

Die Funktion "Anwendung der Gewichte" ist in den Modi
OPTIMA und PROFILING verfligbar und besteht darin,
dass die Daten uber die Unwuchten des Rads, d.h. der
Radtyp und die GroRe der Gewichte, die fir seine
Auswuchtung angegeben wurden, gespeichert werden.

Durch das Speichern bleiben die Daten erhalten, die beim
ersten Messlauf nach Aufspannen des Rads auf dem
Flansch der Auswuchtmaschine (Aktivierung der Power-
Clamp-Spannvorrichtung) gemessen werden. Diese Daten
werden dann in den Speicher aufgenommen, wenn das
Rad abgenommen wird.

Mit dieser Funktion ist es moglich, die Zahl aller bis dahin
angewendeten Auswuchtgewichte anzuzeigen und
auferdem auch einen Bereicht mit folgenden Optionen
auszudrucken:

Anwendung der Gewichte in Gramm ab dem Datum
der Installation der Funktion.

Anwendung der Gewichte in Unzen ab dem Datum
der Installation der Funktion.

Anwendung der Gewichte in Gramm ab dem Datum,
an dem der Zahler fur die Anwendung der
Gewichte vom Benutzer auf Null gestellt wurde.

Anwendung der Gewichte in Unzen ab dem Datum,
an dem der Zahler fur die Anwendung der
Gewichte vom Benutzer auf Null gestellt wurde.

Um die Funktion zu aktivieren, 6ffnen Sie die Seite der
"EINSTELLUNGEN?" (4, Abb. 7.47) und folgen Sie diesem
Pfad:

“Einstellung der Messungenn / Nuchfiihrung
Gebrauch Gewicht”,
stellen Sie Freigegeben ein und driicken Sie OK.

Die Seite "Anwendung der Gewichte" wird mit der Taste
F2 auf der Seite FUNKTIONEN abgerufen (1, Abb. 7-80).

Auf der Seite WEIGHT TRACKING:

(Abb. 7-81)
F2: Stelltdie Zahler der Tabelle mit den Teilwerten auf
Null.

F3: Ubergang von der Anzeige der Tabelle der Teilwerte
zur Tabelle der Gesamtwerte (a) und umgekehrt

(b).

F6: Zum Ausdrucken der gerade angezeigten Tabelle.

Anm.: Die Taste F6 ist nur dann sichtbar, wenn der
Drucker aktiviert ist.
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7.10.8 OTcnexuBaHue rpy3oB

DYHKUMS OTCREXMBAHUSA TPY30B AOCTYMNHA B pexmmax
OPTIMA wn PROFILING. OHa npegHasHadeHa Aans
COXpaHeHMs1 OaHHbIX gucbanaHca komeca wnm
PEXMMOB YCTAHOBKM IPY30B N NX BESTUYMH.

B namAtM coxpaHAwTCcA OaHHble, MOMy4YeHHble B
nepsoM uUukrne obpaboTku, nocne 3axuma Koneca Ha
rMaBHOM Bany cTaHka (MexaHu4eckum 3axumom Power
Clamp). CoxpaHeHue gaHHbIX NPOU3BOANTCH B MOMEHT
CHATMSA Koneca.

C nomoLLbio 4aHHOW OYHKLMM NMPOU3BOAMTCA noacyeT
Bcex 6anaHCMpOBOYHbBIX BECOB, MCMOMb30BaHHbLIX OO0
HacTosAWwero MOMEHTa, W BblBO4 Ha neyatb
cneaywowen nHpopmaunn:

KonnyecTBo MCNOMb30BaHHbIX PY30B B rpaMMax ¢
AaTbl NycKa B 3KCnnyataumio.

KonnyecTBo MCNOMb30BaHHbIX FPY30B B YHUUAX C
AaTbl MycKa B 9KCnnyaTaumio.

KonuyecTBo ncnonb3oBaHHbIX FPY30B B rpammax ¢
AaTbl 06HYNeHns nonb3oBaTenemM cyeTymka
rpy3os..

Konu4yecTtso ncnonb3oBaHHbIX FPY30B B YHLMSAX C
AaTbl 06HYNeHns nonb3oBaTenemM cyeTymka
rpy3oB.

AkTnBaums dyHKUMN oTcrnexuBaHusi
npon3BoaNTCA B OKHE HacTpoek (4, Puc. 7.47):

rpysos

YctaHoBute «Enabled» B nyHKTe MeHI0
“Measurements Settings / Weight usage tracking”
(HacTponku nsmepenun / OTcnexmBaHue rpy3os) 1
Haxxmute OK.

OTKpbITb OKHO OTCMNEXWBAHUS TPY30B MOXHO Ha
aKpaHe pyHkumn knasuwen F2 (1, Puc. 7-80).

B nosiBMBLLUEMCS OKHE:

(Puc. 7-81)

F2:  0oBHyneHue TekyLMX CHETUMKOB Tabnuupl

F3: nepeknioyeHne Mexay Tekywen u obuen
Tabnvuamm (a) n HaobopoT (b)

F6: nevatb Tabnuubl, oTOBGpakaemon Ha aKpaHe.

MpumeyaHue: knasuwa F6 gOCTynNHa TOMBKO Npu
NOAKNIOYEHHOM MpUHTEpE.

Operation - AUTOMATIC “OPTIMA”

7.10.8 Weight usage tracking

The Weight Tracking function is available in OPTIMA and
PROFILING modes and is for saving data relative to wheel
imbalances, or the weight mode and the weights indicated
for balancing.

Saves the data acquired at the first run, after clamping
the wheel on the balancer shaft (Power Clamp activation).
This data is effectively acquired in the memory at the
moment when the wheel is released.

This function shows the count of all balancing weights
used up to that moment and provides a printed report on
the following options:

Weights Used in Grams, from the date of function
installation.

Weights Used in Ounces, from the date of function
installation.

Weights Used in Grams, from the date of user zeroing
of the Weight Tracking Counter.

Weights Used in Ounces, from the date of user zeroing
of the Weight Tracking Counter.

To enable the function access the “SETTINGS” screen
(4, Fig. 7.47) and select the following:

“Measurements Settings / Weight usage tracking”,
set Enabled and press OK.

The Weight Tracking screen page is retrieved from the
FUNCTION screen page using the F2 key (1, Fig. 7-80).

Inthe WEIGHT TRACKING screen page:

(Fig. 7-81)

F2:  zeroes the partial table counters

F3: to switch from the Partial Table to the Total Table
(a) and vice versa (b)

F6:  prints the Table currently on screen.

Note: key F6 is only visible if the printer is enabled.
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Betrieb - AUTOMATISCHE
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11 Betriebsart "OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC" der Optima-Komplettdiagnose

Die folgenden Anleitungen beschreiben die spezifischen
Funktionen der Auswuchtmaschine in der "OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC" Betriebsart.

Das Icon in der Abbildung 7-82 zeigt an, dass die
Betriebsart "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" aktiviert ist. Die
Einheit arbeitet im Automatikbetrieb.

Wird die Betriebsart "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" tber
die Einstellungstafel eingegeben, flhrt die Maschine den
Vorgang der automatischen, erweiterten Datenerfassung
durch.

Um die Betriebsart auf der Seite "EINSTELLUNGEN" zu
aktivieren, tun Sie Folgendes

* Dricken Sie die Menutaste F1 und wahlen Sie den
Punkt "Einstellungen® (4, Fig. 7-47).

* Folgen Sie dem Pfad:

"OPTIMA-Einstellungen [/ Betriebsart der
Auswuchtmaschine", stellen Sie " Optima-
Komplettdiagnose" ein und driicken Sie "OK".

Hinweis:
Samtliche Funktionen, die bei den automatischen
Betriebsarten weiter oben beschrieben wurden, stehen
auch in der "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" Betriebsart
zur Verfigung.

Die Besonderheit dieser Funktion besteht in der Prazision
der Erfassung durch die Kameras, wodurch es moglich
ist, dreidimensionale Bilder des Rads zu erstellen. Diese
ermdglichen eine tiefergehende Strukturanalyse des
Reifens und der Felge.

Sowohl die flachen als auch die dreidimensionalen Bilder
werden als grafische Rekonstruktion mit Farbabstufungen
dargestellt.

Die verschiedenen Farben, die der Rekonstruktion des
Rads am Bildschirm zugewiesen werden, zeigen den
strukturellen und physischen Zustand der Teile an.
Schon eine kurze Sichtanalyse durch den Bediener
ermdglichtihm daher, den Verschleilzustand des Reifens
direkt festzustellen.

Der Bediener kann ganz einfach sehen, ob
UnregelmaRigkeiten und Anomalien wie folgende
vorliegen: Abflachungen, Auswdlbungen, Blasen an den
Flanken, UngleichmaRigkeiten, Schnitte, Kratzer und
Oberflachenfehler - sowohl am Reifen als auch an den
Flanken des Reifens und auch wenn sie nur sehr klein
sind und mit bloBem Auge schwer zu erkennen waren.

Hinweis:
Die Messlaufe in der "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"
Betriebsart haben aufgrund der hohen Prazision der
dreidimensionalen Erfassung eine langere Zykluszeit
als diejenige bei den "OPTIMA" Messlaufen.
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7.11 Pexxum OPTIMA FULL DIAGNOSTIC

B paHHOM pasgene onucaHbl crneuunanbHble yHKLUK
pexuma «ONTUMAJbHbBIN C NONHON
OUATHOCTUKOW».

Mpy BKMOYEHWM pexuMmMa Ha 9KpaHe nosiBnseTcs
3Ha4yoK Kak Ha pwuc. 7-82. CtaHok paboTaeT B
aBTOMAaTU4YECKOM pexunme.

Ecnn paHHbIn PEeXnM YyCTaHaBnMMBaeTCA C MNaHenu
ynpasiieHnd, TO CTaHOK BbINOJIHAT aBTOMaTU4eCKyro
npouenypy c6opa AONOJIHUTENbHbIX AaHHbIX KoJ1eca.

[na BKNOYEHNS pexrMma B OKHE HacTpoex,

e Haxmute knaBuwy F1 n Bbibepute HacTpoliiku (4,
Puc. 7- 47).

* BbIMOMHUTE CreayoLLlee:

yctaHoBute "Optima Full Diagnostic” B NyHKTE MEHI0
"OPTIMA Set up / Wheel balancer operating mode”
(Hactponikn OPTIMA / Pabouunin pexum cTaHka) u
HaxmuTe "OK".

lMpumeyaHue:

Bce dyHKUMM aBTOMAaTUYECKMX PEXMMOB, OMUCaHHbIX
paHee, Tawkke AOCTyrMHbI B pexume OPTIMA FULL

DIAGNOSTIC.

OTnnyme gaHHON (bYHKLI,I/IVI COCTOMUT B TOYHOCTWN KaMep

CKaHMpPOBaHWUS,  KOTOpble  MO3BOMSAT  co3gaTb
TpexmepHble MoAenu koneca ans 6onee rnybokoro
CTPYKTYPHOro aHanun3a NoKphbILWKK U guUcKa.

[aHHble mogenu (Mnockue U TpexXMEpHbIE) UMELDT

LiBETOBYIO rpagaLmio.

NameHeHus uBeTa Koneca, oTobpaxkaemoro Ha sKkpaHe,
XapaKkTepusyloT CTPYKTYPHOE COCTOsIHME U hm3nYeckmne
CBOWCTBA 3/1EMEHTOB Korneca.

OnepaTtop MoOXeT ObICTpO BM3yanbHO OLEHUTb
COCTOSIHME  M3HOca
onpeaenuTb Nobble OTKMOHEHMS, Hanpumep: nNATHa
nsHoca, BbIMYKITOCTH, GokoBble B3OyTWS,
HEeoOHOPOAHOCTb, Mope3bl, abpasMBHOE UCTUpaHUE W
OedeKkTbl MOBEepPXHOCTU, daxe Hebonbluve, KoTopble
CNOXHO OMpeaenuTb HEBOOPYXEHHbIM TNa3oM Kak Ha
NpoTeKTopE, Tak U Ha GOKOBMHAX MOKPLILLIKU.

lMpumeyaHue:

M3meputenbHbin  umkn  pexuma OPTIMA FULL

DIAGNOSTIC 3aHumaeT 0onblle BPEMEHU, YeEM
pexum OPTIMA B cBA3W C  nonyyYyeHuem
TPEXMEPHbIX AaHHbIX BbICOKOW TOYHOCTM.

NOKPbIWKMN W C  JEerkoCcTbio

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11 "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"
Optima Full Diagnostic Mode

The following instructions describe the specific functions
of the wheel balancer in "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"
mode.

The icon shown in fig. 7-82 indicates the "OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC" mode is active. The unit operates in
Automatic Mode.

When the "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" mode is set with
the set up panel, the machine performs the Automatic
Advanced wheel data reading procedure.

To enable the mode with the "SET UP" screen,

. Press the F1 Menu Key and select Set Up (4,
Fig. 7-47).

» selectthe following:

"OPTIMA Set up / Wheel balancer operating mode",
set "Optima Full Diagnostic" and press "OK".

Note:
All the functions described in the previous Automatic
Modes, are also available in the "OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC" Mode.

The difference with this function is the date reading
precision of the cameras, which allow for three
dimensional images of the wheel to perform an in-depth
structural analysis of the tyre and rim.

The images, both flat and three dimensional, are presented
graphically with a colorimetric gradation.

The changes in the colours of the wheel displayed on the
screen, indicate the structural and physical conditions of
the parts.

The operator is able to asses the degree of wear of the
tread with a quick visual analysis and easily identify any
irregularities or anomalies such as: flattening, bulges,
bubbles on the sidewalls, lack of homogeneity, cuts, and
abrasions and surface imperfections, even small and
difficult to see with the naked eye, both on the tread and
the sides of the tyre.

Note:
Measuring runs in "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"
mode require a longer Cycle Time, due to the high
precision three dimensional data reading, compared to
the Time required with the "OPTIMA" runs.
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7.11.1 Meni "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

In diesem Abschnitt werden die spezifischen Funktionen
der "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" Betriebsart erklart und
es werden ausschlief3lich die Menipunkte angezeigt, die
dieser Betriebsart eigen sind. Fir Erklarungen bezlglich
der anderen MenUpunkte und Icons lesen Sie bitte
Grundkapitel "4.4 Mentfelder", sowie die besonderen
Angaben zu den oben beschriebenen automatischen
Betriebsarten.

Die Auswahlpunkte fur die Funktionen der "Optima-

Komplettdiagnose" sind bereits in der automatischen
Betriebsart "OPTIMA" sichtbar. Ihr Einsatz ist jedoch nur
in der "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" Betriebsart sinnvoll,
bei der die Prazision der Erfassung durch die Kameras
am hochsten ist.

Im Meni F2 finden Sie auf der Seite "ASSEMBLY
RUNOUT INDICATION" (Abb. 7-41) die Zugangspunkte
zu den Seiten der "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" Analyse:
1 Offnet die Seite “TREAD PLOT”

2 Offnet die Seite “3D PLOT”

7.11.1.1 Meni "TREAD PLOT"

Die Seite "TREAD PLOT" (Abb. 7-83) wird mit dem Punkt 1
des Menlis F2 (Abb. 7-41) auf der Seite "ASSEMBLY
RUNOUT INDICATION" abgerufen.

Auf dieser Seite wird eine grafische und numerische Analyse
des Radprofils dargestellt.

Auf der Seite befinden sich folgende weitere Menlpunkte
(Abb. 7-83).

Menu F2:

1 Fihrt zur Seite "ASSEMBLY RUNOUT INDICATION"
zurlck.

2 "3DPLOT": Anzeige in 3D.

3 "Lens": VergrofRerung und Wiederherstellung des
grafischen Bilds.

4 "TREAD PLOT": Profilanalyse.
5 "INTERNAL SIDEWALL": Analyse der Innenflanke.

6 "EXTERNAL SIDEWALL": Analyse der Aufienflanke.
Uber das Menii F5 der Seite “TREAD PLOT” (Abb. 7-83)
kénnen die Daten zum Reifenverschleil fir ein bis vier Rader
eines Fahrzeugs gespeichert werden. Nach Aufspannen des
ersten Reifens kann sofort der Bericht “TREAD CONDITIONS
REPORT” mit den gespeicherten Daten gedruckt werden.

Menu F5:

Mit den Auswahlpunkten 7, 8, 9, 10 werden die Daten der
einzelnen Rader gespeichert und wird ihre Position am
Fahrzeug zugeordnet.

7 Ordnet dem Reifen die Position vorne links zu.

8 Ordnet dem Reifen die Position vorne rechts zu.
9 Ordnet dem Reifen die Position hinten links zu.
10 Ordnet dem Reifen die Position hinten rechts zu.
11 Léscht die zuletzt zugeordnete Reifenposition.

12 Setzt die Daten der Funktion “TREAD CONDITIONS”
zurtick.

13 Ruft die Funktion “OPTI LINE” auf.
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7.11.1 MeHto pexuma OPTIMA FULL DIAGNOSTIC

B paHHOM pasgene npeacTtaBneHbl  crneuuvarnbHble
dyHKUMM 1 onuun MeHw pexuma OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC.

MHgopmaumss 06 ocTanbHbIX  3MeMEeHTax MEHH
yKkasaHa B OCHOBHOM pasgene "4.4 Onuumn MeHw", a
TaKkKe B OMMCaHHbIX paHee aBTOMaTUYECKUX peXnmax.

®yHkumMn  pexuma OPTIMA  FULL
oTobpaxatoTcs Takke B okHe pexuma OPTIMA, HO oHu
He OOCTYMNHbIl, NOKa NepBbl He ByaeT akTMBMPOBaH UNn
noka TOYHOCTb Kamep He OygeT ycTaHOBReHa Ha
MaKCUMYM.

MeHio knaBuwm F2 B okHe WHOMKAUMW BUEHWUN
KONECA ("ASSEMBLY RUNOUT INDICATION") (Pwuc.
7-41) copepXuT cnefylowme 9dneMeHTbl  pexuma
OPTIMA FULL DIAGNOSTIC:

1 "TREAD PLOT" (MMe4aTb npoTekTopa)
2 OkHo "3D PLOT" (INevaTtb 3D-mogenn)

7.11.1.1  MeHwo "TREAD PLOT"

OkHo "TREAD PLOT" (Puc. 7-83) BbibMpaeTcs
anemeHTom 1 meHo F2 (Puc. 7-41) B OKHE MHAMKALMN
OveHun koneca.

B okHe npeactaBneH rpaduyeckuii 1 umdpoBom
aHanm3 NoKpbILLKK Koneca.

[laHHOEe OKHO UMEET CneayrLLMe MEHIO:

(Puc. 7-83)

MeHio F2:

1 BoasBpar B oOkHO "ASSEMBLY RUNOUT
INDICATION".

2 "3DPLOT", TpexmepHast Mogersb.

3 "Lens", macwTtabupoBaHune n3obpaxeHus.

4 "TREAD PLOT", aHanus npoTektopa.

5 "INTERNAL SIDEWALL", aHanu3 BHyTpeHHEN GOKOBUHBI.
6 "EXTERNAL SIDEWALL", aHanu3 BHeLLHe GOKOBUHbI.

Menio F5 okHa “TREAD PLOT” (Puc. 7-83)
ncrnonb3dyeTcs Ans COXPaHeHWst B MaMATU  AaHHbIX
M3HOCa NPOTEKTOPa MOKPbILLIEK OT OOHOrO A0 YeTbIpex
konec aBTomobuns. MNMocne o6paboTkM NepBoro koneca
Ha neyatb MOXHO BbIBECTM OTYET O COCTOSIHUU
npoTtekTtopa “TREAD CONDITIONS REPORT”.

MeHto F5:
OnemeHTbl MeHto 7, 8, 9, 10 cogepxaTt AaHHble KaXaoro
Koneca aBTOMOOMWMSA COOTBETCTBEHHO OOO3HAYEeHHON
no3nunn.

7 TlepenHee nesoe Koneco.

8 [lepeaHee npaBoe Koneco.

9 3apgHee neBoe Koneco.

10 3apgHee npaBoe Koneco.

11 YpaneHue nocrnegHen 3agaHHoOM no3vuum Koneca.

12 OOGHyneHne paHHbIX  QyHKUMM  “TREAD
CONDITIONS".

13 foctyn k pexumy “OPTI LINE”.

DIAGNOSTIC

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11.1 “OPTIMA FULL DIAGNOSTIC” Menus

This section sets out the specific functions of the "OPTIMA
FULL DIAGNOSTIC" mode and only the Menu items that
refer to this mode.

For information about the other items and icons, refer to
the basic chapter "4.4 The Menus", as well as the
Automatic Modes specifications described earlier.

The "Optima Full Diagnostic" function selection items are
already displayed from the "OPTIMA" Automatic Mode.
Their use is only possible in the "OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC" mode, with the maximum data reading
precision of the cameras.

The F2 Menu in the "ASSEMBLY RUNOUT INDICATION"
screen (Fig. 7-41), contains the items to access the
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" analysis screens:

1 Accessthe "TREAD PLOT" screen

2 Access the "3D PLOT" screen

7.11.1.1 "TREAD PLOT" menu

The "TREAD PLOT" screen (Fig. 7-83) is accessed with
Item 1 of the F2 Menu (Fig. 7-41) in the "ASSEMBLY
RUNOUT INDICATION" screen.

The screen presents a graphical and numerical analysis
of the wheel tread.

The screen contains the following Menu Items:

(Fig. 7-83)

F2 Menu:

1 Go back to the "ASSEMBLY RUNOUT INDICATION"
screen.

2 "3DPLOT", 3D view.

3 "Lens", zoom and reset graphic image.

4 "TREAD PLOT", tread analysis.

5 "INTERNAL SIDEWALL", internal sidewall analysis.
6 "EXTERNAL SIDEWALL", external sidewall analysis.

The F5 Menu in the “TREAD PLOT” screen (Fig. 7-83) is
used to memorise the tread wear data of from one to four
wheels of a vehicle. Once the first wheel is entered the
“TREAD CONDITIONS REPORT” printout, containing the
information stored, is available.

F5 Menu:
ltems 7, 8, 9, 10 store the data of every wheel, assigning
its position on the vehicle.

7 Assigns the position — left front wheel.

8 Assigns the position - right front wheel.

9 Assigns the position - left rear wheel.

10 Assigns the position - right rear wheel.

11 Deletes the last wheel position assigned.

12 Resets the “TREAD CONDITIONS” function data.
13 Access the “OPTI LINE” mode.
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7.11.1.1.1 Funktion “TREAD CONDITIONS
REPORT”

Die Funktion ermdglicht es, jederzeit einen detaillierten
Bericht des Profil- und VerschleiRzustands der Reifen zu
erstellen.

Verwendung der Funktion:

. Markieren Sie vor dem Abnehmen der Rader vom
Fahrzeug jedes einzelne, um die Position festzuhalten.

* Spannen Sie das Rad auf = 6.
« Wabhlen Sie “OPTIMAFULL DIAGNOSTIC” = 7.11.
» Fdhren Sie den Messlauf durch = 7.10.1.

. Ordnen Sie nach dem Messlauf mit den
Auswahlpunkten 7 bis 10 (Abb. 7-83) die Position des
Rads am Fahrzeug zu.

* Gehen Sie bei allen Radern in dieser Weise vor.

Drucken Sie nach Abschluss der Radserie die im Speicher
abgelegten Daten aus (Abb. 7-83a).

» Wahlen Sie den Auswahlpunkt 4 aus dem Menu F6
(Abb. 7-83a), um den Bericht Uber den
Verschleillzustand (TREAD CONDITIONS REPORT)
zu drucken.

Im Bericht sind fur jedes Rad die Daten aufgefuhrt, die
zuvor auf dem Bildschirm angezeigt wurden = 7.11.2.1,
sowie relevante Hinweise zum Reifen.

7.11.1.1.2 Meni “OPTI LINE”

Der Seitenzug (PULL) aufgrund zu starker Konizitat des
Reifens sowie Schwingungen, die von den Reifen auf das
Fahrzeug Ubertragen werden, sind Mangel, die haufig nicht
durch das Auswuchten und die Spureinstellung behoben
werden kdnnen. Die Funktion “Set of Wheels” dient in
Verbindung mit der Funktion OPTI LINE dazu, diese
Méangel zu beheben.

Die Funktion OPTI LINE wird mit dem Auswahlpunkt 13
des in Abb. 7-83 dargestellten Menus F5 aktiviert und
steht sowohl im Modus OPTIMA als auch im Modus
OPTIMAFULL DIAGNOSTIC zur Verfugung.

Siehe hierzu das Verfahren “SET OF WHEELS” = 7.12.1.

Am Ende des Verfahrens kann gewahlt werden, ob der
Seitenzug minimiert oder die von den Reifen verursachten
Schwingungen reduziert werden sollen.
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Akcnnyatauus — ABTOMATUYECKUA PEXXUM
OPTIMA FULL DIAGNOSTIC

7.11.1.1.1 PyHKUMA ne4vyartum COCTOSIHUA
npotekTopa “TREAD CONDITION REPORT”

HaHaa  dyHKuusA Ucnosb3yeTcs B crnyyae
HeoBXOAUMOCTU COXpaHUTb MOAPOGHbIA OTY4eT o
COCTOSIHUW NMPOTEeKTOopa MOKPbILLEK aBTOMOOUNIS.

Mopsiaok Ncnonb3oBaHUA QYHKLMN:

- Tlepen cHsTMemM Konec C aBTomMobunsa caenante
OTMETKY Ha KaxaoMm koriece, 4Tobbl 3anMOMHUTbL €ro
no3uuumto.

e YCTaHOBUTE KOMECO Ha CTaHOK = 6.

* YcraHosute pexmm OPTIMA FULL DIAGNOSTIC = 7.11.

e BanycTtuTte MaMepuTenbHbIA unkn = 7.10.1.

e B koHUe uukna, ncnonb3ys anemMeHTbl MeHwo 7...10
(Puc. 7-83), 3agante MNONOXEHWE Kaxgoro Koreca
aBTOMODOUNSA.

e BbInonHuTe ykasaHHble Bbille npouenypbl Ans

BCEX KOnec.

Mocne o6paboTkM KOMMMEKTa Korec pacnevyaTante
OaHHble, XpaHsawueca B namaTtn (Puc. 7-83a).

. Ona neyatn oTyeTa O COCTOSAHMM MpPOTEKTOpa
nokpbiwkn (TREAD CONDITIONS REPORT) Bbibepute
onuuto 4 meHto F6 (Puc. 7-83a).

B otueTe copepxutca nHopmauma, npeaBaputesnibHo
oToOpaxaBlasica B OkHe = 7.11.2.1 gnsa Kaxagoro
Koreca u npMMevaHuns o NpoTeKTope.

7.11.1.1.2 MeHto pexuma “OPTILINE”

Yacto OblBaeT HEBO3MOXHO OObIYHBIMKM MeTogaMu
BanaHcnpoBKM 4OOMTBECA CHMKEeHNUS addhekTa BOKOBOM
Tarm (PULL), 06ycrnoBneHHOro N3nuwHem KOHYCHOCTbIO
NpoTeKTopa, W CHWXeHus Bubpauun, nepegaBaeMbixX
konecamu aBTomobunto. B aTom cnyyae, MOXeT NOMOYb
dyHKUMS komnnekTa konec (Set of Wheels), goctynHas B
MeHto pexxumva OPTILINE.

OyHkums OPTILINE aktuBupyetcs anemeHtom 13
mMeHto F5 (Puc. 7-83) n moxeT ObiTb BbIMOMHEHA Kak B
pexume OPTIMA, Ttak n B pexume OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC.

[Ona nonyyeHusa nHgopmauumn o npouenype
KOMMJieKTa Konec cm. = 7.12.1.

B koHue npouenypbl MOXHO OyaeT BbiOpaTb NmMbo
CHmXeHne adpekta “PULL”, nubo CHWKeHune
BMGpauumii oT Konec.

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11.1.1.1 “TREAD CONDITION REPORT” Function

This function is used each time that you want to save a
detailed report of the vehicle’s tread condition.

Using the function:

- Before removing the wheels from the vehicle, in order
to remember their position, mark each wheel with its
position.

* Lock the wheel = 6.

e Select OPTIMAFULL DIAGNOSTIC = 7.11.

« Perform the Measuring run = 7.10.1.

« After the run, with the items 7 to 10 (Fig. 7-83), assign
the position of the wheel on the vehicle.

« Perform all the above for all the wheels concerned.

Once the set of wheels is finished, print the data stored
in the memory (Fig. 7-83a).

» Select Item 4 of the F6 Menu (Fig. 7-83a) to print the
TREAD CONDITIONS REPORT.

The Report shows the information previously shown on
the screen = 7.11.2.1 for each wheel and the notes for
the tread.

7.11.1.1.2 “OPTI LINE” Menu

The reduction of the PULL caused by excessive tread
conicity and the reduction of the vibrations transmitted
by the wheels to the vehicle often cannot be resolved
with the balancing and the wheel setup. The Set of Wheels
function is available to this end in the OPTI LINE Mode.

The OPTI LINE Mode is enabled with Item 13 of the F5
Menu shown on the side (Fig. 7-83) and it can be executed
eitherin OPTIMA or OPTIMA FULL DIAGNOSTIC mode.

See the “Set of Wheels” procedure = 7.12.1.

At the end of the procedure you can select whether to
reduce the “PULL” effect or reduce the effect of the
vibrations caused by the wheels.
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Betrieb - AUTOMATISCHE
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11.1.2 Meni "3D PLOT"

Die Seite "3D PLOT" (Abb. 7-84) wird mit dem Punkt 2 des
Mens F2 (Abb. 7-41) auf der Seite "ASSEMBLY INDICATION"
abgerufen”. Auf dieser Seite wird eine dreidimensionale
grafische Analyse des gesamten Rads dargestellt.

Auf der Seite befinden sich folgende besondere Menupunkte:

(Fig. 7-84)

Menu:

F2 Fuhrt zur Seite "TREAD PLOT" zurlick.

F3 Bewegt das 3D-Bild nach rechts und nach links im
Vergleich zur Horizontalen. Driicken Sie die Taste links
oder rechts.

F4 VergroRerung und Wiederherstellung des grafischen
Bilds.

F5 Regulierung der Farbempfindlichkeit. Driicken Sie die
Taste oben oder unten.

7.11.2 "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"
Betriebsart

+ Spannen Sie das Rad auf ) Kapitel 6

« Flhren Sie den Messlauf durch ) Kapitel 7.10.1

Am Ende des Messlaufs wird in der Auswuchtmaschine,
wenn die RUNOUT-Grenzwerte (Unrundheit) nicht
Uberschritten sind, die Seite zum "Auswuchten”
vorgeschlagen. Um die Ergebnisse der Optima-
Diagnose anzuzeigen, folgen Sie auf der Grundseite
diesem Auswahlpfad:

7.11.21 TREAD PLOT

Menu F1, Punkt "Optima" (1, Abb. 7-85),
Menu F2, Punkt "TREAD PLOT" (4, Abb. 7-85).

Es offnet sich die Seite "TREAD PLOT" (Abb. 7-86).

Oben sehen Sie die Entwicklung des Profils in der ebenen
Darstellung (A) mit der jeweiligen Farbe fur die Profiltiefe.

Hinweis:
Der Zeiger fur die Winkelposition (1) bleibt unverandert,
wahrend die Darstellung des Reifens (A) vorlauft, wenn
das Rad gedreht wird. Der Zeiger entsprichtimmer der
physischen Position des Rads in der 12-Uhr-Stellung.

In der Grafik unten (B) ist der Querschnitt des Profils
dargestellt. Dartiber zeigen numerische Angaben in
farbigen Kastchen (C) die Tiefe in den verschiedenen
Bereichen Uber die gesamte Breite an.

Die in den Kéastchen gezeigten Werte und ihre Farbe
beziehen sich auf die Tabelle auf der rechten Seite (D).
Die Tabelle setzt die Verschleiligrenzen des Profils mit
den Farben in Verbindung, die dann aufgrund der erfassten
Daten den Kastchen zugewiesen werden.

Hinweis:
Die Grenzwerte in der Tabelle konnen nicht vom
Bediener verandert werden.

ACHTUNG:

Die Empfehlungen hinsichtlich des
ReifenverschleiBes basieren auf allgemein
anerkannten Standards fiir Kfz mit Serienreifen.
Diese Empfehlungen gelten moglicherweise nicht
im gleichen MaRe fiir andere Reifentypen und ihre
Anwendungen.
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Akcnnyatauus — ABTOMATUYECKUA PEXXUM
OPTIMA FULL DIAGNOSTIC

7.11.1.2 MeHto "3D PLOT"

OkHo "3D PLOT" (Puc. 7-84) akTnBupyeTCs 311eMEHTOM
2 meHwo F2 (Puc. 7-41) B OkHe uHAuKaumm GueHwui
koneca "ASSEMBLY INDICATION".

OKHO coaepXvT aHanmn3 TpexXMepHOn MOoAenu Koneca B
cbope v BKM4YaeT cnegyroLume onuum:

(Puc. 7-84) - MeHto:

F2 BosBpaT k okHy "TREAD PLOT".

F3 MNosopoTt 3D-moaenu BNeBO-BNpaBo OTHOCUTENbHO
ropn3oHTarbHOW MOCKOCTU. Haxxmute
COOTBETCTBEHHO FEeBYI0 UMW MPaBYyHO KraBULLIN.

F4 MacwTabupoBaHue n3obpaxeHus.

F5 PerynupoBka LBETOBOW YyBCTBUTENbHOCTM
(KnaBULLN «BBEPX» U KBHU3N).

7.11.2 BO3MOXHOCTU pexunma OPTIMA

FULL DIAGNOSTIC

e YcTaHoBuUTE Koneco ‘* [naBa 6
e 3anycTtuTe nameputenbHbIn Lnkn = Pasgen 7.10.1

B koHue uwmkna, ecnu npegensl  OveHun He
NPEeBbILLEHbI, HA 3KpaHe MOSIBUTCA OKHO BanaHCUMPOBKMU.
[na oTobpaxeHus pesynbTaTOB AMArHOCTUMKU pexmnma
Optima BbIOepuTe criegylolMe ONUUM  OCHOBHOIO
3KpaHa:

7.11.2.1 TREAD PLOT

MeHto F1, onuwmsa "Optima" (1, Puc. 7-85),
MeHto F2, onuusa "TREAD PLOT" (4, Puc. 7-85),

MosiButca okHo "TREAD PLOT" (Puc. 7-86), HaBepxy
koToporo  OygeT  npeactaBneH  Buag — OerosoMn
NOBEPXHOCTM npoTekTopa (A) c LLBETOBOW
MapKUPOBKOWN €ro rnyouHbl.

lMpumeyaHue:
Ykasatenb yrnosoro nonoxexus (l) 3acoukcnposaH,
a MoBepxHOCTb npoTtekTopa (A) gBuraetcd, korga
onepaTtop BpallaeT Koneco Bpy4Hyt. [aHHbIN
yKasaTenb COOTBETCTBYET MOJIOXKEHUO HWUNNENS
Kkoneca «12 yacoB».

Ha rpadpmke cHuzy (B) npeacraBneHo ceveHve npodouns,
Hap, KOTOpbIM B LBETHbIX kBagpaTtukax (C) ykasbiBaeTcs
rnybvHa pasnm4HbIX 30H MO BCEW LUMPUHE MOKPbILLKY.

OTu Xe 3HayeHus cogepxartcs B Tabnvue cnpasa (D),
roe  npoucxoauT  UX  CpaBHUTENbHbIA  aHanmu3  C
npefenbHbIMU 3HAYEHUSIMU.

lMpumeyaHue:
Onepatop He MOXeT W3MEHUTb MpeferbHble
3Ha4veHus B Tabnuue.

BHUMAHME:

PekomeHgauuu 06 MU3HOCe MOKPbILKWU
COOTBETCTBYHT OOLEenpuM3HaHHbIM HOpMaMm pAans
NerkoBbIX aBToMmobGunen, 060pynoBaHHbIX
MOKpbILWKaMN CEPUMHOro Npou3BoAcTBa — Apyrue
TUMNbI NOKPbIWEK MOryT He COOTBETCTBOBAaTb 3TUM
peKoMeHpaumam.

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11.1.2 Menu "3D PLOT"

The "3D PLOT" screen (Fig. 7-84) is accessed with Item

2 of the F2 Menu (Fig. 7-41) in the "ASSEMBLY

INDICATION" screen.

The screen displays a three dimensional graphic analysis

of the complete wheel.

The screen also contains the following Menu items:

(Fig. 7-84) - Menu:

F2 Go back to the "TREAD PLOT" screen.

F3 Move the 3D image to the right and the left, compared
to the horizontal. Press the left or right key.

F4 Zoom and reset graphic image.
F5 Chromatic sensitivity adjustment. Press the high or
low key.

7.11.2 "OPTIMA
Operation

FULL DIAGNOSTIC"

* Lock the wheel = Chapter 6
» Perform the measuring run ‘= Chapter 7.10.1

At the end of the run, if the RUNOUT limits are not
exceeded, the balancer displays the "Balancing" screen.
To display the results of the Optima diagnostic, start from
the basic screen and select the following:

7.11.2.1 TREAD PLOT

F1 Menu, Item "Optima" (1, Fig. 7-85),
F2 Menu, Item "TREAD PLOT" (4, Fig. 7-85),

The "TREAD PLOT" screen is displayed (Fig. 7-86). The

top displays the flat view of the tread (A), with the
various colours referring to the various depths.

Note:
The angular position index (1) is fixed, whilst the tread
display (A) moves when the operator turns the wheel
with his hand. The index corresponds to the 12 o’clock
physical position on the wheel.

The graph on the bottom (B), reproduces the tread section.
Above this numeric indications in coloured boxes (C) indicate
the depth of the various zones along the whole width.

The values in the boxes and their colour, refer to the table
on the right (D). The table relates the tread wear limits to
the colours that are then displayed in the boxes, according
to the data reading.

Note:
The table limits cannot be changed by the operator.

WARNING:

Tire wear recommendations based on the generally
recognized standard for a passenger car equipped
with OEM Tires — Other Tire types and applications
may not match these recommendations exactly.
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"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7-87

Um die Seite

"INTERNAL SIDEWALL PLOT"

5 anzuzeigen, gehen Sie folgendermafen vor:

Menu F2, Punkt "INTERNAL SIDEWALL" (5, Abb. 7-
87).

Es erscheint die Seite mit der Analyse der Innenflanke
(Abb. 7-88).

Abb. 7-88

Oben sehen Sie die Entwicklung der Innenflanke des
Reifens in der flachen Darstellung (E) fur einen Abschnitt
des Umfangs.

« Drehen Sie das Rad von Hand, um die Flanke des

0 gesamten Umfangs anzuzeigen.

| E Die Farbe bietet Informationen Uber die GleichmaRigkeit

der Innenflanke von Reifen und Felge, einschlief3lich eines
Teils der Felge. Eine gleichmafige Farbe entspricht einer
guten RegelmaRigkeit der Flanke, wahrend
Farbveranderungen auf Verformungen der Struktur
hinweisen und, auch wenn sie nur gering sind, fehlende
Geradlinigkeit anzeigen.

Unten sehen Sie die Grafik (F) des betroffenen Teils des
Profils. Die Linie stellt die Form der Reifenflanke und eines
Teils der Felge an der genauen Stelle dar, die vom Zeiger
‘ (1) der Winkelposition am Umfang dargestellt ist.
: Anm.:
Der Zeiger fur die Winkelposition (1) bleibt unverandert
auf der Spur, wahrend die Darstellung der Rads (E)
mit der Drehung desselben lauft. Der Zeiger entspricht

7-88 immer der physischen Position des Rads in der 12-
Uhr-Stellung.
6 Um die Seite
"EXTERNAL SIDEWALL PLOT"
anzuzeigen, gehen Sie folgendermafen vor:
Menu F2, Punkt "EXTERNAL SIDEWALL" (6, Abb. 7-
89);
7.89 es erscheint die Seite mit der Analyse der Aufenflanke
(Abb. 7-90).
- Abb. 7-90
@ I G Die AulRenflanke des Reifens (G) wird fur einen
bestimmten Abschnitt des Umfangs in der flachen
Darstellung angezeigt.
Unten sehen Sie die Grafik (H) mit dem Profil der
Radflanke in der genauen Position, die vom Zeiger (1) in
der Entwicklung (G) dargestellt ist.
- s = = = ® = 1 Hinweis:
Der Zeiger (1) entspricht der physischen Position des
Rads in der 12-Uhr-Stellung.
ACHTUNG:
Um Réader mit einem AuBendurchmesser von mehr
7 als 30 Zoll korrekt messen zu kdénnen, ist
' moglicherweise die Verwendung spezieller Adapter
7.90 H erforderlich.
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Akcnnyatauus — ABTOMATUYECKUA PEXXUM
OPTIMA FULL DIAGNOSTIC

[na oTobpaxkeHns okHa BHYTpeHHen GOKOBOW
nosepxHocTn (Puc. 7-88) "INTERNAL SIDEWALL
PLOT" BbiGepuTe:

B MeHto F2 onumto "INTERNAL SIDEWALL" (5, Puc. 7-87).

Puc. 7-88
CBepxy OKHa npeAcTaBfneH BWA BHYTPEHHEW 4acTu
NokpbILWKK (E) y4acTka OKpYKHOCTK.

+ Bpalyas koneco Bpy4Hy, MOXHO NPOCMOTPETb
BCIO BOKOBYIO MOBEPXHOCTb MOKPbILLKM.

LiBeToBas MapKMpoBKa  [aeT  AOMOSHUTENbHYHO
nHbopmaLmo 06 OOHOPOAHOCTH BHYTPEHHEN
MOBEPXHOCTM MOKPbIWKM M 0b6oga. OgHOpOAHbIN LBeT
COOTBETCTBYET OAHOPOAHOMY COCTOSIHMIO MOBEPXHOCTH,
a W3MEHEHUs LBEeTa YKa3blBalOT Ha KOHCTPYKTMBHbIE
necopmanmm (HebonbLune aedopmauum
XapaKkTepu3ylTCs OTCYTCTBMEM NPSMOMMHENHOCTW).

B HwmxkHen 4yacTu okHa umeeTcs um3obpaxeHue (F)
ceyeHus MOKPbILLKM B  MeCTe  OKPYXXHOCTW,
0603Ha4YeHHOM yrrnoBbIM ykasaTenem (1).

lMpumeyaHue:
YkasaTenb yrnosoro nonoxeHus (l) 3adukcnposaH,
a noeepxHocTb npotektopa (E) gBuraetca npu

BpaLLleHun Korneca. HaHHbIn yKkasaTerb
COOTBETCTBYET MOMOXEHUO HUMMens koneca «12
4YacoB».

[na oToGpa)keHns1 okHa BHELUHe GOKOBOM
nosepxHocTu (Fig. 7-90) "EXTERNAL SIDEWALL
PLOT" BblGepuTe:

B MeHto F2 onumto "EXTERNAL SIDEWALL" (6, Puc. 7-89).

Puc. 7-90
CBepxy OKHa nMpeacTaBneH BWO BHELLHEN 4acTu
NOKPbILLKK (G) y4acTka OKPY>KHOCTMU.

B HwkHel 4vacTm okHa umeeTcs udobpaxeHue (H)
ceyeHus MOKPbILLKM B MECTE  OKPYXHOCTH,
0603Ha4YeHHOM yrroBbIM ykadaTernem (I) yyactka (G).

lMpumeyaHue:
YkasaTenb(l) COOTBETCTBYET MOSIOXKEHMIKO HUMMENS
Koneca «12 yacoBy.

BHUMAHME:

Ona konec c BHewWHUM puameTpom 6Gonee 30
AUAMOB MOTyT noTpeboBaTbCA chneuuvasnbHble
aganTepbl, 4YTOObl NpaBUNbLHO  onpeAenuTb
napameTpbl Koneca.

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

To display the
"INTERNAL SIDEWALL PLOT"
screen select:

F2 Menu, "INTERNAL SIDEWALL"item (5, Fig. 7-87),
displays the screen with the analysis of the internal
sidewall (Fig. 7-88).

Fig. 7-88

The top shows the flat internal tyre sidewall view (E) for a
section of the circumference.

» Rotate manually to scroll and display the sidewall of
the entire circumference.

The colour provides information on the uniformity of the
internal sidewall of the tyre and rim, including part of the
rim. A uniform colour indicates a uniform sidewall, whilst
changes in colour indicate structural deformations and, if
slight, they indicate lack of linearity.

On the bottom there is the graph (F), of the section of
tread examined. The line reproduces the structure of the
tyre sidewall and of part of the rim, in the exact point
indicated by the angular position index (I) along the
circumference.

Note:
The angular position index (1) is fixed on the trace,
whilst the wheel display (E) moves as the wheel is
rotated. The index corresponds to the 12 o’clock
physical position on the wheel.

To display the
"EXTERNAL SIDEWALL PLOT"
screen select:

F2 Menu, "EXTERNAL SIDEWALL" item (6, Fig. 7-89),
displays the screen with the analysis of the external
sidewall (Fig. 7-90).

Fig. 7-90
The flat external tyre sidewall view (G) is shown for a
specific section of the circumference.

On the bottom there is the graph (H) with the wheel
sidewall profile in the exact position indicated by the index
(1) inthe view (G).

Note:
The index (I) corresponds to the 12 o’clock physical
position on the wheel.

ATTENTION:

Wheels with an external diameter greater than 30
inches, may require the use of specific adaptors to
read the wheel sidewall correctly.
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Betrieb - AUTOMATISCHE
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11.2.2 3D PLOT

Um die Ergebnisse der Diagnose mit "3D PLOT"
ausgehend von der Seite "TREAD PLOT" anzuzeigen,
gehen Sie folgendermalen vor:

Meni F2, Punkt "3D PLOT" (2, Abb. 7-91);

es erscheint der Text "Loading data..." und danach die
Seite "3D PLOT" (Abb. 7-92).

Abb. 7-92

In der Mitte des Bildschirms sehen Sie die
dreidimensionale Rekonstruktion des gesamten Rads (A).

Hinweis:
Bei der Darstellung des Rads von vorne am Bildschirm
entspricht der Zeiger "I" (Abb. 7-92) der physischen
12-Uhr-Stellung und wird dementsprechend beim
Drehen des Rads aktualisiert.

Die Farbskala wird der Auf3enstruktur des Reifens aufgrund
der unterschiedlichen Héhe, der Unebenheiten und der
Vertiefungen der Oberflache zugewiesen. Die Farbung der
Felge istimmer neutral (grau).

Auf der rechten Seite befinden sich die Skalen zur
Steuerung der Farbempfindlichkeit (B).

Die linke Skala bezieht sich auf die Flanken, die rechte
auf das Profil.

Die Empfindlichkeit der Farbskalen, die auf die
Hoéhenunterschiede der Oberflachen angewandt werden,
wird mit der MenUtaste F5 gesteuert.

HinweisHinweis:

Die Farbunterschiede ergeben sich aus den
Vertiefungen und Vorspriingen der Oberflache. Wenn die
Bandbreite der Farbskala, die auf die Oberflachen
angewandt wird, komprimiert wird, erhalt man eine
bessere Definition gegenlber einer niedrigeren
Tiefenvariation des Profils.

Wird hingegen ein Rad mit tiefen Profilblécken der
Laufflache analysiert, muss die Farbskala erweitert
werden, um gréRere Hohenunterschiede mit zu umfassen.
Es wird daher empfohlen, die Farbskala aufgrund des
Zustands der Laufflache einzustellen, um jede mdgliche
Gesamtunregelmafigkeit durch  Verschleill
hervorzuheben.

Um die Empfindlichkeit zu verandern, gehen Sie
folgendermalen vor:

» Driicken Sie die Menitaste F5 im oberen Teil, um die
Farbskala zu verkleinern.

Die gesamte Farbpalette wird in einem engeren

Veranderungsbereich der Oberflachen verwendet

(abgenutzte Laufflache).

« Dricken Sie die Men(taste F5 im unteren Teil, um die
Farbskala auszuweiten. Die Farben kennzeichnen
gréRere Hohenunterschiede (Laufflache mit tiefem
Laufflachenprofil).
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7.11.2.2 3D PLOT

[na oTobpaxkeHus pe3ynbTaToB TPEXMEPHOM
anarHocTtukm "3D PLOT" Bbibepute B okHe "TREAD
PLOT™

meHto F2, onuunio "3D PLOT" (2, Puc. 7-91),

Otobpasuntcsa Hagnueb"Loading data..." (3arpy3ka
[OaHHbIX), nocne Yyero nosiBMTCs okHo "3D PLOT"
(Puc. 7-92).

Puc. 7-92

B LeHTpe akpaHa ByaeT npeacTaBrieHo TpexmepHas
mMogenb koneca B cbope (A).

lMpumeyaHue:
Ykaszatens "I" (Puc. 7-92) Ha TpexmepHon moaenu
COMpOBOXAAEeT MOJSIoXKEeHne Hunnena koneca «12
4YacoB».

LiBeToBOM MapKMpPOBKOW BHELLUHEN Y4aCTW MOKPbILIKN
0603Ha4YeHO M3MEHEHME BbICOTbI, BbIMYKNOCTU U AMKMX
nosepxHoctn. LiBer oboga Bcerga  ocraetcs
HerTpanbHbIM - CepbIM.

CnpaBa akpaHa nmeeTcs LWkana gns KOHTpons
LBETOBOW YyBCTBMTENBHOCTU (B).

JleBas wkana cooTBeTCcTBYET HOKOBMHAM, a NpaBas —
NPOTEKTOPY MOKPbILLKN.

YyBCTBUTENBbHOCTb LBETOBbLIX LLUKAN U3MEHEHUS BbICOTbI
NOBEPXHOCTEN perynupyeTcs knasuwen F5.

lMpumeyaHue:
N3ameHeHne uBeTta COOTBeTCTByeT BnNagnHam WU

B34yTUSAM Ha nosepxHocTW. [Ona nonyyeHus Gonee

BbICOKOMO paspeLLeHsi MU MaribiX OTKIOHEHUSIX rNyOuHbI
MpOTEKTOpa HEOOXOAMMO YMEHBLUMTL AManasoH LUKaribl.
N, HaobopoT, npu aHanuse konec c rnyGoKUM
npocunem criegyeT yBENUYUTL AManasoH LKanb.
PekomeHnayeTcs Npou3BoanTL perynmpoBky
LBETOBOW LKanbl B 3aBMCUMOCTM OT COCTOSIHUS
MOKPBILKKA, 4YTOObI BbIOENUTL BCE UMeEROLLMECSH
HEPOBHOCTMU.

N3ameHeHne YyBCTBUTEJIbHOCTU!

* Haxmute BepxHow 4Yactb knasuwm F5, 4ToObI
YMEHbLUMTL LIBETOBYHO LLUKAINY.

MonHbLIN AnanasoH LBETOB UCMNOMb3YeTCs Ha ydacTkax

C MMHUManbHLIMN U3MEHEHNAMMW MOBEPXHOCTHN

(6onbLion nsHoc).

*  Haxmute HWkHI0OW0O YacTb knaBuwm F5, 4TOOBI
yBENuYUTL LBETOBYIO LWIKany. LiBeTta ykasbiBaloT Ha
Hanbornee CylWeCcTBEHHbIE OTKIOHeHUsA (rnybokui
NPOTEKTOP).

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11.2.2 3D PLOT

To display the results of the "3D PLOT" diagnostic, in
the "TREAD PLOT" screen,

select:
F2 Menu, "3D PLOT" item (2, Fig. 7-91),

"Loading data..." is displayed, then the "3D PLOT"
screen (Fig. 7-92).

Fig. 7-92
The centre of the screen displays the three dimensional
reconstruction of the complete wheel (A).

Note:
The front wheel view on the screen, "I" index (Fig.
7-92), corresponds to the 12 o'clock physical
position and it is updated as the wheel rotates.

The colour scale is assigned to the external structure of
the tyre, according to the changes in height, bulges and
dips in the surface. The rim colour, grey, is always neutral.

On the right there are the scales used to control the
colorimetric sensitivity (B).

The left scale refers to the sidewalls, whilst the right scale
refers to the tread.

The sensitivity of the colour scales applied to the changes
in height of the surfaces is controlled with the Menu key
F5.

Note:

The change in colour corresponds to the dips and
bulges of the surface. To achieve a greater definition
compared to a smaller variation in the depth of the
tread, compress the range of the colour scale applied
to the surfaces. Vice versa when analysing a wheel
with a deep tread pattern, extend the colour scale in
order to view larger differences in the tread.

We recommend adjusting the colour scale based on
the condition of the tread, to highlight all wear
irregularities.

To change the sensitivity:

» Press the Menu key F5 in the high part to compress
the colorimetric scale.

The entire range of colours is used in a more restricted

field of variation of the surfaces (worn tread).

» Press the Menu key F5 in the low part to extend the
colour scale. The colours indicate the most pronounced
differences (deep tread pattern).
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Abb. 7-93 - Abb. 7-94
Um das Rad auf der Horizontalen auszurichten:

+ Dricken Sie die Menutaste F3 im rechten Teil, um die
Drehung nach rechts zu erreichen und die Innenflanke
des Reifens hervorzuheben (Abb. 7-93).

A
.-'»."“

\ oo
"Q'ﬁqpvu anr®

+ Drucken Sie die Menutaste F3 auf der linken Seite,
um die AuBenflanke des Rads anzuzeigen (Abb.
7-94).

-
-
r

7.11.2.3 Lupeund Zoom

Auf den "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" Seiten kénnen
Sie folgendermallen vergréRern und zoomen:

Jede der Seiten: "TREAD PLOT", "INTERNAL SIDEWALL
PLOT" und "EXTERNAL SIDEWALL PLOT" hat die
Vergroferungsfunktion.

» Driicken Sie die Menitaste F2, Punkt"Lens" (3, Abb.
7-95).

Das Bild wird vergréRRert gezeigt (Abb. 7-95).

Wenn Sie die Taste noch einmal driicken, kehrt die
Darstellung wieder zum Ursprung zurtck.

Auf der Seite "3D PLOT" kdnnen Sie das Zoomen
aktivieren, um das Bild naher heranzuholen oder weiter
Zu entfernen.

* Dricken Sie die Menitaste F4 im oberen Teil, um
das Bild néher heranzuholen (Abb. 7-96).

Hinweis:
Das VergroRern kann nitzlich sein, wenn es um
Anomalien handelt, die sich auf einen begrenzten,
kleineren Bereich beziehen, wie im Beispiel gezeigt.

* Dricken Sie die Menutaste F4 im unteren Teil, um
das Bild weiter zu entfernen.

Jedem Drucken der Taste entspricht eine Erhdhung oder
Senkung der Zoomstufe.

Hinweis:
Nachdem das Zoomen aktiviert wurde, kann das Rad
immer noch von Hand gedreht und nach links oder
rechts ausgerichtet werden; dies geschieht mit der
Funktionstaste F3, wie in der Grundanzeige mit
VergréRerung O (Abb. 7-92, 7-93, 7-94).
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Puc. 7-93 - Puc. 7-94
[Ins noBopoTa Koneca OTHOCUTESbHO rOPU30HTaNbHOM
MMIOCKOCTU:

« Haxwmute knaBuwy F3 cnpaBa, 4ToObl yBUAETH
BHYTPEHHIO0 YacTb koneca (Puc. 7-93).

. HaxmuTte knasuwy F3 cnesa, 4Ttobbl yBMAOETb
HapyXHyto YacTtb korneca (Puc. 7-94).

7.11.2.3 MacwTtabupoBaHue n3obpaxeHus

M3meHeHne maclutaba B okHe "OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC" npousBoauTcs criegyroLmnm obpasom:

B kaxxgom okHe "TREAD PLOT", "INTERNAL SIDEWALL
PLOT" n "EXTERNAL SIDEWALL PLOT" umeetca
COYHKLWIS| yBENMYEHMS.

*  Haxwmure knaesuwy F2, onumsa "Lens” (3, Puc. 7-95).

N3ob6paxeHune ysennuutcs (Puc. 7-95).

[Mpy NOBTOPHOM HaXaTum 3TON KNaBuLLIM NponsonaeT
BO3BpAaT K UICXOAHOMY BUAY.

B okHe "3D PLOT" Takke MOXHO M3MEHUTb MacluTad
n3obpakeHus.

* HaxmunTe BepxHIo YacTb knasuwm F4, 4ytobbl
yBenuuuTL M3obpakerne (Puc. 7-96).

lMpumeyaHue:
MacwTtabnpoBaHme MONE3HO MPUMEHATb Mpu
aHanuse HebonbLMX Y4aCTKOB, Kak MOKa3aHO Ha
PUCYHKE.

e Haxmnte HWXHIOW YacTb knasuwwimn F4, 4tobbl
YMEHbLUUTb M306pa>|<eHMe.

I'Ip|/| KaXXaoOM HaXaTun KnaBuLln nponcxoanT
yBenn4eHne nnn ymeHbollueHune Maclutaba.

lMpumeyaHue:
Mpn macwTtabupoBaHHOM UK300paxeHUn Koneco
Takke MOXHO BpallaTb BPYYHYH M NoBopaduBaTb
BieBO-BNpaBo knaeuwen F3, kak u npu npocMoTpe
OCHOBHOro Bunaa 6e3 nameHeHust macwtadba (Puc.
7-92, 7-93, 7-94).

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

Fig. 7-93 - Fig. 7-94
To turn the wheel in relation to the horizontal position:

« Press the Menu key F3 on the right part to view the
internal sidewall of the wheel (Fig. 7-93).

« Press the Menu key F3 on the left part to view the
external sidewall of the wheel (Fig. 7-94).

7.11.2.3 Lens and Zoom

In the "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" screens you can
Magnify and Zoom, as follows:

Each "TREAD PLOT", "INTERNAL SIDEWALL PLOT" and
"EXTERNAL SIDEWALL PLOT" screen feature the
Magnify function.

* Press the Menu key F2, "Lens" item (3, Fig. 7-95).
The image will be zoomed (Fig. 7-95).

Press the key again to return the image to the original
View.

In the "3D PLOT" screen you can activate the Zoom, to
zoom in or out of the image.

« Pressthe Menu key F4 in the top part, to zoom in the
image (Fig. 7-96).

Note:
The zoom is useful for anomalies limited to a small
area, as shown in the example.

* Press the Menu key F4 in the low part, to zoom out
the image.

Each time the key is pressed increases, positively or
negatively, the level of Zoom.

Note:
After having activated the zoom, the wheel can still be
rotated manually and turned to the right and left with
the function key F3, like the basic view with 0 Zoom
(Fig. 7-92, 7-93, 7-94).
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Betrieb - AUTOMATISCHE
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11.3 Anzeige von Defekten

Wenn Defekte in der Struktur vorliegen, werden sie am
Ende des "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" Messlaufs dem
Bediener auf der Seite "3D PILOT" gezeigt.

Die Angaben zu Defekten (Abb. 7-97) sind beschreibend
(A) und grafisch (B).
Der kurze Text im Zustandsbalken bezeichnet das
Problem genau, wahrend die farbigen Pfeile und die
Farbveranderung in der Grafik, mit der das Rad dargestellt
ist, ihre Position und GréRRe bezeichnen.
Hinweis:
Eine Vergrofierung des betreffenden Bereichs und die
Einstellung der Farbskala kénnen das Erkennen des
Ausmafes der Anomalien vereinfachen und
Schatzwerte der Abweichungen der Oberflache
ermaoglichen.

7.11.4 Vorhersagende Diagnose der
Abnutzung der Laufflache

Im Menl F3 der Seite OPTIMA-DIAGNOSE “FULL
DIAGNOSTIC”.

Menii F3 (Abb. 7-57)
5: Diagnose zur Vorhersage der Abnutzung des Reifens

Die Vorhersagefunktion fur die Abnutzung der Laufflache
steht in der Betriebsart "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" zur
Verfugung. Damit kann man die Abnutzung der Laufflache
voraussagen, um einen Wartungseingriff am Reifen im
Voraus zu planen.

Der Bediener muss jedem Rad, fiir das er diese Funktion
verwenden mochte, einen eindeutigen Code zuweisen und
einen externen USB-Speicher einsetzen, auf dem die
Daten gesammelt werden.

Mit dem Radcode sammelt und speichert die Maschine
fur das betreffende Rad eine Reihe von Informationen wie
z.B. das Datum der Verarbeitung, die Profiltiefe, die
gefahrenen Kilometer. Die Daten werden vom internen
Rechner verwaltet, um eine Verbrauchskurve des Reifens
zu erstellen.

Die Kurve erstreckt sich bis zum Erreichen des Mindest-
Schwellwerts fiir die Profiltiefe der Laufflache, wobei sie
einen logischen Verlauf nimmt, der sich aus den
gespeicherten Archivdaten ergibt.

Fir einen plausiblen Verlauf der Verschleil3kurve missen
mindestens drei Erfassungen in einem groferen Zeitraum
gespeichert werden.

Je hoher die Anzahl der Erfassungen wahrend der Laufzeit
des Rads ist, desto gréRer ist die Zuverlassigkeit der
Abnutzungsvorhersage der Laufflache.
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7.11.3 0O6o3Ha4yeHne MmecTa gedreKkToB

B KoHue nameputensHoro uukna pexxuma "OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC" BCce KOHCTPYKTMBHblE HedocTaTky OygyT
0003HayeHbI B okHe "3D PLOT",

Ot HepoctaTkm (Puc. 7-97) nmetoT COOTBETCTBYIOLLECE
onucaHue (A) n o6o3Ha4eHne Ha pucyHke (B).

B KOPOTKOM TEKCTOBOM ONMMCaHMn nona COCTOAHUA
OonncbiBaeTCAa CyTb np06ne|v|b|, a LUBETHblE CTpPEeNnkun un
Nn3MeHeHune uBeTta Ha M306pa)KeHVIVI Koneca
onpenenAakrT MecTo ﬂ,e(beKTa Ha KoJiece WM ero
3Ha4eHune.

lMpumeyaHue:
M3ameHeHne maclutaba COOTBETCTBYHOLLErO yyacTka u
perynupoBka LBETOBOW LUKarbl NOMOratoT onpeaenvTs
CyWHOCTb fgedekta U OLUEHWTb  COCTOsHWME
MOBEPXHOCTMU.

7.11.4 MNMpodmnakTnyeckasa guarHocTmKa n3Hoca
NOKPbILLKK

Knasuwa F3 meHto okHa OPTIMA DIAGNOSIS
pexnma “FULL DIAGNOSTIC”.

MeHto F3 (Puc. 7-57)

5: MpodhunakTyeckas ayarHoCTVKa N3HOCa MOKPBILLIKKA.

HaHHas dyHkumsa goctynHa B pexume "OPTIMA FULL

DIAGNOSTIC". OHa nossonseTr orepartopy
npeoBuaeTb UW3HOC MpoTekTopa, 4ToObl 3apaHee
onpegenuTe  MeponpuaTUSs MO ODCNyXUBAHUIO
MOKPbILLIKU.

Ina Toro 4ToGbl BOCMONbL30BATLCA AAHHON (DYHKLUMEN,
onepaTtop AOSPKEeH 3afaTb O4HO3HAYHbLIWM KOO KaKOoMYy
Konecy v BCTaBuUTb BHeLWHUN USB Hakonutens.

[na koneca ¢ 3agaHHbIM KOOOM CTaHOK cobupaeT u
XPaHUT Takyl MHdOopMaLmMio, Kak: gata obpaboTku,
rmybvHa npoTekTopa, NpPOMAEHHOE PacCTosHUE. ATU
OaHHble 0OpabaTbiBalOTCA BHYTPEHHUM MPOLIECCOPOM U
NpeacTaBnsTCs B BUAeE KPUBOW U3HOCA.

KpviBas npogorkaetcs 40 MUHUMAMNbHOMO NpPeaenbHOro
3HaueHnn rmybuHbI NPOTEKTopa, Creays 3aKOHOMEPHOCTU
Ha OCHOBE XPaHSLLIMXCS B UCTOPUM AAHHbIX.

[N JOCTOBEPHOCTU KPUBOWM HEOBXOAMMO MUHUMYM TpW
M3MepUTEsibHbIX LMKIa 3a BCe BpeMs SKChyataumu
Koreca.

Yem 6Gorblue U3MEpUTENbHbIX LWKIOB, TEM TOYHee
MOXHO MpeacKasaTb NPOrPeCcCUo M3HOCA MOKPLILLIKK.

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.11.3 Fault Indication

At the end of the "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"
measuring run any structural faults will be signalled to
the operator in the "3D PLOT" screen.

The faults are indicated with (Fig. 7-97) descriptions (A)
and graphs (B).

The short text in the State Bar specifies the problem,
whilst the coloured arrows and the changes in colour in
the graph of the wheel identify its position and entity.

Note:
Zooming the area of interest and adjusting the
colorimetric scale can facilitate identifying the entity
of the fault and provide estimates of the variations
found on the surface.

7.11.4 Predictive tread wear diagnosis

In the F3 Menu of the OPTIMA DIAGNOSIS “FULL
DIAGNOSTIC” screen.

Menu F3 (Fig. 7-57)
5 Tyre wear prediction diagnosis.

The Predictive tread wear diagnosis function is available
in "OPTIMA FULL DIAGNOSTIC" mode. It allows the
operator to forecast the wear of the tread in order to
program a future maintenance intervention of the tyre.

The operator must assign a univocal code for each wheel
on which he wants to use the function and insert an external
USB memory, to save the data.

With the wheel code the machine collects and stores a
series of information for that wheel, such as: Processing
date, tread depth, distance travelled. The data is managed
by the internal processor in order to produce a tyre wear
curve.

The curve extends as far as the minimum tyre depth
threshold value, by following a logical progression,
produced by the stored history.

Memorise at least three measurements over a broad period
of time for a reliable wear curve progression.

A greater number of measurements throughout thee life of

the wheel will result in an increasingly reliable prediction
of the tyre wear.
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Die Seite hat folgende Felder:

Fig. 7-98

a Rad-ID.Kenncode.

b Km/ Meilen. Laufzeit des Rads.

¢ Grafik der VerschleiRkurve der Laufflache.

d Tabelle mit den Werten der Restlaufzeit und der
Vorhersage des Datums, an dem die
Schwellgrenzwerte erreicht sind.

e Aktuelles Datum.

f Erfasste Profiltiefe.

Um die Funktion zu aktivieren, wahlen Sie auf der Seite
"OPTIMA-DIAGNOSE" Folgendes:

Menl F3, Punkt 5 (Abb. 7-98).

Auf der Seite "Predictive" haben die Menltasten folgende
Funktionen:

Fig. 7-99

F1 Hauptmend.

F2 Zurlick zur vorigen Seite.

F3 Wechselt zwischen den Feldern Rad-ID und Km/Meilen
hin und her.

F4 Verschiebt auf die nachstliegende Position des Felds
Rad-ID. Dricken Sie die linke oder rechte Seite der
Taste.

F5 Andert den Wert, der im Feld Km/Meilen einzustellen
ist/Wechselt das Zeichen, das flir Rad-ID einzusetzen
ist. Halten Sie die Taste oben oder unten gedriickt
und scrollen Sie.

F6 Steuert das Speicherungsarchiv.

1 Erlaubt die Eingabe der eingestellten Daten.

2 Ladtdie Werte fur die eingestellte Rad-ID aus dem
Speicher und zeigt sie an.

3 Loéscht die Raddaten.

Nach dem Messlauf missen Sie auf der Seite
"Predictive" Folgendes tun:

» Geben Sie den eindeutigen Code fur die Rad-ID ein.
Die Maschine zeigtimmer das Tagesdatum an.

Hinweis:
Wenn das Rad bereits vorher gespeichert wurde, muss
der ganze Code eingegeben werden, um es abzurufen.

* Gehen Sie zum Feld "Laufzeit des Rads" (F3) und
geben Sie den Wert ein, der am Kilometerzahler des
Fahrzeugs (F5) erfasst wurde.

» Speichern oder aktualisieren Sie die Anzeige, bevor
Sie alles endgliltig speichern (F6).

Im Feld "d" finden Sie die restliche Laufzeit und das
geschatzte Datum vor der Wartung, fur:

- Den Warnungsstand fur den Laufflachenverschleif
- Das Auswechseln des abgenutzten Reifens.
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OKHO CoAepXuUT crieaytoLume nons:

Puc. 7-98

a WpeHTndurkaunoHHbIN KOA Koneca.

b Km/Munun. PaccTtosiHue, NnpoiieHHoe KOMecom.

¢ KpuBas nsHoca nokpbILLKW.

d Tabnuua c ocTaTouHbIM PAcCTOSTHUEM W AaTOW, Koraa
OyneT AOCTUrHYTO NpeaensHoe 3HavYeHre N3Hoca.

e Tekywas gata.

f WamepeHHas rmybuHa npoTekTopa.

[nsa akTnBaumm gaHHOW yHKUMKM B okHe "OPTIMA
DIAGNOSTIC " BblbepuTe:

Mento F3 , onuno 5 (Puc. 7-98),
MeHto okHa NpounakTU4eckon AMarHOCTUKN:

Puc. 7-99

F1 MmaBHOE MeHI0.

F2 BosBpart k npeaplayLiemy OkHy.

F3 TllepekntoyeHne mexagy nonsamu kKoga kKoneca u

pacCcTOAHUS.

F4 Tepexop k criegytoLlen nosuumm nonsa koga
Koneca. HaxxmuTe knasuLly crnesa unuv cnpasa.

F5 VameHeHne BennynHbLI NPONGEHHOro paccTosHus /
CmeHa cumBona npu BBoAe koda korneca.
YaepxuBasa Haxaton BEPXHIO UM HUXKHIOK YacTb
KNaBuWLLIKN, UCNONBb3YNTE KONECUKO NMPOKPYTKM.

F6 Pabota c apxmBom.

1 CoxpaHeHne BBeAEHHbIX AaHHbIX

2 3arpyska us namsiTu u otobpaxeHne Ha aKkpaHe
OaHHbIX Koneca, COOTBETCTBYIOLLMX €ro Koay.

3 YpaneHue gaHHbIX Koneca.

lMocne 3aBepweHnsa umkna obpaboTkn B OKHE

NpoUNakTU4eCKoOn ANarHOCTUKMN BbIMOSHUTE

cnegywouee:

» BeeauTte nHanBuayaneHbIn ko koneca. Ha ctaHke
BCerga otobpaxaeTcs Tekyllas gaTta.

lMpumeyaHue:

Ecnu koneco 6biro npeaBapuTensHO COXPaHeHo B
namsaTu, TO BBEOUTE KOA AN MoMnyyYeHns ero AaHHbIX.

+ T[lepenigute B none npongeHHoro pacctoaHus (F3) n
BBeAWTE PacCTOsHUE, yKa3aHHOe Ha cYeTUuKe
kunomeTpoB aBTomobuns (F5).

+ CoxpaHuTe B NamaTb UNM 0GHOBUTE OKHO Nepen
OKoH4YaTenbHbIM NnoaTeepxaeHnem (F6).

B none "d" otobpaxaeTcsi ocTaTtovyHOE paccTosiHME U1
pacuyeTHas garta gns.

- MpeoynpeaMTensHOro Nopora n3Hoca NpoTekTopa
- 3ameHbl M3HOLLEHHOW MOKPbILLIKM.

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

The screen contains the following fields:

Fig. 7-98

a Wheelld. Identification code.

b Km/ miles. Distance covered by the wheel.

¢ Tread Wear Curve graph.

d Table with the residual distance to cover and Prediction
of the date the threshold limits will be reached.
Current date.

f Measured tread depth.

¢}

To activate the function, in the "OPTIMA DIAGNOSTIC "
screen select:

Menu F3, Voce 5 (Fig. 7-98),

In the "Predictive" screen, the Menu keys perform the
following:

Fig. 7-99

F1 Main Menu.

F2 Go back to the previous screen.

F3 Switches between the Wheel Id and Km/miles fields.

F4 Moves the next position in the Wheel Id field. Press
the key in the right or left.

F5 Changes the value to set in the Km/miles field /
Changes the character to set for the Wheel Id . Keep
pressed on the top or bottom and then use the Scroll.

F6 Manages the archive.

1 Introduces the data set

2 Loads from the memory and displays the values for
the Wheel Id set.

3 Deletes the wheel data.

In the "Predictive" screen, after the run, perform the

following:

» Enterthe univocal Wheel Id code. The machine always
shows the date.

Note:

If the wheel has been memorised previously, enter the
code to recall it.
Goto the Distance covered by the wheel field (F3) and
enter the distance indicated in the vehicle odometer
(F5).

+ Memorise or update the screen before memorising
definitively (F6).

Field "d" displays the residual distance to cover and the
estimated date for the maintenance to perform the
following:

- Tread wear warning level

- Replace the worn tyre.
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7.12  OPTI LINE Modus

Der OPTI LINE Modus ist eine computerisierte Funktion
(auf Anfrage), die entwickelt wurde, um den Seitenzug
des Fahrzeugs (PULL), der durch eine zu starke Konizitat
des Reifens hervorgerufen wird, zu verbessern,
sowie um die Schwingungen, die von den
Restunwuchten der Rader herkommen, auf ein
Mindestmald einzuschranken.

Mit der Funktion OPTI LINE (nur im Modus OPTIMA oder
OPTIMA FULL DIAGNOSTIC durchfliihrbar) analysiert die
Auswuchtmaschine eine Reihe von Radern und speichert
Daten wie Lauffehler und den Konizitatsindex der Reifen.
Nach Abschluss dieses Vorgangs wahlt die Maschine
die vier besten Rader aus und schlagt eine
Montagereihenfolge vor, bei der die Seitenzugwirkung, die
sie auf das rollende Fahrzeug ausiiben, und die

Schwingungen auf das MindestmaR reduziert werden.

Der Seitenzug und die Schwingungen der Rader sind
Mangel, die mit dem Verfahren “Set of Wheels” verringert
werden kdnnen, das im Rahmen der Funktion OPTI LINE
zur Verfligung steht.

Installation und Start

Voraussetzung fir die Verwendung der Funktion OPTI LINE ist
Folgendes:

e Einflhren des Kopierschutzsteckers (Dongle) in einen der
USB-Anschlisse auf der Riickseite der Maschine (Abb. 7-99b).
Ohne den Aktivierungs-Dongle steht die Funktion Weight OPTI
LINE nicht zur Verfligung, wenngleich das Symbol OPTI LINE
immer im Menu enthalten ist.

ACHTUNG: DIE FUNKTION OPTI LINE KANNERST NACH
INSTALLATION DER ZUGEHORIGEN SOFTWARE

7-100 (SPEICHERKARTE) UND EINFUHREN DES
KOPIERSCHUTZSTECKERS (DONGLE) GENUTZT
WERDEN.

Anm.: Die Funktion OPTI LINE muss zuvor im MenU
“Optima Settings” aktiviert werden.

Nehmen Sie folgende Auswahl vor:
“Optima Settings”/”Wheel Pull Measurement”.
Aktivieren Sie die Funktion und driicken Sie “OK”.

7.12.1 Vorgehensweise “Radersatz”

® Spannen Sie das Rad auf <=— 6.
e Prifen Sie, ob der Modus OPTIMA oder OPTIMA
FULL
DIAGNOSTIC aktiviertist <= 7.
® Starten Sie den Messlauf <=— 7.10.1.

Gehen Sie nach jedem Messlauf wie folgt vor:
e Dricken Sie F5 (1, Abb. 7-100), um die Funktion OPTI
LINE zu aktivieren.
< Driicken Sie F5 und wahlen Sie den Auswahlpunkt 2
(Abb. 7-100), um das Verfahren “Set of Wheels” zu
aktivieren.
Anm.: Wenn der “Radersatz’-Vorgang aktiviert ist,
erscheintin der Statusleiste das entsprechende
Symbol (Abb. 7-101).
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7.12 Pexum OPTI LINE

Pexum OPTI LINE - 310 aBTOMaTM3npoBaHHast OyHKLNS
CTaHka, npegHasHadYeHHas pand CHkeHus addpekta
“PULL”, T.€. nonepeyHon TAroBOM CUnbl,
00yCrnoBMEeHHON Ype3mMePHON KOHYCHOCTLIO MOKPbILLIKK,
a Tawkke AnS MUHMMM3auMu Bubpaumi OT OCTaTOYHOro
ancbanaHca Koneca.

C nomowpto dyHkumm OPTI LINE (mocTynHou B
pexumax OPTIMA unun OPTIMA FULL DIAGNOSTIC)
CTa@HOK aHanusmpyeT KOMMMEKT KOfec, COXpaHsis
TakMe [aHHble, Kak ©OueHus u  koappuuneHT
KOHYCHOCTW MOKpbILWKM. B KOHLE npouenypbl CTaHOK
npegnaraet TakoW MNOPSAOK YCTAHOBKW  KOmec
aBTOMOOWNSA, KOTOpbIA MO3BOSNUT CHU3UTbL OOKOBYHO
TArOBYKD CUMy Ha [ABUXyLlEeMCs aBTomMobune wunu
YMEHbLUNTb BUGpayuu.

Oddekt GokoBOM TAMM U BUOpPaALMK KOMEC MOXHO
CHU3WTb C MOMOLLbI MPOLEeAYpbl ANs KOMMNEKTa Konec
“Set of Wheels” B pexxume OPTI LINE.

YcTaHOBKa U 3anyck
[ns ncnonb3oBaHnsa pyHkuun OPTILINE Heobxoamnmo
cnepytolliee ycrioBue:

e BcTaBuTb YCTPOMCTBO 3almThbl OT KonuposaHus (Dongle) B B

OAVH 13 pas3beMoB ans USB Ha 3agHen CTEHKE MalUUHbI

(puc. 7-99b). bes aktuBauuun Dongle dyHKkumns Weight OPTI

LINE He pocTynHa, gaxe ecnu cumson OPTI LINE ecTb B
MEHIO0.

BHUMAHUE: ®oYHKLMA OPTI LINE MOXET
MCMNOJIb3OBATbCA TONbKO MNMOCIE YCTAHOBKU
COOTBETCTBYHRKOLENO NMPOrPAMMHOIO
OBECTIEYEHUA (KAPTA MAMATN) N YCTAHOBKA
YCTPOWCTBA 3ALLNTbI OT KOMNPOBAHUA (DONGLE).

Mpumeyanue: Pexxum OPTI LINE Heobxoaumo
npeABapuTeNibHO aKTMBMPOBATL B MEHIO
HacTpoek “Optima Settings” =~ 7.10.6.1.

YcraHoBute “Enabled” gnsa nyHkta “Optima Settings” /

“Wheel Pull Measurement” n Haxxmute “OK”.

7.12.1 Tlpoueaypa AnA KOMMJeKTa Konec

 YcTaHOBUTE KOJECO Ha CTaHOK ™ 6.

Y6eautecn, 4to BKNtoveH pexum OPTIMA wunun
OPTIMA FULLDIAGNOSTIC = 7.
e 3anycTuTe uaMepuTenbHblid uukn - 7.10.1.

B KOHLIe KaX4oro LyKna BbINonHuTe cregytollee:

e Haxwmute F5 (1, Puc. 7-100), 4ToObI BKITHOUYNTL PEXNM

OPTI LINE.

e Haxwmute F5 1 BbibepuTe onuuio 2 (Puc. 7-100), 4yTobbl

BKMOUMTL Npouenypy “Set of Wheels”.

MpumeyaHue: MNpu akTnBaumm npoueaypsbl “Set of
Wheels” B none coctosiHs NosiBUTCS
COOTBETCTBYIOLLMIA 3Ha4oK (Puc. 7-101).

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

7.12  OPTI LINE mode

The OPTI LINE mode is a computerised function designed
to improve the vehicle “PULL” effect, that is to say, the
lateral pull force caused by excessive tread conicity,
as well as to minimise the vibrations caused by any
residual wheel unbalance.

With the OPTI LINE mode (function possible in
OPTIMA mode or in OPTIMA FULL DIAGNOSTIC
mode) the balancer analyses a set of wheels, saving
data such as the Runout and the tread conicity index.
When the procedure is complete the machine selects
the best four wheels, suggesting the order in which
they should be mounted to minimise the lateral pull
force they produce on the moving vehicle or to
minimise the vibrations.

The “PULL” effect and the vibrations of the wheels can be
reduced with the “Set of Wheels” procedure, in the
OPTI LINE mode.

Installation and Start up

To use the OPTI LINE function the following elements
must be installed:

 The activation key (Dongle) must be inserted in one of
the USB ports at the back of the machine (Fig. 7-
99h). If the activation key is not inserted the OPTI
LINE function will not work even if the OPTI LINE
selection icon is on the Menu.

IMPORTANT: THE OPTI LINE MODE ONLY
FUNCTIONS WITH THE SPECIFIC SOFTWARE
INSTALLED (MEMORY CARD) AND THE ACTIVATION
KEY (DONGLE) INSERTED.

Note: The OPTI LINE mode must be previously enabled
in the “Optima Settings” Menu &~ 7.10.6.1.

Select the following:
“Optima Settings” / “Wheel Pull Measurement”, set
“Enabled” and press “OK”.

7.12.1 Procedure “Set of Wheels”
 Lock the wheel ==~ 6.

- Check that the OPTIMA or OPTIMA FULL
DIAGNOSTIC mode is active 3~ 7.
- Startthe measuringrun %~ 7.10.1.

At the end of every measuring line proceed as follows:
 PressF5(1, Fig. 7-100) to switch on the OPTI LINE
Mode.
» PressF5and select Item 2 (Fig. 7-100) to switch on
the “Set of Wheels”
procedure.
Note: When the “Set of Wheels” procedure is on, the
status bar shows the relative icon (Fig.7-101).
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RADNr. 1

Nach Abschluss des Messlaufs:

Die Auswuchtmaschine erfasst die vom optima-Programm
vorgesehenen Messwerte und fihrt zum Schluss mit dem
hinteren Laserscanner eine Abtastung des Reifens durch,
um die Konizitatsindexe zu erfassen.

Auf der OPTIMA-Eingangsseite (OPTIMA ENTRY)
erscheint das Symbol fir die Ausrichtung der Konizitat
des Reifens (Abb. 7-100).

Die Symbole (Abb. 7-102) haben folgende Bedeutung:

1) Erfassung der Konizitat des Reifens mit einem Zugwert
nach LINKS.

2) Erfassung der Konizitdt des Reifens mit einem
NEUTRALEN Zugwert.

3) Erfassung der Konizitat des Reifens mit einem Zugwert
nach RECHTS.

e Fuhren Sie das Auswuchten der Ebenen und die
eventuell von optima empfohlenen Korrekturen
aus.

< Nehmen Sie das Rad von der Auswuchtmaschine
ab.

Rufen Sie die Seite “Set of Wheels” vom Menu F5 aus
auf (Abb. 7-101). Auf dem Bildschirm werden eine Zahl
und eine Farbe angezeigt, die dem Rad zugeteilt wurden
- sie dienen dazu, es zu kennzeichnen, bis der Vorgang
abgeschlossenist (Abb. 7-103).

Von nun an haben die Tasten in den Menus F3 und F4 die
folgenden Auswahlpunkte (Abb. 7-103):
Menu F4:

1 Zum Verlassen des OPTI LINE Modus. Die Maschine
kehrt zum OPTIMA Eingangsbild zurlick und wartet
auf weitere Befehle.

Menu F3:

2 Dient zum EINFUGEN eines Rads, das ausschlieBlich
auf der linken Fahrzeugseite montiert werden darf; bei
Reifen, deren Richtung vorgegebenist.

Taste F4

Dient zum EINFUGEN eines Rads ohne
Richtungsbindung, das daher auf beiden Seiten des
Fahrzeugs verwendet werden kann.

Taste F5

Dient zum EINFUGEN von Rédern, die ausschlieRlich
auf der rechten Fahrzeugseite montiert werden dirfen;
bei Reifen, deren Richtung vorgegeben ist.

Zum Fortfahren,

- Wahlen Sie eine der Positionen 2, 3 oder 4, um
das Rad zu dem Satz hinzuzufliigen und
gegebenenfalls die Montagelage an der
vorgegebenen Seite zuzuteilen (3 oder 4).
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KOJNECO Ne 1

B KOHLIe U3MepuTeNnbHOro LMkKna:

CTaHoK onpegenut pasmepbl Korneca,
npedycMoTpeHHble  nporpammoii  Optima, 3atem

cucteMa 3agHuxX nas3epoB MPOCKaHUPYET MOKPbILIKY,
4yTOObI NnoNy4ynTb YroJs1 KOHyCHOCTW.

B okHe BBOoga gaHHbix OPTIMA ENTRY nosiButca
3HayYok yrna koHyca (Puc. 7-100).

3Havok umeeT crneayrolmne HasHadveHus (Puc. 7-102):

1) KoHycHocTb ¢ JIEBOW TsIroBoi CUrofi.
2) KoHycHocTs ¢ HEMTPATBHOW Tarosoi curioi.
3) KoHycHocTb ¢ TPABOW TsIroBoii curoii.

e OtbanaHcupynte Koneco, BbIMOHVB
KOPPEKTUPOBKY, NMPearioXeHHbIe pexxvmoM Optima.
e CHuMUTE KOMEeco Co CTaHkKa.

OTKponTE OKHO npouenypbl kKomnrekTa konec “Set of
Wheels” B meHo F5 (Puc. 7-101). B gaHHOM OkHe
koneca 6yayt o603HayeHbl CBOMM HOMEPOM U LIBETOM,
yto obneryaet WX WAEHTUMUKAUMIO BO BpeMms
npoueaypsl (Puc. 7-103).

C aToro momeHTa knasuwin meHio F3 nF4 6yayT
BbINONHATL criegytowmne dyHkuumn (Puc. 7-103)
MeHto F4:

1 BbIXO[O wun3 pexuma OPTI LINE, Bo3BpaT K OKHY
BBoda pJaHHbix OPTIMA ENTRY B oxugaHuu
AanbHENLLINX KOMaHL.

MeHio F3:
2 BBO[ koneca, KOTOpOe MOXHO YCTaHOBUTb TOMbKO
C nNeBOM CTOPOHbI aBTOMOOMMS; LWWHbBI C

ACUMMETPUYHBIM PUCYHKOM.

3 BBO[J «komeca C KnacCUYeCcKMM CUMMETPUYHBIM
PUCYHKOM npoTekTopa, KoTopoe MOHO
ycTaHaBnuBaThb C NtoOOI CTOPOHLI aBTOMOOUIS.

4 BBO[ koneca, KOTOPOE MOXHO YCTaHOBUTb TOMbKO C
npaBoll  CTOPOHbl ~ aBTOMOOWUNS;  WWHbI  C
aCMMMETPUYHBIM PUCYHKOM.

[na npogoskeHus ...

- Bbibepute ognH 13 crnegyroWMX MyHKTOB 2, 3
unu 4, 4tobbl 06aBUTL KONECO K KOMMMEKTY |
npyv HeobXoOUMOCTWU YKaXuTe HanpasfeHne
PUCYHKA W CTOPOHY, Ha KOTOPYK [OOMMKHO
yCTaHaBnMBaTbCA koreco (3 unu 4).

OkHo "SET OF WHEELS 1" nosaBuTtcs
aBTomaTtuyeckn (Puc. 7-104).

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

WHEEL No. 1

Once the run is finished:

The balancer completes the optima program readings,
then the rear laser scanner scans the tread to acquire
the conicity indices.

The icon indicating the tread conicity angle appears on
the OPTIMA ENTRY screen page (Fig. 7-100).

The meanings of the icons are as follows (Fig. 7-102):

1) Tread conicity reading with pull towards LEFT.
2) Tread conicity reading with NEUTRAL pull.
3) Tread conicity reading with pull towards RIGHT.

- Balance the planes and make any corrections
suggested by optima.
+ Remove the wheel from the balancer.

Access the “Set of Wheels” screen from the F5 Menu
(Fig. 7-101), the screen shows a number and a colour
assigned to the wheel, useful for identifying it until the
procedure is complete (Fig. 7-103).

From this moment the keys in the F3 and F4 Menus have
the following functions (Fig. 7-103)
Menu F4:

1 EXIT the OPTI LINE Mode. The machine returns to
the OPTIMA ENTRY screen and stands by for further
commands.

Menu F3:

2 ENTER a wheel which can be mounted only on the
left of the vehicle; tyres with mandatory direction.

3 ENTER a wheel without direction constraints, which
can therefore be used on either side of the vehicle.

4 ENTER wheels which can only be mounted on the
right of the vehicle; tyres with mandatory direction.

To continue,
e Select one of the items 2, 3 or 4 to add the wheel
to the Set, assigning the mandatory side
mounting position if necessary (3 or 4).

The "SET OF WHEELS 1" screen page appears
automatically (Fig. 7-104).
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Es erscheint automatisch das Bild
"RADERSATZ 1" (Abb. 7-104).

Auf dieser Seite befinden sich neue Auswahlpunkte im

Menu F4, die dazu dienen, im Vorgang des Radersatzes

einen Schritt zuriickzugehen (Abb. 7-104):

3 Diese Auswahl hat den Abbruch des Verfahrens “Set
of Wheels” und die Beendigung der Funktion OPTI
LINE zur Folge.

Anm.: Sofern das Rad noch nicht von der
Auswuchtmaschine abgenommen wurde,
kann ein neuer Radersatz gestartet werden,
und die Daten des letzten Rads, die noch
im Speicher enthalten sind, kénnen dem
Rad Nummer 1 des neuen Satzes
zugeordnet werden, ohne dass ein Messlauf
gestartet werden muss.

Taste F2

Diese Taste hat die Funktion, den aktuellen Satz zu
I6schen und mit einem neuen "Radersatz" zu beginnen.
Das zuletzt geprifte Rad wird beibehalten und
automatisch als Rad Nummer 1 des neuen Satzes
angeboten.

Anm.: Ab dem Rad Nr. 2 ist diese Taste anstatt den
Einflgetasten F3, F4 und F5 bereits beim
Abmontieren des Rads verfugbar.

Taste F4

Dient zur RUCKKEHR zu dem unmittelbar
vorhergegangenen Schritt; dadurch ist es moglich, dem
Rad einen anderen Benutzungswert innerhalb des Satzes
zuzuteilen.

Die endglltig in den Speicher Ubernommenen Rader
werden durch Symbole dargestellt, die im Feld "Aktuelle
Rader des Sets" zusammengestellt sind; diese Symbole
enthalten auch die vorgegebene Montagerichtung, die
gegebenenfalls wie weiter oben beschrieben vom Bediener
zugeteilt worden war (Abb. 11.1-7):

1) Rad, das nur der linken Fahrzeugseite zugeteilt ist.

2) Rad, das auf beiden Fahrzeugseiten verwendet
werden kann.

3) Rad, das nur der rechten Fahrzeugseite zugeteilt
ist.

Zum Fortfahren:

« Bringen Sie am Radventil das entsprechende
Schildchen mit der Kennzeichnung an, das die
Nummer und die Farbe des zuletzt dargestellten
Rads hat (Abb. 11.1-8).
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B okHe nosiButCcs HOBasi knaBuwa meHo F4 ona
BO3BpaTa K npouenype komnnekta konec (Puc. 7-104):

3 Bbixoa n3 npoueaypsl “Set of Wheels” n pexuvma
OPTI LINE.

MpumeyvaHue: Ecnn koneco ewe He BbiNo CHATO CO
CTaHka, TO MOXHO Ha4vaTb npouenypy
HOBOrO KOMMMEeKTa Kofiec W MNpPUCBOUTb
XpaHsiwmecst B namsitu OaHHble
nocrnegHero  obpaboTaHHOro  Koneca
konecy u3 komnnekta Nel 6e3 3anycka
N3MepUTENBHOTO LMKNa.

2 YpaneHuve TeKyWero KOMMekta W nepexon K
06paboTkM HOBOrO KOMMIIEKTA KOJecC.

[aHHble nocnegHero obpaboTaHHOro Koneca 6yayT
coXpaHeHbl U BHOBb NpeanoXeHbl Ans koneca Net1 u3s
HOBOIO KOMMJIEKTa.

MNpumeyaHue: HaumHasi ¢ korneca Ne 2, 6yaeT gocTynHa

KrnaBuLwa yaaneHus koneca Kak
anbTepHaTmBa knasuwwm Beoga F3 (Puc. 7-
103).

1 BOSBPAT k npegblgyliemy atany, rae MoxHo
3a4aTb Konecy Apyroe Ha3HayYeHne B KOMIIIEKTE.

Koneca, coxpaHeHHble B namsTb, COMPOBOXAAKTCS
3Ha4ykaMy B MOMe KOrec, BXOOAWMX B KOMMMEKT
"Wheels Currently in the Set". 3T 3Haykm Takxke
yKa3blBalOT Ha cneumarnbHble TpeboBaHMA K MeCTy
ycTaHoBku konec (Puc. 7-105):

1) Koneca Aans Cc neBon
aBToMObuMns.
2) Koneca, kOTopble MOXHO YycTaHaBnuBaTb C Ntobow

CTOPOHbLI aBTOMOGMNS.

YCTaHOBKU CTOPOHbI

3) Komeca pna ycTaHOBKM C MpaBoOW CTOPOHbI
aBTOMOOWNISA.
[na npogormkeHus,
- YcraHoBuTE Ha HUnNnenb Koneca
NOEHTUMDUKALMOHHBLIN APNBLIYOK, HOMEP W LBEeT
KOTOpPOro COOTBETCTBYET nocnegHemy

obpaboTtaHHoMy konecy (Puc. 7-106).
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The screen page shows new items in the F4 Menu, for
moving backwards in the Set of Wheels procedure (Fig.
7-104):

3 Select to exit the “Set of Wheels” Procedure and the
OPTI LINE Mode.

Nota: If the wheel has not yet been removed from the
balance, you can start a new Set of Wheels
and assign the data of the last wheel, still in
the memory, to the wheel number 1 of the
new Set, without performing the measuring
run.

2 Deletes the current Set and starts a new "Set of
Wheels".

The last wheel examined will be kept and automatically

proposed again as wheel number 1 of the new Set.

Note: Starting with wheel No. 2, the key will be available
for wheel removal, as an alternative to entry
keys F3 (Fig. 7-103).

1 RETURN to the previous step, so that you can assign
the wheel a different use in the Set.

The wheels definitively acquired in the memory are
represented by icons grouped in the "Wheels Currently
in the Set" box. These icons also show any specific
mandatory position assigned as described (Fig. 7-105):

1) Wheel assigned only to left side of vehicle.
2) Wheel available for both sides of vehicle.

3) Wheel assigned only to right side of vehicle.

To continue,

= Apply the appropriate identification tag to the wheel
valve, with the same number and colour as the last
wheel shown (Fig. 7-106).
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RAD Nr. 2

« Montieren Sie das Rad an der Welle der
Auswuchtmaschine.
e Fuhren Sie den Messlauf durch.
< Fuhren Sie das Auswuchten der Ebenen und die
eventuell von optima empfohlenen Korrekturen
aus.
« Nehmen Sie das Rad von der Auswuchtmaschine
ab.
< Rufen Sie die Seite “Set of Wheels” vom Menu F5
aus auf (1, Abb. 7-102).
Auf der Seite wird das Rad mit der auf das vorige Rad
folgenden Zahl und einer anderen Farbe (Abb. 7-102))
dargestellt.
« Drucken Sie eine der Tasten F3 (Abb. 7-107), um
das aktuelle Rad dem Satz entsprechend
zuzuteilen.

Es __erscheint automatisch das Bild
"RADERSATZ 2" (Abb. 7-108).

Anm.: Nachdem die Rader an einer Seite des
Fahrzeugs zweimal zugeordnet wurden,
schlief3t das Programm die Mdglichkeit aus,
diese Taste noch einmal anzuwahlen. Es ist
namlich nicht méglich, der selben
Fahrzeugseite mehr als zwei Rader
zuzuteilen.

RAD Nr. 3

< Fuhren Sie den Vorgang so durch wie beim Rad
Nr. 2 beschrieben.

RAD Nr. 4

< Flhren Sie den Vorgang so durch wie beim Rad
Nr. 2 beschrieben.

Wenn der Vorgang an diesem Schritt ist, zeigt die
Maschine bereits eine erste Montageempfehlung.

Die rechte Fahrzeugdarstellung zeigt die Nummer und
die Farbe jedes Rads in der Montageposition an, in der
es am Fahrzeug montiert werden sollte, um den Seitenzug
und die Schwingungen zu minimieren (Abb. 7-109).

Nun kann zwischen folgenden Optionen gewahlt werden:
"Optimierung der Schwingungen”

"Eingabe des fiinften Rads"

"Start eines neuen Radersatzes" oder

"Den Vorgang beenden".

Diese Optionen sind in der Folge beschrieben.
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KONECO Ne 2

e YcTaHoBWTE KOMEeCco Ha CTaHOK.

e 3anyctuTe n3amepuTenbHbIA LK.

e OtbanaHcupyiTe KOMeco 1 BbINOMHUTE
KOPPEKTUPOBKW, NPEANOXEHHBIE PEXMMOM
Optima.

» CHuMKTE KONEeco Co CTaHkKa.

e OTkponte okHO “Set of Wheels” knaBuwien MeHo

F5 (1, Puc. 7-102).

B nosiBuBLLEMCS OKHe ByadeT ykazaH HoMep Koneca,
cnepylowni 3a NpeablayLwmm, a koneco oyager
o6o3Ha4eHo apyrum usetom (1, Puc. 7-107).

- BblbepuTte ogHy 13 onuun knasuwn F3 (Puc. 7-
107), 4Tobbl 406aBUTL TeKyLLee Koneco B
KOMMIIEKT.

OkHO "SET OF WHEELS 2" nosasutcs
aBTomaTuyeckm (Puc. 7-108).

MpumeyanHue: MNocne Toro, Kak AN OAHOM CTOPOHbI
aBTOMOOWNA GbINO 3a4aHo ABa Koneca, To
nporpaMma He No3BONUT B AanbHenLemM
CHOBa 1CNOSb30BaTh 3TY Xe KrNaBuLLy.
[1ns oQHOM CTOPOHBI aBTOMOGWNS HENbB3S
3apatb bonee OByx konec.

KOJIECO Ne 3

- BbinonHuTe npoueaypbl Kak ans koneca Ne 2.

KOJIECO Ne 4
* BbinonHute npoueaypsl Kak ansa koneca Ne 2.

Ha aTom aTane npouenypbl CTAHOK yXe MOXeT
npeanoXvTb NEpPBbI BapnaHT yCTaHOBKM Konec.

Ha un3obpaxeHun aBTOMOOMNsi cnpaBa Koneca OyayT
0o603HayeHbl CBOMM  HOMEPOM U  LUBETOM MU
pacrnonoxeHbol Takum o06pa3oM, 4YTOObl CHU3WUTL
bokosyto TAry n Bubpaumm (Puc. 7-109).

Ha naHHOM STarne MOXHO BbIOpaThb QIHY M3 HECKOTBKVX O
"Optimise vibrations" (OnTuMmnszaumsa Bubpauumn),
"Enter fifth wheel" (BBoa nsitoro koneca)

"Start a new Set of Wheels" (Hayate o6paboTky
HOBOrO KOMMeTKa Komnec) unu

"Terminate and exit procedure" (3aBepwnUTb
paboTy U BbINTU U3 Npouenypbl)

CM. onncaHue Hnxe.

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

WHEEL No. 2

* Mount the wheel on the balancer shaft.

e Performthe run.

= Balance the planes and make any corrections
suggested by optima.

< Remove the wheel from the balancer.

* Access the “Set of Wheels” screen from the F5
Menu (1, Fig. 7-102).

The screen page shows the wheel with the number after
the previous one and a different colour (1, Fig. 7-107).

» Select one of the keys F3 (Fig. 7-107) to enter the
current wheel in the set.

The "SET OF WHEELS 2" screen page appears
automatically (Fig. 7-108).

Note: After having assigned the wheels twice to one
side of the vehicle, the program does not allow
you to select this key again.You cannot assign
more than two wheels to the same side of the
vehicle.

WHEEL No. 3

« Perform the procedure as described for wheel
No. 2.

WHEEL No. 4

« Perform the procedure as described for wheel
No. 2.

At this point of the procedure the machine already has a
first mounting suggestion.

The image of the vehicle on the right shows the number
and color of each wheel, in the mounting position required
to reduce the PULL or the Vibrations (Fig. 7-109).

You can now select one of these options:
"Optimisevibrations",
"Enter fifth wheel"

"Start a new Set of Wheels", or
"Terminate and exit procedure" as described below.
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7-112

Betrieb - AUTOMATISCHE
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

Optimierung der Schwingungen

Als Alternative zu der Montageempfehlung des
Réadersatzes fur die Minimierung des Seitenzugs ist es
auch méglich, eine andere Anordnung zu wahlen, die zur
Verringerung der Schwingungen durch eventuelle
Restunwuchten der Rader des Satzes vorgeschlagen wird.

« Dricken Sie die Taste F5, um die Montageoption
anzuzeigen, die zur Optimierung der
Schwingungen empfohlen wird (Fig. 7-110).

Wenn Sie dieses Montageschema befolgen, werden auf
der Fahrerseite des Fahrzeugs so wenig Schwingungen
wie mdglich herrschen.

Anm.: Die unterschiedlichen Montagevorschlage, die
wahlbar sind, stehen nicht in Bezug
zueinander. Der Bediener muss eine der
vorgeschlagenen Montagemaoglichkeiten

wahlen - je nach der wichtigsten
Korrekturanforderung fir das betreffende
Fahrzeug.

e Dricken Sie noch einmal die Taste F5, um die
vorher gezeigte Montageempfehlung zur
Optimierung des Seitenzugs anzuzeigen (Fig. 7-
111).

Anm.: Mit der Taste F5 ist es mdglich, die

verschiedenen Montagemaglichkeiten
nacheinander anzuzeigen.
Das Symbol links oben am Bildschirm zeigt
die Art der Optimierung an, auf die sich die
gerade dargestellte Montagereihenfolge
bezieht (Abb. 7-112).

Eingabe des fiinften Rads

(Abb.7-113)

Der Vorgang des Radersatzes im OPTI LINE Modus sieht
das Einfligen eines flnften Rads in den Satz vor, um noch
grolRere Verbesserungsmaoglichkeiten zu bieten.

RAD Nr. 5
e Fuhren Sie den Vorgang so durch wie beim Rad
Nr. 2 beschrieben.

Beim Einfligen des finften Rads in den Satz erscheint
automatisch die Seite

"RADERSATZ 5" (Abb. 7-113) und es wird die Auswahl
der besten vier Rader des verarbeiteten, aus finf Radern
bestehenden Satzes mit der entsprechenden Anbringung
am Fahrzeug angezeigt.

Anm.: Es ist nicht mdglich, weitere Rader zum Satz
hinzuzufligen. Beim Einfligen eines weiteren
Rads startet die Maschine den Vorgang fur
einen neuen Radersatz und samtliche Daten
des vorherigen Satzes werden geléscht.
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Akcnnyatauus — ABTOMATUYECKUA PEXXUM
OPTIMA FULL DIAGNOSTIC

OnTummnsauma Bubpauumn

B kayecTBe anbTepHaTVBbl CXeMbl YCTAHOBKM KONec
AN CHYXKeHWs BOKOBOW TAMM MOXHO BbIGpaTb OPYryto
cxemy, npefHasHaYeHHYK AOns CHWXKeHua Bubpauui
OT ocTatoyHoro pAucbanaHca Korec, BXOASAWMUX B
KOMMMEKT.

e Haxmute «knasmwy F5 agng  npocmoTpa
pekoMeHayeMOon CXeMbl YCTaHOBKW Korec Ans
CHWxeHns Bubpaumn (Puc. 7-110).

I'IpM NCNONb30BaHWM [OaHHOW CXeMbl aBTOMOOUIb
6y,£1,eT nony4yatb HaMMeHbLLlee KONmM4ecTBo Bm6pau,m7|.

MpumeyaHue: PasnuyHble cxeMbl YCTAaHOBKU KONec
He 3aBuWCAT Apyr oT apyra. Onepartop
[0JKeH BblbpaTb oaVH U3 NPeaSIoKEeHHbIX
BapMaHTOB B 3aBNCMMOCTU OT NpuoputeTa
KOPPEKTMPOBKM AJ1s1 AaHHOrO aBTOMOGUNSA

e [loBTOpHO HaxmuTe kKknasuwy F5 gnsa
npocCMoTpa PEKOMEHAYEMOWN CXEeMbl YCTAHOBKM
Konec ons cHmkeHus 6okoeon Tsru (Puc. 7-111).

Mpumeyanue: Knasuwa F5 nossonsaet
nepekntoYaTbCs Mexay pasnmyHbIMm
BapuvaHTaMu yCTaHOBKW KOrec, a
COOTBETCTBYIOLLMIA 3HAYOK B BEPXHEM
NeBOM Yrry 3KpaHa ykasblBaeT Ha
BblOpaHHbI BapuaHT (Puc. 7-112).

BBopa nAToro Koneca

(Pwuc. 7-113)
Mpouenypa o6paboTku komnnekta konec «Set of
Wheels» pexxuma OPTI LINE no3BonsieT BBECTM NATOE
Koneco, 4Tobbl A4OOUTLCA MaKCMMarbHO BO3MOXHbIX
YNy4LLEHNN.

KOJIECO Ne 5
- BbinonHuTe npoueaypsbl kak ans koneca Ne 2.

lMpn BBOAE NATOro KOoneca Ha dKpaHe aBTOMAaTUYECKU
nossnsieTcs okHo "SET OF WHEELS 5" (Puc. 7-113) n
npegnaraeTcd BapuaHT Haubonee ONTUMarnbHOrO
KOMMNIeKTa YeTbipex konec n3 natn obpaboTaHHbIX CO
CXEMOW UX YyCTaHOBKM.

[obaBneHne B KOMMNMNEKT OGOMbLUEro
KOnM4yecTBa KOriec He MnpenyCMOTPEHO.
Mpn nonbiTke [OGaBUTL KONECO CTaHOK
HayHeT npouenypy obpaboTkm ans
HOBOIO KOMIMJSIEKTA KOSEC, a BCe AaHHbIE
npeaplayLwero KOMeKkTa oyoyt
yaaneHsol.

MpumeyaHue:

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

Optimise vibrations

As an alternative to the mounting recommendation for
the set of wheels to minimise the PULL, you can select a
different set-up, suggested to reduce the vibrations
caused by any residual unbalance on the wheels in the
Set.

* Press key F5 to view the recommended mounting
option for optimising vibrations (Fig. 7-110).

If you follow this mounting diagram the driver's side of the
vehicle will benefit by feeling the least possible vibrations.

Note: The different mounting suggestions which can
be selected are not correlated.
You must choose one of the recommended
mounting options, depending on the priority
correction requirement for the vehicle in
question.

e Press key F5 again to view the mounting
recommendation for PULL optimisation seen
before (Fig. 7-111).

Note: Key F5 allows you to toggle between the different
mounting options.
The icon on the top left of the screen indicates the
type of optimisation referred to by the
mounting order shown at that time (Fig.
7-112).

Enter fifth wheel

(Fig. 7-113)

The Set of Wheels procedure in the OPTI LINE mode
allows the entry of a fifth wheel in the set, to guarantee
greater scope for improvement.

WHEEL No. 5
« Perform the procedure as described for wheel No.2.

When you enter the 5th wheel in the Set the "SET OF
WHEELS 5" screen page appears automatically (Fig.
7-113) and the selection of the best four wheels is
shown, with their relative positions on the vehicle, taken
from the set of five wheels processed.

Note: No further wheels can be entered in the Set.
If you try to enter another wheel the machine
starts the procedure for a new Set of Wheels and
all of the data relative to the previous Set will
be deleted.
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7-114

Betrieb - AUTOMATISCHE
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

Start eines neuen Radersatzes

Wenn das RAD Nr. 5 eines Satzes abgeschlossen ist,
kann ein neuer Satz gestartet werden, ohne dass man
den Radersatz-Modus beenden muss. Dazu geht man
folgendermal3en vor:

< Fihren Sie den Vorgang durch, der beim Rad
Nr. 1 beschrieben ist.

Die Maschine |6scht die Daten der vorherigen Rader und
stellt das aktuelle Rad als erstes Rad eines neuen Satzes
dar.

Wenn das RAD Nr. 4 eines Satzes abgeschlossen ist,
kann ein neuer Satz gestartet werden, ohne dass man
den Radersatz-Modus beenden muss. Dazu geht man
folgendermalfien vor:

- Montieren Sie das Rad an der Welle der
Auswuchtmaschine.
e Fuhren Sie den Messlauf durch.
e Fuhren Sie die normalen Korrekturen und das
eventuell nétige Auswuchten aus.
 Nehmen Sie das Rad von der Auswuchtmaschine
ab.
« Rufen Sie die Seite “Set of Wheels” vom Menl F5
aus auf (1, Abb. 7-102).
Auf der Seite wird das Rad Nummer 5 dargestellt (Abb.
7-114).
« Wahlen Sie den Auswahlpunkt 2 aus dem Menu
F4 (Abb. 7-114).

Die Maschine I6scht die Daten der vorherigen Rader und
stellt das letzte Rad als Rad Nummer 1 dar; dadurch wird
ein neuer Radersatz gestartet.

Den Vorgang beenden

Um den Vorgang des Radersatzes zu beenden und zur
OPTIMA-Eingangsseite zurickzukehren, gehen Sie
folgendermalen vor.

e Drlicken Sie die Taste F4 und wahlen Sie den
Auswahlpunkt 3 (Abb. 7-115).

Samtliche Informationen Utber den Radersatz werden
geldscht.
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Akcnnyatauus — ABTOMATUYECKUA PEXXUM
OPTIMA FULL DIAGNOSTIC

BBoag HOBOro KomMmnsiekra Konec

Mocne pobaBneHuss nNATOro Komeca K KOMISEKTY
MOXHO MEPEnTM K COCTaBIIEHMIO HOBOMO KOMMIEeKTa.
[ns aToro Heo6xoagMmo:

e BbinonHuTe npouenypsbl kak ans koneca Ne 1.

CraHok yaanuT gaHHble npegbiayuero KoMniekra Komnec u
Ha 3KpaHe NoAaBUTCA NepBoe KOrieCco HOBOIro KOMIMIeKTa.

Mocne gobaBneHnsa 4eTBEPTOro Koreca Takke MOXHO
nepenTn K COCTaBMEHNIO HOBOIO KOMMIekTa konec 6e3
HeobXoAMMOCTU BbIXOA4a M3 3TOM npouedypbl. Ons
3TOro Heo6xoanUMo:

e YCTaHOBUTE KONECO Ha CTaHOK.
e [lpoBeauTte N3MepuUTENbHbIN LK.
e BbInonHute 6anaHcMpoBKy U HEOOXOAMMbIE
npoLieaypbl KOPPEKTUPOBKM Koreca.
e CHMMUNTE KOMECOo CO CTaHKa.
< Ortkponte okHo “Set of Wheels” knaBuen
meHto F5 (1, Puc. 7-102).
OTkpoeTcs okHO koneca Ne 5 (Puc. 7-114).
e Bblbepute onuuio 2 meHto F4 (Puc. 7-114).

CraHok yaanut gaHHble npegbiayuero KoMriekTa Komnec n
Ha 3KpaHe NoAaBUTCA NepBOe KOJieCo HOBOIro KOMIJeKTa.

3aBepLLeHMe NpoLeaypbl M BbIXOA, U3 Hee

Onsa Bbixoga u3 npouenypbl 06paboTkM KoMMMekTa
konec «Set of Wheels» n Bo3Bpata B OkHO BBOAa
OaHHbIX «OPTIMA ENTRY ».

* Haxkmute knasumwy F4 v Beibepute onumio 3 (Puc. 7-115).

Bce aaHHble komnnekTa Konec 6yp,yT yOaneHbl.

Operation - AUTOMATIC
"OPTIMA FULL DIAGNOSTIC"

Start a new Set of Wheels

After entry of WHEEL No. 5 in a Set, you can start a new
Set, without exiting the Set of Wheels mode. Proceed as
follows:

= Perform the procedure as described for wheelNo. 1.

The machine deletes the data relative to the previous wheels
and shows the current wheel as the first wheel in a new
Set.

After entry of WHEEL No. 4 in a Set you can start a new
Set, without exiting the Set of Wheels mode. Proceed as
follows:

= Mountthe wheel on the balancer shaft.

= Perform the run.

= Complete any normal correction and balancing
operations required.

= Remove the wheel from the balancer.

= Access the “Set of Wheels” screen from the F5
Menu (1, Fig. 7-102).

Wheel number 5 is shown on the screen page (Fig. 7-114).
= Select Item 2 from the F4 Menu (Fig. 7-114).

The machine deletes the data relative to the previous wheels
and shows the last wheel as wheel number 1, starting a
new Set of Wheels.

Terminate and exit procedure

To exit the Set of Wheels procedure and return to the
OPTIMA ENTRY screen page.

» Press key F4 and select Item 3 (Fig. 7-115). All data

relative to the Set of Wheels is deleted.

PykoBoacTBO no akcriayaraumm geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03 181



HoFmAnn %5 Auswuchten und Federgewichte anbringen

8. Auswuchten

Vorarbeiten:

— Falls nétig, einen Kompensationslauf durchfiihren
(Paragraph 6.4).

— Sicherstellen, dass das Rad korrekt aufgespannt ist
(Paragraph 6.5).

— Den Fahrzeug-Typ wahlen (Paragraph 7.1.1).

— Die Felgenparameter messen (Kapitel 7.2).

Werden mehrere Rader des gleichen Radtyps
ausgewuchtet (gleiche Nennmale), mussen die Raddaten
nur beim ersten Rad eingegeben werden. Die Eingaben
bleiben so lange gespeichert, bis neue Daten eingegeben
werden bzw. die Maschine augeschaltet wird.

Fir den Zugriff auf den Bildschirm AUSWUCHTEN:

y Die Menutaste F1 dricken, um die Position
"Auswuchten" zu wahlen (1, Bild 8-1).

Die Bildschirmseite AUSWUCHTEN (Bild 8.2) erscheint.

Bild 8-2 AUSWUCHTEN
Belegung der MenUtasten :

F1 Enthalt die Positionen fir den Zugriff auf die
verschiedenen Bildschirme.
F2 Enthalt die Positionen furr die Auswahl der verschiedenen
ALU-Modi.
F3 Enthalt die Positionen flr die Auswahl des Fahrzeug-Typs.
F4 Enthalt die Positionen zur Einstellung von:
Statische Unwucht
Abfrage Ende der Gewichte
Gramm / Once
Weight Miser (falls vorhanden)
F5 Nicht belegt
F6 Enhalt die Position MESSLAUF.

8.1 Messen der Unwuchten

Am Ende der Vorarbeiten kann der Messlauf durchgefuhrt
werden :

® Den Radschutz schliefen und die START-Taste drlicken.

Der Bildschim AUSWUCHTEN erscheint (Bild 8-3).
Nach dem Messen kénnen die Ausgleichsgewichte
angebracht werden oder es kann eine Gewichteminimierung
oder eine Laufruhenoptimierung durchgefihrt werden.

Das spezifische Piktorgramm (1, Bild 8-3) zeigt an, dass
die Maschine eine Laufruhenoptimierung oder
Gewichteminimieriung empfiehit.

Nach der Messung schaltet der Antrieb automatisch ab
und das Rad wird so bis zum Stillstand abgebremst, dass
das Gewicht der linken (Werkseitige Voreinstellung)
Ausgleichsebene senkrecht Uber der Hauptwelle
angebracht werden kann. Auf dem Bildschirm wird fir jede
Ausgleichsebene die gemessene Unwucht und die
jeweilige Eindrehrichtung angezeigt.

]
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BanaHcupoBKa 1 yCTaHOBKa rpy3oB

8. BanaHcupoBKa

MogroToBuTENbHLIE MepPONnpUATUA:

—  Tpn HeoBX0AMMOCTU BLIMOSHUTE LMK KOMMEHcaLum
(paspen 6.4).

— T[poBepbTe NpaBUMIBHOCTbL 3aXKUMa Korleca
(paspen 6.5).

— Bbibepute TN aBTOMOGUNS (pasaen 7.1.1).
— Onpegenute pasmepsbl gucka (pasgen 7.2).

Mpn GanaHCMpOBKE HECKONbKUX KONec OOMHAaKOBOro
TMnopasMepa MOXHO MCMOMb30BaTh [AaHHbIE MEPBOro
Koneca. YCTaHOBMEHHblE MapaMeTpbl COXPaHATCA A0
BBOZAA HOBbIX AaHHbIX UMW A0 BbIKITHOYEHNS] CTaHKA.

Ons OTKPbITUA OKHa 6aJ'IaHCMPOBKVIZ

. Haxmute knaBuwy F1 un Bbibepute onuuio
©anaHcuposku (1, Puc. 8-1).

OtkpoeTcs okHo BATIAHCHYPOBKU (Puc. 8.2).

Puc. 8-2 BAITAHCPOBKA
KnaBuwwun MmeHto:

F1 Joctyn k gpyrum okHam.
F2 BbiGop pexvma yctaHoBku rpy3os ALU.
F3 BbiGop Tuna aBTomobuns.
F4 Onuuun HacTpoek:
Cratuyeckmin aucbanaHc
TOYHBIV OTCYET rpy30B
pammbl / YHuum
Mporpamma MruHMMU3aLmu rpysa (Npy Hanuymm)
F5 OenctBue oTcyTcTBYET
F6 LMK KOMMNEHCALINW.

8.1 OnpeaeneHue BeNnnMYUHbI gucGanaHca

Mocne 3aBepLUeHndA NoaroToBUTENbHbIX onepau,wl7|
MOXXHO 3anyCTuUTb I/I3MepI/ITeJ'IbeII7I LK.

» 3akponTe 3alMUTHBIA KOXYX U HaXMUTe KnasuLly
START.

OTkpoeTcs okHo 6anaHcuposku (Puc. 8-3).

lMocne n3MepuTenbHOrO LUKAa MOXHO MPUCTYMUTb K
yCTaHOBKE py30B WNM BbIMOMHUTL Npoueaypbl No Mx
MUHUMM3aALUMWM WM onTumusaumn. Ecnn  Takue
npoueaypbl BbIMOMHUTbL PEKOMEHOYETCS, TO NOSIBUTCSA
crneumnanbHbIn 3Ha4vok (1, Puc. 8-3).

B KoHUe 00paboTKM CTaHOK aBTOMAaTU4YeCKM 3aTOPMO3UT
KOMeco B TMOSIOXEHUWN YCTaHOBKM GanaHCUPOBOYHOIO
rpysa cneea cCBepxy (3aBoAckasi HacTpoWka) MU
nepreHauKynspHo  rmaeBHoMy Bany. Ha  akpaHe
oTOOpasATcs BenuMuuMHbl aucbanaHca nnis npaBon U
NEeBOV CTOPOHbI Koreca 1 HanpaBeHne NX KOPPEKLMM.

Balancing and weights Fitting

8. Balancing

Preliminary operations:

If necessary, perform a compensation run(Section 6.4).
Check the wheel is clamped correctly (Section 6.5).
Select the Type of Vehicle (Section 7.1.1).

Read the rim dimension parameters (Chapter 7.2).

If more than one wheel of the same type needs to be
balanced (the same nominal dimensions) the data need
only be set for the first wheel. The selections stay set
until other new data is set or the machine is switched off.

To access the BALANCING screen:

» Pressthe F1 Menu Key and select the Balancing item
(1, Fig. 8-1).

The BALANCING screen (Figure 8.2) will open.

Fig. 8-2 BALANCING
Menu key details:

F1 Contains the different screen access options.
F2 Contains the ALU Type selection options.
F3 Contains the Type of Vehicle selection options.
F4 Contains the setting options for:

Static Imbalance

End of weight reading

Grams / Ounces

Weight Miser (if included)
F5 Not active
F6 Contains the COMPENSATION RUN option.

8.1 Measuring imbalance

Having completed the preliminary operations, a Measuring
run can be launched:

» Close the wheel guard and press the START key.

The BALANCING screen appears (Fig. 8-3).

After measurement the balance weights can be fitted, or
a weight minimisation or optimisation run can be carried
out. The specific icon (1, Fig. 8-3), indicates that the
machine suggests a weight Optimisation or Minimisation
procedure is carried out.

After measurement the machine stops automatically
and the wheel is braked such that the weight for the
left (Factory selection) correction plane can be fitted
exactly perpendicular to and above the main shaft.
The screen shows the unbalance measured for each
correction plane and the direction towards correction.
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Auswuchten und Federgewichte anbringen

Positions- und Gewichtsanzeigen:

Am Ende des Messlaufs werden auf dem Bildschirm

AUSWUCHTEN Pfeile gezeigt, Uber die die Position fur
die Anbringung der Ausgleichsgewichte schnell und leicht
erreicht werden kann.Farbe und Richtung der Pfeile weisen
den Bediener, wahrend er das Rad manuell dreht, darauf
hin, wie weit und in welche Richtung er drehen soll :

Bild 8-4 (hier: PKW-Rad, normale Gewichteposition:

— Linke Richtungsanzeige: Beide Pfeile sind griin
ausgelegt, die linke Seite ist in die Ausgleichsposition
eingedreht.

— Rechte Richtungsanzeige: Der untere Pfeil ist rot
ausgelegt und zeigt die Drehrichtung in die
Ausgleichsposition an.

Bild 8-4 Bedeutung der Farben
1 Farblos: GroRRere Distanz von der Position

2 Rot: Drehrichtung in die Ausgleichsposition; je mehr
Segmente aufleuchten, umso gréRer ist die Rotation,
die durchgefiihrt werden muss.

3 Griun: Ausgleichsposition erreicht, das Rad in dieser
Position halten und das Gewicht anbringen.

Bild 8-5Beispiel fir Anzeige und Ausgleich der linken
Ausgleichsebene.

1 Position fiur die Anbringung des Ausgleichgewichts
auf den Felgen (auf der Radachse)

2 Anzeige der UnwuchtgréiRe

3 Anzeige der Ausgleichsposition - beide Pfeile leuchten
grun auf.
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BanaHcupoBKa 1 yCTaHOBKa rpy3oB

YkasaTtenu HanpaBrieHusi 6anaHCUpPOBKU U Beca:

Ha akpaHe GanaHCMpPOBKM B KOHLIE W3MEpPUTESIbHOro
uMKia MOSIBMSAOTCA CTPEesikM, KOTopble MOMOratoT
ObICTPO HaWTW MOJIOXKEeHWEe YCTaHOBKM Tpy3oB. [pu
MOBOPOTE Kofeca BpyYHyl0 ofepaTop nosyyaeT
JaHHble O HanpaBreHun 6anaHcUpoBKM MO LBETY U
nepeMeLLEeHNI0 CTPESIoK:

Puc. 8-4 (koneco nerkoBoro aBTomMobuss, HOpMarbHbIN
PeXvM YCTaHOBKM rpy3o0B):

— JleBbin ykasatenb: obe cTpenku 3erneHble, nesas
CTOpPOHa B NOMOXeHn 6anaHCMpPOBKY.

- MpaBbln yKasaTenb: HWKHAS CTperka KpacHOro

LBeTa yka3blBaeT Ha HanpaBfeHvne BpalleHus koneca

ONs ero yCTaHOBKM B NOSIoXeHe 6anaHCupoBKu.

Puc. 8-4 LiBeToBoe 0603HaveHne

1 OrcytctBe wuBeTa: 6onbllioe paccTosHMe Ao

nonoxeHus 6anaHcMpoBKM

2 KpacHbin: yka3blBaeT HanpasreHne BpaLleHns koneca
ANA  OOCTWKEHWS MOMoXeHWs ©GanaHCUpoBKK: Yem
borblLUue KOMMYecTBO CEerMeHToB, TeM Oonblue yron,
Ha KOTOPbIN HY>XHO NOBEPHYTb KOMeCO.

3 3emeHbii:  nonoxeHne GanaHCMPOBKM  Koreca
AOCTUrHYTO. YCTaHOBKa rpy30B MPON3BOAMTCS B 9TOM
MOSNOKEHWM.

Puc. 8-5NMpumep nonoxeHnss KOpPeKTMPoBKN banaHca
Koreca cnesa.

1 MecTo ycTaHOBKM GanaHCMPOBOYHOrO rpy3a — Ha
ob6opae (Hag ocblo BpalleHus)

2 BenuuynHa 6anaHCcUpoOBKM

3 [MonoxeHne GanaHCUPOBKN — [BE 3€MEHbIE CTPESTKM.

Balancing and weights Fitting

Balancing position and weight gauges:

The arrows shown in the BALANCING screen, at the end
of the launch, help reach the compensation weight
application position rapidly. The operator should turn the
wheel to obtain quantity and direction indications from
the colour and movement of the arrows, as follows:

Figure 8-4 (here: vehicle wheel, normal weight position):

— Left rotation indicator: both the arrows are green, the
left side is in the compensation position.

— Right rotation indicator: the lower arrow is red and
indicates the rotation direction to reach the
compensation position.

Figure 8-4 Colour specifications
1 No colour: greater distance from position

2 Red: rotation direction to reach the position, the higher
the number of lit segments the more the wheel must
be rotated.

3 Green: compensation position reached, hold the wheel
in this position to apply the weight.

Fig. 8-5 Example of display and correction of the lefthand
correction plane.

1 Correction weight on rim application position (on the
wheel axis)

2 Display of amount of unbalance

3 Display of correction position - the two arrows
light up.
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HOFMARN E Auswuchten und Federgewichte anbringen

8.1.1 Statische Unwucht

In der Regel sollen die Rader dynamisch, d. h. in zwei
Ausgleichsebenen, ausgewuchtet werden.

Sind die auszuwuchtenden Rader sehr schmal (z. B.
Motorrad—rader), soll nur die statische Unwucht
gemessen und ausgeglichen werden.

y Zum Anzeigen der statischen Unwucht die Menl(taste
F4 (2, Bild 8-15) drlicken, dann Statisch wahlen.

Es erscheint Bild 8-16.
Die Ausgleichsdurchmesser und Ausgleichsmaglichkeiten
fur die statische Unwucht werden im Bild 8-17 gezeigt.

Empfehlung zum Anbringen der
Ausgleichsgewichte beim rein statischen
Unwuchtausgleich

Fir das Ausgleichen der statischen Unwucht ist der
Aus-gleichsdurchmesser wie folgt programmiert:

nor. wie beim Ausgleichen der dynamischen Unwucht
Alu 1 wie beim Ausgleichen der dynamischen Unwucht
Alu 2 in der Felgenschissel (Tiefbett)

Alu 3in der Felgenschissel (Tiefbett)

Alu 4 am Felgenhorn

Alu 5 am Felgenhorn

Da der statische Ausgleich nicht immer an der idealen

Felgenposition vorgenommen werden kann, ist die
nachstehende Ausgleichsempfehlung (Bild 8-17) zu beachten.

Federgewichte (Alu 0, Alu 4 und Alu 5)

® Beigrofer statischer Unwucht (z. B. 30 g) die Unwucht
etwa halftig aufteilen und auf beiden Seiten des Rades
entsprechend der Gewichteplatzierungsart
ausgleichen (Bild 8-17.1).

® Beikleinerer Unwucht das Ausgleichsgewicht an der
auleren oder der inneren Ausgleichsebene anbringen
(Bilder 8-17.2 und 8-17.3).

Die hierdurch erzeugte dynamische Unwucht ist so gering,

dass sie ohne merkliche Auswirkung ist.

8-17.1

8-17.2

Hinweis:
Die Bilder 8-17.1-8-17.3 zeigen das Anbringen von
Federgewichten. Bei Verwendung von Klebegewichten
bzw. gemischten Ausgleichsgewichten kann, je nach
Art der Gewichteplatzierung, der Ausgleich analog

8-17.3 vorgenommen werden.

* Bei Gewichteplatzierung Alu 2 und Alu 3 ein Gewicht
versteckt im Innern der Felge anbringen; hierbei ist

der Ausgleichsdurchmesser fiir statischen Ausgleich
8174 H’ in das Innere der Felge gelegt (Bild 8-17.4).
o Zum erneuten Anzeigen der dynamsichen Unwucht.

®* Menitaste F4 driicken, dann Dynamisch wahlen (3,
8-17 Bild 8-16).
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BanaHcupoBKa 1 yCTaHOBKa rpy3oB

8.1.1 Ctatnyeckum gucbanaHc

B 6onblunHCcTBE Cryyaes, koneca HeobXxoaMmo

HGanaHcupoBaTb AMHAMUYECKH, T.€. B ABYX NIIOCKOCTSAX

KOppeKUuu.

OpHako, Anst  ManeHbkux  Korec  (Hanpumep,

MOTOLIMKIETHBIX) MOXHO U3MEPUTb 1 CKOPPEKTUPOBATb

TONbKO cTaTu4eckmin gucbanaHc.

« [Ina oToBpaxkeHust ctaTndeckoro amcbanaHca HaxMmTe
knaeuwy F4 u Bbibepute nyHKT 2 (Puc. 8-15).

MNosiBUTCA OKHO Kak Ha Puc. 8-16.

BapuaHTbl pacnonoxeHus 6anaHCMpPOBOYHbIX FPY30B
yKasaHbl Ha Puc. 8-17.

PekoMeHgaumMm no ycTaHOBKe rpy30B Npu
KOPPEKTUPOBKe CTaTU4eckoro aucbanaHca

Mporpammbl YCTaHOBKM FPY30B:

Nnor. aHanorM4Ho AnHammu4eckom 6anaHcmMpoBke
Alu 1 aHanorn4yHo guHaMmmn4yeckorn 6anaHcupoBke
Alu 2 Ha ob6oge (No ueHTpy)

Alu 3 Ha o6oge (No ueHTpy)

Alu 4 Ha 3akpaunHe oboga

Alu 5 Ha 3akpaunHe oboga

B cBA3M ¢ Tem, 4TO AnNdA cTtaTuyeckon GanaHCMPOBKM
Korneca He Bcerja ygaeTcs WaeanbHO YCTaHOBUTb
rpysel Ha obopge Awcka, cnegyet nNpuaepXKMBaTbCs
yKa3aHHbIX HuxXe pekomeHgaumn (Puc. 8-17).

MpyxuHHbIE rpy3bl (Alu 0, Alu 4 u Alu 5)

+ Tlpn OGombwom cTatuyeckom  gucbanaHce
(Hanpumep, 30 r.) pasgenute GanaHCUPOBOYHbIN
rpy3 Ha OABe OAMHaKOBblE YaCcTW U yCTAHOBUTE UX C
06eunx cTopoH obofa Koneca ¢ y4eToM BblIOpaHHOro
pexxuma yctaHoBku rpysos (Puc. 8-17.1).

* [lpn manom 6anaHCMpOBOYHOM rpy3e yCTaHOBMUTE
ero cnpasa nunbo crnesa koneca (Puc. 8-17.2 n 8-
17.3).

MonyymBlWMMCS  AMHAMUYECKUM

MOXHO npeHebpeyb.

aucbanaHcom

lMpumeyaHue:
Ha pucyHkax 8-17.1-8-17.3 un306paxeHbl CXeMbl
YCTaHOBOK MPYXWHHbIX rpy3ukoB. [lpyn ycTaHoBKe
KNEeeBbIX TPY3VKOB WM UCMOJb30BaHMM 0B0MX
TUNOB TPY3NKOB [ENCTBYWTE B COOTBETCTBUM C
pexnmom 6anaHCUpOBKK.

* B pexumax Alu 2 n Alu 3 rpys yctaHaenuBaeTcs
CKpbITO Ha BHyTpeHHem 4actu oboga; B 3TOM
crnyyae [AuvameTp KOPPEKTUPOBKM CTaTUYEeCKOro
avncbanaHca HaxoauTcsa nog obogom (Puc. 8-17.4).

[Ins Bo3BpaTa Kk NpOCMOTPY AMHaMMUYECKOro AvcbanaHca.

*  Haxwmwute knasuwy F4 u Bbibepute nNyHKT 3
(Pwuc. 8-16).

Balancing and weights Fitting

8.1.1 Static unbalance

In general the wheels should be balanced dynamically,
i.e. in two correction planes.

If the wheels to be balanced are rather small (e. g.
motorcycle wheels), only static unbalance should be
measured and corrected.

» For the static imbalance indication press the F4 menu
key and then select Static (2,Figure 8-15).

A screen as in Fig. 8-16 comes up.

For correction diameter and possibilities of correction of
static unbalance see Fig. 8-17.

Recommendations for fitting balance weights
for static unbalance correction

The correction diameter for static unbalance correction
is pro-grammed as follows:

nor. same as for correction of dynamic unbalance
Alu 1 same as for correction of dynamic unbalance
Alu 2 in the rim disc (drop-centre)

Alu 3 in the rim disc (drop-centre)

Alu 4 at rim flange

Alu 5 at rim flange

As it is not always possible to correct static unbalance
in the ideal rim position, the following recommendations
for correction (Fig. 8-17) should be observed.

Balance clips (Alu 0, Alu 4 and Alu 5)

« With large static unbalance (e. g. 30 g) divide the
unbalance into two fairly equal parts and correct it at
both sides of the wheel, considering the chosen
balancing mode (Fig. 8-17.1).

« With small static unbalance fit the balance weight
either in the outer or inner correction plane (Fig. 8-
17.2 and 8-17.3).

The dynamic unbalance created thereby is negligible.

Note:
Figures 8-17.1-8-17.3 illustrate how balance clips can
be fitted.When adhesive weights are used, or both
types are mixed, proceed analogously depending on
balancing mode.

» For balancing modes Alu 2 and Alu 3 fit a balance
weight in hidden position inside the rim; in this case
the correction diameter for static unbalance correction
lies inside the rim (Fig. 8-17.4).

To display the dynamic imbalance again.

» Press F4 and select Dynamic (3,Figure 8-16).
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Auswuchten und Federgewichte anbringen

8.2 Anbringen der Ausgleichsgewichte

In diesem Kapitel wird das Anbringen von Federgewichten
und Klebegewichten fur alle Gewichteplatzierungen
beschrieben.

8.2.1 Federgewichte anbringen

Linke Ausgleichsebene:

Nach erfolgtem Messlauf wird das Rad so abgebremst,
dass das Gewicht der linken Ausgleichsebene senkrecht
Uber der Hauptwelle angebracht werden kann.

* Falls nétig, das Rad genau in die linke
Ausgleichsebene eindrehen. Bei Erreichen der
Ausgleichsposition leuchten die beiden Pfeile griin auf
(3, Bild 8-6).

* Bremspedal driicken, um das Rad in dieser Position
festzustellen.

* Das Gewicht mit Klipp-Befestigung am Felgenhorn
anbringen. Die Position des Ausgleichgewichts muss
genau senkrecht Gber der Radwelle liegen (Bild 8-6).

Rechte Ausgleichsebene:
Nach erfolgtem Messlauf (siehe Kapitel 4.1) wird das Rad
so abgebremst, dass das Gewicht der rechten
Ausgleichsebene senkrecht tUber der Hauptwelle
angebracht werden kann.

¢ Das Bremspedal freigeben.

ACHTUNG: RAD DREHT SICH BEI OFFENEM
RADSCHUTZ. SICHERSTELLEN, DASS RAD NICHT
DURCH WERKZEUG ODER AHNLICHES BLOCKIERT
WIRD. SCHUTZBRILLE UND ENG ANLIEGENDE
ARBEITSKLEIDUNG TRAGEN.

188

* Falls notwendig, das Rad weiter drehen, um es in die
Ausgleichsposition der rechten Ausgleichsebene zu
bringen.

* Bremspedal driicken, um das Rad in dieser Position
festzustellen.

* Federgewicht in der Ausgleichsposition exakt
senkrecht Uber der Hauptwelle am Felgenhorn
anbringen (Bilder 8-6 und 8-7).

* Das Federgewicht am Felgenhorn anbringen. Die
Position des Gewichts muss genau senkrecht Uber
der Radwelle liegen (Bild 8-6 und 8-7).

®* Nach dem Ausgleichen einen Pruflauf durchflhren
(siehe Kapitel 8.3).

Hinweis:
Nach dem Auswuchten einen Pruflauf durchfihren
(siehe Kapitel 8.3).
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BanaHcupoBKa 1 yCTaHOBKa rpy3oB

8.2 YcTaHOBKa 6anaHCUPOBOYHbIX FPy30B

B oaHHOM pasgene ykasaH nopsijok YCTaHOBKM rpy30B
B COOTBETCTBUM C PEXMMOM GanaHCUPOBKY.

8.2.1 YcTtaHOBKa NMPYXWHHbIX FPY3UKOB

JleBasi nnockocTb KOppeKunu:

B koHue N3MEPUTESIbHOIO LKMKIa CTaHOK TOPMO3WUT
Koneco B NOJIOXEHUN YCTaHOBKU rpy3uka
nepneHankynAapHo Haa rnaBHbIM BarioM.

* [lpn HeobxogumocTn yctaHoBuTe Komeco B Bonee
TOYHOE  MOMOXeHMe  KOPPEeKTMPOBKKW,  Korga
3aropATcsa ABe 3eneHble cTpernku (3, Puc. 8-6).

* Haxwmute nepanb GROKMPOBKM rnaBHOro Bana,
4yTOObI 3abMKCMpOBaTb ATO NOSIOXKEHNE Koreca.

» YCcTaHOBWUTE NPYXWHHbIV FPY3NK Ha 3akpavHy oboaa
nepneHauKynsapHo Hag rnaBHbiM Banom (Puc. 8- 6).

MpaBasi NNOCKOCTb KOPPEKLMK:

B koHue uameputenbHoro uukna (cm. § 4.1) crtaHok
TOPMO3WUT KOMNECO B MOJIOXEHWUM YCTAHOBKWU TPy3uKa
nepneHanKynsipHo Hag rnaBHbIM BarioMm.

° OTI'IYCTVITe neagasnb TOpMO3a.

Balancing and weights Fitting

8.2 Applying Balancing Weights

Fitting of balancing weights for the balancing modes is
specified and illustrated in this paragraph.

8.2.1 How to fit balance clips

Left correction plane:

After the mesuring run the wheel is braked such that the
weight for the left correction plane can be fitted exactly
perpendicular to and above the main shatft.

« If necessary, index the wheel precisely into the
correction position for the left plane. When the
correction position is reached, the two arrows (3, Fig.
8-6) light up green.

« Press the pedal of the main shaft lock to hold the
wheel in this position.

« Apply the clip on weight to the rim flange, in the
compensation position exactly perpendicular to and
above the wheel holder shaft (Figure 8- 6).

Right—hand correction plane:

After the mesuring run (see § 4.1) the wheel is braked
such that the weight for the right correction plane can be
fitted exactly perpendicular to and above the main shaft.

* Release the brake pedal.

BHAMAHUE: NMPU NOAHATOM KOXYXE KOJIECO
NMPOOOIIKAET BPALLATbCA. YBEOAUTECD, YTOBbI
KOJECO HE Bbl1IO BNOKUPOBAHO
WHCTPYMEHTOM W OPYIrMMU NPEOMETAMMW.
HOCUTE SALUUTHDBIE OYKU n nnoTHO
MPUNErAKOLLYIO OOEXLY.

WARNING: THE WHEEL ROTATES WHEN THE
WHEEL GUARD IS OPEN. MAKE SURE THAT THE
WHEEL IS NOT BLOCKED BY TOOLS OR THE LIKE.
WEAR SAFETY GOGGLES AND TIGHTLY FITTING
WORKING CLOTHES.

° I'Ipvl HeobxoanmocTn yCTaHOBUTE KOJ1ECO B Oonee To4HoE

NoJioXXeHne KOPPEKTUPOBKNA.

e Haxmute nepanb GRNOKMPOBKM rMaBHOrO Bara, YTobbl

3adMKCMpOoBaTh 3TO MOSIOXKEHME Koreca.

° YcTtaHoBute I'Ipy)KI/IHHbIIZ FPY3UK Ha 3akpanHy oboga

nepneHavKynsapHoO Hag rmaeHbiM Bariom (Puc. 8-6 u 8-7).

lpumeyaHue:
[Mocne GanaHCMPOBKK 3anyCTUTE KOHTPOMbHbIN
umkn (cm. § 8.3).

» If necessary, turn the wheel again to move it into the
right correction plane compensation position.

« Press the pedal of the main shaft lock to hold the
wheel in this position.

» Apply the clip-on weight to the rim flange in the
correction position exactly perpendicular to and above
the wheel holder shaft (Figure 8-6 and 8-7).

After correction carry out a check run (see § 8.3).

Note:
After balancing perform a Test Run (see Chapter 8.3).
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Auswuchten und Federgewichte anbringen

8.2.2 Klebegewichte mit dem  Messtastkopf
anbringen

Die Funktionsweise fiir die Gewichteanbringung mithilfe
des Messarm-Tastkopfes wird nurdann freigegeben,
wenn einerder Alu P-Modi aktiviert ist.

Hinweis:

Vor dem Anlegen des Abtastarms fir die Anbringung
der Gewichte muss immer geprift werden, ob auf der
Zustandsleiste "Alu P" angezeigt ist (Bild 8-8).

Achtung:

Falls die Maschine erneut einen Messlauf zur
Erfassung der Felgenmale durchfihrt, wenn man den
Abtastarm an die Felgen legt, um ein Gewicht mit dem
Tastkopf anzubringen, bedeutet dies, dass die Daten
zur Wiederauffindung der Ausgleichsebene nicht
verftigbar sind. Entweder wurde beim Abtasten der
MaRe ein Fehler gemacht oder das Klebegewicht ist
nicht Gber den Messkopf an der Felge anzubringen.
Fir diesen Fall das Kapitel 8.2.3 beachten.

Nach Anlegen des Abtastarms zur Messung von Abstand
und Durchmesserzeigt der Bildschirm die genaue
Position anhand einer Animation (Abtastarm in
Bewegung) an; ein roter Pfeil signalisiert die genaue
Position fur die Anbringung des Ausgleichgewichts.
Sobald die Ausgleichsebene erreicht ist, blockiert das
Auto-Stopp-System (ASS) den Abtastarm und der rote
Anzeigepfeil wird grin; gleichzeitig ertdnt ein akustisches
Signal.

Geht die Messtastspitze Uber die Ausgleichsebene
hinaus, wird der Anzeigepfeil erneut rot. In diesem Fall
langsam in  Richtung derangezeigten  Position
zurtickgehen.

Hinweis:

Das Auto-Stop-System (ASS) blockiert den Messarm
fur Abstand und Durchmesser nicht in folgenden
Fallen:

- der Messarm wird zu schnell bewegt

- die Ausgleichsposition ist nicht genau
eingedreht

- der Winkel (a, Bild 8-10) zwischen den
Ausgleichspositionen auf beiden

Ausgleichsebenen (1 und 2,Bild 8-10) ist
sehr klein.
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EanchprBKa N yCTaHOBKa rpys3oB

8.2.2
head

How to fit adhesive weights using the gauge

The weight application using a gauge head function is
only enabled when one of the Alu P modes is active.

Note.
Before extracting the Gauge arm to apply weights,
always check that the "Alu P" indication is present in
the Status Bar (Fig. 8-8).

Warnings:

When you move the measuring gauge up to the rim in
order to apply a weight with the gauge, if the machine
begins to take a new reading of the rim
measurements it means that the data for finding the
compensation plane are not available. This means
that either an error was made in applying the gauge
arm, orthe adhesive weight cannot be fitted on the rim
using the gauge head. In this case refer to § 8.2.3.

After extracting the distance and diameter acquisition
gauge, the video shows its exact position by means of an
animation of the moving arm and a red arrow indicates
the exact balancing weight application position. Once the
compensation plane has been reached, the automatic
stop system (ASS) locks the arm and the indicator arrow
passes from red to green and at the same time an
audible signal is heard. Every time the gauge head
moves beyond the compensation plane, the indicator
arrow will turn red again. In this case it will move slowly
back to the position indicated.

Note.

The Auto-Stop-System (ASS) will not lock the gauge
arm for distance and rim diameter in the following
cases:

- the gauge arm is moved too quickly

- the correction position is not precisely
indexed

- the angle a (a, Fig. 8-10) between the

correction posi-tions in both correction planes

(1 and 2,Fig. 8-10) is very small.

Balancing and weights Fitting

8.2.2 YcTaHOBKa caMOKnesiLmxcsi
nomMmouibro wsmepMTeanoﬁ ronoBKu

rpysukoB ¢

YCcTaHOBKa CaMOKMNESLLNXCH PY3MKOB C MOMOLLbIO
N3MepUTENBLHOM rONOBKM BO3MOXHA TOSMbKO, €Criu
aKTUBMpPOBaH pexmnm «Alu Py.

Yka3zaHue:

lMepen 3apencTBOBaHMEM W3MEPUTENBHOrO pblyara

ONA  YyCTaHOBKM TpPy3MKOB Heobxogumo  Bcerga
npoBepATb, oTobpaxeHa nnM CTpPOKa TeKyLlero
coctosiHuA «Alu P» (puc. 8-8).

BHumaHue:

Ecnm craHok 3aHOBO MpoBOAUT  3amep  Ans
perncTpauum pasvepoB obopa, Koraa

M3MepUTENbHBLIN pblyar Haxoautca Ha oboge and
YCTaQHOBKM TIpy3Mka C MNOMOLLb) U3MEPUTENBHON
roNoBKW, TO 3TO 3HAYMT, YTO OaHHble Ana Mnoucka
MMOCKOCTN ypaBHOBELUMBAHUS HE OOCTYMHbI §
8.2.3.

[Mocne ycTaHOBKM  M3MepuUTENbHOro  pblyara  Ans
U3MEpeHNss pacCTosHUA W OMameTpa Ha 3KpaHe
oTobpaxaeTcsa TOYHas No3uuusa B BUAE aHUMALMOHHOMO
n3obpaxeHus (M3MepUTENbHBIA pblbar B ABUKEHWUN);
KpacHas cTpenka curHanusvpyeT O TOYHOM No3vumm ans
YCTaHOBKW 6anaHCMPOBOYHOrO rpyaa.

Kak TonbKko MMoOCKOCTb ypaBHOBELUMBAHUA OOCTUMHYTA,
aBTOBNOKNPOBOYHaS cucrtema (ASS) oroknpyet
N3MepUuTENbHLIN pblvar, a KpacHas cTperika CTaHOBUTCH
3€ereHoNn; 0 QHOBPEMEHHO 3BYYUT aKyCTUYECKUIA CUrHan.

Ecnn  um3MepuTenbHbI  Wyn Bbilen 3a npedensb
NMOCKOCTM  ypaBHOBELLUMBAHUS, TO CTperka CHoBa
CTaHOBWTCA  KpacHoro uBeta. B atom cnyvae

HeoBX0AUMO MeZLNEHHO BEPHYTLCA B OTOGpaXKaeMylo Ha
aKpaHe No3uumio.

YkaszaHue:

ABTOGNOKMPOBOYHas cuctema (ASS) He GnokupyeTt
I/I3MepI/ITeJ'IbeIVI pbldar gna pacctoaHua U guameTpa
B CrieyoLmx crnyvasix:

- U3MepuTEenNbHbIV pblyar ABUraeTCs CIIULLKOM

ObICTPO

- NO3MuMs ypaBHOBELLMBaAHWUS HACTpoOeHa
He TOYHO

- yron (a, puc. 8-10) mexay nosnumamu
ypaBHOBELUMBAHNS Ha 06enx NNOCKOCTAX
ypaBHoBeLwmnBaHus (1 n 2,puc. 8-10) crimwikom
man.
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Auswuchten und Federgewichte anbringen

81

Klebegewicht in der linken Ausgleichsebene

anbringen

Nach erfolgtem Messlauf (siehe Kapitel 8.2) wird das

Rad so abgebremst, dass das Gewicht der linken

Ausgleichsebene senkrecht UGber der Hauptwelle

angebracht werden kann.

. Falls nétig, das Rad genau in die
Ausgleichsposition der linken Ausgleichsebene
eindrehen.

. Pedal der Feststellboremse driicken, um das Rad
in dieser Position festzustellen.

*  Vor dem Anbringen von Klebegewichten die
Anbringstelle sdubern.

*  An der Messtastspitze ein Klebegewicht
entsprechend der ermittelten Unwucht mittig
einklemmen und die Schutzfolie abziehen (a,Bild
8-12).

*  Den Messtastkopf mit dem Gewicht an die
Gewichteposition au fder Felge heranfihren, bis
das Auto-Stopp-System (ASS) den Abtastarm
blockiert(1,Bild 8-11).

* Indieser Position den Tastkopf mit dem Gewicht
an die Felgen anlegen und das Gewicht mit dem
Andriickbolzen fest an die Felge andricken,
wahrend sich derAbtastarm nach unten
abgezogen wird (Bi Id 8-12)

. Klebegewicht nochmal mit der Hand fest an die
Felge andriicken.

Verstecktes Klebegewicht anbringen

Radschutz ist gedffnet und die Positionsbremse ist
aktiviert.

Rad dreht sich bei offenem Radschutz. Sicherstellen,
dass das Rad nicht durch Werkzeug oder Ahnliches
blockiert wird.

. START-Taste driicken.

Das Rad fiuhrt maximal eine Umdrehung durch und
wird automatisch gebremst, so dass das Klebegewicht
der rechten Ausgleichsebene mithilfe des Abtastarms
angebracht werden kann.

. Falls notig, das Rad genau in die rechte
Ausgleichs-ebene eindrehen. Bei Erreichen der
Ausgleichsposition leuchten nur die beiden
Pfeilspitzen (1,Bild 8-13).

Sobald die Position erreicht ist, erscheinen zwei griine
Pfeile

. Pedal der Feststellbremse driicken, um das Rad
in dieser Position festzustellen.

*  Vor dem Anbringen von Klebegewichten den
Anbring-platz saubern.

. In der Mitte des Tastkopfes ein Klebegewicht
einfiigen, das der gemessenen Unwucht
entspricht, und die Schutzfolie des Klebestreifens
abziehen (a, Bild 8-12)
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How to fit adhesive weights in the left correction
plane

After the mesuring run (see § 8.2) the wheel is braked
such that the weight for the left correction plane can be
fitted exactly per-pendicularto and above the main shatft.

. If necessary, index the wheel to the exact correction
position in the left correction plane.

. Press the pedal of the main shaft lock to hold the
wheel in this position.

. Before applying the adhesive weight clean the
application point on the rim.

. Centre and clamp an adhesive weight as indicated
by the unbalance readings in the weight holder of
the gauge head and remove the cover film (a,Fig.
8-12).

. Move up the gauge head with the weight at the
application point on the rim until the automatic
stop system (ASS) stops the Gauge Arm
(1,Figure 8-11).

. In this position rest the gauge head with the
weight on the rim and press the weight against
the rim using the applicator while the arm moves
backdown (b,Figure 8-12).

. Firmly press the adhesive weight on the rim by
hand.

How to fit a hidden adhesive weight

The weel guard is open and the positioning brake is

activated.

The wheel rotates when the wheel guard is open. Make

sure that the wheel is not blocked by a tool or similar

item.

. Press the START key.

The wheel will turn once at the most and is then braked
automatically so that the adhesive plane on the right
plane can be applied using the Gauge Arm.

. If necessary, index the wheel to the exact position
for correction in the right correction plane. On
reaching the correction position only the two arrow
heads light up (1 ,Fig. 8-13).

When the position is reached, two green arrows appear

. Press the pedal of the main shaft lock to hold the
wheel in this position.

. Clean the fitting position before attaching the
adhesive weights.

. Insert at the centre of the gauge arm an adhesive
weight that complies with the imbalance measured
and remove the protective tape from the adhesive
strip (a, Figure 8-12).

Balancing and weights Fitting

YcTaHOBKa caMoOKIesilerocsi rpysa B JieBow

NJIOCKOCTU YpaBHOBELLMBaHUA

lMocne npoBegeHHoro 3amepa (cM. rmaBy 8.2)

HeobxoanmMo, YTOObI KONeco 3aTOPMO3UIO Tak, YTOObI rpy3

NeBOWN MNMOCKOCTU YypaBHOBELUMBAHUS OblN BepPTUKaNbHO

Hapj rmaBHbIM Barom.

. Ecnu Heobxoammo, TO NPOBEPHUTE KONECO TOYHO B
MO3ULMI0 YPaBHOBELLNBAHWS JIEBOW NIIOCKOCTU
YPaBHOBELLNBAHWSI.

. Haxmute Ha neganb CTOSHOYHOrO TOPMO3a, YTOObI
YCTaHOBUTb KOJECO B 9TO NMO3NLINIO.

. lMepen ycTaHOBKOW CaMOKNEALLMXCSA rPy30B -
OYUCTUTb MECTO YCTAHOBKM.

. Ha namepurenbHOM Lyne 3aKpenucTb rpy3 B
COOTBETCTBUM C BbIYUCIIEHHBIM ANCOGaANaHCoOM 1
CHATb 3aWUTHYIO NneHky (a, puc. 8-12).

. M3mepunTenbHYyH0 rofioBKy C rpy3om BECTU B
no3uumio ANs YCTaHOBKM rpy3a Ha oboge, noka
aBTObBNOKMpOBOYHas cuctema (ASS) He
3abnokupyeT uameputenbHbIn poidar (1, puc. 8-11).

. B aTon nosnumm namepurernbHasi rnoBka ¢ BECOM
npuknagbiBaeTcs k oboay, a rpys ¢ NPWKMMHbIM
BMHTOM NIIOTHO MpWXMMaeTcsa k 0604y, B TO BpeMs,
Kak nuamepuTenbHbIi pblyar oTTarmeaetcs BHu3 (b,
puc. 8-12).

. Eue pa3 Bpy4HyH NPMXKXMUTE CaMOKNEALLNACA
rpPy3uK BNIOTHYHO K 06oay.

YcTtaHOBKa CKpbITOro rpysa

3awmTa Koneca oTKpbITa, U TOPMO3 MO3ULMOHUPOBAHMS

npvBeaeH B AeNCTBUE.

Koneco BpaliaeTca npy OTKPbITOM 3aLuuTe Korneca.

Y6egutecb B TOM, YTO KOrieco He 3abnokmpoBaHo

WHCTPYMEHTOM Mnn NOAOOHBIMM NpeaMeTamu.

. Haxmute kHonky START.

Koneco NpPpoKpy4ynBaeTCcA MaKCMMarnbHO OOUH pa3 U
aBTOMaTU4YeCKM OCTaHaBNMBaETCs, Tak, 4TOObI rpys
ﬂpaBOI7I NIIOCKOCTN  ypaBHOBEWWBaHNA  MOr ObITb
YCTaHOBJIEH C NMOMOLUbH N3MEPUTENIBHOIO pblvara.

+  Ecnu Heobxoaumo, TO NPOKPYTUTL KONECO TOYHO 0
npaBoWi NIIOCKOCTM ypaBHOBeLUMBaHMS. Mpwn
OOCTWXEeHUn no3nunmn ypaBHoeelLlBaHUA
3arpatoTcs Tonbko oba koHua cTpenok (1, puc. 8-
13).

Kak Tonbko no3vumMsi [OOCTUrHYyTa,
3eNeHble CTPEnkKU

3aroparTca AaBe

° Ons YCTaHOBKM KOJeca B 3Ty NO3ULUMNIKO HAXXMUTE Ha
neganb CTOAHOYHOIoO TOpMO3a.

«  Tepea ycTaHOBKOW CAMOKMESALLMXCS MPY3NKOB
MECTO YCTaHOBKM HEOBXOAMMO OUYUCTUTD.

+ B cepeauHy nsmeputenbHom ronosBku BCTaBUTb
rpys, KOTOpble COOTBETCTBYET N3SMEPEHHOMY
ancbanaHcy, U CHATb 3aLUUTHYIO NIEHKY C JTIUMKON
nenTol (a, puc. 8-12).
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Auswuchten und Federgewichte anbringen

. Den Messtastkopf mit dem Gewicht an die
Gewichteposition auf der Felge heranfihren,
bis das Auto-Stopp-System (ASS) den
Abtastarm genau auf der Hohe des zweiten
Anbringungspunkt es blockiert;
gruner Pfeil (1,Bild8-13).

* Indieser Position den Tastkopf mit dem
Gewicht an die Felgen anlegen und das
Gewicht mithilfe der hiefurvorgesehenen
Stanze gegen die Felgen driicken, wahrend
sich der Abtastarm nach unten
zuruckzieht (b, Bild8-12.b).

. Den Abtastarm in die Ruheposition
zuruckfuhren und das Klebegewicht von
Hand fest gegen die Felge driicken.

Hinweis.

Nach dem Auswuchten einen Prflauf
durchflren (siehe Kapitel 8.3).

AnschlieBend kann eine Gewichteminimierung
odereine
Laufruhenoptimierungdurchgefiihrtwerden.

8.2.3 Klebegewichte nach Maliangabe
anbringen

Wenn ein Antasten der Ausgleichspositionen nicht
mbglich ist und die Felgenabmessungen uber die
Menutasten eingegeben wurden:

» Klebegewichte entsprechend der
vorgegebenen
Gewichteplatzierung anbringen. Dabei
unbedingtdie
vorgegebenen Platzierungsmalfie (Bild 8-14)
einhalten.

MaRabweichungen ergeben geringe
Messwertabweichungen, so dass nach dem
Pruflauf ein Umpositionieren des Gewichts
mbglich werden kann. In diesem Fall erscheint
nach dem Prif-lauf kein OK.
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Balancing and weights Fitting

. Move up the gauge head with the weight at the
application point on the rim until the automatic stop
system (ASS) stops the Gauge Arm exactly at the
second application point; green arrow (1 ,Figure 8-
13).

. In this position rest the gauge head with the weight
on
the rim and press the weight against the rim using
the applicator while the head moves backdown
(Figure 8-12. b)

. Move the arm to the idle position and press the
adhesive
weight firmly against the rim with your hand.

Note.

After balancing perform a Test Run (see Chapter 8.3).

Weight minimisation or optimisation can be carried out
afterwards.

8.2.3 How to fit adhesive weights based on given
dimensions

If the correction positions are not accessible with the
gauge arm and the wheel dimensions have been entered
using the function keys:

» Fit adhesive weights in the given positions according
to the balancing mode. Make sure to observe the
given
positioning dimensions (Fig. 8-14).

Dimensional tolerances result in slight deviations of the
measured values so that the weight may need to be
repositioned after the check run. In this case an OK
indication is not displayed after the check run.

*  MopBoanTb M3MEPUTENBHYH FOSNOBKY C IPy30M K
MeCTy yCTaHOBKW Ha 06o/e, noka
aBTObGNOKMpOBOYHas cuctema (ASS) He
3abM10KMpYET M3MEPUTENBHBIN pbl4ar TOYHO Ha
BbICOTE BTOPOW TOYKM YCTaHOBKM; 3eMeHas cTpeska
(1, puc. 8-13).

* B atom nonoxeHunn yctaHOBUTbL N3MEPUTEBHYHO
rONOBKY C Fpy30M Ha 0604 1 C MOMOLLbIO
npeaycMOTPEHHOIO Npecca BAaBNMBaTh rpys B
o6oa, B TO BPEMSI, Kak U3MepPUTENbHBIN pblyar
otoguraetca BHu3 (b, puc. 8-12.b).

*  W3mepuTenbHbIi pblyar NPUBECTY B MOSOXEHWE
MOKOS U BPYYHYIO BAABUTL rpy3 B 060a.

YkasaHue.

Mocne 6anaHCUpPOBKM NpPOBECTM 3amep (CM. rmaBy
8.3).

3ateM  NpoBOAUTCS  MUHMMM3AUUS
onTUMU3aLUUsA NNaBHOCTU Xoaa.

Macc nnn

8.2.3 YcTaHOBKa KrneeBbIX rpy3nKOB Nno
3aflaHHbIM pa3mMmepam

Ecnn cHaTb pasmep aOna no3nuun ancbanaHca He
BO3MOXHO U pa3mMepbl oboaa Gbinn BBEAEHbLI KHOMKaMM
MEHIO:

* YCTaHOBMUTb KINEEBbIE rPy3NKN B COOTBETCTBUU C
3aJaHHbIM pasMeLLeHneM rpy3mkoB. MNpu 3Tom cTporo
npuaepXmnBaTbCs 3afaHHbIX pa3MepoB Ansi
nosunyunoHupoBaHus (Bild 8-14).

OTKMNOHeHWe OT 3afdaHHbIX pa3MepoB MNPUBOASAT K
He3Ha4uYnTellbHbIM OTKITIOHEHUAM 3aMepAeMblX 3Ha'~leHI/II7I,
Tak 4YTO Tnocrne 3amepa BO3MOXHO noTpebyetcs
nepeycraHoBka rpysukoB. B aTom cniyyae nocrne 3amepa
«OK» He oTobpaxaeTcs.
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Auswuchten und Federgewichte anbringen

8.2.4 Anwendung des Laserzeigers

In den ModiALU 2P und ALU 3P werden die Korrekturebenen
fur die Klebegewichte vom Laserzeiger prazise direkt an der
Felge gezeigt.

Hinweis:
Wenn die Anzeige durch den Laser erfolgt, darf das
Gewicht nicht in der 12-Uhr-Stellung angebracht
werden, sondern unten an der Felge, genau an der
Stelle, die der Laser zeigt.

Es gibt mindestens zwei Stellen, an denen die Klebegewichte
auf die Anzeige des Laserzeigers hin angebracht werden, je
nach Radtyp und Auswuchtart.

Nach erfolgreicher Durchfiihrung eines Messlaufs zeigt der
Bildschirm AUSWUCHTEN die Korrekturwerte und die
Position der anzubringenden Gewichte.

Um die Korrekturen auszufiihren,

« Das Klebegewicht entsprechend der
Anzeige auswahlen und durch Biegen an den
Radradius anpassen.

Falls nétig, das Rad genau in die linke Ausgleichsebene
eindrehen. Bei Erreichen der Ausgleichsposition
leuchten die beiden Pfeile griin auf.

« Das Pedal der Feststellboremse driicken, um das Rad in
dieser Position festzustellen.

< Vor dem Anbringen von Klebegewichten die betreffende
Stelle saubern.

- Das Klebegewicht anbringen und mit der Hand
nochmals ganzflachig fest an die Felge andriicken.

- Dieses VVorgehen wiederholen, um das
zweite Gewicht anzubringen (Abb. 8-16).

Die Stelle zur Anbringung des Gewichts, die vom Laserzeiger
angegeben wird, kann bei jeder Ausgleichsebene geandert
werden.

< Siehe (Kapitel 7.8).
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8.2.4 Ucnonb3oBaHMe Nna3epHbIX yKasaTenemn

B pexxumax Alu 2P n3P mecTa yCTaHOBKM KIEEBbLIX MPy30B
obosHavatTca Ha oboae nasepHbIMN yKasaTensamu.

lMpumeyaHue:
Mpy ncnonb3oBaHMM NasepHbIX ykasaTenem rpys
OOIMKEH YCTaHaBNMBaTbCA He B MOMOXeHuu «12
YyacoBy, a BHM3y 0604a, Kyda HanpaBsreH nasep.

NmeeTca He MeHee [OBYX MOMNOXeHUn, 0BO3HaYaeMbix
nasepHbIMU yKkaszaTensmu, rge MoryT ObiTb YCTAHOBMEHbI
KrneeBble TIPy3VKM B 3aBUCMMOCTM OT Tuna Koreca W
pexvmMa 6anaHCcMpOoBKW.

Ecnn vamepuTenbHbIA LMK BbINOMHEH MPaBUIIbHO, TO B

OkHe GanaHCpPOBKM MOSIBATCS 3HAYeHWs rpy3oB 1 MecTa

WX YCTaHOBKM.

[nsa 6anaHcMpoBkK Koneca,

e T[logobepute kneeBoW rpy3nK COOTBETCTBYIOLLENO
BECa 1 CorHuTe ero no cnuue koneca.

< T[lpu HeobxogmmocTn ycTtaHOBUTE Komeco B Gonee
TOYHOE  MOMOXEHWe  KOPPEKTUPOBKW,  Korga
3aropsiTcsa ABe 3ereHble CTPEenKu.

e Haxwmute nepanb OGMNOKMPOBKWM rMaBHOro Bana,
4YTOObI 3achmKcupoBaTb 3TO NOMOXEHME Koneca.

e [louncTmuTe MecTo yCTaHOBKU rpy3uka.

. YcTtaHoBuTe 6anaHCMpPOBOYHBLIN TPYy3 W MNIOTHO
npwkmMmuTe kK oboay.

e YcraHoBuTe BTOpOM 6anaHCMpOBOYHbIN IPYy3 Taknum

e obpaszom (Puc. 8-16).

Ons kaxgon NNOCKOCTU KOppeKuMn nasep MoXeT
yKasblBaTb Ha pasfnyHble MecTa YCTaHOBKU FPy30B.

« Cwm. pasgen “lNepeycTtaHoBka rpysa” (§ 7.8).

Balancing and weights Fitting

8.2.4  Using the Laser Pointer

InAlu 2P and Alu 3P modes the correction planes for adhesive
weights are precisely indicated by the laser pointer directly
on the rim.

Note:
When the indication is given by the laser, the weight
must not be fitted at 12 o'clock, but at the bottom of
the rim, precisely where indicated by the pointer.

There are at least two positions where the adhesive weights
can be fitted, indicated by the Laser pointer, depending on
the wheel type and the balancing mode.

When a run is completed correctly the BALANCING screen

shows the correction values and the position where the

weights must be fitted.

To make the corrections,

» Select an adhesive weight of the indicated size and
adjust it to the wheel radius by bending.

< If necessary, index the wheel precisely into the
correction position for the left plane. When the
correction position is reached, the two arrows on the
screen light up green.

= Press the pedal of the main shaft lock to hold the wheel
in this position.

» Clean the fitting position before attaching the adhesive
weights.

» Fit the balancing weight and firmly press the adhesive
weight onto the rim.

« Fit the second adhesive weight in the same manner
(Fig. 8-16).

The position for fitting the weights indicated by the Laser
pointer can be varied for each correction plane.

» See “RELOCATION?’ (section 7.8).
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Auswuchten und Federgewichte anbringen

8.3 Priflauf

®* Nach der Anbringung der Ausgleichsgewichte den
Pruflauf starten.

Nach beendetem Pruiflauf zeigen beide numerischen
Anzeigefelder bei korrekt ausgewuchtetem Rad O und es
erscheint das Piktogramm OK (Bild 8-15).

Hinweis:
Wenn das OK nicht erscheint, addieren sich noch
vorhandene dynamische Unwuchten unterhalb des
Grenzwerts (Unterdriickung bei 3,5 Gramm) zu einer
statischen Unwucht, die oberhalb des Grenzwerts liegt.
Wenn im Menu F4 die Anzeigetaste Ende gedruckt
8-15 wird (1, Bild 8-15), erscheinen einige Sekunden lang
die Werte der noch vorhandenen Unwuchten, die spater
beseitigt werden kénnen.

198
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8.3 KoHTpOnbHbLIN LmKI

. Mocne 3aBeplieHuss 6anaHCMPOBKM BbINOMHUTE
KOHTPOIbHbIV LKIT 06paboTKu.

B KkOHUE KOHTPOMbHOrO LUMKMa, €eCcnu KOmeco
oTbanaHcMpoBaHO npaBurbHO, TO o6a UMPpPOBLIX
uHaukatopa 6yayT nokaseiBaTb «0», a Ha gucnnee
noasutca Hagnucb «OK» (Puc. 8-15).

lMpumeyaHue:

OtcytctBMe Hagnucu  «OK»  o3HavaeT, 41O
AVHamudeckui  gucbanaHc,  Haxogdwumncs B
npegenax porycka (NpepycTaHoBNeHHoe

OTKIOHEHWe Ao 3,5r.), NpMBOAMT K MpPEBbLILLEHNIO
jornycka crtaTudeckoro amucbanaHca. HaxmuTte Ha
KNnaBuLy TOYHOW mMHAMKauum 1 meHwo F4 (Puc. 8-
15) M Ha HeCKOmnbKO CeKyHO, OTobpasnTcs BenuyMHa
OocTaTo4HOro aucbanaHca, KOTOpPYH MOTOM  MOXHO
KOMMeHCUpoBaTb.

Balancing and weights Fitting

8.3 Test Run
 After applying the balance weights perform a Test Run.

Having finished the Test Run, if the wheel is balanced
correctly, both the numerical indicators should indicate 0
and an OK should be displayed (Fig. 8-15).

Note:
If there is no OK reading, dynamic unbalances below
the tolerance limit (suppression preset to 3.5 g) add to
a static unbalance above the tolerance limit. Press the
end indication key in Menu F4 (1,Figure 8-15) and the
residual imbalance values will appear for several seconds
and then they can be eliminated.
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Hinterspeichenplatzierung

8.4 Hinterspeichenplatzierung

Das Messprogramm Hinterspeichenplatzierung ermdglicht
es, bei Speichenradern die Ausgleichsgewichte, die
aufgrund der Messung in einen Speichenzwischenraum -
also sichtbar - angebracht werden muissten, gezielt hinter
die beiden dem Anbringplatz benachbarten Speichen -
also von aufRen unsichtbar - zu platzieren (Beispiel, Bild
8-16).

Die Messelektronik berechnet nach dem Messlauf
automatisch die entsprechende Hinterspeichenplatzierung
und gibt die zugehorige Ausgleichsposition Uber die
Bildschirmanzeige an.

Nachfolgend sind Vorgehensweise und Durchfiihrung der
Hinterspeichenplatzierung beschrieben und gezeigt.

8.4.1 Anwahl des Modus Verstecktes
Gewicht

Die Hinterspeichenplatzierung wird Uber die Menutaste
F5 im Bildschirm AUSWUCHTEN aktiviert,

Die Hinterspeichenplatzierung ist in den

Gewichteplatzierungen Alu 2, Alu 2P, Alu 3 und Alu 3P
verfugbar und kann hier auf Wunsch aktiviert werden.

Hinweis:
Die Anwahltaste "Verstecktes Gewicht" ist erst aktiv,
nachdem die Anzahl der Speichen Uiber die Menutaste
F5 eingegeben wurde.

Vorgehensweise
Nach dem Lauf auf der Bildschirmseite AUSWUCHTEN :

* Im Menu F5 die auf das verarbeitete Rad passende
Anzahl Speichen wahlen (falls dieser Wert noch nicht
eingegeben wurde) (Bild 8-19).

Auf der Zustandsleiste erscheint die Anzeige:

Speichenanzahl eingestellt.

Die Speichenzahl ist wahlbar von 3 bis 15 Speichen.

* Das Rad so drehen, dass eine Speiche direkt mittig

Uber der Hauptwelle steht (Bild 8-18, Pfeil).

Hinweis:
Wir empfehlen, das Rad mithilfe des Bremspedals in
der Position zu halten, bis die Wahl beendet ist.

* Uber die Menitaste F5 die Position
Hinterspeichenplatzierung wahlen (1, Bild 8-17).

Die Funktion ist jetzt aktiviert und auf der rechten Seite
des Bildschirms erscheinen zwei Auswuchtanzeigen an
Stelle von einer.

® Mit der Optimierung/Minimierung fortfahren bzw. die
Ausgleichsgewichte direkt anbringen (Kapitel 9.3).
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YcTtaHoBKa rpy3oB 3a cnuuamu

8.4 YcTaHOBKa rpy3oB 3a cnuuamm

Pexunm pa3meLlleHnda rpysos 3a cnmuamm
6anchmpyeM0ro Korneca no3BondeT N3MEHUTb
pac4yeTHoOe MeCTO YCTaHOBKU rpysa, KOTOpoOEe

okasanocb Mexgdy cnvuamu, T.e. Ha BUOUMOM
CHapyxu mecTe, pa3buB 3TOT rpy3 Ha OBe 4acTu U
pasMecTvB UX 3a ABYMS Gnvkanwmmm cnuuamu, T. € B
HEBMAMMbIX CHapY>Xu mectax (Hanpumep, Puc. 8-16).

B KOHLe N3MepPUTENbHOTo umkna CTaHOK
aBTOMaTMYECKN pacCUYUTbIBAET MecCTa PachofioXeHNs
rpysoB 3a cnvuammn 1 otTobpaxkaeT 1x Ha aKpaHe.

Hwxe npuBoauTtcst nopsifok paboTbl C AaHHBIM PEXVMOM.

8.4.1 BbiObOp pexumMa CKpbITOM YCTaHOBKMU
rpysoB

[aHHbI pexum akTuBmpyeTca knasuwen F5 B okHe
B©anaHcupoBKK. pPy3bl MOXHO PacnonoXuTb 3a
cnuuamm B pexumax 6anaHcupoBkm Alu2, Alu 2P, Alu 3
1 Alu 3P (Co CKpbITON YCTaHOBKOW).

lMpumeyaHue:
DYHKUUA YCTAHOBKN «CKPbITbIX FPY30B» AOCTYrMHa
TONbKO NOCne BBOAa KonnyecTBa cnuy, B MeHto F5.

MpopomkeHue
MNocne N3MEPUTESTTBbHOIO LMKIa B OKHE 6aﬂaHCVIpOBKI/IZ

* Wcnonb3ysa meHio F5, ycTaHOBUTE KONUYECTBO CnuLy
Koneca, yCTaHOBMEHHOrO Ha CTaHKe (ecrv 310 He
Obino caenaHo paxee) (Puc. 8-19).

3ajaHHOe KOnMYecTBO cnuy oTobpasuTca B none

COCTOSIHMS.

KonuyecTBo cnuu, MmoxeT 6biTb oT 3 go 15.

. MoBepHUTE KONeco Takum 0b6pasom, 4ToObl ogHa
13 CMuL oKasarnacb B BEPTMKarbHOM MOSOXEHNM
(Puc. 8-18).

lMpumeyaHue:

PekomeHayeTcs 3adomkcnpoBaTb NOSTOXEHNE
Koneca ¢ NoMOLLbI0 TOPpMO3a [0 3aBepLUEeHUS
npoueaypbl Belbopa pexuma.

» BbiGepute onuuio CKpbITOM YCTAHOBKM rPY30B B
meHo F5 (1, Puc. 8-17).

Taknum obpas3oM, AaHHbIN pexum ByaeT yCcTaHOBIEH, U
Ha O9KpaHe crpaBa MOSABATCA [dBa MHAMKaTopa
B6anaHcupoBKY BMECTO OOHOTO.

* [pn HeobxoaAMMOCTY BLINOMHWTE onepaLum
ONTUMU3ALMU/MUHVMU3ALMN U CPasy YCTaHOBUTE
B6anaHcupoBoYHble Beca (pasnen 9.3).

Behind-the-spokes placement

8.4 Behind-the—spokes placement

When spoked wheels are balanced, the behind—the—
spokes placement mode (also called split weight mode)
allows balance weights which would have to be fitted
between two spokes according to the measured unbalance
(hence would be visible from outside) to be placed in hidden
position behind two spokes adjacent to the unbalance
location (see example, Fig. 8-16).

After a measuring run the electronic unit calculates the
behind-the—spokes placement automatically and reads
the relative balance weight locations on the screen.

The operating steps for the behind—the—spokes placement
mode are described and illustrated below.

8.4.1  Selecting the Hidden Weight Mode

The behind-the—spokes placement mode is activated
with the menu key F5 in the screen BALANCING.
Weights can be positioned behind the spokes in the Alu
2, Alu 2P, Alu 3 and Alu 3P (hidden compensation weight)
balancing modes and can be selected in these spheres
as required.

Note:
The "Hidden Weight" selection key is only active after
the number of spokes have been entered using the F5
menu key.

How to proceed

After this run, in the BALANCING screen:

» Use the F5 menu to select the number of spokes in
the wheel on the machine (if not already entered) (Fig.
8-19).

The Status Bar field displays the indication: number of

spokes set.

The number of spokes can vary from 3 to 15.

. Rotate the wheel so that a spoke is centred relative

to and above the main shaft (Fig. 8-18, arrow).

Note:
We suggest you keep the wheel in position with the
brake pedal until the selection has been made.

» Use the F5 menu key to select the Hidden Weight
behind spokes item (1,Fig. 8-17).

The function is now selected and on the right of the screen
two balancing gauges are shown instead of one.

 Proceed, if necessary, with Optimisation/Minimisation, or
apply the compensation weights directly (Chapter 9.3)
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HOFMARN %5 Hinterspeichenplatzierung

Um den Modus Hinterspeichenplatzierung zu verlassen
und die Unwuchten normal anzuzeigen (Bild 8-17),
folgendermalden vorgehen:

®* Im Meni F5 die Position Hinterspeichenplatzierung
aktivieren (1, Bild 8-19). Die Unwuchten fur die
Ausgleichung der linken und rechten Ebene werden
gezeigt.

L

Es besteht so die Mdglichkeit, auch im Programm
Hinterspeichenplatzierung zwischendurch speichenlose
Rader auszuwuchten, ohne das Alu-Programm andern zu
missen um die Gewichte neu zu positionieren.

Dennoch bleibt die Hinterspeichenplatzierung zu jedem
Zeitpunkt aktivierbar, solange Alu 2, Alu 2P, Alu 3 oder
Alu 3P eingestellt sind.

Das Verlassen der Bildschirmseite AUSWUCHTEN fiihrt
nicht zur Deaktivierung der Funktionsweise
Hinterspeichenplatzierung.

Hinweise

Erst durch die Ubernahme der Speichenposition wird der
Messwert auf zwei Anbringplatze aufgeteilt (Bild 8-20).

Muss bei dem Auswuchten mit Hinterspeichenplatzierung
auch eine Optimierung/Minimierung durchgefihrt werden,
so sollte diese vor der Anbringung der Gewichte

stattfinden.

1 Die nach der Optimierung/Minimierung angezeigte
Unwucht wird, falls zuvor die Hinterspeichenplatzierung
aktiviert wurde, automatisch auf zwei Anbringungspunkte
hiner den Speichen aufgeteilt.

8-19

8-20
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YcTtaHoBKa rpy3oB 3a cnuuamu

[ns BbIXxoda U3 pexuma CKpbITOM YCTaHOBKW MPY30B U
BO3BpaTa K HOpManbHOW  MHAMKAUUW  BENWYMH
ancbanaHca (Puc. 8-17) BbINONHNUTE criegytoLLee:

e [loBTOpHO BbIDEpPUTE OMUUIO CKPbITON YCTAHOBKM
rpy3oB B meHio F5 (1, Puc. 8-19). Ha akpaHe
cnpaBa u cneea 0oTobpasaTca 3HAYEeHUs] BENUYUH
aucbanaHca.

Takum o06pa3oMm, Ha CcTaHke MOXHO obpabaTbiBaTb
Koneca 6e3 cnuu, Aaxe Korga BKITHYEH PEXMUM CKPbITON
YCTaHOBKM, bes HeobxoanmMocTK N3MeHeHMs
nporpammsl Alu.

B niobom cnyyae, npu pabote ¢ nporpammamu Alu 2,
Alu 2P, Alu 3 nnun Alu 3P pyHKLMS1 YCTaHOBKM rpy30B 3a
crnvuammn MoxeT OblTb akTBMpOBaHa B ntoboe Bpems.

Mpw BbIXOAE M3 OKHA GanaHCUPOBKU PYHKLMS CKPbITOW
YCTaHOBKU rPy30B COXpaHseTCs.

MpumeyaHus

BenuunHa gncbanaHca moxeT GbITb pa3buta TONbKO
Ha [OBe 4YacTu nmocne CoXpaHeHus B MNaMsTu
nonoxenus cnuy, (Puc. 8-20).

Ecnv npu ycTaHoBke rpy3oB 3a cnuuamu Heob6xoaumo
BbIMOSIHUTL Mpoueaypy ONTUMU3aLUM/MUHUMUIALIUN,
TO 3TO HeobxoaAMMO chenatb nepen YCTaHOBKOM
rpy30B.

Mocne npouedyp ONTUMUIALUU/MUHMMU3ALUM NPU
BbiOOpe pexuMa CKpbITOM  YCTaHOBKM, BesiMdMHa
GanaHCMpPOBOYHOIO rpy3a aBTOMaTUYECKM pasbuBaeTcs
Ha [Be 4acTui Ans UX YCTaHOBKW 33 CrinLamu.

Behind-the-spokes placement

To exit the Hidden Weight mode and display the normal
indication of imbalances (Fig. 8-17) proceed in the same
way.

» Use the F5 menu to select the Hidden Weight item
(1,Fig. 8-19). The imbalances for the left and right
compensation planes are displayed.

In this way wheels without spokes can be balanced even
when you are working with a program for weights behind
the spokes without having to change the Alu program for
a different weight placement.

In any case, as long as an Alu 2, Alu 2P, Alu 3 or Alu 3P
are set, weight placement behind the spokes can be
activated at any time.

Exiting the BALANCING screen does not exit the Hidden
Weight function.

Notes

The unbalance reading is only subdivided on two fitting
positions when the spoke position is stored (Fig. 8-20).

When balancing with counterweights positioned behind
the spokes if you also need to perform an Optimisation/
Minimisation run, do it before applying the weights.

After running an Optimisation/Minimisation procedure by
selecting the weights positioned behind the spokes mode,
the imbalance indicated is automatically split into two
application points behind the spokes.
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Hinterspeichenplatzierung

8.4.2  Ausgleichen der gemessenen Unwucht

Klebegewicht auf der linken Seite der
Felgenschussel anbringen

* Vor dem Anbringen von Klebegewichten den

Anbringplatz sdubern.

* Klebegewicht auf der linken Seite der
Felgenschussel anbringen, wie im Kapitel 8.2.2

beschrieben.

Anbringen von versteckten Klebegewichten

Auf der rechten Seite des Anzeigefeldes sind die gemessenen
Werte und die Pfeile fiir die zwei Ausgleichspositionen hinter

den Speichen zu sehen (Bild 8-21).

* Das Rad drehen, um eine der beiden Unwuchten
auf der rechten Seite in die Ausgleichsposition zu
bringen (grine Pfeile) (A, Bild 8-22), dann das Rad

mit dem Bremspedal blockieren.

. Vor dem Anbringen des Klebewichts die

Anbringstelle saubern.

* Das Ausgleichsgewicht an der angezeigten Stelle
anbringen (im Beispiel 55 Gramm, A, Bild 8-22).

. Das Rad drehen, bis die noch vorhandene
Ausgleichsposition geteilte Gewichte auf der
rechten Seite erreicht ist, und das Rad mit dem

Bremspedal feststellen.

. Den betroffenen Bereich sdubern und anschlieRend
hinter der zweiten Speiche das Gewicht mit dem
angezeigten Wert anbringen (im Beispiel 75

Gramm, B, Bild 8-22).

Hinweis:

Es gibt keine Prioritat bei der Anbringung der geteilten
Gewichte. Der Bediener entscheidet, welches Gewicht

er zuerst anbringen moéchte.
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YcTtaHoBKa rpy3oB 3a cnuuamu

8.4.2 YcTtaHOBKa 6anaHCUPOBOYHbIX FPYy30B

YcTtaHOBKa KreeBbIX FPy30B Ha NeBoun
CTOpPOHEe Aucka

i Ounctute mecrta YCTaHOBKN Fpy308B.

i YcTaHoBUTE KrneeBble FPY3UKH, cnenyqa

yKasaHuam pasgena 8.2.2.

YcTaHOBKa CKpbITbIX KneeBbIX rPy30B

PacueTHble Beca 6aJ'IaHCVIpOBOLleIX rpy3oB ”
yKazaTtesim NoJioXXeHnAa nxX yCTaHOBKU 3a obenmun

crnvuamu npeactaBneHbl Ha okHe cnpasa (Puc. 8-21).

° nOBepHMTe KOJ1eCO B MOJIOXEHNE KOPPEKTUPOBKA

fanaHca (3eneHble CTPenkn Ha OOHOM
yKkasaTtenenm cnpasa) (A, Pwuc. 8-22)
3abnokunpynTe Koneco neganbo TOpMo3a.

. OuncTrTe MECTo YCTaHOBKM rpya3a.
. YcTaHoBuTe 6GanaHCUpPOBOYHbIV rpy3 (B 4aHHOM

npumepe 55r., A, Puc. 8-22) B ykazaHHOM MecTe.

. [MoBepHuTe Komeco B  Opyroe  MOMOXeHue
KOpPPEKTMPOBKM OanaHca w 3abnokupynte ero

neaanbo TOpMoO3a.

. OunctuB Heobxooumoe MecTo, YCTaHOBMUTE Ipy3
COOTBETCTBYIOLLEro Beca 3a BTOpoW cnuuen (B

AaHHOM npumepe, 75T, B, Puc. 8-22).

lMpumeyaHue:

Mopsgok O4epedHOCTM  YCTaHOBKM  pas3buTbix  Ha
YacTu rpy3oB He npegycmoTpeH. Onepartop MoxeT
CaMOCTOSATENBHO PEeLLNTb, Kakon rpy3 yCTaHaBnMBaTh

NepBbIM.

Behind-the-spokes placement

8.4.2 Weights placement

How to fit adhesive weights on the left side of
the rim disc

. Clean the fitting position before attaching the
adhesive weights.

. Fit adhesive weights on the left side of the rim disc
as described in § 8.2.2.

Applying hidden adhesive weights

The measured values and the positioning arrows for the
two correction positions behind the spokes (Figure 8-
21) are given on the right of the Indications Field.

. Turn the wheel to move one of the split imbalances,
on the right side (A,Figure 8-22) into the
compensation position (green arrows), then lock the
wheel with the brake pedal.

. Clean the application point before attaching the
adhesive weight.

. Apply the balance weight (in the example 55 grams,
A Figure 8-22) at the point indicated.

. Turn the wheel to reach the remaining split right
side weights compensation position, then lock the
wheel with the brake pedal.

. Having cleaned the area affected, apply behind the
second spoke the weight of the value indicated (in
the example 75 grams, B,Figure 8-22).

Note:
Applying split weights does not involve priorities.The

operator can choose which to apply first.
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Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

9. Optimierung/Minimierung
9.1 Allgemeines

Das Laufruhenoptimieren ist eine verfeinerte Form des
Matchens.

Beim Optimieren werden aufgrund verschiedener
Unwuchtmessungen Felge und Reifen gezielt zueinander
montiert. Dabei werden in der Regel, sofern vorhanden, Hohen—
und Seitenschlag sowie Radial— und
Seitenkraftschwankungen verringert; dadurch wird die Laufruhe
des Rades verbessert. Aulerdem kann die zum Auswuchten
notwendige Masse (Ausgleichsgewicht) verringert werden.
Wird kein Optimieren gewdinscht, ist es mdglich, eine
Gewichteminimierung (sogenanntes Matchen) zu erreichen.
Dies ist z. B. mdglich, wenn die Felge keinen Formfehler
hat, also die Laufunruhe nur durch den ungleichférmigen
Reifen entsteht. In diesem Fall kann die Unwucht der Felge
zur Unwucht des Reifens so positioniert werden, dass
sich die Unwuchten gegenseitig ausgleichen und das
bendtigte Ausgleichsgewicht kleiner wird.

9.2 Bedienungshinweise zur
Laufruhenoptimierung/
Gewichteminimierung

Wahrend des Radauswuchtens kann tber die Taste (1,
Bild 9-1) die Bildschirmseite Laufruhenoptimierung und/
oder Gewichteminimierung aufgerufen werden (Bild 9-2).
Im Menu F4 (Bild 12-2) kann die Position fir den Start der
LAUFRUHENOPTIMIERUNG (1, Bild 9-2) oder der
Gewichteoptimierung (2, Bild 9-2) gewahlt werden.

Nach dem Start kann dieser Zyklus zu jedem Zeitpunkt
unterbrochen werden, falls z.B. ein zweiter Bediener ein
anderes Rad auswuchten muss. Der momentane
Programmschritt, die Felgenabmessungen und alle bisher
erfassten Messwerte werden von der Elektronik
gespeichert.Danach genlgt es, das betroffene Rad erneut
aufzuspannen und das unterbrochene Programm aufzurufen,
um an dem gleichem Programmschritt weiterzuarbeiten.
Auf der Bildschirmseite (Bild 9-3):

Mit F3 (1, Bild 9-3) kann der abgebrochene Zyklus wieder
aufgenommen werden.

Mit F4 (2, Bild 9-3) startet eine neue Laufruhenoptimierung/
Gewichteminimierung; die gespeicherten Daten werden
geléscht.Wird wahrend des Zyklus der Optimierung/
Minimierung uber die STOPP-Taste der Lauf unterbrochen
(z.B. wegen einer Notsituation), speichert die Maschine
die Programmposition, bis der Lauf wiederholt wird.Der
Messlauf muss immer Uber die START-Taste ausgelost
werden.Wahrend der Laufruhenoptimierung/
Gewichteminimierung ist eine Ausgleichung der
Spannvorrichtung, die eventuell zuvor vom Bediener
durchgeflhrt wurde, nicht aktiviert.
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OTnumunsauma / MUHMMM3auus

9. OnTumusauma / MnHummusauums

9.1 O6wasn nHhopmauums

OnTummsaums ctabunbHOCTM BpaLleHusa koneca — 3710
Hanbornee coBeplleHHas npoueaypa NOAroOHKK.

Bo Bpemsa onTMmMu3aumm MNOKpbILWKa MNOAFOHAETCS Mo
ONCKY B COOTBETCTBUM C PasnUYHbIMK pesynbTataMmu
3amepoB 6GanaHcupoBku. OObLIMHO, 3TO MNPMBOOUT K
OanbHenweMy YMEHbLUEHWIO paguanbHbiX U OCEBbIX
BueHui, nosbiwas 6ecLyMHOCTb X04a, Ha CKOMbKO 3TO
BO3MOXHO. Kpome Toro, 3710 N03BONSET YMEHbLUNTL BEC
B6anaHCMpPOBOYHbIX rPY30B.

Ecnn npoueagypa ontumusauum He Tpebyetcs, TO
MOXHO MNPOM3BECTM MUHUMM3ALMIO OanaHCMpPOBOYHbIX
rpy30B (Ha3blBaeMyto Takke «MNoArOHKOMN»).

Hanpumep, korga Ha gucke OTCYTCTBYIOT AedeKThl, T.€.
AncbanaHc Bbi3BaH TOMbKO CaMOW MOKPbILKOW. B Takmx
cnyyasx, OueHus  gucka  MOXHO  pPacronoXuTb
NPOTUBOMOMNOXHO BUEHNSM MOKPbILLKK Takum obpasom,
4yTODObI OHWM KOMMEHCUMPOoBanu Apyr Apyra, U nony4uncs
MUHUManbHbIA GanaHCUPOBOYHBIN FPy3.

9.2 PekomeHgauuu Ans npoueayp onTummusaumm /
MUHUMMU3aLMM

Bo Bpemsi GanaHcMpoBKM Koneca HaxmuTe knasuwy 1
(Puc. 9-1), YTOObI OTKPbITb ~ OKHO  LMKNa
ontumuaaumn/mmHnmmsaunn (Puc. 9-2).

B wmeHwo F4 (Puc. 9-2) Bbibepute Heobxoanmyio
npouenypy OMNTUMUSALUUN (1, Puc. 9-2) wunm
MWHUMUSALUA (2, Puc. 9-2).

lMocne 3anycka BbIOpaHHYlO npoueaypy MOXHO
npepsaTtb B N0O0M MOMEHT, YTOGbI BTOPOM onepaTop
mor  obpabateiBaTb  Apyroe  koneco.  Mecrto
npepbiBaHMsS MNporpaMmbl, pas3Mepbl nNpeablayLero
Koreca W BCe TMOJyYeHHble napameTpbl OyayT
COXpaHeHbl B namaTn. Takum o6pasom, 4TOObI
NPOAOIMKUTbL C MEecTa OCTaHOBKM MPOrpamMMbl, HYXHO
TONMbKO MOCTaBUTb OOpPaTHO Ha CTAHOK KOIeco Mu
BO306HOBUWTbL NpPOrpaMmy.

MeHto okHa (Puc. 9-3):

F3 (1, Puc. 9-3) — Bo30OHOBIEHME NPEPBAHHOIMO LMKNa
06paboTku.

F4 (2, Puc. 9-3) — nyck HOBOro uukna ontummsaumm/
MUH/MMU3aUMK; OaHHble npegpiayliero uukna oyayr
yaarneH.l.

Ecnn uukn ontumusauuun / MUHUMMU3ALMM MpepBaH
kHomkon STOP  (Hanpumep, nNpuM  aBapuIAHOM
cuTyauumn), TO CTaHOK COXPaHWUT dTan nporpammsbl, C
KOTOPOro  MOXHO OyaeT mnpoAao/mkuTb  paborTy.
M3amepuTenbHbIn LMK Bcerga AOSMKeH 3anyckaTbCs
kHonkon START.

Unkn  ontummsauum  /
33[aHHYI0  BENUYUHY

npucnocobrieHnn koneca.

MUHUMUN3aLUNn
KomMneHcauumn

OTMEHAET
3AXNMHbIX

Optimisation/ Weight minimisation

9. Optimisation/ Minimisation

9.1 General

Optimisation is a finer form of matching.

During the opto—ride procedures the rim and tyre are
adjusted relative to each other on the basis of different
unbalance measurements. This generally means that,
where present, lateral and radial run—out and radial and
lateral force variations are reduced and thus wheel running
conditions optimised. In addition, the mass (balance
weight) necessary for balancing can be reduced.

If optimisation is not desired, it is possible to achieve
weight minimisation (so—called matching).

This is e. g. possible if the rim does not exhibit geometric
deformations, in other words when unsmooth wheel
running conditions are a result of a non—uniform tyre.

In this case the unbalance of the rim can be readjusted
relative to the unbalance of the tyre such that the
unbalances compensate each other and the smallest
possible weight for unbalance correction is determined.

9.2 Instructions for the optimisation /
weight minimisation programs

When balancing a wheel, by pressing this key (1, Fig. 9-
1) you can recall the Optimisation and/or Minimisation
cycle screen (Fig. 9-2).

Using the F4 Menu (Fig. 9-2), you can select the item for
starting the OPTIMISATION (1, Fig. 9-2) or MINIMISATION
(2, Fig. 9-2) cycle.

After being started, the cycle can be suspended at any
time, for example, to allow a second operator to balance
another wheel. The point at which the program was
interrupted, the dimensions of the previous rim and all
the measurements taken on it will be saved in the
electronic control unit memory. So to continue from the
exact point you where at, all you need to do is refit the
wheel that has been interrupted and recall the suspended
programme.

From the screen (Fig. 9-3):

Recall the suspended cycle by pressing F3 (1, Fig. 9-3).
Use F4 (2, Fig. 9-3) to start a new Optimisation/
Minimisation cycle; the data saved in the memory will be
deleted.

During an Optimisation/Minimisation cycle, if a run is
interrupted because the STOP key is pressed (e.g.
because of an emergency), the machine retains the
program position while waiting for the run to be repeated.
A measuring run must always be launched using the
START key.

During the Optimisation/Minimisation cycle, even if the
operator has previously set a compensation on the locking
tool, it is not activated.
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Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

9.3 Laufruhenoptimierung oder
Gewichteminimierung starten

* Das ganze Rad korrekt aufspannen (Paragraph 6.5),
um eine Gewichteminimierung durchzufiihren, bzw. nur
die Felgen, um eine Laufruhenoptimierung zu starten.

®* Bei der GEWICHTEMINIMIERUNG sicherstellen,
dass der Reifen korrekt auf die Felgen montiert ist
(Seitenschlagkontrolle) und den vorgeschriebenen
Reifendruck aufweist.

* Den Fahrzeug-Typ wahlen (Paragraph 7.1.1).
* Die Felgenparameter messen (Kapitel 7).
* Den Messlauf durchfuihren.

* Auf der Bildschirmseite AUSWUCHTEN die Menltaste
F1 dricken und die Position Laufruhenoptimierung
wahlen (1, Bild 9-1).

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN (Bild 9-2).
Jetzt kann das Verfahren folgendermal3en eingeleitet werden.
Laufruhenoptimierung starten

° Die Men(taste F4 dricken und die Position Start
Laufruhenoptimierung wahlen (1, Bild 9-2a).

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 1 (Bild 9-4).
Fortfahren, wie in Kapitel 9.3.2 aufgefihrt wird.
Gewichteminimierung starten

M Die Menutaste F4 driicken und die Position Start
Gewichteminimierung wahlen (1, Bild 9-2b).

Es erscheint der Bildschirm MINIMIEREN 1 (Bild 9-5).

* Von der Position GEWICHTEMINIMIERUNG 1
fortfahren, wie in Kapitel 9.3.1 aufgefihrt wird.

Fortsetzen der Laufruhenoptimierung/
Gewichteminimierung

Hinweis:

Sollte eine zuvor unterbrochene Laufruhenoptimierung/
Gewichteminimierung im Speicher enthalten sein,
erscheint bei Wahl der Position Optimierung im Menu
F1 die Bildschirmseite OPTIMIEREN (Bild 9-4). Uber
die Mendutaste F3 kann der unterbrochene Zyklus an
dem Programmschritt wieder aufgenommen werden,
der zum Zeitpunkt des Abbruchs aktiv war.

®* Das zuvor durch den Abbruch der Optimierung/
Minimierung entfernte Rad aufspannen.

Der Bildschirm erscheint, bei dem die

Laufruhenoptimierung/Gewichteminimierung zuvor

unterbrochen wurde.

* Gemal des momentanen Programmschritts
fortfahren.
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9.3 3anyck nporpamMmmbl ontTumMusaumumn/
MUHUMU3aLUN

e YcTaHoBMUTE O0MKHbIM 0Opa3om koneco B cbope
AN uukna muHumu3sauumn (pasgen 6.5) unm Tonsko
AWCK Koreca Ans uMkna ontTuMmnsaugmm.

» Ecnn BbinonHsietca nporpamma MUHVMW3ALNN,
TO HeobxoaMMo y6eamuTbCs, YTO LUMHA Ha aucke
yCTaHOBIieHa npaBuNbHO (NpoBepKa OCEBOroO
OneHrs), 1 4YTo OaBfneHne B Hell COOTBETCTBYET
HopMme.

» Bbibepute TN aBTOoMObMnA (pa3gen 7.1.1).
» OnpepgenuTe pa3mepsbl gucka (rnasa 7).
» 3anyctute n3amepuTenbHbIA LK.

B okHe GanaHcupoBku HaxmuTe knasuwy F1 u
BblGepute NnyHKT onTummnsaumm 1 (Puc. 9-1).

Ha akpane nossutcsa okHo ONMTUMUSALUMA (Puc. 9-2).
Tenepb MOXHO Ha4yaTb paboTy C NpoLeaypoN.
3anyck nporpamMmmbl ONTUMU3aLUn

* Haxxmute knaBuwy F4 v Boibepute NyHKT
onTumusaumu rpysa (1, Puc. 9-2a).

Mosisutca okHo OMTUMUN3ALUN 1 (Puc. 9-4).
Cnepynte ykasaHuam pasgena 9.3.2.
3anyck nporpamMmmbl MUHMMU3aLUN

« Haxmute «knasuwy F4 nu
MUHUMU3aLmK rpysa (1, Puc. 9-2b).

BblGepuTe  NyHKT

Mosisutca okHo MUHUMU3ALKN 1 (Puc. 9-5).

» Cnepyvite ykasaHuam pasgena 9.3.1.

Bo3ob6HoBneHue nporpaMmmbl onTuMmusauum /
MUHUMU3aLUMU

lMpumeyaHue:

Ecnn npepBaHHaa nporpamma ontumusauum |/
MWHUMU3ALMM COXpaHeHa B MaMATW, TO OKHO
OMNTUMUN3ALUN moxHO oTKpbITb B MeHio F1 (Puc.
9-4). Bo3obHoBneHne umKna 0obpaboTku
npoussoauTca  knasuwen  F3.  BbinonHeHne
nporpamMmmMbl MPOAOIPKMTCA C MECTa OCTaHOBKM.

 YcTaHoBUTE Ha CTAHOK KOMECo, KOTOPOe BbINo CHATO
npv NpepblBaHUX NPOrpamMmMbl ONTUMU3ALIN /
MUHUMU3aLNN.

. Haxxmute knasuwy F3.

Ha akpaHe nosiBUTCS OKHO NporpaMmbl ¢ MecTa
OCTaHOBKW.

+ [lpogomknTe BbIMOSIHEHME TEKyLLEero atana
nporpammei.

Optimisation/ Weight minimisation

9.3 Start optimisation/weight minimisation

e To perform a Minimisation run correctly clamp a
complete wheel (Section 6.5) or just the rim for an
Optimisation run.

+ For a MINIMISATION run, check that the tyre is
correctly mounted on the rim (Axial run-out test)
and that it is pumped up to the set pressure.

» Select the Vehicle Type (Section 7.1.1).
» Read the rim dimension parameters (Chapter 7).
» Launch a Measuring run.

* On the BALANCING screen press the F1 Menu key,
and then select the Optimisation item (1, Fig. 9-1).

The OPTIMISATION screen (Fig. 9-2) is displayed.
You can now start the procedure as follows.
Start weight optimisation

. Press the F4 Menu key and then select the Start
Optimisation item (1, Fig. 9-2a).

The OPTIMSATION 1 screen (Fig. 9-4) is displayed.
Continue as described in Chapter 9.3.2.
Start weight minimisation

. Press the F4 Menu key and then select the Start
Minimisation item (1, Fig. 9-2b).

The MINIMISATION 1 screen (Fig. 9-5) is displayed.

« Proceed from the MINIMISATION 1 item as described
in Chapter 9.3.1.

Recalling Optimisation/ Minimisation

Note:

If a previously interrupted Optimisation/Minimisation
run is in the memory, when the Optimisation item is
selected from the F1 Menu, the OPTIMISATION screen
(Fig. 9-4) is displayed.The interrupted cycle can be
restarted using the F3 Menu key. The program will
proceed from exactly the point at which is was
interrupted.

e Clamp the wheel removed previously when the
Optimisation/Minimisation run was interrupted.

. Press the menu key F3.
The screen in which optimisation/weight minimisation was

previously interrupted is displayed.
» Proceed according to the current programme stage.
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Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

9.3.1  Minimierungszyklus

Bild 9-6 MINIMIEREN 1

(1. Messlauf mit Reifen)

. Das Ventil genau senkrecht tber der Radwelle
positionieren.

. Die Ventilposition mit Menutaste F4 (Fig. 9-6)
Ubernehmen.

Es erscheint der Bildschirm MINIMIEREN 2 (Fig. 9-7).

Bild 9-7MINIMIEREN 2

START? wird auf dem Bildschirm angezeigt.
* Falls erforderlich, mit Menutaste F5 zuriickgehen.

° Den Radschutz schliefen und die START-Taste
driicken.

Der Messlauf wird durchgefihrt.

* Die Gewichteminimierung in gleicher Weise wie die
Laufruhenoptimierung (siehe Kapitel 9.5)
weiterfihren.
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OTnumunsauma / MUHMMM3auus

9.3.1 Unkn MmmHnMmusaummn
Puc. 9-6 MUHAMN3ALUNA 1
(nepBbIN N3MepPUTENbHbBIN LMKIT Koneca B cbope)

. YcTaHoBWTE KONECO HUMMenemM BBepX
neprneHauKysipHoO rMaBHOMY Barly.

. CoxpaHuTe B namATy NONOXeEHMe HUMnens
knasuwen F4 (Puc. 9-6).

Ha akpaHe nossutca okHo MUHUMUW3ALINU 2 (Puc.
9-7).

Puc.9-7  MWMHUMUSALINA 2

Hagnucbk « START» Ha 9KpaHe 03Ha4vaeT 3anpoc Ha
noaTeepXaeHne NpoJoMKUTb BbINONHEHNE
nporpaMmsl.

. Mpn HeobxoaAMMOCTM BEPHYTLCS B NpeplayLiee
OKHO HaxmuTe knasuly F5.

. OnycTuTe 3aWMUTHBIN KOXYX KOorleca N HaxMnTe
knasuwy START.

3anycTuTcs M3MepuUTenbHbINA LK.

. B manbHenwem BbINOMHANTE onepaumn Kak ans
uukna ontuMmusauum (pasgen 9.5).

Optimisation/ Weight minimisation

9.3.1 Minimisation Cycle
Fig.9-6 MINIMISATION 1
(First measuring run of tyre/rim assembly)

. Position the valve exactly perpendicular to and above
the wheel holder shaft.

. Enter the valve position by pressing menu key F4
(Fig. 9-6).

The MINIMISATION 2 screen (Fig. 9-7) is displayed.

Fig.9-7 MINIMISATION 2

START? is signalled on the screen.

. If necessary, go back by pressing menu key F5.

. Close the wheel guard and press the START key.

A measuring run is performed.

» Next proceed as for optimisation, starting at the
screen as shown in § 9.5.
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HOFMANN %5 Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

9.3.2  Optimierungszyklus

Nach Aufruf der Bildschirmseite OPTIMIEREN 1 (Bild 9-
4), wie am Anfang des Kapitels beschrieben..

Bild 9-4OPTIMIEREN 1

(Kompensationslauf nur mit Felge)

° Die Felgen wenden, bis das Ventil genau senkrecht
Uber der Hauptwelle ist.

i Die Ventilposition mit Menutaste F6 Ubernehmen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 2 (Bild 9-8).

Bild 9-8OPTIMIEREN 2

START? wird auf dem Bildschirm angezeigt.

Hinweis:
Falls nétig, kann man Uber die Menitaste F5 wieder
zurlickgehen.

® Den Radschutz schlieBen und die START-Taste
driicken.

Am Ende des Messlaufs erscheint die Bildschirmseite
OPTIMIEREN 3 (Bild 9-9).

Bild 9-9OPTIMIEREN 3

° Den Reifen korrekt auf die Felge montieren
(Zentrierlinie beachten) und mit vorgeschriebenem
Luftdruck flllen.

® Mit Menutaste F4 bestétigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 4 (Bild 9-10).
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OTnumunsauma / MUHMMM3auus

9.3.2 Uukn onTumunsauumn

OtkpbiB okHO OMNTUMUBALINN 1 (Puc. 9-4), cnenynte
yKkasaHuWsiM JaHHOTO pasgena.

Puc. 9-4 ONTUMN3ALINA 1
(KomneHcauwus gucka)

. YcTaHOBUTE KONECO HUMNenemMm BBepx
nepneHavKynsipHo rnaBHOMYy Bary.

. CoxpaHuTe B NaMaATh MNOMOXEHWE HUNNens

knaesuwen F4.

The ONTUMUIALINA 1 screen (Puc. 9-8) is displayed.

Pwuc. 9-8 ONTUMNSALINA 2

Hapgnuce « START» Ha 9KkpaHe 03Ha4vaeT 3anpoc Ha
noareepXxaneHune npoaoJikKnUTb BbINMOJTHEHUE
nporpamMmebil.

lMpumeyaHue:

Mpu HeobxoaMMOCTY BEPHYTLCA B NpeapiayLiee
OKHO HaxmuTe knasuy F5.

+  OnycTuTe 3alUTHBIN KOXYX KOrleca N HaxXMnTe
knasuwy START.

B koHue unkna nosiutca okHo OMNMTUMUIALNNA 3
(Puc. 9-9).

Puc. 9-9 ONTUMNSALINA 3

. YcTaHOBUTE COOTBETCTBYHOLIMM 06pasoM LUMHY
Ha OWCK WM MNOAHUMWUTE [aBreHue Bo3gyxa [0
HOPMb!.

. Haxxmunte knasuwy F4 onga noaTBepXaeHust.

B koHuUe unkna nosisutca okHo ONTUMUSALNN 4
(Pwuc. 9-10).

Optimisation/ Weight minimisation

9.3.2 Optimisation Cycle

Having accessed the OPTIMISATION 1 screen (Figure
9-4), as indicated at the start of this chapter.

Fig. 9-4 OPTIMISATION 1
(Compensation run of rim only)

. Turn the rim until the valve is exactly perpendicular
to and above the wheel holder shatft.

. Enter the valve position by pressing menu key F4.

The OPTIMISATION 1 screen (Fig. 9-8) is displayed.

Fig.9-8 OPTIMISATION 2

START? is signalled on the screen.

Note:

If necessary you can turn the wheel backwards using
the F5 Menu key.

» Close the wheel guard and press START.

When the run finishes the OPTIMISATION 3 screen is
displayed (Figure 9-9).

Fig. 9-9 OPTIMISATION 3

. Mount the tyre correctly on the rim and inflate to
specified inflation pressure (make sure the mounting
guide rim of the tyre is correctly seated).

. Confirm by pressing menu key F4.

The OPTIMISATION 4 screen (Fig. 9-10) is displayed.
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Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

Bild 9-10 OPTIMIEREN 4
(1. Messlauf mit Reifen)

* Das Rad aufspannen.

* Das Ventil genau senkrecht Uber der Radwelle
positionieren.

° Die Ventilposition mit MenUtaste F4 bestatigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 5 (Bild 9-11).
Bild 9-11 OPTIMIEREN 5

START? wird auf dem Bildschirm angezeigt.

Hinweis:
Uber die Taste F5 kann man einen Schritt
zurliickgehen.

® Den Radschutz schlieRen und die START-Taste
driicken..

Am Ende des Messlaufs erscheint die Bildschirmseite
OPTIMIEREN 6 (Bild 9-12).

9.3.3 Gewichteminimierung und
Laufruhenoptimierung fortsetzen

Bild 9-12 OPTIMIEREN 6
(2. Messlauf mit Reifen)

Die Gewichteminimierung wird ab hier genauso wie die
Laufruhenoptimierung durchgefuhrt.

i Das Rad in die Markierungsposition eindrehen
(Richtungspfeile)

° In dieser Position eine Markierung auf3en am
Reifen anbringen, genau senkrecht zur Radwelle.

Hinweis:
Uber die Taste F5 kann man einen Schritt zurickgehen.

° Mit MenUtaste F4 bestatigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 7 (Bild 9-13).

Bei Anzeige H 1

Erscheint H1, ist davon abzuraten mit der Optimierung
fortzufahren, auch wenn es moglich ware. Die Messwerte,
die den Vorschlag einer Optimierung aktivieren, liegen
unter der voreingestellten Mindestgrenze.Um eventuell die
Gerauschlosigkeit zu verbessern, besteht dennoch die
Maoglichkeit den Zyklus fortzufiihren, auch bei Werten
unter dem Grenzwert (kritisches Fahrzeug).

Unterbrechen der Optimierung :

¢ Die Laufruhenoptimierung/Gewichteminimierung kann
durch egal welchen anderen Eingriff unterbrochen
werden.Die Funktion wird erst bei dem nachsten
Optimierungs-/Minimierungszyklus oder nach dem
Ausschalten der Maschine vollstandig geléscht.
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Puc. 9-10 ONTUMUN3ALINA 4
(nepBbIN N3MepPUTENbHbBIN LMKIT Koneca B cbope)

. YcTaHOBUTE KOMEeco Ha CTaHOK.

. lMNoBepHute Koneco HUNNenem BBEPX
nepneHaVKynNsapHoO rnaBHoOMY Bary.
. Haxmute knasuwy F4 ana noarBepXaeHus.

Ha akpaHe nossutcs okHo ONTUMUN3ALINA 5 (Puc. 9-11).

Puc. 9-11 ONTUMN3ALINA 5

Hagnmcb «START» Ha 3KkpaHe 03Ha4aeT 3anpoc Ha
NoaTBEPXAEHNE NPOJOIPKUTL Nporpammy.

lMpumeyaHue:

[nsa Bo3BpaTa B NpeablayLliee OKHO HaXMUTE
Knasuwy F5.

« OnycTute 3aWUTHBIN KOXYX U HaxxmuTe START.
B koHue umkna nosisutcs okHo ONMTUMN3ALNN 6
(Puc. 9-12).

9.3.3 MNpogomnxeHue nporpamMmmbl onTumMmusauum/
MWHMMU3ALU

Puc. 9-12 ONTUMU3ALNA 6
(BTOpOW M3MepUTENbHbIN LIMKN Koreca B cbope)

HauvHas c aToro atana, npoueaypa MUHUMU3ALUN

aHanorvyHa npoueaype onTuMm3auum.

. YcTaHoBWTE KOMECO B MOMOXEHUEe MapKUPOBKU
COrnacHo ykasaTensiM HanpasreHusl.

. B aTom nonoxeHuu Kkomneca chenante CBepxy
OTMETKY MepreHAVKYNSPHO FMaBHOMY Barny Ha
BHELLUHEe CTOPOHE MOKPLILLIKM.

lMpumeyaHue:

[ns Bo3BpaTta B NpeablayLlee OKHO HaXMuUTe
Knasuuwy F5.
. HaxmuTe knasuwy F4 ona noarsepxaeHus

Ha akpaHe nossutcs okHo OMTUMUBALINA 7 (Puc. 9-13).

Hagnucb H 1

B paHHOM cny4vyae JanbHerwasa onTMMmsaumst He
pekoMeHOyeTcA, T.K. U3MEepPEeHHble 3Ha4deHuda, npu

KOTOpPbIX onepauus onTUMMU3aLmm fbina
pekoMeHaoBaHa, HaxoAsATCA B npeaenax OOoMycKoB.
OpaHako npouenypy onTUmMmusauuu MOJXHO

NPOAOCIXNTb, YTOBOLI yBENUUNTL BECLUYMHOCTL X0A4a U
NOHU3NTL AncbanaHc Hwxe npedenbHbIX 3HAYeHWN
(oTBETCTBEHHBIE aBTOMOBUMN).

npeprBaHI/Ie nporpamMmmbl onNnTuMmn3aunn:

. HanbHenwmne onepauum npepByT BbINOSHEHUE
TekyLLen nporpaMmmbl. Bce aaHHble nporpammbl OyayT
MOSTHOCTBIO yAaneHbl U3 NamsaT TOMbKO NMpuW 3anycke
HOBOMO UMKMa ONTUMU3ALUW/MUHUMAU3ALMA UK MPU
BbIKITFOYEHUM CTaHKa.

Optimisation/ Weight minimisation

Fig. 9-10 OPTIMISATION 4
(first measuring run of tyre/rim assembly)

. Clamp the wheel on the balancer.

. Position the valve exactly perpendicular to and above
the wheel holder shaft.

. Enter the valve position by pressing menu key F4.

The OPTIMISATION 5 screen (Fig. 9-11) is displayed.
Fig. 9-11 OPTIMISATION 5

START? is signalled on the screen.

Note:
The F5 key allows you to move back a step.

* Close the wheel guard and press START.

When the run finishes the OPTIMISATION 6 screen is
displayed (Figure 9-12).

9.3.3 Continue minimisation and optimisation

Fig.9-12 OPTIMISATION 6

(second measuring run of tyre/rim assembly)

From this screen weight minimisation is carried out in

the same way as optimisation.

. Rotate the wheel into marking position following the
arrows.

. In this position mark a notch the outside of the tyre
at the point exactly perpendicular to and above the
wheel holder shaft.

Note:
The F5 key allows you to move back a step.

. Confirm by pressing menu key F4
The OPTIMISATION 7 screen (Fig. 9-13) is displayed.

Reading H 1

If H1 is displayed, which is possible, continuing the
Optimisation run is not recommended as the
measurement values that activate the invitation to perform
an Optimisation run are below the preset threshold limit.
In any case the cycle can be continued to obtain lower
noise levels, also for values below the threshold limit
(critical vehicle).

Interrupting Optimisation:

» Proceeding with any other operation will interrupt the
Optimisation/Minimisation run in progress.The function will
be completely deleted from the memory only when a new
Optimisation/Minimisation cycle is started, or when the
machine is switched off.
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9-14

9-15

9-16

9-17

Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

Fortsetzen der Laufruhenoptimierung:

Bild 9-13  OPTIMIEREN 7

Das Rad von der Auswuchtmaschine entfernen.

. Mithilfe eines Reifenmontierhebels den Reifen auf
die Felgen setzen, bis die Markierung und das
Ventil des Reifens Ubereinstimmen.

. Mit MenUtaste F4 bestatigen.
Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 8 (Bild 9-14).
Bild 9-14 OPTIMIEREN 8

(3. Messlauf mit Reifen)

* Das Rad aufspannen.

° Die Rad drehen, bis das Ventil genau senkrecht
Uber der Hauptwelle ist.

i Die Ventilposition mit Menutaste F4 bestatigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 9 (Bild 9-15).
Bild 9-15 OPTIMIEREN 9

START? wird auf dem Bildschirm angezeigt.

Hinweis:
Uber die Taste F5 kann man einen Schritt
zurlickgehen.

® Den Radschutz schliefen und die START-Taste
driicken.

Am Ende des Laufs bzw. des Bildschirms

Es erscheint entweder der Bildschirm OPTIMIEREN 10,
aufRen (Bild 9-16) oder der Bildschirm OPTIMIEREN 10,
innen (Bild 9-17).

In diesem Fall muss der Bediener auf der Basis der
Optionen der Menutaste F4 (1/2, Bild 9-17a) entscheiden,
wie er fortfahren mochte

Bei Anzeige H 0

Der optimale Zustand ist bereits erreicht und kann nicht

verbessert werden.

° Weiter wie beim Bildschirm OPTIMIEREN 14 (Bild
9-22) beschrieben.

Bei Anzeige H 2

Die Laufruhe ist nicht zu verbessern. Durch Zueinanderpassen

von Felge und Reifen ist jedoch noch ohne Verschlechterung

der Laufruhe eine betrachtliche Gewichteminimierung (kleinere

Ausgleichsgewichte) mdglich.

* Weiter wie beim Bildschirm OPTIMIEREN 10 (Bild
9-16) beschrieben.
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OTnumunsauma / MUHMMM3auus

I'Ipo,qonmeHMe nporpamMmmbl onNnTuMn3auunn:

Puc. 9-13 ONTUMN3ALUNA 7

¢ CHMMUTE KONEeco Co CTaHKa.

*  lcnonb3ys LUMHOMOHTaXHbIN CTAHOK, YCTAHOBUTE
MOKpPbILUKY 06paTHO Ha AMCK TakuMm o6pa3oM, 4TOObI
OTMeTKa Ha Hew coBnarna C pacnofnoXeHNeM HUMnNens.
* Haxmwnte knaBuwy F4 ona nogTBepXaeHus.

Ha akpaHe nosisutcs okHo OINMTUMNSALINA 8 (Puc. 9-14).
Puc. 9-14 ONTUMN3ALINA 8

(TpeTwnii n3sMepuUTENbHbIN LUK Koneca B cbope)

. YcTaHOBUTE KOMeco Ha CTaHOK.

. MoBepHMTE KOSeco HUMMNEenem BBepX
neprneHanKynsipHoO rMaBHOMY Bary.
. HaxmuTte knasuwy F4, 4ToGbl COXpaHUTb

NonoXeHne HUNNens B namsTy.
Ha akpaHe nosisutcs okHo ONTUMU3ALNN 9 (Puc. 9-15).

Puc. 9-15 OMNMTUMN3ALINA 9

Hagnmce «START» Ha 9KpaHe O3HadaeT 3anpoc Ha
NoaTBEPXAEHNE NPOJOIPKUTL Nporpammy.

lMpumeyaHue:

[ns Bo3BpaTta B nNpeablayLee OKHO HaXMuUTe
Knasuuwy F5.

+  OnycTtute 3almMTHbIN KOXYX U Haxmnte START.

B KoHue uUMkna Ha 9KpaHe MNOSIBUTCA  OKHO
OMNMTUMNBALNN 10, BHewwHss cTtopoHa (Puc. 9-16) nnn
okHo ONMTUMN3ALINM OPTIMISATION 10, BHYTPeHHssA
ctopoHa (Puc. 9-17). B aTom cnyyae onepatop AOMKeH
BblGpaTh OAVH 13 NPeAIOKEeHHbIX BapuaHTOB B OMNLMSIX
MeHto F4 (1/2, Puc. 9-17a)

Hagnucs H O

OnTumanbHas 6anaHcupoBKka OCTUTHYTA N HE MOXET
ObITb ynyyLleHa.

. CnepyeTte ykasaHuam ansa okHa ONTUMN3ALNN
14 (Pwuc. 9-22).

Hapnucb H 2
XOD,OBbIe napamMeTpbl Koneca He MoryT ObITb
ynydlweHbl. O,D,HaKO MOXHO OONONHUTEINbHO

NoAorHaTh MOKPLILIKY Ha AMCKe, YTOObl 3HAYUTENBHO
YMeHbLWNTb 6anaHCMpPOBOYHbIN Tpy3 6e3 HeraTMBHbIX
nocneacTeuin Ans 6eclymHoOCTV xoaa.

. CnepyeTte ykasaHuam ansa okHa ONTUMUSALINN
10 (Puc. 9-16).

Optimisation/ Weight minimisation

Continuing Optimisation:

Figure 9-13 OPTIMISATION 7

« Remove the wheel from the balancer.

» Using the tyre-changer, fit the tyre back on the rim
until the notch and the valve on the rim are in line.

« Confirm by pressing menu key F4.

The OPTIMISATION 8 screen (Fig. 9-14) is displayed.

Fig.9-14 OPTIMISATION 8

(3rd measuring run of tyre/rim assembly)

. Clamp the wheel on the balancer.

. Turn the wheel until the valve is exactly perpendicular
to and above the wheel holder shaft.

. Enter the valve position by pressing menu key F4.

The OPTIMISATION 9 screen (Fig. 9-15) is displayed.

Fig. 9-15 OPTIMISATION 9

START? is signalled on the screen.

Note:
The F5 key allows you to move back a step.

» Close the wheel guard and press START.

When the run terminates either the screen

The screen OPTIMISATION 10, outside (Fig. 9-16) or the
screen OPTIMISATION 10, inside (Fig. 9-17) is displayed.
In this case the operator has to choose how to continue
by choosing from the F4 Menu key options (1/2,Figure
9-17a)

Reading HO

Optimum condition has been achieved and cannot be
improved.

. Continue as shown on screen OPTIMISATION 14
(Fig. 9-22).

Reading H 2

Wheel running conditions cannot be improved. However,
it is possible to readjust the tyre relative to the rim to
obtain a quite considerable minimisation of balance
weights (i.e. smaller weights) without having an adverse
effect on wheel running conditions.

e Continue as shown on screen OPTIMISATION 10
(Fig. 9-16).

PykoBoacTBO no akcriayaraumm geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03 217



9-16

Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

Bild 9-16 OPTIMIEREN 10, auf3en

. Das Rad in die Markierungsposition eindrehen
(Richtungspfeile)
. In dieser Position eine doppelte Markierung auf’en
am Reifen anbringen, genau auf der Radwelle.
Hinweis
Uber die Taste F5 kann man einen Schritt
zurtckgehen.

° Mit MenUtaste F4 bestatigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 11 (Bild 9-
18).

Bild 9-17 OPTIMIEREN 10, innen

Option 1: DEN REIFEN NICHT WENDEN

Der Reifen darf auf den Felgen nicht gewendet werden:

* Die Menutaste F4 dricken und die Position "NICHT
WENDEN" wahlen (1, Bild 9-17a); die Maschine
schlagt erneut die "OPTIMIERUNG 10", auRen vor
(Bild 9-16) und der Bediener muss gemal der
Anweisungen des vorangehenden Schritts fortfahren.

Option 2: DEN REIFEN WENDENu

Der Reifen muss auf den Felgen gewendet werden:

®* Die Menltaste F4 dricken und die Position
"BESTATIGEN" wahlen (2, Bild 9-17a). Fortfahren wie
folgt.

* Das Rad in die markierte Position eindrehen (griine
Richtungspfeile)

® In dieser Position eine doppelte Markierung innen
am Reifen anbringen, genau senkrecht zur Radwelle.

Hinweis:
Uber die Taste F5 kann man einen Schritt
zurlickgehen.

° Mit Menutaste F4 bestatigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 11, wenden
(Bild 9-19).
Bild 9-18 OPTIMIEREN 11

° Mithilfe des Reifenmontierhebels den Reifen auf die
Felgen dricken, bis die doppelte Markierung auf der
Hohe des Ventils ist.

® Mit Menutaste F4 bestatigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 12 (Bild 9 -20).
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OTnumunsauma / MUHMMM3auus

Puc. 9-16 ONTUMUSALNA 10, BHeLHsA cTOpoHa

. YcTaHoBWTE KOMEco B MOMOXEHUE MapKUPOBKU
COrnacHo ykasaTensM HanpaBreHusl.

. B atom nonoxeHun komeca cpenawTte CcBepxy
OBOWHYI OTMETKY NepneHauKynsipHO rraBHOMY
Bany Ha BHELUHeN CTOPOHE MOKPbILLIKK.

lMpumeyaHue:
[nsa Bo3BpaTa B NpeablayLlee OKHO HaXMUTe
Knasuwy F5.

. HaxmuTe knasuwy F4 ong noaTBepXXaeHus.

Ha akpaHe nosiutcst okHo OMTUMUBALINA 11 (Puc. 9-18).

Puc. 9-17 ONTUMNB3ALINA 10, BHYTPEHHSIS1 CTOPOHA

BapuanT 1: BE3 MNOBOPOTA MNOKPbILUKWA
Ecnv nokpbiLKy NOBEPHYTb HEBO3MOXHO:

* B meHto F4 Bbibepute nyHKT "NOT TURNED OVER"
(BE3 TMOBOPOTA) (1, Puc. 9-17a); craHokK
cHoBa npegnoxut  OMNTUMUBAUNKO 10 pgnsa
BHeLLHen cTopoHbl (Puc. 9-16), 1 onepaTop MOXET
npooomkuTL  paboTy C  npedbligywero  mecta
OCTaHOBKM.

BapuanT 2. MOBOPOT NMOKPbILLUKA

Mpv NOBOPOTE MOKPBILLKU:

« B meHo F4 BbibepuTe nyHKT "CONFIRM"
(MOOTBEPONTD) (2, Puc. 9-17a) n npogormkurte
pabory.

* YCTaHOBUTE KOSECO B MOSIOXEHNE MapPKUPOBKM
COrnacHo ykasaTensM HanpasfieHust (3eneHble
CTpenku)

. B atom nonoxeHun komneca cpenaniTte CBEpXy
ABOMHYIO OTMETKY MeprneHOuKynspHO [faBHOMY
Barny Ha BHYTPEHHEN CTOPOHE MOKPbILLIKW.

lMpumeyaHue:

[nsa Bo3BpaTa B NpeAblayLliee OKHO HaXMuUTe
knasuuwy F5.
. Haxxmute knasuwy F4 ons noaTBep>XaeHus.

Ha akpaHe nosisutcs okHo OINMTUMNSALINA 11 (Puc. 9-19).

Puc. 9-18 ONTVMN3ALINA 11

. VMcnonbays LUMHOMOHTAXHbIN CTaHOK,
MOBEPHUTE MOKPbLIWKY BOOMAb [AUCKA, YTOObI
OBOMHas OTMEeTKa coBnamna C MNOSIOXEHUEM
HMANens.

. Haxxmute knasuwy F4 ons noaTBep>XaeHus.

Ha skpaHe nosisutcs okHo OMTUMUBALINA 12 (Puc. 9-20).

Optimisation/ Weight minimisation

Fig. 9-16 OPTIMISATION 10, outside

. Rotate the wheel into marking position following the

arrows.

. In this position mark a double notch on the
outside of the tyre exactly on the wheel holder
shatft.

Note
The F5 key allows you to move back a step.

. Confirm by pressing menu key F4.

The OPTIMISATION 11 screen (Fig. 9-18) is displayed.

Fig. 9-17 OPTIMISATION 10, inside

Option 1: TYRE NOT TURNED OVER
If the tyre must not be turned over on the rim:

* Press the F4 Menu key to select the "NOT TURNED
OVER" item (1,Fig. 9-17a); the machine will re-
propose "OPTIMISATION 10, external” (Fig. 9-16) and
the operator can continue following the indications in
the previous step.

Option 2: TYRE TURNED OVER
If the tyre is turned over on the rim:

* Pressthe F4 Menu key to select the "CONFIRM" item
(2,Fig. 9-17a) and continue as follows.

« Turn the wheel to the position marked by the notch
(green direction arrows)

* In this position mark a double notch on the inside
of the tyre exactly perpendicular to the wheel holder
shatft.

Note:
The F5 key allows you to move back a step.

. Confirm by pressing menu key F4.

The OPTIMISATION 11, turn screen (Fig. 9-19) is
displayed.

Fig. 9-18 OPTIMISATION 11

. Using the tyre-changer, push the tyre along the
rim until the double notch and the valve on the rim
are in line with the valve.

. Confirm by pressing menu key F4.

The OPTIMISATION 12 screen (Fig. 9-20) is displayed.
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9-22

Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

Bild 9-19 OPTIMIEREN 11, wenden

. Das Rad von der Auswuchtmaschine entfernen.

. Mithilfe des Reifenmontierhebels den Reifen auf den
Felgen wenden.

. Den Reifen auf die Felgen driicken, bis die doppelte

Markierung auf der Hohe des Ventils ist.
. Mit MenUtaste F6 bestatigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 12 (Bild
9-20).

Bild 9-20 OPTIMIEREN 12

(4. Messlauf mit Reifen)

* Das Rad aufspannen.

* Das Ventil genau senkrecht Uber der Radwelle
positionieren.

° Die Ventilposition mit Menutaste F6 bestatigen.

Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 13 (Bild
9-21).

Bild 9-21 OPTIMIEREN 13

START? wird auf dem Bildschirm angezeigt.

Hinweis:
Uber die Taste F5 kann man einen Schritt
zurtckgehen.

®* Den Radschutz schlieen und die START-Taste
driicken.

Der Messlauf wird durchgefthrt.
Es erscheint der Bildschirm OPTIMIEREN 14 (Bild
9-22).
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Puc. 9-19 OMNTUMN3ALINA 11, nepeBOpOT NOKPbILLIKA

. CHUMMTE KOMEeco Co CTaHka.

. Mcnonb3ya WMHOMOHTaXHbIN CTaHOK,
nepeBepHUTE MOKPbILLKY.

. [MoBepHUTE NOKPLILKY BAOMNb ANCKA, YTOObI
[BOMHas OTMETKa coBnana c Nnono)XeHnem
HMANens.

. HaxmuTe knasuwy F6 ong noaTBepXAEHUS.

Ha akpaHe nosiutcst okHo OMTUMUBALINA 12 (Puc. 9-20).

Puc. 9-20 ONTUMN3ALINA 12
(4eTBepPTLIN N3MEPUTENBHBIN LUK Koneca B coope)

° YCTaHOBUTE KONEco Ha CTaHoK.

. MoBepHUTE KONECo HUMMNenem Beepx
nepneHavKynspHo rmasHOMY Bary.
. HaxwmuTe knasuwy F6, 4Tobbl COXpaHWUTL B NamsATu

NnonoXXeHne Hunnens.

Ha akpare nosisutcs okHo OINMTUMNSALINA 13 (Puc. 9-21).

Puc. 9-21 ONMTUMN3ALNA 13

Hapgnmcb «START» Ha 3KpaHe 03Ha4aeT 3anpoc Ha
NoaTBEPXXAEHNE NPOJOIPKUTL Nporpammy.

lMpumeyaHue:

[na Bo3spaTa B nNpedblayLlee OKHO HaxmuTe
knasuuwy F5.
+  OnycTtute 3alMTHBIN KOXYX U Haxkmnte START.

M3amepuTenbHbIN LMK 3aBEPLLEH.

Ha akpaHe nosisutcs okHo OINMTUMNSALINA 14 (Puc. 9-22).

Optimisation/ Weight minimisation

Fig. 9-19 OPTIMISATION 11, turn

. Remove the wheel from the balancer.

. Using the tyre-changer, turn the tyre over on the
rim.

. Push the tyre along the rim until the double notch

and the valve on the rim are in line with the valve.
. Confirm by pressing menu key F6.

The OPTIMISATION 12 screen (Fig. 9-20) is displayed.

Fig. 9-20 OPTIMISATION 12

(4th measuring run of tyre/rim assembly)
. Clamp the wheel on the balancer.
. Position the valve so it is exactly perpendicular to

the wheel holder shaft.
. Confirm the valve position by pressing menu key F6.

The OPTIMISATION 13 screen (Fig. 9-21) is displayed.

Fig. 9-21 OPTIMISATION 13

START? is displayed on the screen.

Note:
The F5 key allows you to move back a step.

+ Close the wheel guard and press START.

A measuring run is performed.
The OPTIMISATION 14 screen (Fig. 9-22) is displayed.
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Laufruhenoptimierung
Gewichteminimierung

9.3.4 Gewichteminimierung /
Laufruhenoptimierung beenden

Bild 9-22 OPTIMIEREN 14

Wenn die Laufruhe nicht mehr verbessert werden kann,
wird eine der folgenden Meldungen angezeigt:

HO Die Laufruhe des Rades kann durch Optimierung
nicht verbessert werden.
H1 Weiteres Optimieren nicht empfohlen, aber méglich.

H2 Gewichteminimierung wird empfohlen, weiteres
Optimieren bringt keine Verbesserung.

Wenn eine Laufruhenoptimierung durchgefiihrt wurde:
Das Piktogramm OK zeigt, dass die Laufruhenoptimierung
korrekt durchgefuihrt und abgeschlossen ist.

Wenn eine Gewichteminimierung durchgefiihrt wurde:

Das Piktogramm OK zeigt, dass die Gewichteminimierung
korrekt durchgefuihrt und abgeschlossen ist.

In den Bildschirm AUSWUCHTEN zurtickkehren:

M Die Meniltaste F1 dricken und das Feld
AUSWUCHTEN wahlen (Bild 9-23).

PykoBoacTBO o akcnayaraumm geodyna OPTIMA Il — ZEEWB734A03



OTnumunsauma / MUHMMM3auus

9.3.4 3aBeplLueHue nporpamMmmbi onTumusauum /
MUHUMU3ALUU

Puc. 9-22 ONTUMN3ALNA 14

I'IpM onTuMalribHOM COCTOAHUK KoJeca Ha gucnnee
MOryT 0T06pa3VITbC$-| cnegywuine coobueHms:

HO XopoBble napameTpbl konieca He MOryT BbITb
ynyydLleHbl NporpaMMor ONTUMM3aUnn.

H1 [anbHenwas onTMMM3aums He PeKOMEHAYETCH, HO
BO3MOXHa.

H2 PekomeHayeTcs BbIMOMHWUTL NpoLueaypy
MUHMMMU3AL MK Fpy3a, NPOAOIHKEHNE NPOrpaMMbl
ONTUMM3ALMN HE NPVBEAET K YNyYLLEHNUM.

Mocne BbINOMHEHUS MPOrPaMMbl ONTUMU3ALIMN:
MukTorpamma «OK» 03Ha4yaeT ycrnellHoe 3aBepLueHne
nporpamMmbl ONTUMU3ALIMN B NOSTHOM OGbeME.

Mocne BbINONHEHNSA nporpaMmmMmbl MUHMMU3aLUNN:

Muktorpamma «OK» 03HavaeT ycrneLwHoe 3aBepLlueHne
nporpamMmmbl MUHUMKU3aU M B NOJTHOM obbewme.

[ns Bosspata k okHy BAJTAHCUPOBKW:

« Haxxmute knaBuwwy F1 v BbIGepute NyHKT
«BAITAHCUPOBKA» (Puc. 9-23).

Optimisation/ Weight minimisation

9.3.4 Finish weight minimisation / optimisation

Fig. 9-22 OPTIMISATION 14

If the wheel running conditions are optimal, the following
codes can be displayed:

HO Wheel running conditions cannot be improved by
optimisation.
H1 Further optimisation not recommended but feasible.

H2 Weight minimisation is recommended, optimisation
can achieve no further improvement.

If optimisation has been performed:

The pictograph OK shows that optimisation was carried
out correctly and has been completed successfully.

If minimisation has been performed:

The pictograph OK shows that minimisation was carried
out correctly and has been completed successfully.

To return to the BALANCING screen:

* Press the F1 Menu key and select the BALANCING
item (Figure 9-23).
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Parametereinstellung

10. Wahl der Funktionsweisen

Fir den normalen Betrieb ist es in der Regel nicht
notwendig, die werkseitig programmierten
Funktionsweisen und deren Zustande zu andern.

In jedem Fall besteht die Méglichkeit zu Anderungen,
indem bestimmte Positionen in der Liste der
Bildschirmseite EINSTELLUNGEN gewahlt werden.
Neben der Aktivierung einer anderen Funktionsweise
kdnnen in diesem Menu auch die verschiedenen Zahler
gezeigt werden, die die im Lauf der Zeit von der
Auswuchtmaschine durchgefiihrten Arbeiten registrieren.

Bildschirm EINSTELLUNGEN aufrufen
* Im Hauptmeni (Bild 10-1) die Taste F1 driicken und
das Feld EINSTELLUNGEN wahlen (1, Bild 10-1).

Das Bild 10-2 EINSTELLUNGEN erscheint. Hier befindet
sich das Feld der Basisliste (1, Bild 10-2), (ARGUMENT).

Die verschiedenen Positionen kénnen Uber das Pull-
down-Menii gewahlt und mit OK bestatigt werden.

Ein aktiviertes Feld wird durch leuchtende Kontour
hervorgehoben.

Eine Position ist aktiviert, wenn das Feld, in dem sie
angezeigt wird, eine dunklere Farbe annimmt.

ARGUMENTE (1, Bild 10-2)

* Uber das Pull-down-Menii ein Argument wahlen:

- Allgemeine Einstellungen
- Einstellung Messung

- Optima Einstellungen

- Netzwerk und Druck

- Zahler

- System-Informationen

* Mit OK bestatigen.

Das System springt jetzt auf das zentrale Feld;
PARAMETER (2, Bild 10- 2).

PARAMETER (2, Bild 10-2)

* Uber das Pull-down-Menii einen Parameter wahlen.

® Mit OK bestétigen.

Der Wahlschalter springt auf das Feld WERTE (3, Bild
10-2). Hier kénnen Anderungen vorgenommen oder
Informationen quittiert werden.

WERTE (3, Bild 10-2)

* Die erforderliche Position wahlen und wie gewohnt die
Anderung bestatigen (Pull-down + OK).

Hinweis:
Bei den Argumenten Zahler und Informationen kénnen
keine Wertanderungen vorgenommen werden.

Die Taste F3 aktiviert alternierend das Feld
ARGUMENTE und das Feld PARAMETER.

* Uber die Taste F1 auf die Seite EINGABE zuriickgehen
und die Position (1, Bild 10-2a) wahlen.
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10. Bbi6op 1 ycTaHOBKa napameTpoB

[ns HopmarbHoW paboTbl cTaHka OObIMHO He TpebyeTcs
BHOCUTb U3MEHEHVSI B PEXMMbI paboTbl 1 MX NapameTpbl,
YCTaHOBIEHHbIE 3aBOAOM-U3rOTOBUTENEM.

OpHako, B criyyae HeobXoaoMMOCTM, B OKHE HacTpoek
MOXHO BbIGpaTb cneuuanbHble QyHKUMKU. B aTom xe
OKHE TaKKe MMETCS PasfMyHble CYETYMKM ornepaLui,
BbIMOMTHEHHbIX HA CTaHKe 3a BPeMsi ero aKcrmyataumm.

BbizoB okHa HACTPOEK
* Haxmute knasuwy F1 B rmaBHoM meHto (Puc. 10-1)
n BbibepuTe onumno HACTPOEK (1, Puc. 10-1).

OtkpoeTtcss okHo HACTPOEK Pwuc. 10-2, B KOTOpOM
OyoeT akTuBHa ocHoBHasa naHenb (1, Puc. 10-2),
(KATEFOPUW).

Beoilbop  anemeHTOB  Mpou3BOAMTCA  KOMaHgamu
MPOKPYTKWU v nootBepxaeHnem knaeuiuen OK.

AKTVBHasi NaHenb BblAENSETCSA NOACBETKOM MO NEPUMETPY.

Mpwn BbIGOPE aremeHTa naHenn oHa CTaHOBUTCSA
TeMHee.

KATEFOPWM (1, Puc. 10-2)

*  Wcnonbsys komaHgbel MPOKPYTKMW, Buibepute
KaTeroputio:

- General Settings (O6wwKne HaCTPOMKM)

- Measurement Settings (HacTponkn namepeHui)
- Optima Settings (Hactpoiku pexuma Optima)

- Network and Print (CeTb u Ne4yaTb)

- Counters (C4eTUYMKHM)

- System information (MHdopmauusa o cucteme)

» [NopTteBepauTe BbiOOP KnaBuwen OK.

Mpounsonget nepexon k naHenu NMAPAMETPbI (2,
Puc. 10- 2).

MAPAMETPbI (2, Puc. 10-2)

+ KomaHngon MPOKPYTKMW Bbibepute napameTp.
» [opTteepauTe BbiOOp KnaBuiuen OK.

MpownsonaeT nepexod k naHenu 3HAYEHWN (3, Puc.
10-2), rae MOXHO BHECTU WU3MEHEHUS UNU MOMy4UTb
WHopmauuio.

3HAYEHUSA (3, Puc. 10-2)

+ BbibepnTe HeoBXoaVMbIN ANeMeHT 1 NOATBepaUTe
M3MEHEeHWe aHarnorM4YHo Onm1caHHON Bbille npoueaype
(MPOKPYTKA + OK).

lMpumeyaHue:
Henb3s BHECTM M3MEHEHUS B 3HAYEHWS CHETHMKOB UK
B KaTeropum nHdopmaLmn.
Knasuwa F3 no3sonseT nepekntoyaTbCcs Mexay
naHenamu KATETOPUW n MAPAMETPOB.

e Haxmute knaBuwy F1 un Bbibepute onuuto 1 ans
BO3BpaTa K MCXOAHOMY OKHY (1, Puc. 10-2a).

Setting Parameters

10. Operating Mode - Selecting
and Setting Parameters

Normal operation usually does not require any modification
of the factory—adjusted modes of operation or their
factory—adjusted state.

Variations, however, can be made by selecting certain
specific items in the SETTINGS screen.In addition to the
changes made to the functioning modes, from this menu
various counters can be displayed showing the operations
carried out over time by the balancer.

Recalling the SETTINGS screen
* Pressthe F1 Menu key on the main menu (Fig. 10-1)
and select the SETTINGS item (1, Fig. 10-1).

The SETTINGS screen Figure 10-2 will open and the
Basic List panel will be immediately active (1, Fig. 10-2),
(CATEGORIES).

The various items can be selected using the SCROLL
command and then by confirming with OK.

An active panel presents an illuminated image of the flange.

When an item is selected the panel that contains it turns
a darker colour.

CATEGORIES (1, Figure 10-2)

» Using the SCROLL command select a Category:

- General Settings

- Measurement Settings
- Optima Settings

- Network and Print

- Counters

- System information

+ Confirm by pressing the OK key.

This takes you to the central PARAMETERS panel (2,
Fig. 10- 2).

PARAMETERS (2, Figure 10-2)

» Use SCROLL to select a parameter.
» Confirm by pressing the OK key.

The selector shifts to the VALUES panel (3, Fig. 10-2)
so that changes can be made or information acquired.

VALUES (3, Figure 10-2)

+ Selectthe desired item and confirm the change following
the procedure explained previously (SCROLL + OK).

Note:

Values cannot be changed in the Counters or
Information categories.

The F3 key activates alternately the CATEGORIES
and the PARAMETERS panel.

» Press the F1 key to return to the INTRODUCTION
screen and select the relative item (1, Fig. 10-2a)
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Speichern der gedanderten Parameter

Die geanderten Funktionsweisen kénnen Uber die
Funktion "Einschreiben der Funktionsweisen in den
Permanentspeicher" dauerhaft gespeichert werden, so
dass sie bei jedem Neustart der Maschine vorgeschlagen
werden. Geanderte, aber nicht gespeicherte
Funktionsweisen werden nach dem Ausschalten der
Maschine auf den Wert vor der Anderungen zuriickgestell.
Nachfolgend sind die méglichen Codeanderungen und der
jeweilige Eingabevorgang aufgefihrt.

Einschreiben der Funktionsweisen in den
Dauerspeicher

Nein* = Keine Speicherung
Aktivieren =Abspeichern der Daten im
Permanentspeicher

In den Dauerspeicher ubernehmen — bei erfolgter
Ubernahme ertént ein Dreiklangsignal. Soll eine
Funktionsweise dauerhaft geandert werden, die
betreffende Funktionsweise in den gewtnschten Zustand
setzen, z. B. ein oder aus, und anschlieBend mit
beschriebener Funktionsweise in den Dauerspeicher
Ubernehmen.

10.1 Liste der Funktionsweisen

Setzen auf die werkseitig eingestellten
Funktionsweisen

Siehe Kapitel 5. Maschine einschalten.

Nein* = Keine Aktion
Aktivieren = Werkseitig vorgegebene Werte setzen.

Die gewahlte Funktionsweise kann in den Dauerspeicher
Ubertragen werden.

Auswahl der Sprache

Auswahl der Menusprache. Mehrere Sprachen sind
mdglich: Englisch, Deutsch, lItalienisch, Franzésisch,
Spanisch, Portugisisch.

Lautstarke der Tonausgabe

Lautstarkeskala 0 bis 100 (leise < laut). Werkseitig auf
50 eingestellt.*

Die Anderung der Lautstéarke wird erst nach Driicken der
OK o F5 — Taste zum Verlassen wirksam.

Die gewahlte Funktionsweise kann in den Dauerspeicher
Ubertragen werden.

* =Werkseitige Voreinstellung
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CoxpaHeHne N3MeHeHun

N3meHeHVs1 mapameTpoB paboynx pPexrMOB MOXHO
COXpaHUTb C MOMOLLbID CrneumnansHoOn  pyHKUNK,
KOTOpasl MO3BOJSISieT X BOCCTAHOBUTbL MPW BKIOYEHUM
CTaHka.

Ecnv u3MeHeHHble napaMeTpbl PEXUMOB He Obinn
COXpaHEeHbl, NPV BbLIKMHOYEHUM CTaHKa npousonaet
BO3BpAaT K 3aBOACKMM YCTaHOBKaM.

Hwke ykaszaHbl BO3MOXHble W3MEHEHUs MapaMeTpoB
PEXMMOB 1 HeoBXoaMMble AN BBOAA OaHHbIE.

CoxpaHeHue pabouynx peXxMMoB B NOCTOSIHHOM
namaTu

No*= He coxpaHsTb

Activate = CoxpaHuTb AaHHble B NOCTOSAHHOM
namsaTu

Mpn yCnewHoM COXpaHEHUM OaHHbIX B NMOCTOSIHHOM MaMsTL
pasgaeTcs TPEXTOHarbHbIN curHar.

Ecnn pexum, COoxpaHeHHbIn B MOCTOSHHOW NaMaATw,
HEoOXoAMMO W3MEHWTb, BBEOUTE €ro CoCcTOosiHUe
(Hanpumep, BKJl. wnu BbIKI1.) u© BbiNonHuTe
COXpaHeHue.

10.1 Cnucok pabouunx pexxmmoB

Bo3MOXHbIe peXxumbl paboTbl CTaHKA
Cwm. § 5. BknoyeHune cTaHka.

No*= [JenctBue oTCcyTCTBYET
Activate= YcTaHOBKa 3aBOACKNX PEXMMOB paboTbl.

BbiGpaHHbI pexnm paboTbl COXOKET ObiTb COXpaHeH B
NOCTOSTHHOW NaMsTH.

Bbi6op A3blKa

B MeHI0 A3bIKOB cogepxaTtcsi HECKONbKO BapWaHTOB:
aHITIUNACKUINA, HEMELKUI, UTarbAHCKUNA, paHLy3CcCKui,
WCNaHCKWN, NOPTYransCKUN.

POMKOCTL 3BYKOBBLIX CUTHAINOB

Ownana3soH rpomkocTn 0...100 (TuLe - rpomye).
3aBopckas yctaHoBka 50.*

YpoBeHb T[POMKOCTM He COXpaHseTcs, ecnu Ans
BbIXO4a W3 pexuma HaxumalTcs knasuwm OK umnu
F5.

BblbpaHHble HacTponku MOryT ObITb COXpaHeHbl B
NOCTOSIHHOW NaMsTH.

* = 3aBoAcKkas ycTaHOBKa
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Saving Changed Parameters

Changes to operating modes can be saved permanently
using the "Saving operating modes in the permanent
memory" function so they are retained every time the
machine is started up.

Operating modes that are changed but not saved are reset
to the pre-change value after the machine has been
switched off.

The possible changes of modes and the necessary inputs
are described in the following.

Saving modes of operation in permanent
memory

No*= No storage
Activate = Fixes the data in the permanent memory

Store in the permanent memory — a three—tone signal is
given to acknowledge acceptance.

If the mode stored in the permanent memory is to be
changed, enter the desired state (e. g. on or off) for the
mode in question and transfer it into the permanent
memory.

10.1 List of modes of operation

Setting modes of operation as recommended
See § 5. Switching on the machine.

No*= No action
Activate = Factory—adjusted modes of operations are set.

The selected mode of operation can be transferred to the
permanent memory.

Language selection

Selecting the menu language. A number of languages are
available, such as: English, German, ltalian, French,
Spanish, Portuguese.

Volume of the audible signals

Scale of volume 0 to 100 (low - high).

Factory—adjusted to 50.*

The volume is not changed before the OK o F5 key is
pressed for quitting the mode.

The selected mode of operation can be transferred to the
permanent memory.

* =Factory adjusted mode
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Auflésung der UnwuchtgroBenanzeige

Wahl der Anzeigestufen der UnwuchtgréRe von 1 oder
5 Gramm bzw. 0,05 oder 0,25 Unzen.

normal * = 5 Gramm (0,25 Unzen) Aufldsung
fein = 1 Gramm (0,05 Unzen) Auflésung

Die gewahlte Funktionsweise kann in den
Dauerspeicher Ubertragen werden.

Unterdriickung kleiner Unwuchtwerte

Deaktiviert = Unterdriickung ausschalten
Freigegeben*=Unterdriickung einschalten

Die gewahlte Funktionsweise kann in den
Dauerspeicher Ubertragen werden.

Eingabe: Schwellwert zur Unterdriickung in Gramm oder
Unzen

Wahl des Grenzwertes (Schwellwert) zur
Unterdriickung kleiner UnwuchtgrofRen in Gramm oder
Unze. Die Mafeinheit ist abhangig von der Einstellung
der “Mafeinheit der Unwuchtgrofie” (s. u.).

MaReinheit Gramm:
Bereich 3,50 bis 20,0 Gramm
Werkseitig auf 3,5 Gramm eingestellt

Mafeinheit Unze:
Bereich 0,25 bis 2,00 Unzen
Werkseitig auf 0,25 Unzen eingestellt

Die gewahlte Funktionsweise kann in den
Dauerspeicher Ubertragen werden.

MaReinheit der Unwuchtgrofle

Wabhl der UnwuchtgréRenanzeige (Gramm/Unzen), die
nach dem Einschalten der Maschine aktiv ist.

Gramm* = Grammanzeige
Unzen = Unzenanzeige

Die gewahlte Funktionsweise kann in den
Dauerspeicher ubertragen werden.

Anzahl der Umdrehungen pro Messlauf
Wahl der Umdrehungen von 5 bis 25 mdglich.
Werkseitig auf 10 U/Messlauf eingestellt.*

Die gewahlte Funktionsweise kann in den
Dauerspeicher ubertragen werden.
Hinweis:

Die Ricknahme der Anzahl der Messumdrehungen
hat eine reduzierte Messgenauigkeit zur Folge.

* =Werkseitige Voreinstellung
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ONCKpeTHOCTb BENINYUHbBI auc6anaHca

Bbi6op wara npypatlieHns BenuymHbl gncbanaHca 1
unn 5 r. (0,05 unu 0,25 yHuun).

Normal* (HopmanbHbi) = war 5 r. (0,25 yHuUuni)
Fine (TouHbIn) = war 1r. (0,05 yHuunn)

BbiBpaHHbIe HaCTPOWKN MOTYT BbITb COXpaHEHbI B
NOCTOSAHHOW NaMsTH.

OkpyrneHve Mnagwux pa3psanoB BenM4MHbI gucbanaHca

Disabled = OkpyrneHue oTKn4YeHo
Enabled *= OkpyrneHue BKIOYEHO

BbiGpaHHble HAaCTPOWKN MOTYT ObiTb COXpaHEHbI B
NOCTOSAHHOM NaMSATW.

Mpenen OKpyrneHusa BeJIN4nHbI AucbanaHca B rpaMmmax

OnpegeneHne 4ucna [OeCcATUYHbIX 3HAKOB  Ans
BenuuuHbl gucbanaHca B rpammMax unu yHuuax (B
3aBUCMMOCTH oT yCTaHOBIEHHON eanHUUbI
n3MepeHns Beca).

MpamMmbl:
OwanasoH 3,50...20,0r.
3aBoackasa HacTpomnka 3,5 T.

YHuuu:
OunanasoH 0,25...2,00 yHuumn
3aBoackasa HacTponka 0,25 yHuun

BbiGpaHHbIe HaCTPOWKN MOTYT ObITb COXpaHEHbI B
NMOCTOSHHOW NaMsTH.

EpnvHuua nsmepeHus BenuunHbl gucbanaxca

EavHnubl namepenus seca, yCTaHaBnmBaemMble npu
BKIMIOYEHNN CTaHKa.

pammbl *= [loka3aHus B rpammax

YHumm = [lokasaHusa B YHUMSX

BbiGpaHHbIe HaCTPOWKN MOTYT ObiTb COXpaHEHbI B

MOCTOAHHYIO NaMATb.

Yucno obopoTtos
MoxHo BbiGpaTh 0T 5 Ao 25.
3aBoackasa yctaHoBka 10.*

BbiGpaHHble HACTPOVKM MOTYT ObITb COXpaHEHbI B
MOCTOSIHHOM NaMSITU.

lNMpumeyaHue:
Yem MeHbLue Yncrno obopoToB, TEM MEHbLLE TOYHOCTb
6anaHcMpoBku.

* = 3aBoAcKkas ycTaHOBKa
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Resolution of the unbalance amount readings

Selecting the resolution of unbalance readings in 1 or
5 g, or 0.05 or 0.25 oz increments.

Normal* =5 g (0.25 0z) increments

Fine= 1 g (0.05 0z) increments

The selected mode of operation can be transferred to
the permanent memory.

Suppression of minor unbalance amount readings

Disabled = Suppression off
Enabled *= Suppression on

The selected mode of operation can be transferred to
the permanent memory.

Setting threshold value for unbalance suppressioning

Selecting the limit (threshold) value for suppression
of minor unbalance readings in grammes, or ounces.
The unit (gms or oz) depends on the settings made
under “Measurement limit of the unbalance amount
readings”.

Grammes:

Range 3.50 to 20.0 g

Factory—adjusted to 3.5 g

Ounces:
Range 0.25 to 2.00 oz
Factory—adjusted to 0.25 oz

The selected mode of operation can be transferred to
the permanent memory.

Measurement limit of the unbalance amount readings

Selecting unbalance readings in grammes or ounces,
active when the machine is switched on.

Gramm *= Readings in grammes

Ounze = Readings in ounces

The selected mode of operation can be transferred to

the permanent memory.

Number of turns
5 to 25 revolutions possible.
Factory—adjusted to 10.*

The selected mode of operation can be transferred to
the permanent memory.

Note:
Reducing the number of measurement revolutions
will reduce the accuracy of measurement.

* = Factory adjusted mode
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Starten eines Messlaufs durch SchlieBen des
Radschutzes

Deaktiviert* = Starten Uber die START-Taste
Freigegeben = Starten Gber den Radschutz
Die gewahlte Funktionsweise kann in den
Dauerspeicher tbertragen werden.

Zwangsbremsung beim Anheben des
Radschutzes

Deaktiviert = Keine Bremsung

ACHTUNG: BEI OFFNEN DES RADSCHUTZES IST
DAS RAD NICHT GEBREMST UND DREHT SICH
DURCH TRAGHEIT WEITER.

SICHERSTELLEN, DASS DAS RAD NICHT DURCH
WERKZEUG ODER AHNLICHES BLOCKIERT WIRD.
SCHUTZBRILLE UND ENG ANLIEGENDE
ARBEITSKLEIDUNG TRAGEN.

Freigegeben * = Bremsung

Die gewahlte Funktionsweise kann in den
Dauerspeicher tbertragen werden.

Einstellen von DATUM UND UHRZEIT

Der Leuchtkursor im Feld WERTE zeigt das Schrifzeichen
an, das in diesem Moment Uber das Pull-down-Menii
geandert werden kann.

Mit den Befehlen F2 & F3 bewegt man sich in den Feldern
Datum und Uhrzeit vor und zurlck.

Datum: Tag
Aktuelles Datum: Einstellung des Tages.

Datum: Monat
Aktuelles Datum: Einstellung des Monats.

Datum: Jahr
Aktuelles Datum: Einstellung des Jahres.

Zeit: Stunde
Aktuelle Uhrzeit: Einstellung der Stunden.

Zeit: Minute
Aktuelle Uhrzeit: Einstellung der Minuten.

Hinweis:
Anderungen am Datum und an der Uhrzeit werden
sofort aktiv und auch ohne weitere Eingaben in den
Permanentspeicher eingeschrieben. Bei jedem
Neustart erscheinen sie automatisch.

* =Werkseitige Voreinstellung
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3aI1YCK U3MepuTesribHoOro Lukrna 3akpbiTuem
3AWNTHOIO KOXyXxa

Disabled* = 3anyck kHonkon START

Enabled = 3anyck 3awmTHBIM KOXYXOM
BbiGpaHHble HAaCTPOWKN MOTYT ObITb COXpaHEHbI B
NOCTOSIHHOM NaMsATU.

ABTOMaTU4eCcKoe TOPMOXeHHue Korneca npu
NOOHATUM 3aLMUTHOrO KOXYyXa

Disabled = be3 TopmoxeHusi

Setting Parameters

Starting the mesuring run by closing the
wheel guard

Disabled* = Start via START key

Enabled = Start via wheel guard

The selected mode of operation can be transferred
to the permanent memory.

Automatic braking when the wheel guard is
raised

Disabled =No braking

BHUMAHME: NP NOOHATOM KOXYXE KOJIECO
NPOOOIMKAET BPALLATbCA.

YBEOUTECb, 4YTOBbl KOJIECO HE BblJlO
3ABJIOKUPOBAHO WHCTPYMEHTOM  UIU
OPYTUMU NPEAMETAMMW.

HOCUTE 3AWUTHBLIE OYKM WU NJOTHO
NPUNErAKOLLYIO PABOYYIO OOEXAOY.

WARNING: WHEN THE GUARD IS LIFTED, THE
WHEEL IS NOT BRAKED AND CONTINUES TO
ROTATE FROM INERTIA.

MAKE SURE THAT THE WHEEL IS NOT BLOCKED BY
ATOOL OR SIMILAR ITEM.

WEAR SAFETY GOGGLES AND TIGHTLY FITTING
WORKING CLOTHES.

Enabled * = C TopmoxeHnem

BbiBpaHHbIe HACTPOVIKM MOTYT ObITb COXPaHEHbI B
NOCTOSIHHOW NaMATU.

Hactpoika OATbI/BPEMEHU

Muratownii kypcop B naHenn 3HAYEHUW ykasbiBaeTt
Ha TeKyLUMN 3NEeMEHT, KOTOPbIN MOXHO U3MEHUTb Npwu
ucnonb3oBaHun komaHg MPOKPYTKN.

Ona nepexoga mexagy nonsmMu AaTtbl U BpeMeHU
ucnonb3ynte komaHabl F2 n F3.

OaTa: [leHb
Tekylwias gaTta: yctaHOBKa OHS.

Oarta: Mecsuy
Tekylwas gaTta: yctaHOBKa MecsLua.

Oara: lNog
Tekylwias gaTta: ycTaHOBKa roga.

Bpewms: Yac
TekyLee BpeMs: yCTaHOBKa 4acoB.

Bpems: MuHyThbI
TekyLlee BpeMs: yCTaHOBKa MUHYT.

lMpumeyaHue:

Mpn  wn3meHeHuUM pgatbl UM BPEMEHU  UX
obHoBneHne npoucxoaut cpady ke b6es
HeobxoanmMocTH BbINOMHATb npoueaypy

COXpaHeHuna B NOCTOSIHHOM NamMATw.

* = 3aBoAcKkas ycTaHOBKa
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Enabled * = Braking

The selected mode of operation can be transferred
to the permanent memory.

Adjusting the DATE/TIME COUNTERS

The flashing cursor in the Values panel identifies the
character that can be changed at that moment using the
SCROLL command.

You can move backwards and forwards in the date and
time fields using the F2 & F3 commands.

Date: Day
Actual date: selection of the day.

Date: Month
Actual date: selection of the month.

Date: Year
Actual date: selection of the year.

Time: Hour
Actual time: selection of the hour.

Time: Minute
Actual time: selection of the minute.

Note:

Changes to the date and time are immediately
activeand are retained when the machine is next
startedwithout needing to be saved to the
permanentmemory.

* =Factory adjusted mode
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10.2 Zahler

Jeder abgeschlossene Messlauf wird gespeichert. Die
maximale Zahlkapazitat betragt 999.999 Messlaufe. Ist diese
Zahl erreicht, wird wieder bei 0 begonnen. Diese Information
ist in erster Linie fir statistische Zwecke interessant, wie
z. B. nachweisbare

Beanspruchungsintervalle bei defekten Teilen oder
monatliche (jahrliche) Nutzung der Maschine usw. Die
wahrend einer Einschaltphase durchgefiihrten Messlaufe
werden jeweils beim Ausschalten der Maschine in den
Dauerspeicher Ubertragen und addiert. Der Zahlerstand
ist nicht I6schbar oder veranderbar.

* Aufder Bildschirmseite EINSTELLUNGEN (Bild 10-
2) das Argument "Zahler" (1, Bild 10-3) wahlen.Im Feld
WERTE sind sofort folgende Daten verfugbar:

Liste der Zahler (Bild 10-3)

a Komplett = Anzahlaller ausgefiihrten Messlaufe

b Mit OK = Anzahl der Messlaufe, nach deren
Abschluss der Auswuchtzustand mit
OK bewertet wurde

¢ Optimierungen = Anzahl der Optimierungen oder
Minimierungen

Anzahl der Messlaufe im
Service—Mode

d Service

e Seit letzter Anzahl der Messlaufe seit der
Justage letzten Justage

f Aufgespannte = Gesamtzahl der durchgefuhrten
Rader Radaufspannungen

10.3 Eingabe von Werbetext

* Aufder Bildschirmseite EINSTELLUNGEN (Bild 10-
2) das Argument "Allgemeine Einstellungen" wahlen.
Im zentralen Feld einen der 5 Parameter "Werbetext"
wahlen und mit der Taste OK oder F5 bestatigen.

Die Funktionsweise TEXTEINGABE wird aktiviert; im Feld
WERTE (3, Bild 10-4) zeigt ein Punkt die Position fur die
Texteingabe an und die Mendtasten Ubernehmen eine der
nachfolgend aufgefihrten Funktionen:

Abbildung 10-4
Funktion der Menultasten in der Funktionsweise
TEXTEINGABE

F1 Nicht belegt

F2 Eine Zeichenposition zurlick auf der Zeile

F3 Eine Zeichenposition vor auf der Zeile

F4 Zugriff auf das Menu Zeichentypen

F5 Zugriff auf das MenU: Text speichern, "UNDO" zur Text-
Wiederherstellung, Text I6schen.

F6 Nicht belegt.
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10.2 CyeTuuku

Kaxabli  BbIMOMTHEHHbIN ~ U3MEPUTENbHbIA  LUKI
coxpaHsieTcs B namatv. MakcumanbHoe 3HayeHue
cyetumka umknoB 999999. [llpu [OCTMXKEHUN 3TOro
3HaveHUst cHeTunKk obHyngaeTcd. laHHaa nHgopmauus,
B OCHOBHOM, WUCNomnb3yeTcs  Ans  CTaTUCTUKW,
Hanpumep, ANS onpefeneHns MHTepBarioB Harpysku
OedeKTHbIX YacTen unm Ansa nonyvyeHus AaHHbIX 00
nucrnonb3oBaHMM CTaHka 3a Mecay  (rog), T.A.
KonnyecTBO COBEPLUEHHbIX CTAaHKOM W3MeEPUTENbHbIX
LMKITOB COXpaHAETCs B MOCTOSAHHOM NaMsaATW Mpu ero
BbIKMtOYEHUN. [JaHHbIN CYETYUK Hemnb3st U3MEHUTb UNKn
OBHYNUTb BPYYHYIO.

* Bbibepute kateroputo «Cuetunkm» (1, Puc.10-3) B
okHe HACTPOEK (Puc. 10-2). Ha oakpaHe
oTobpasdaTcs cnegyrowme JaHHble:

Cnucok cyeT4yukoB (Puc. 10-3)
a Total spins OBLLIEE KONMHECTBO VBVIEPUTENBHBIX LIMIKTIOB

b Spins with = Konu4ecTBo nameputenbHbIX LUKNIOB
o.k. C XOpOLUMM Ka4yeCcTBOM HanaHCUpOBKM

¢ Optimisation = Konn4ecTBoO LMKNOB ONTUMM3aLINN
UM MUHUMU3ALUK

d Service = KonuyecTtBo n3MepuTerbHbIX LUKIOB B
pexumMme TexobcnyxmBaHus
e Since last = KonuyecTtBo M3aMepuTENnbHbIX LINKIOB
calibration C MOMEHTa nocreaHeln KanmopoBKn
f Clamps = O6Lee KONUMYECTBO 3aXMMOB Koreca

10.3 TekcToBbIN pepakTop

Bbibepute kaTeroputo obLWNX HACTPOEK B OKHE
HACTPOEK (Puc. 10-2), 3aTtem BblbepuTe OauH 13
NATU NapaMeTpoB B LiEHTpanbHom naHenu «lMevatb
TekcTta» M Haxmute knasvwy OK wnu F5 ans
NoATBEPXOEHWS.

Axtusupyetca pexum PEOAKTUPOBAHUA TEKCTA; B
none 3HadyeHun (3, Puc.10-4) Touka 0603Ha4aeT MecTo
BBOAa TekcTa. yHKUMM KNaBULL MEHIO YKa3aHbl HUXeE:!
Puc. 10-4

F1 CsobogHas knasuLla

F2 lNepexon Ha oavH cUMBON Ha3apg

F3 lMNepexon Ha oauH cumBoOnN BRepes

F4 MeHtio wpudToB

F5 MeHt0: coxpaHuUTb TEKCT, OTMEHa OeNCTBUS,
yOanuTb TEKCT.

F6 CBobopgHas knaBuLLa.
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10.2 Counters

Every measuring run actually completed is stored.
Maximum count is 999,999 runs. Once this number is
reached, the counter is reset to zero. The information is
primarily useful for statistical purposes, e. g. to obtain
evidence of load intervals of parts when defective, or of
monthly (yearly) use of the machine, etc. The measuring
runs performed while the machine is on are transferred
into the permanent memory and added when it is switched
off. The counter cannot be reset or changed.

« Select the "Counters" category (1, Fig.10-3) in the
SETTINGS screen (Figure 10-2) .The data immediately
available in the Values field are the following:

List of Counters (Figure 10-3)

a Total spins = Total number of measuring runs

b Spins with = Number of measuring runs where
0.k. balance quality was considered OK

¢ Optimisation = Number of optimisations or
runs minimisations

d Service = Number of measuring runs in

service mode

e Since last = Number of measuring runs
calibration since the last calibration

f Clamps = Total number of wheels clamped

10.3 Input of promotional text

+ Select the "General Settings" category in the
SETTINGS screen (Fig. 10-2), then select one of the
5 parameters in the central panel "Promotional Text"
and enter it using the OK or F5 key.

The TEXT COMPOSITION mode is activated; in the Values

field (3, Fig.10-4) a point identifies the position where the

text will be entered and the Menu keys are assigned

different functions as follows:

Figure 10-4

Menu key functions in TEXT COMPOSITION mode

F1 Not assigned

F2 Moves back by one character on the line

F3 Moves forward by one character on the line

F4 Opens Character Types menu

F5 Opens the Menu: Save text, Restore "UNDO" text,
Delete text.

F6 Not assigned.
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Textfeld

Auf dem Textfeld sind funf Zeilen mit jeweils 25

Zeichenplatzen programmiert.

Zwischenraume zwischen zwei Woértern sind zwischen

dem Buchstaben A und dem Buchstaben Z der Zeichen

Grof3- und Kleinbuchstabe zu finden.

* Uber das Pull-down-Menii kann das Zeichen gewahlt
werden, das in die Position geschrieben werden soll.

®* Mit der Taste F3 den Kursor in die nachste
Schriftposition bewegen (nach rechts); auf diese Weise
den vollstandigen Text eingeben.

Hinweis:
Mit der Taste F2 kann der Kursor nach hinten bewegt

werden, falls man auf ein bereits eingegebenes Zeichen
zuriickgehen méchte.

* Am Ende der Zeile das Hakchen im Menu F5 abhaken
(1, Bild 10-4b) um den Text zu speichern.

Beispiel einer Texteingabe

Wir empfehlen, den Text zuvor von Hand zu notieren, um

die erforderliche Zeichenzahl zahlen zu kénnen und

wahrend der Eingabe einen vollstadndigen Text vor sich

haben.

Angenommen, man mdchte folgenden Text eingeben

:Garage - 1

Sobald das Feld Werte erreicht ist (3, Bild 10-4),
folgendermafen vorgehen:

¢ Das Pull-down-Menu durchgehen, bis das erste
Zeichen des Beispiels, "G", erreicht ist.

®* Die Taste F3 dricken, um zur nachsten
Zeichenposition vorzurticken.

* Die Taste F4 dricken und tber das Pull-down-Menu
die Zeichenart wahlen (Kleinschrift) (1, Bild 10-4a),
anschlieend mit OK bestatigen.

* Uber das Pull-down-Menii das Zeichen "a" wahlen..
®* F3drlcken.

® F4drickenund Kleinschrift (1) wahlen.

* Uber das Pull-down-Meni das Zeichen "r" wahlen.
®* F3dricken.

® F4dricken und Kleinschrift (1) wahlen.

* Uber das Pull-down-Menii das Zeichen "a" wahlen.
* F3dricken.

® F4drickenund Kleinschrift (1) wahlen.

* Uber das Pull-down-Men(i das Zeichen "g" wéhlen.
® F3dricken.

® F4dricken und Kleinschrift (1) wahlen.

* Uber das Pull-down-Menii das Zeichen "e" wahlen.F3
driicken.
® Appuyer sur F3.

* Uber das Pull-down-Menii den Zwischenraum wahlen
(zwischen dem Buchstaben Aund dem Buchstaben Z).

geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03



MapameTpbl HacTpoek

TekcroBoe norie

B TekctoBOM none cogepxaTcsi NsATb CTPOK MO

25 CMMBOJIOB B KaXKA0MN.

Cnoea otaenstTca npobenamu, KOTOpble HaXOASTCS
MeXay 3arfaBHbIMU U CTPOYHbIMKU BykBamun A u Z.

* Wcnonbsys komangy T[MPOKPYTKU,
HeobX0ANMbI CUMBOTT.

BblOepuTe

« KnaBuweli F3 nepemectute Kypcop Ha OAHY
Mo3uLMio BNpaBo, BCTaBbTe Crieaytolmii CUMBOS U
npoforkaTe Tak, NoKka He BBEETE BECb TEKCT.

lMpumeyaHue:

WcnonbayiiTe knaBuwy F2 ana Bosspara k
npeablayLiemMy cUMBONY.

* B koHue TekyLien CTpoKku BbIOepuTe 3HaK ranoykm
(1, Puc. 10-4b) B meHo F5, 4tobbl COXpaHUTL
coobLeHue.

Mpumep BBOAA TeKcTa

PekomeHayeTcs npegBaputenbHO HanmcaTb TEKCT Ha
nuctke OGymarn, 4TOObl MOXHO ObIO MocYMTaTb
KONMMYEeCTBO CUMBOJIOB W UMETb Nepes rnasamu
obpaseL, BBOOUMOro TeKCTa.
BBEOEM

Ona npumepa TEKCT:

Garage - 1

cnegyoLwmmn

OTkpblB none 3HaveHun (3, Puc. 10-4), BbinonHuTe

cnepywoulee:

* Wcnonb3ysa «komaHgy [MPOKPYTKWU,

nepsyto 6yksy "G".

*  Haxmwute knasuwy F3 ana nepexoga K nosvumu
crnepyoLLero cuMBeona.

*  Haxwmunte knasuwy F4 n ¢ nomowbio NPOKPYTKA
BbiOepuTe pexum BBOAa CTPOuYHbIX BykB (1, Puc.
10-4a), noareepaute Bbibop knasuwen OK.

*  Komangon NMPOKPYTKW BbibepuTe GykBy "a".

*  Haxwmnte F3.

* Haxmute F4 n BbibepuTe pexxmnm CTpoUHbIX OykB (1).
«  KomaHnpgown NMPOKPYTKW BbiGepute 6ykBy "r".

*  Haxwmnte F3.

»  Haxmute F4 n BbibepuTe pexum CTpoYHbIX OykB (1)..
«  KomaHngon NMPOKPYTKW Bbibepute OykBy "a".

*  Haxmunte F3.

* Haxmute F4 n BbibepuTe pexxumM CTPoYHbIX OykB (1).
+  Komangown NMPOKPYTKW Beibepute bykBy "g".

*  Haxwmwnte F3.

* Haxmute F4 1 BbibepuTe pexxuM CTPoYHbIX OykB (1).
*  Komanpgon NMPOKPYTKW BbibepuTe GykBy "e".

*  Haxmunre F3.

« Komanpon [MPOKPYTKU
(mexpy 6ykBamn AunZ).

Haxmwute F3.

* Haxmwure F4 1 BbibepuTe BBOA CrieLmansHbIX CUMBOIOB
(4, Puc. 10-4a).

BblOepuTe

Bblbepute  npoben
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Text field

The text field has five lines of 25 characters each.

The spaces between words must be filled with blanks
that are located between the Upper Case and Lower Case
letter Aand Z.

» Use the SCROLL to select the character you wish to
insert.

» Using the F3 key, then move the cursor to the right
by one position, insert another letter and continue like
this until the text is complete.

Note:

The F2 key allows you to move the cursor back if you
need to return to a previous character.

+ At the end of the current line, select the tick sign (1,
Fig. 10-4b) in Menu F5, to save the message .

Example of how to enter a text

We suggest that you write the text down on a piece of
paper first so you can count the number of characters
and have a draft to follow when entering text.

For example to enter the following text:Garage - 1

Once you have accessed the Values field (3, Fig. 10-4)
proceed as follows:

* Use the SCROLL command to reach the first letter
"G" in this example.

* Press the F3 key to move to the next position in the
message to be written.

» Press the F4 key and using the SCROLL command
select the type of Lower Case letter (1, Fig. 10-4a),
and confirm by pressing OK.

* Using the SCROLL command select the letter "a".

* PressF3.

* Press F4 and select the Lower Case letter (1).

» Using the SCROLL command select the letter "r".

* PressF3.

» Press F4 and select the Lower Case letter (1).

* Using the SCROLL command select the letter "a".

* PressF3.

» Press F4 and select the Lower Case letter (1).

» Using the SCROLL command select the letter "g".

* Press F3.

» Press F4 and select the Lower Case letter (1).

» Using the SCROLL command select the letter "e".

* Press F3.

» Usingthe SCROLL select the space " "(between letter
A and letter 2).

* Press F3.
» Press F4 and select Special Letters (4, Fig. 10-4a).
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®* F3dricken.

® F4drucken und Sonderzeichen wahlen (4, Bild 10-
4a).

* Uber das Pull-down-Menii das Zeichen "-" wahlen.

®* F3dricken.

+  Uber das Pull-down-Menii den Zwischenraum wahlen
(zwischen dem Buchstaben Aund dem Buchstaben Z).

» F3dricken.

e F4 dricken und den Zeichentyp Zahlen wahlen (3,
Bild 10-4a).
+ Uber das Pull-down-Menii das Zeichen " 1" wahlen.

Jetzt ist der Text vollstandige in die Zeile eingegeben.

Es besteht die Moglichkeit, auf eine zweite Textzeile zu
springen, oder aber eine der verfiigbaren Optionen mit
der MenUtaste F5 zu wahlen (Bild 10-4b).

Speichern und Loschen des Textes

Bei Beendigung der Texteingabe besteht folgende
Méglichkeit:

Den eingestellten Text in den Permanentspeicher zu
Uberschreiben,

« Indem man F5 driickt und das Feld "BESTATIGEN"
abhakt (1, Bild 10-4b).

Die gerade vorgenommenen Anderungen zu [dschen (im
Falle einer Anderung an einem bereits vorhandenen Text),

e indem man F5 drickt und die Position "UNDQ" des
Menis wahlt (2, Bild 10-4b).

Die ganze Textzeile zu l6schen,

« indem man F5 driickt und die Position "LOSCHEN"
des Menus wahlt (3, Bild 10-4b).

Wenn der eingegebene oder gednderte Text nicht mit OK
oder F5 und Abhaken von "BESTATIGEN" quittiert wird,
gehtdie Eingabe verloren.
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MapameTpbl HacTpoek

*  Komangon NMPOKPYTKW BbiGepuTe cumson "-".
e Haxmute F3.

« KomaHnpgon TMPOKPYTKU
(mexay bykBammn AnZz).

Haxmute F3.

*  Haxwmnte F4 n Bblbepute pexum Beoga undp (3,
Puc. 10-4a).

»  Komangon NMPOKPYTKW BbibepuTte undcpy "1".

Bblbepute  npoben

BBoa TekcTa Ha AaHHOW CTPOKE 3aBEPLLEH.

MOoXHO nepenTn K cnegyloLllen CTPoKe U BBECTU HOBbIV
TEKCT unu BblbpaTtb ogHy 13 onumn meHto F5 (Puc. 10-4b).

CoxpaHeHue U yaaneHue TekcTa

lMocne BBOOa TekcTa:

4YTOObI COXpPaHNTb B NOCTOAHHOWN NaMATH,

* HaxmuTe F5 n BblIbepuTe 3HaK ranoyku
"MOATBEPOUTDL" (1, Puc. 10-4b).

UM YToObl OTMEHUTb N3MEHEHUNA TeKCTa (ecnu oH
ObIn pegakTupoBaH),

¢ Haxmwute F5 u Bbibepute komaHgy "OTMEHA" (2,
Puc. 10-4b).

Nnu 4ToBbl yaanuTb CTPOKY LLENUKOM,

*  HaxmuTe F5 n BblbepuTe
"YOANMUTB" (3, Puc. 10-4b).

KoMaHay

Ecnn BBOA TeKkCcTa unu ero pefaktupoBaHue He Gbinm
noaTBepXaeHol knaeuwen OK wmnu  KomaHaom
«MNOATBEPAOUTb» B mMeHwo F5, TO TekcTt Oymer
noTepsiH.

geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03

Setting Parameters

» Using the SCROLL command select "-".
* Press F3.

+ Usingthe SCROLL select the space " "(between letter
A and letter Z).

* Press F3.

. Press F4 and select the type of Number (3, Fig.
10-4a).
» Using the SCROLL command select "1".

The text on this line is now complete.

So you can move on to the next line and write something
else, or choose an option from the ones available using
the F5 Menu key (Fig. 10-4b).

Saving or deleting text inputs

Having completed a text:

to save it in the permanent memory,

+ Press F5 and select the tick sign "CONFIRM" (1,
Fig. 10-4b).

or (if you have changed an existing text) to delete the

changes you have just made,

* Press F5 and select "UNDQO" in the Menu (2, Fig.
10-4b).

Or to delete the entire line of text,

* Press F5and select"CANCEL" (3, Fig. 10-4b).

If the text that has been set or changed is not confirmed
by pressing OK or F5 and the "CONFIRM", tick sign, it
will be lost.
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HorFmANn 95 Meldungen

11. Meldungen

Bedienungsfehler - E-Meldung
Hinweis - H-Meldung
Fatale Fehlermeldung - 300 oder C10

El

Felgenabmessungen wurden falsch oder unvollstandig
eingegeben.

. Bei Meldung die Daten erneut eingeben.

E2
Radschutz ist nicht geschlossen.

E3
Der Messarm fir Abstand und Durchmesser ist nicht in
Ruhelage.

E4
Der Breitenmessarm ist nicht in Ruhelage.

E5
Kompensationsbereich ist Gberschritten
(Spannvorrichtung hat unzulassige Unwucht).

. STOP- oder ESC-Taste dricken.
. Spannvorrichtung Uberprifen, Kompensation erneut
durchfiihren.

E6
Bei der Nachjustage wurde das Kalibriergewicht nicht
eingeschraubt.

. STOP- oder ESC—-Taste driicken.
. Nachjustage erneut durchfiihren.

E7
Bei diesem Radtyp keine Wahl der Gewichteplatzierung
maglich.

+ Gegebenenfalls einen anderen Radtyp anwahlen.
ES
Ventilposition wurde nicht eingegeben (Meldung nur bei

Programm Laufruhenoptimierung/Gewichteminimierung).

. Ventil exakt senkrecht Gber die Hauptwelle stellen
und OP-Taste dricken.
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Koabl oun6ok

11. Kogbl owunboK

OnepaunoHHble OWKNOKN - E-Koabl
MpeanynpexaeHus - H-Koabl
Kputnyeckmne owmbkm - 300unn C10

El
Pasmepu ONCKa onpeperneHbl HenpasuilbHO WA He
MOJTIHOCTbHO.

. BBeguTe elle pa3 gaHHble Koneca.

E2
3aLUTHBIN KOXYX HE 3aKpbIT.

E3
I/IsmepMTeanaﬂ py4dKa pacCTtoAHNA N OAnaMeTpa He
HaxoguTca B NICXOOHOM TMOJIOXEHUN.

E4
I/IsmepMTeanaﬂ py4dKka WMpUHbI ANCKa HE HaxoguTCA B
NCXOOHOM MOJOXEeHNN.

E5
[vana3oH komneHcauuuM npeBbileH
AncbanaHc npucnocobnexHun saxmma).

(4Ype3mepHbIl

. Haxmunte kHonky STOP nnn ESC.
. MpoBepbTe npucnocobneHus u
npouenypy KomneHcauuu.

noBTOpUTE

E6
KannbpoBo4HbIV rpy3 He yCTaHOBMEH ANns onepaumm
KannbpoBKy.

. Haxmunte kHonky STOP nnn ESC.
. MoBTOpUTE OMNepaumio.

E7
BbIGpaHHbIN peXxnM yCTaHOBKM Irpy30B HE NoaxXoauT
ANs AaHHOro Tuna Koriec.

. Mo BO3MOXHOCTH, BbiGEpUTE KONECo Apyroro tuna.

ES8

MornoxeHre HUNNENs He onpeaeneHo (COOBLLEHNE NOSIBISETCA
TOINBKO MPM BbINOMHEHWM MPOrPaMM ONTUMMU3ALIAN 1

MUHUMU3ALNN).

. YcTaHoBWTE HUMNENb HAZ rMaBHbIM Banom U
NepneHanKynspHo emy, HaxmuTe kHonky OP.
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Error codes

11. Error codes

Error code E
Error code H
3000r C10

Errors in operation -
Warnings -
Fatal error code -

El
Rim dimensions were entered incorrectly, or incompletely.

. When the error code is read out, enter data once
again.

E2
Wheel guard is not closed.

E3
The gauge arm for distance and rim diameter is not in
home position.

E4
The width gauge arm is not in home position.

E5
Range of electrical compensation exceeded
(wheel adaptor has unacceptable unbalance).

. Press STOP or ESC—key.
*  Check wheel adaptor, repeat
compensation run.

E6
The calibration weight was not fitted for readjustment.

. Press STOP or ESC—key.
. Repeat readjustment.

E7
With this wheel type it is not possible to choose a
balancing mode.

. If necessary, choose another wheel type.

E8
Valve position was not entered in electronic unit (error
code only in optimisation or minimisation programs).

» Position valve exactly perpendicular to and above
main shaft and press the OP key.
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Meldungen

El4

Die Vorrichtung Power Clamp ist nicht eingehakt.

Es wurde ein Messzyklus gestartet, obwohl die
Vorrichtung nicht richtig angebracht war.

- Das Rad lésen und wieder richtig befestigen.

E15
Korrekturfaktor der Nachjustage auf3er Bereich.
Bei der Nachjustage wurden Werte ermittelt, die den jeweils
vorgegebenen Justagewert Gibersteigen bzw. unterschreiten.
. Zu der Maschine gelieferte Spannvorrichtung
verwenden oder Grundjustage durchfiihren (Service).

E16

Bei der Nachjustage durch den Betreiber wurde das

Kalibriergewicht falschlicherweise schon beim ersten

Messlauf eingeschraubt.

. Das Kalibriergewicht herausschrauben und Messlauf
erneut starten.

E17

Rad rutscht auf der Spannvorrichtung.

Die Spannmutter ist nicht ausreichend fest gespannt, die

Hauptwelle beschleunigt zu schnell. Die Maschine

schaltet ab.

. Spannmutter fest anziehen oder in Sonderfallen die
START-Taste langer drucken.

E83

Wahrend eines Messlaufs wurden die gemessenen Werte

durch Einwirkung von Fremdimpulsen (z. B. Erschutterungen)

unbrauchbar und der Messlauf wurde abgebrochen.

. Den Messlauf wiederholen.

E88
Die Drehzahl der Hauptwelle Uberschreitet den
Sicherheitsbereich.

E89
Entweder hat sich eine Taste verklemmt oder der
Pedalschalter ist betatigt.

. Verklemmte Taste suchen und lI6sen.
Oder

. STOP- oder ESC-Taste driicken zur Uberpriifung
des Pedalschalters.

Wenn der Fehler nicht behoben werden kann, wird die
Pedalfunktion mit der STOP— oder ESC—-Taste
abgeschaltet. Service anfordern.

E92
Der Messarm fiir Abstand und Durchmesser ist defekt.

. Kundendienst anfordern.

. Solange der Messarm defekt ist, Abstandsmalf’ und
Felgennennmalie Uber Menitaste und Drehen des
Rades eingeben (Kapitel 3.3.3).
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El4

YCTPOWCTBO 3aXnma yCTaHOBIEHO HENpaBUIbHO.
NamepuTenbHbIN LMK Obin 3anyLieH ¢ HenpaBubHO
YCTaHOBINEHHBIM 32XKMMOM.

+ OcnabbTe koneco, a 3aTem 3akpenuTte ero
OOIMKHbIM 0Bpa3omMm.

E15

BenuunHa kanubpoBkn 3a npegenamu gonycka.
Mony4yeHHble BO BpeMs1 KanMbpOBKN 3HAYEHNS BbIXOAAT
3a YCTaHOBMEHHbIE Npeaernbl.

. Mcnonb3ynte opurnHaneHble NpucnocobneHust
3a)Xuma unu BbinonHUTe 6a3oByl0 KanMBpPOBKY (C
MOMOLLIbHO TEXHUYECKOW CINY>XObl).

E16

Ha nepBom atane kanvbpoBKku KannbpOBOYHbIN rpy3

Obln yCTAHOBMNEH MO owwunbKe.

. CHyMuUTE KanMOpOBOYHBLIN TPYy3 K 3anycTute
n3MepuTernbHbIA LMK elle pas.

E1l7

Mpockank3biBaHMeE Koreca Ha npMcnocobneHum
3axuma.

3axnMHas rarvika He 3aTaHyTa AOMMKHbIM 06pa3som,
rmaBHbIV Ban pe3ko yckopsieTcs. CTaHOK OCTaHOBUTCS.

. 3ataHnTe raviky MnoTyxe unuM B OTAErbHbIX
cnyyasx Haxumanmte kHornky START 6onee
NPOAOIMKUTENBHO.

E83

Ha pesynbTatbl M3MepeHus MNOBMUSMNN BHELUHUE
gakTopbl (Hanpumep, cunbHas BMOpauuMs), U LUKN
n3mepeHunst Bbin nNpepsaH.

. MoBTOpPUTE LMKA.

E88
CKopOCTb BpallleHUsi FNaBHOro Bana npesbllaeT
OONyCTUMOE 3HaYeHMe.

E89
3axaTa KHonka unm 3aMKHYT nepekxknw4arTernb neganu.

. Hangute 3axaTtyto KHOMKY 1 ocsoboauTe ee.
2y

. HaxmuTe kHonky STOP nnun ESC, 4ToObI
nNpoBepuTb NepeknyaTens neganu.

Ecnu owmnbka He ycTpaHdaeTcs, To paboTta neganu
OyneT oTkntoveHa kHonkamu STOP unu ESC.
O6paTnTeCh B TEXHUYECKYIO CIYXOY.

E92
quKa n3mMepeHunsa pacCctoaHna N anameTpa HencrnpaBHa.

. OB6paTnTECh B TEXHUYECKYHO CITYXOY.

. B cnyyae HencnpaBHOCTM pyykM pasmepbl AUcKa
N pacCTOstHUE MOXHO YCTaHaBnMBaTb KHOMKaMM
naHenu ynpaBfieHWss M MNOBOPOTOM Korieca
(paspen 7.3.3).
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Error codes

El4

The power clamp device is not clamped.

The measuring run has been started with the device not
clamped correctly.

» Release the wheel and then clamp it correctly.

E15

Corrective term of readjustment is out of range.

During readjustment values were determined which
exceed, or fall short of, the given adjustment value.

. Use clamping means supplied with the machine,
or have basic calibration carried out (service).

E16

During the first readjustment run by the operator the

calibration weight was fitted by mistake.

. Unscrew the calibration weight and start the
measuring run again.

E17

Wheel slips on clamping means.

The clamping nut is not well tightened, the main shaft

accelerates too quickly. The machine will stop.

. Firmly tighten the clamping nut, or in special cases
press the START key a little bit longer.

E83

During a measuring run the measured data have been
made useless under the effect of outside pulses (e. g.
vibrations) and measurement was interrupted.

. Repeat the measuring run.

E88
The rotating speed of the main shaft exceeds the safety
limit.

E89
A key is jammed or the pedal switch is closed.

. Find and release jammed key.
Or
. Press STOP or ESC—key to check the switch.

If the error cannot be remedied, the pedal function is
switched off by pressing the STOP key or the ESC key.
Call service.

E92
The gauge arm for distance and rim diameter is defective.
. Call service.

« As long as the gauge arm is defective, enter
distance and nominal rim dimensions by pressing
the function keys and rotating the wheel (§ 7.3.3).
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Meldungen

E93
Der Breitenmessarm ist defekt.

. Kundendienst anfordern.

. Solange der Breitenmessarm defekt ist,
Felgenbreite Gber Funktionstaste und Drehen des
Rades eingeben (Kapitel 3.3.1).

E141

Der Inhalt des Dauerspeichers Nummer 1 ist nicht

zuverlassig. Das Auswuchten kann nur unter bestimmten

Bedingungen durchgeflihrt werden.

» Setzen Sie sich mit dem technischen Kundendienst
in Verbindung.

El144
Die CRC (zyklische Redundanzprifung) der EEPROM-
Speicher 1 und 2 sind nicht korrekt.

E145
Die Inhalte der beiden Dauerspeicher sind unterschiedlich
, enthalten aber beide gltige Daten.

E341

Der Inhalt des Dauerspeichers Nummer 2 ist nicht
zuverlassig. Das Auswuchten kann nur unter bestimmten
Bedingungen durchgefihrt werden.

+ Setzen Sie sich mit dem technischen Kundendienst
in Verbindung.

Von E360 bis E398

Das System der Kameras arbeitet nicht ordnungsgeman.

« SSchalten Sie die Maschine aus und wieder ein. Wenn
das Problem weiter besteht, setzen Sie sich bitte mit
dem technischen Kundendienst in Verbindung.

E900
Das gespeicherte Maschinenmodell ist unbekannt.

E901
Die Maschine ist nicht justiert.
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E93
Pydka nsmepeHus LWIMPWHbI O1CKa HencrnpasHa.

. OBpaTnTeCh B TEXHUYECKYHO CITYXDY.

. B cnyvae HeucnpaBHOCTU PYYKU LUMPWUHY OMCKa
MOXHO  YyCTaHaBnuBaTb  KHOMKaMW  NaHenu
yrnpaBrieHns u NoBOpPOTOM Koneca (pasgen 3.3.1).

E141

CopepxaHne moaynsi MOCTosiHHOM namatn Ne 1 He

goctoBepHo. banaHcupoBka BO3MOXHO TOMbKO nNpwu

onpeneneHHbIX YCroBUaX.

»  OBpaTnTech B TEXHUHECKYHO CrTyxOy.

E144
Owwbka koHTponbHoM cymmbl CRC namsitn EEPROM 11 2.

E145
CopepxxaHne o6onx Moaynen NOCTOAHHOW NaMaATh
OTNNYaeTCs, XOTH AaHHble 060MX Moaynen BepHble.

E341

CopepxaHne mogynsi MOCTOSHHOW namatn Ne 2 He
goctoBepHo. banaHcupoBka BO3MOXHO TOMbKO npw
onpegerneHHbIX YCroBUAX.

»  OBpaTuTech B TEXHUYECKYHO CrTyxOY.
ot E360 go E398
Kamepbl cucteMbl paboTatoT HenpaBuIbHO.

« BblkntounTe cTaHOK M BKNoUMTE CHOBa. Ecnn ato
He pewunT Nnpobnemy, obpaTUTECh B TEXHUHECKYHO
cryxoy.

E900
HenssecTtHasa mogernb cTaHKa.

E901
CTtaHoK He oTkanMbpoBaH.
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Error codes

E93
The width gauge arm is defective.

. Call service.

. As long as the gauge arm is defective, enter
distance and nominal rim dimensions by pressing
the function keys and rotating the wheel (§ 3.3.1).

E141

The content of the number 1 permanent memory is not

reliable. The balancing can only be performed in certain

conditions.

» Calltechnical support.

E144
The CRC of the EEPROM 1 and 2 are incorrect.

E145
The contents of both permanent memories are different,
but both contain valid data.

E341

The content of the number 2 permanent memory is not
reliable. The balancing can only be performed in certain
conditions.

» Calltechnical support.

from E360 to E398
The Cameras system is not operating correctly.

+ Switch the machine off and back on. If the problem
persists, call technical support.

EQ900
Unknown machine model.

EQ01
The machine is not calibrated.
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Meldungen

HO
Die Laufruhe des Rades kann durch Optimierung nicht
verbessert werden.

H1
Weiteres Optimieren nicht empfohlen, aber moglich.

H2
Gewichteminimierung wird empfohlen, weiteres
Optimieren bringt keine Verbesserung.

H3
Optimierung nicht empfohlen.

H20
Ausgleichsebene mit dem Messarm fur Abstand und
Durchmesser nicht wiederauffindbar.

. Ausgleichsebene ausmessen und dynamische
Unwuchtanzeige einstellen.

H21

Die Eindrehposition entspricht nicht der Ausgleichsebene,
an der das Klebegewicht mit dem Messarm eingesetzt
werden soll.

. Fir das Einsetzen des Klebegewichts die
zugehorige Ausgleichsebene eindrehen.

H26
Der Messarm wurde zu schnell bewegt.

. Messarm zuriick in die Ausgangsposition bewegen
und dann nochmals langsam an die
Gewichteplatzierung heranfuhren.

H28
Der Messarm wurde zu langsam bewegt.

. Messarm zuriick in die Ausgangsposition bewegen
und dann nochmals an die Gewichteplatzierung
heranfihren.
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HO
XofoBble napaMeTpbl koreca He MOTyT GbiTb YIydLleHbl
onTMMKM3aLmen GanaHCUpOBKM.

H1
HanbHenwasa ontuMmsaumss He peKoMeHOyeTcsi, HOo
BO3MOXHa.

H2

PekomeHayeTcs BbINOMHUTL NPOLEAYPY MUHUMU3ALMN,
AarnbHenwasi onTMmMmnsaums 6anaHCMpOBKN YIyYLLEHNIA
He NpUHeceT.

H3
OnTummsauus He pPEeEKoMeHOyeTCA.

H20
IMrocKoCTb KOPPEKLMM HE MOXKET ObITb onpeaeneHa
pY4KOIi ANst U3MEPEHWS! PAcCTOSHVS 1 AMameTpa.

. Onpenennte NMockoCTb KOppPekUuun u yoeauTecs,
4yTOObI OTOOPaXancsa AMHaMu4ecknii aucbanaxc.

H21
[oCcTurHyToe pyykor MOMoXeHue He COOTBETCTBYET
MECTY YCTaHOBKW KITeeBOro rpysuka.

. YCcTaHOBUTE KOMEco B MOMOXEHWE YCTaHOBKU
BGanaHcupoBOYHOTO rpy3a.

H26

Peskoe nepemelleHre N3MepUTENBHOM PYUKU.

. BepHute pyyky B UCXOOHOE MOMOXEHWe, 3atem
MeaneHHee noaseOuTe €e K MEeCTy YCTaHOBKM
rpy3oB.

H28
CrvwwKOM MeLfeHHOe NepeMeLLEHNE PYYKM.

+  BepHuTe pyyky B MCXOOHOE MOSIOXKEHWE, 3aTem
elle pa3 nofBeauTe ee K MecTy YCTaHOBKM rpy30B.
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Error codes

HO
Wheel running conditions cannot be improved by
optimisation.

H1
Further optimisation not recommended but feasible.

H2
Weight minimisation is recommended, optimisation can
achieve no further improvement.

H3
Optimisation not recommanded.

H20
Correction plane cannot be re—located with the gauge arm
for distance and rim diameter.

. Measure the correction plane and switch to
dynamic unbalance reading.

H21
The indexed position is not the one for the correction plane
in which the adhesive weight is to be fitted with the gauge
arm.

. Index the correct position for this correction plane
prior to fitting the adhesive weight.

H26

The gauge arm was moved too quickly.

. Return the gauge arm to its home position and then
approach it slowly to the weight fitting position once
more.

H28
The gauge arm was moved too slow.

+ Move gauge arm back into the home position and
then bring it once more to the application point for
weight placement.
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H80

Nachjustage wurde bei der Grundjustage nicht vorbereitet.
Somit ist die Nachjustage durch den Betreiber nicht
maglich.

. STOP-Taste oder der ESC—Taste driicken, Meldung
wird geldscht.
. Kundendienst fiir Maschinenjustage anfordern.

H82
Stérung wahrend des Selbsttests (z. B. durch Drehen des
Rades).

. Der Hinweis wird 3 Sekunden angezeigt, danach
wird die Messung wiederholt (max. 10—mal) oder
mit der STOP-Taste oder der ESC-Taste
abgebrochen.

H90

Das Rad wird zu langsam beschleunigt oder nach einem
Messlauf zu langsam abgebremst.

Wenn die Hauptwelle nicht die erforderliche Drehzahl
erreicht, prufen, ob die Bremse betatigt oder die Masse
des Rades zu groR ist. In diesem Fall:

. Bremse l6sen.

. Sicherstellen, dass die Welle mit dem
aufgespannten Rad frei dreht.

. Rad von Hand andrehen, dann die START-Taste
driicken.

. Fehler nicht behoben: Kundendienst anfordern.

HI1
Drehzahlschwankungen wahrend des Messlaufs. Evtl. ist
die Bremse betatigt.

. Bremse losen.

. Sicherstellen, dass die Welle mit dem
aufgespannten Rad frei dreht.

. Messlauf wiederholen.

H948

H949

Stérung wahrend des Selbsttests beim Start.

Die Firmware und die aktuell verwendete Version der
Benutzerschnittstelle sind nicht aufeinander abgestimmt.

Hinweis:

Der Betrieb der Auswuchtmaschine ist nicht
beeintrachtigt.

. Die Maschine kann weiter angewendet werden.
. Fur Informationen dariber setzen Sie sich bitte mit
dem technischen Kundendienst in Verbindung.
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H80

KannbpoBka nomnb3oBaTenem He npegycMoTpeHa
OasoBon kanubpoBkol. B pesynbrate, onepaTtop He
MOXET BbIMOMHUTL 3Ty KanMbpoBKy.

. Haxmute kHomky STOP wunu ESC, 4T0OGbI
yaanuTb coobLeHme.

. O6GpaTnTeCh B TEXHUYECKYIO CNYx0Oy Ans
KannbpoBKM CTaHKa.

H82

MpepbiBaHWe camoamarHoCTUKK (Hanpumep, NoBOPOTOM

Koneca).

. CoobueHne oTobpaxaeTcs B TedeHue 3 CekyHn,
3aTeM onepauus npoporxkaetca (makc. 10 pas)
unm oTMmeHsieTca kHonkon STOP unu ESC.

H90

CrvwkoM anvTernbHOe YCKOPeHWe Unn TOpMoXXeHue
Koneca (nocne n3MepuTenbHOro LMKa).

Ecnn rnaBHbIl Ban He pas3BuMBaeT Heobxoaumon
CKOpOCTH, ybeamTechb, YTO TOPMO3 He 3agercTBOBaH, U
YTO KONieco He npesbllaeT AONyCTUMbIA Bec. B aTom

cnyvae:
. OTnycTUTE TOPMO3.
. MpoBepbTe, 4YTOObI Banm C YCTAHOBIEHHbLIM

Korecom Bpatyasncst cBo6oAHO.

+ [loBepHUTE KOMECO BPYYHYID U H@XKMUTE KHOMKY
START.

+  Ecnv owubka He ycTpaHsieTcs, obpatuTech
B CNyX0y NoaaepXKu.

H91
M3meHeHMe ckopocT BO BpeEMS U3MEPUTESTLHOIO LKIa.
Bo3amoxxHO, 3agencTtBoBaH TOPMO3.

. OTFIyCTI/ITe TOPMO3.

. MpoBepbTe, 4TOObI Banm C YCTAHOBIEHHbLIM
Konecom BpaLliarncs cBo60AHO.

. [MoBTOpUTE LK.

H948

H949

Owwnbka Bo Bpemsi CaMoaMarHoCTUKM NpuY BKITHOYEHUN
cTaHka.

BcTpoeHHoe nporpaMmHoe obecrnedyeHre 1 Bepcus
Norb30BaTENbCKOro MHTepdenca oTNNYaloTCs.

lMpumeyaHue:
CTtaHok moxeT paboTtaTb B 0ObIYHOM pexnme.

. PaboTa Ha cTaHKe MOXeT NpoaosKaTbCs.

. [ns nonyyeHns 4ONOSHUTENBHON MHGOPMaL MK
obpaTtuTech Cnyx0y TEXHUYECKON NOLAAEPXKKU.
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Error codes

H80

Readjustment feature not foreseen during basic
calibration. Consequently readjustment by the operator
is not possible.

. Press on STOP or ESC key, error code is deleted.
. Call service for calibration of the machine.

H82
The self-test was disturbed (e.g. by rotating the wheel).

. The message is displayed for 3 seconds, after which
the measurement is repeated (max. 10 times), or
aborted by pressing the STOP or ESC key.

H90

The wheel was accelerated too slowly or decelerated too
slowly after a measuring run.

If the main shaft does not reach the required speed, check
whether the wheel shaft lock is actuated or whether the
weight of the wheel is excessive.In this case:

. Release main shaft lock.

. Make sure that the shaft with clamped wheel can
rotate freely.

. Turn the wheel by hand and then press on START
key.

. If the error cannot be remedied: call service.

HI1
Speed variations during measuring run. The main shaft
lock may be operated.

. Release main shaft lock.

. Make sure that the shaft with clamped wheel can
rotate freely.

. Repeat the measuring run.

H948

H949

Fault during self-test at start-up.

The firmware is not aligned with the User Interface version
currently in use.

Note:
Wheel balancer operation is not compromised.

*  You can continue using the machine.

. Consult the technical assistance department for
further information.
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Meldungen

Fatale Fehlermeldungen

Die Anzeige zeigt einen sechsstelligen Code aus Ziffern
und/oder Buchstaben an. Bei Meldungen 300XXX ist ein
Fehler wahrend der internen Uberwachung aufgetreten,
bei Meldungen C10XXX wahrend des Selbsttests nach
dem Einschalten der Maschine.

. Gegebenenfalls Kundendienst anfordern.

300 800 oder C10 800

Netzspannung unter 170 V. Auswuchten maéglich, wenn
der Motor die Hauptwelle auf Messdrehzahl bringen kann.
Raddaten kdnnen verloren gehen.

. Netzspannung mit Vorschalttransformator (Mat.—Nr.
6705 902) in den Bereich 200 - 230 - 240 Volt bringen.

300 801 oder C10 801
Netzspannung Uber 265 V. Die Elektronik der Maschine
istin Gefahr!

. Netzschalter ausschalten.
. Netzspannung mit Vorschalttransformator (Mat.—Nr.
6705 902) in den Bereich 200 - 230 - 240 Volt bringen.

Schaden, die beim wiederholten Auftreten dieser Meldung
entstehen, fallen nicht unter die Garantie.

300 804 oder C10 804
Netzspannung tber 275 V. Die Elektronik der Maschine
istin Gefahr!

. Netzschalter ausschalten.
. Netzspannung mit Vorschalttransformator (Mat.—Nr.
6705 902) inden Bereich 200 - 230 - 240 Volt bringen.

Schaden, die beim wiederholten Auftreten dieser Meldung
entstehen, fallen nicht unter die Garantie.

Fehlermeldungen durch akustische Signale

Fehlermeldungen kdnnen auch tber akustische Signale
angezeigt werden. Anhand der Anzahl von Ténen, ihrer
Frequenz und Dauer (lang/kurz) und der Lange der Pausen
kann der Servicetechniker den entsprechenden Fehler
erkennen und beheben.

. Maschine abschalten.
. Kundendienst rufen.
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Koabl KpUTU4ecknx owmnook

Ha ancnnee oTobpaxaeTcs 6-NO3NLNOHHBIN
OykBeHHO-UncpoBon koa. Ecnmn kog HauvmHaeTcs C
300XXX, TO owubka npousowna BO Bpewms
BHYTPEHHEN oOnepauMoHHOW NPOBEpKW, a ecnu
HaymHaetcda ¢ CIlIOXXX - 710 BO Bpemd
camognarHOCTUKM NPW BKITHOYEHUU CTaHKa.

* [Mpn HeobxoaumocTh obpaTnTech B CYKOY NOOAEPXKK.

300 800 mnn C10 800

HanpsbkeHne cetn Hwke 170 B. BbanaHcupoBka
BO3MOXHa, €Ccrnv ABurateflb MOXeT BpalaTb raBHbIN
Ban ¢ HeobxoaMMon CKopoCThbio. [laHHble Koneca moryT
ObITb NOTEPSHDI.

. BoccTaHoBuUTE HanpshkeHue nutaHms go 200 -
230- 240 B ¢ nomoLibio BXOAHOro TpaHcdopmartopa
(apT. 6705 902).

300 801 nnn C10 801
HanpsikeHne cetu Bblle 265 B.
noBpexaeHne anekTpobroka craHkal

Bo3amoxkHO

. OTKNIOYMTE CTAHOK rMaBHbLIM BblKNoYaTenem!

. BoccTaHoBUTE HanpshkeHue nuTtaHua o 200 -
230- 240 B ¢ nomoulblo BXOOHOro TpaHcdopmaTtopa
(apT. 6705 902).

Jliobble noppexageHna no npu4ynHe HeoaHOKpaTHOro
NOBTOPEHUA [aHHOW oLWnbKN rapaHTnun He noanexart.

300 804 unun C10 804
HanpskeHne cetu Bblle 275 B.
nospexaeHue anekrpobrnoka craHkal

BoamoxxHo

. OTKMOYMTE CTAHOK IMaBHbIM BbIKtoyaTenem!

. BoccTaHoBUTE HanpsikeHue nutaHua go 200 -
230- 240 B ¢ nomollbo BXOOHOro TpaHcdopmaTtopa
(apT. 6705 902).

Jliobble noBpexaeHust No MpUYMHE HEOOHOKPAaTHOro
NMOBTOPEHMUS AaHHOM OWNOKN rapaHTUM He noanexar.

3ByKOBbIe COOOLLEeHMA 06 owmnbKax

CoobueHunsa o6 owmnbkax Takke MOryT nepegasaTtbCs
nocpeacTBoOM 3BYKOBbIX curHanos. Cneuwanuct no
obcnyxmBaHuio 0bOpydOBaHMS MOXET onpeaenvTb
NPUYMHY U YCTPaHWUTb OLWKNBKY B 3aBUCUMOCTU OT
pasnuMYHbIX  TOHOB  CUrHamoB, WX  4acTtoTbl W
NPOAOIPKUTENBHOCTU (ONMHHBIE / KOPOTKUE), a Takke
ONUTENbHOCTU Naysbl.

. BbikntounTe CTaHOK.
. O6paTtutech B cnyx0y noaaepxKu.
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Error codes

Fatal error codes

The display shows an alphanumeric code consisting of
six digits and/or letters. When messages are read out
starting 300XXX the error occurred during the internal
operational check, if it is CLOXXX it occurred during the
self-test after the machine was switched on.

. If necessary, call service.

300 800 or C10 800

Line voltage under 170 V. Balancing is feasible if the motor
can drive the main shaft to the measuring speed. Wheel
data may be lost.

. Bring the line voltage to within a range of 200 - 230
- 240 Volts with an input transformer (ref. 6705 902).

300801 or C10 801
Line voltage over 265 V. Damage to the electronic unit of
the machine is likely!

. Turn off mains switch!
. Bring the line voltage to within a range of 200 - 230
- 240 Volts with an input transformer (ref. 6705 902).

Any damage resulting from repeated occurrence of this
error code is not covered by the guarantee.

300 804 or C10 804
Line voltage over 275 V. Damage to the electronic unit of
the machine is likely!

. Turn off mains switch.
. Bring the line voltage to within a range of 200 - 230
- 240 Volts with an input transformer (ref. 6705 902).

Any damage resulting from repeated occurrence of this
error code is not covered by the guarantee.

Error messages by means of acoustic signals

Error messages can also be indicated by means of
acoustic signals. The service technician can locate and
eliminate the corresponding error by means of the number
of tones, their frequency and duration (long/short) and
the length of the pauses.

. Switch off the machine.
. Call service.
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Nachjustage durch den Betreiber

12. Nachjustage durch den Bediener

Sind zum Auswuchten eines Rades mehrere Messlaufe
noétig, weil die GréRe und die Position der Ausgleichgewichte
wiederholt korrigiert werden mussen, liegt das meist an
ungenligender Messgenauigkeit der Maschine. Fur diesen
Fall hat der Bediener die Mdglichkeit, eine elektronische
Nachjustage der Drehgewichte der Maschine durchzufiihren,
die sogenannte Nachjustage durch den Bediener.

Der jeweilige Justagelauf dauert langer als ein normaler
Messlauf.Eine eventuell noch vorhandene Kompensation
wird infolge dieser Nachjustage annulliert.

WICHTIG:
DIE NACHJUSTAGE DURCH DEN BEDIENER MUSS
BEI VOLLIG FREIER WELLE DURCHGEFUHRT
WERDEN; AN DER SPANNVORRICHTUNG DARF
KEINERLEI EXTERNES WERKZEUG VORHANDEN
SEIN.NUR BEI MASCHINEN MIT POWER CLAMP-
SYSTEM:AUF DEN MODELLEN "P" DARF
AUSSCHLIERLICH DIE SPANNVORRICHTUNG
VERWENDET WERDEN, MIT DER DIE MASCHINE
WERKSEITIG AUSGERUSTET UND AUSGELIEFERT
WURDE.

Justieren

. Sicherstellen, dass auf der Welle der Maschine nur
die Spannvorrichtung montiert ist (kein Rad oder
sonstige Spannelemente).

. Im Meni EINSTELLUNGEN (Bild 13-1) die Taste F6
driicken und das Feld JUSTAGE wahlen (1, Bild 13-1).

Der Bildschirm JUSTAGE (Bild 13-2) erscheint.

* Den Radschutz schlieRen, die START-Taste driicken und
den ersten Justierlauf einleiten (ein langer Lauf deutet
auf die Erfassung von noch vorhandenen Unwuchten
hin).

e Das Justiergewicht in die dort vorhandene
Gewindebohrung auf dem Radflansch einschrauben
(Bild 13-3).

* Die START-Taste driicken und einen zweiten Justierlauf
durchfiihren (Erfassung der Korrekturwerte).

Nach dem zweiten Justierlauf verarbeitet die Elektronik die
bei den Justierlaufen erfassten Daten und schreibt sie in
den Permanentspeicher ein. Am Ende ertont ein akustischer
Signalton: Die Nachjustierung ist fertig.

* Das Justiergewicht vom Grundkdrper abschrauben und
wieder an seinem Aufbewahrungsort ablegen.

+ Uber die Taste F1 auf die Seite EINGABE zuriickgehen
und die zugehdrige Position wahlen (1, Bild 13-4).
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12. KannbpoBKa cTaHKa onepaTtopom

Ecnn pgna 6anaHCcMpOBKM OAHOrO Komeca MpUXOAUTCS
3anyckaTb HECKOJIbKO M3MEpPUTENbHbIX LIMKIOB, NPU KOTOPbIX
3Ha4YeHUs BECOB M MeCTa MX pPacnonOXeHUs MOCTOSIHHO
MEHSOTCS, TO, 4Yalle BCero, 3TO TOBOPUT O HETOYHOCTU
ctaHka. B aTom cnyuyae, onepatop MOXeT BbIMOMHUTL
3NEKTPOHHYI0 KannbpoBKy BpaLLaOLLMXCA MacC CTaHKa.

KanmbpoBoYHbIi LWKN, 06bl4HO, Gonee NPoOAOMKUTENbHbIN,
yeMm M3MepuTenbHbIi. Mocne KanMbpoBKU CTaHka AaHHble O
KOMMeHcaLUmmn 3aXKMMHbIX npucnocobneHnit 6yayT yaaneHs.

Readjustment by the operator

12. User Calibration

If numerous measuring runs are required to balance a wheel
because the balance weight sizes and positions need to be
repeatedly adjusted, it means the machine is not operating
with sufficient measuring precision. If this is the case the
operator can electronically calibrate the rotating masses on
the machine; which is called User Calibration.

A calibration run takes longer than a regular
measuring run. Following User Calibration any
residual compensation will be cancelled.

BAXHO:

KAITMBPOBKA OOJDKHA MNMPOU3BOONTLCA BE3
AOMOJIHUTENbHbIX ANIEMEHTOB HA NMABHOM
BAITY N BE3 KAKUX-NTMBO MHCTPYMEHTOB HA
OEPXATEJNE KOJIECA. TOJIbKO CTAHKKW C
MEXAHUWYECKMUM 3AXMMOM (MOAENN "P")
OOJIKHbI  KAJIMBPOBATLCA BMECTE C
3AXUMHbBIM NPUCMNOCOBJIEHUEM.

IMPORTANT:

USER CALIBRATION SHOULD ONLY BE
PERFORMED WITH NOTHING ON THE SHAFT, AND
WITH NO EXTERNAL TOOLS WHATSOEVER ON
THE WHEEL HOLDER.ONLY FOR MACHINES WITH
A POWER CLAMP:WITH "P" MODELS ONLY THE
CLAMPING TOOL SUPPLIED WITH THE MACHINE
SHOULD BE LOCKED.

KannbpoBka

. Ybegutecb, 4TOObl Ha rNaBHOM Bany CTaHka Obin
YCTaHOBIIEH TOMBKO 3aXMMHON UHCTPYMEHT (KOneco u
Apyrve npucnocobnenns oTCyTCTBYIOT).

. B meHw F6 okHa HACTPOEK (Puc. 13-1) Bbibepute
onuuto KAJIMBPOBKWU (1, Puc. 13-1).

OtkpoeTcsi okHo KAJIMBPOBKW (Puc. 13-2).

* Onyctute 3alWMTHBIN KOXYX U HaxmuTe KHOmKy START,
YTOOBI 3anycTuTb  MepBbIi LmKn KanubpoBku
(BNUTENbHBIN UMK TOBOPUT O HaNMM4yMu OCTaTOYHOro
avncbanaHca).

. YcTaHOBUTE KanMOPOBOYHbLIN Fpy3MK B pe3bboBoe
oTBepcTMEe hnaHua kpenneHus koneca (Puc. 13-3).

* Haxmute kHomky START gna 3anycka BTOPOro
KanmbpoBoyHoro uukna (4tobbl onpenenvTb BENUYMHY
Koppekuun).

Mocre BTOPOro  WM3MEPUTEMBHOrO  UMKIa  cucTema
ynpaBneHusi ctaHka obpaboTaeT nonyyYeHHble AaHHble U
COXpPaHUT KX B NOCTOsIHHOW namsiTn. 3aBeplimB o6paboTky
[OaHHbIX, TPEXTOHalbHbIM 3BYKOBbIM CUFHanoM CTaHOK
COOGWMT O 3aBeplUeHUN KanmbpoBKM W TOTOBHOCTU K
paborTe.

* CHuMUWTe C chraHua KanmbpoBOYHbIiA FPy3 U MOMNOXUTE ero
obpaTHO Ha cBOE MecTo.

+ Haxmute knasuwy F1 ansg Bo3BpaTa B OCHOBHOE
OKHO 1 Bblbepute Heobxogumyto onuumio (1, Puc. 13-4).
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Readjustment

. Make sure that only the clamping tool (and no other
wheel or clamping device) is clamped on the machine
shaft.

. Press the F6 key in the SETTINGS menu (Fig. 13-1)
and select the CALIBRATION item (1, Fig. 13-1).

The CALIBRATION screen (Figure 13-2) will open.

* Close the wheel guard, press the START key and launch
the first calibration run (if the run takes a long time it
means residual imbalances have been detected).

* Screw the Calibration weight onto the threaded hole in
the wheel support flange (Figure 13-3).

¢ Press the START key and launch a second calibration
run (to detect correction values).

After the second run the electronic control unit processes
the values taken during the calibration runs and writes them in
the permanent memory. When this has finished an audible
3-tone signal is heard to indicate that User Calibration has
terminated.

¢ Unscrew the Calibration weight from the flange and put it
back in its designated place in the Weight Holder Tray.

» Press the F1 key to return to the INTRODUCTION
screen and select the relative item (1, Fig. 13-4).
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Reinigung

13. Wartung

Die mechanischen Teile in Ihrer Maschine sind weitgehend
wartungsfrei. Alle Lager sind dauergeschmiert und
abgedichtet. Der Antriebsriemen bedarf keiner gesonderten
Kontrolle.

Besondere Pflege verlangen hingegen die Zentrierkonen
fir das Rad und die entsprechenden Spannmittel. Sie
mussen immer sauber und in gutem Zustand sein. Halten
Sie alle Hilfsmittel zum Aufspannen des Rads sowohl
wahrend des Betriebs als auch in Hinsicht auf
Stillstandszeiten peinlich sauber. Bei Nichtgebrauch wird
dringend empfohlen, alle Metallteile dinn mit einem
Korrosionsschutzél zu schmieren und sie an einem
trockenen Ort vor Sté3en geschtzt zu lagern. Von ihrem
Zustand ist die Gite der Auswuchtung in groBem Male
abhangig. Sie sind immer sauberzuhalten, bei
Nichtgebrauch diinn mit einem saurefreien Ol einzudlen
und sachgeman zu lagern.

Bei eventuell auftretenden, vom Betreiber nicht zu
beseitigenden Stérungen (Meldungen, die in Kapitel 11.
Meldungen nicht aufgefuhrt sind) den Kundendienst
anfordern.

HINWEIS: WENN SIE WARTUNGS- UND
REPARATURARBEITEN AUSFUHREN MUSSEN,
TRENNEN SIE DIE MASCHINE VOM
VERSORGUNGSNETZ UND STELLEN SIE SICHER,
DASS SIE NICHT AUS VERSEHEN WIEDER
ANGESCHLOSSEN WERDEN KANN.
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Hinweis:
Dieses Gerat darf mit Ausnahme der nachfolgenden
Anweisungen von dem Bediener nicht gedffnet werden.

13.1 PlanmaRige Reinigung

Wochentlich:

Glas der hinteren Kamera

Das Gehause der hinteren Kamera (1, Abb. 13-1) ist mit
einem Schutzglas ausgestattet, das regelmafig gereinigt
werden muss.

- Reinigen Sie es nur mit einem sauberen, trockenen
und weichen Tuch aus nichtsynthetischen Fasern, um
Kratzer auf der Glasflache zu vermeiden.

Falls es nétig sein sollte, hartnackigeren Schmutz zu

entfernen, wie z.B. Ol oder Fett:

e Feuchten Sie das Tuch etwas mit einem
Reinigungsmittel speziell fir Glas an und reinigen Sie
das Glas vorsichtig.
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O6cnyxuBaHue

13. O6cnyxunBaHue

BHYTpeHHAA MexaHn4yeckas YacTb CTaHKa nNpakTUyecKku
He TpebyeT HMkakoro obcnyxmeaHus. Bce noawmnHukm
ABMNSATCA 3aKPbITbIMU Y UMEIOT MOXMU3HEHHYIO CMa3Ky.
MNpvBoAHbIE pemMHM He TpebylT chneumanbHbIX
NpPOBEPOK.

Ocoboe BHWMaHWe criegyeT yaoenuTb LEeHTPOBOYHBIM
KOHYCaM W1 COOTBETCTBYIOLLMM 3aXUMHbIM 3MEMeHTaM,
KOTOpble [OOJKHbl OblTb YUCTBIMM W B XOPOLUEM
coctosiHiu. MNpucnocobneHns 3axuma koneca Bcerga
AOJDKHbI coaepxatbca B YNCTOTE npu nx
Mcnonb3oBaHUMM U XpaHeHuwu. Ecnn ctaHOk He
KCnyaTnupyeTcda, HaHeCcuUTe Ha BCe MeTallnyeckue
AeTann HEKOPPO3NOHHOE MAacro U XpaHWTe B CyXOM U
fbesonacHom MecTe. KavectBo 6anaHcMpoBkM B
3HAYUTENbHOW CTEMNEHN 3aBUCUT OT UX COCTOSIHUSI.

Mpn BO3HWMKHOBEHWWM HEMONafoK, KOTOpble He MOXEeT
yCTpaHuTb onepaTtop (coobuweHns o6 owwubkax,
ykasaHHble B rnase 11) ob6patutecb B oTaen
nocnenpoaaKHoro 06CnyXnBaHus.

Maintenance

13. Maintenance

The internal mechanical parts of your equipment require
almost no maintenance. All the bearings are greased for
life and sealed. The drive belt does not require particular
checks.

Particular attention should be paid to the wheel centering
cones and the relative clamping parts, that must always
be clean and in a good state. Always keep the wheel
clamping equipment thoroughly clean, both during
operation and when not in use. When not in use lubricate
all metal parts with non-corrosive oil and store in a dry
and safe location. Balance quality depends considerably
on their condition.

If defects occur which cannot be eliminated by the user
(error codes not mentioned under § 11. Error codes),
contact the after-sales service.

BHUMAHUE: TNEPELO OBCNYXWUBAHUEM WIN
PEMOHTOM CTAHKA OTKINWO4YUTE ErO0 OT
NCTOYHUKA NUTAHUA U OBECNEYLTE 3ALLUTY
OT CITYYAMHOI O BKNIOYEHUSA.

WARNING: PRIOR TO MAINTENANCE OR REPAIR
WORKDISCONNECT THE MACHINE FROM THE MAINS
SUPPLY AND PROTECT AGAINST
UNINTENTIONALSWITCHING ON.

lMpumeyaHue:

OrlepaTop HEe OOJ1KEeH OTKpbIBaTb CTAHOK, KpOMe
cny4daes, NpeayCMOTPEHHbIX HUXKE.

13.1 NMepuoaNYHOCTb YNCTKMN

ExeHenenbHoO:

OKHO 3agHeNn Kamepbl

MecTto ycraHoBku 3agHen kamepbl (1, pmc. 13-1)
060pya0BaHO 3aMUTHBIM OKHOM, KOTOpoe Heobxoanmo
perynspHo YNCTUTb.

e [lpn YMCTKEe UCMONb3YNTE TONBKO HECUHTETUYECKYHO
UYNCTYIO CYXYIO N MSATKYHO MaTtepuio, YToObl He
OCTaBMWTb LlapanuH Ha CTeKre.

YToObl yganuTb CMasKy unm Macro,

* HaHecuTe Ha TKaHb HebonbLLoe KONMYecTBO
YUCTSALLEro CpeacTBa U akkypaTHO yaanurte
3arpsisHeHue.
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Note:

This unit must not be opened by the operator, apart
from following the instructions below.

13.1 Programmed Cleaning

Every Week:

Rear Camera glass

The seating of the rear Camera (1, fig. 13-1) is fitted with
a protective glass, which must be cleaned regularly.

= Clean only with a non-synthetic, clean, dry and soft
cloth in order not to scratch the surface of the glass.

To remove oil or grease,

- wet the cloth slightly with a specific glass detergent

can clean carefully.
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Reinigung

Taglich:
Coni ed Ausili di bloccaggio ruota

Konen und Hilfsmittel zum Aufspannen des Rads

Nach jedem Arbeitstag, nachdem die Maschine

ausgeschaltet wurde, sind die Aufspannkonen und der

Power-Clamp-Spannring, sowie eventuell verwendete

Spezialflansche zu reinigen und an den flr sie

vorgesehenen Aufbewahrungsorten abzulegen.

Wartung durchfiihren:

< Die Reinigung darf nur mit einem sauberen, trockenen
und weichen Tuch erfolgen.

» Uberpriifen Sie den mechanischen Zustand; die Teile
durfen keine Kratzer, Beulen oder Einschnitte
aufweisen.

» Uberpriifen Sie den VerschleiRzustand und reinigen
Sie gegebenenfalls die Radaufspannwelle und die
entsprechenden Bohrknarren zum Anbringen der
Konen.

Bei bleibenden Defekten setzen Sie sich bitte mit dem
technischen Kundendienst in Verbindung.

13.2 Netzsicherung austauschen

Siehe Abbildung 13-2.

- Schalten Sie das Geréat aus.

- Ziehen Sie den Netzstecker aus der Steckdose.

- Ziehen Sie das Stromversorgungskabel aus dem
Anschluss an der Maschine.

- Ziehen Sie den Sicherungshalter (2) heraus.

« Tauschen Sie die beschadigte Sicherung gegen eine
Sicherung der gleichen Starke aus.

- \ersetzen Sie das Gerat wieder in den urspringlichen
Betriebszustand, indem Sie die oben beschriebenen
Schritte in der umgekehrten Reihenfolge ausfihren.

13.2.1 Technischer Kundendienst

Den personlichen lokalen Verkaufer kontaktieren.

Auf der Internet-Seite sind Informationen Uber den
Kundendienst in den verschiedenen Landern verfugbar:

http://www.snapon-equipment.eu

Hotline (International) +49 8634 622-8996
Hotline (German): +49 8634 622-8994
Reception +49 8634 622-0
Snap-on Equipment Germany
Konrad-Zuse-Strale,1 D 84579 Unterneukirchen
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ExxeaHeBHO:

KOHYCbI U 3aXXKUMHbI€e ﬂpMCHOCOﬁﬂeHMﬂ

B KkoHue kaxpgoro pabodero AHA nocne BbIKMOYEHUS
CTaHka HeobxoouMO MOYUCTUTL KOHYCbl W ramky
MeXaHWN4eCcKoro 3axnma, a Takke BCE
NCMNOMnb30BaHHblE cneuunanbHble raHubl U NOMOXNUTb
MX Ha CBOE MecCTO.

BbinonHawTe crnegyowime pekoMeHaaumm:

* [lpn yncTke UCNONb3yNTE TOMBKO YUCTYIO, CYXYl U

MSArKYI0 MaTeputio.

- [lpoBepbTe MexaHW4Yeckoe COCTOsIHWe; AeTanun He
AOMKHbI MMeTb abpasnBHOrO U3HOCA, BMATUH UNn
Hagpesos.

« [lpoBepbTe COCTOSHME M3HOCA M NMPY HEOBXOAMMOCTH
MOYMCTUTE rMaBHbIN Ban N KOHYCbI.

MNpn HeycTpaHUMbIX HEWCNPaBHOCTAX CBAXWUTECH C
TEXHMYECKON Cryxbomn noaaepKkn KNnMeHToB.

13.2 CmeHa npegoxpaHuTenen ceTm NUTaHus

Cwm. puc. 13-2.

e BbiknioumTe ctaHok.

e BblHbTE Kabenb NUTaHUS U3 CETEBOW PO3ETKM.

e BblHbTe kabenb NUTaHNS U3 PO3ETKU CTaHKa.

« BbIHbTE NaTpoH NpegoxpaHutens (2).

« 3ameHuUTe CropeBLUMI NpeaoXpaHUTeNb
aHanorM4HbIM Mo pasmepy 1 cune Toka.

e BoccTaHoOBUTE UCXOQHOE COCTOSIHME — CTaHKa,
BbIMOJSTHMB YKa3aHHble BbllLe AEeNCTBUA B 0OpaTHOM
nopsigke.

13.2.1 MocnenpopaxHoe ob6cnyxMBaHue

Ceskutech ¢ Bawmm pernoHarnbHbIM nNpeacrtaBUTENEM.

Nudopmauma o cnyxbe nogaepXkm KIMEHTOB Mo
BCEMY MUPY UMEETCH Ha canTe KOMMNaHun:

http://www.snapon-equipment.eu

Hotline (mexayH.) +49 8634 622-8996
Hotline (Mepmanus): +49 8634 622-8994
Reception +49 8634 622-0
Snap-on Equipment Germany

Konrad-Zuse-Stralle,1 D 84579 Unterneukirchen
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Maintenance

Every Day:
Cones and Wheel clamping parts

At the end of every working day, after switching off the
machine, clean the clamping cones and the Power Clamp
lock nut, as well as any special Flanges used, and return
to their positions.

Perform the following maintenance operations:

« Clean only with a clean, dry and soft cloth.

« Check the mechanical conditions; the parts must not
have any abrasions, dents or incisions.

« Check the wear conditions and, if necessary, clean
the wheel clamping shaft and the relative cone clamping
ratchets.

If there are any permanent faults, consult the Customer
Technical Support service.

13.2 Changing the mains fuse

Refer to Figure 13-2.

= Switch off the unit.

« Unplug the power cable from the power outlet.

« Remove the power cable from the machine mains
socket.

« Pull out the fuse holder (2).

+ Replace the damaged fuse with another fuse having
an identical rating.

« Return the unit to its original functioning state, by
following the steps above in reverse.

13.2.1 After-sales service

Contact your area agent.

The company website provides information about the
Customer Assistance service around the world:

http://www.snapon-equipment.eu

Hotline (International) +49 8634 622-8996
Hotline (German): +49 8634 622-8994
Reception +49 8634 622-0
Snap-on Equipment Germany
Konrad-Zuse-Stralle,1 D
84579 Unterneukirchen
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Entsorgung

13.3 Entsorgung.

Wenn das Gerat entsorgt werden soll, setzen Sie sich
bitte mit Inrem Handler in Verbindung und fragen Sie ihn
nach einem Preisangebot bzw. nach den Bestimmungen
zur Entsorgung des Gerats.

13.3.1 ENTSORGUNG IN EU-STAATEN
Fur elektrische und elektronische Gerate

Far die Entsorgung des Gerats am Ende seiner Lebensdauer
gelten folgende Vorschriften:

1. Das Gerat darf NICHT als Hausmill entsorgt werden,
sondern muss dem Sondermiill zugefihrt werden.

2. Informieren Sie sich bei lhrem Handler Uber die
Mudllsammelzentren, die zur ordnungsgemalen
Entsorgung befugt sind.

3. Befolgen Sie die Richtlinien fur die ordnungsgemaliie
Behandlung von Mull, um mdgliche Gefahren fir die
Umwelt und fur die Gesundheit zu vermeiden.

Dieses Symbol zeigt an, dass es Pflicht ist, elektrische
und elektronische Gerate nach der Verschrottung dem
Sondermdill zuzufiihren.

geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03



YTunusauun

13.3 YTunusaumsa cTaHka.

Ecnn ctaHok Bam Oonble He HY>X€EeH, CBAXUTEeCb CO
CBOMM MOCTaBLUMKOM, YTOObI YTO4YHUTb €ro CTOMMOCTb
NI Nony4vYnTb yKa3aHud rno ero ytunmsaugun.

13.3.1 YTUNU3ALMN CTAHKA B CTPAHAX EC
[na anekTpoo6opyaoBaHus

Mpn ytunusaumm o6opyaoBaHMA B KOHUE €ro
XW3HEHHOTO umkna HeobxoamMmMo BbINOMHATb
cnepywowue npasuna:

1. HE wu3baBnantecb oT obopygoBaHWs BMeCTe C
ObITOBBIM  MYCOPOM, COpPTMPOBKA 3MNeEMEHTOB
obsizaTenbHa.

2. CBakutecb C MOCTaBLUUKOM, 4TOOblI Yy3HaTb
CaHKUMOHUPOBaHHbIE MecTa cbopa obopynoBaHus
ANst yTUnu3sauum.

3. Cregyinte ykasaHUsiM CTaHOapToB Mo oGpaboTke
OTXOA0B, YTOObl UCKMIOUYUTL OMacHble (aKTopbI,

BO3OEWCTBYIOWUME  HA  300poBbe  Jogerd U
OKpYy>KatoLLyto cpeay.
[aHHbIN CMBOI O3Havaer, yTO cbop

3NeKkTpoobopyaoBaHMs  OOIMKEH MPOU3BOAMTBLCS B
creumanbHO NpegyCcMOTPEHHbIX MecTax.

geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03

Disposal

13.3 Disposing of the unit.

When you decide to get rid of your unit, contact your
reseller for a quote or for the regulations on disposal which
apply to the unit.

13.3.1 DISPOSAL IN EU COUNTRIES
For waste electrical and electronic equipment

At the time of disposal, at the end of the lifetime of this
equipment, you must:

1. NOT dispose of the equipment as municipal waste and
separate collection is mandatory.

2. Ask the retailer about collection points authorised for
regular disposal.

3. Stick to the standards for correct waste management,
to prevent potential effects on the environment and
human health.

This symbol indicates that separate collection of waste
electrical and electronic equipment is mandatory for
scrapping.
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Anhang: Installationsanweisungen.

In diesem Anhang werden die Installationsanforderungen, der Installationsvorgang und die Uberpriifungen beschrieben.

MpunoxeHune: UHCTPYKLUA MO MOHTaXYy.

B aaHHOM NPUIOXEeHNN yKasaHbl TpeGOBaHVIFI K MOHTaxy, NopAAOK YCTaHOBKWU U NMPOBEPKNA.

Appendix: Installation Instructions.

This appendix describes the installation requirements, installation procedures and checks.
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Installationsanweisungen

i. Installationsanforderungen

Platzbedarf
Die Zeichnungen zeigen den Platz, der aus
Sicherheitsgriinden mindestens bendtigt wird.

Die Zeichnungi.1 hat zwei Arten von Maflangaben:

1 gestrichtelte Linie: fir MaRe, die sich auf die
Befestigungsbohrungen am Boden beziehen.

2 durchgehende Linien: fir Male, die sich auf eine
raumliche Oberflache der Maschine beziehen.

Anforderungen an die Standflache

Der Boden muss:

- waagerecht sein; Toleranz +/- 1°

- eben sein; Toleranz innerhalb von 2 mm

- die in Abschnitt 2 des Betriebshandbuchs
angegebene Last des Auswuchtgerats tragen kénnen.

Der Boden, auf dem das Auswuchtgerat installiert wird,
darf keine Vibrationen von anderen Maschinen oder von
aulierhalb des Gebaudes lbertragen. Vibrationen von
auflen kdnnen die Genauigkeit des Gerats beeintrachtigen.
Die Maschine kann auch ohne eine Bodenbefestigung
arbeiten; sie muss allerdings richtig auf den drei
Aufstellpunkten aufliegen.

Das Auswuchtgerat muss direkt auf den Boden gestellt
werden. Benutzen Sie keine Unterlegplatten, um
Unebenheiten auszugleichen.

Hinweis:
Sollte es nur mithilfe von Unterlegelementen aus Metall
madglich sein, das optimale Aufliegen der Maschine auf dem
Boden zu gewahrleisten, so muss sie flr eine dauerhafte
Stabilitat am Boden befestigt werden.

Anforderungen an die Stromversorgung
Die Anforderungen in Bezug auf die Stromversorgung sind
in Kapitel 2 des Betriebshandbuchs angegeben.

WARNUNG: STELLEN SIE SICHER, DASS EINE
ZUGELASSENE UND MIT DEM STROMNETZ
VERBUNDENE WANDSTECKDOSE ZUR VERFUGUNG
STEHT.

WARNUNG: VERLEGEN SIE STROMKABEL NIEMALS
UBER DEM BODEN, AUSSER SIE WERDEN DURCH
EINE ZUGELASSENE SCHUTZABDECKUNG
GESCHUTZT.

254
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MHCTPYKLMA NO MOHTaXy

i. TpeboBaHUs K MECTY YCTaHOBKMW.

Heobxogumas nnowagb.
MuHumaneHble  pasmepbl, Heobxogumble — ONg
OesonacHom akcnnyaTauMyM CTaHKa, YkasaHbl Ha
PUCYHKe.

Ha pucyHke i.1 ykasaHbl ABa Buga pasmMepos:
1 nNyHKTMPHbIE TNWHWK. PacCTOSHWUS  MOHTaXHbIX
OTBEPCTUI KPeNneHnsa CTaHka K nony.

2 CnnoWHbIE  JIMHUW:
rabapvtamu cTaHka

pa3Mepbl, CBfi3aHHble C

TpeboBaHusA Kk nony.
Mon gormkeH ObITh:

- rOpu3OHTanbHbIM; AONYycK +/- 1°

- POBHbIM; Nepenaz Ao 2 My

- [ocTaTovyHO TBepabiM, 4TObbl BblAepXaTb BeC
CTaHKa, KOTOpbIN yKasaH B rfnase 2 pykoBogcTBa no
3KcnnyaTaumu.

Mon, Ha KOTOPOM YCTaHOBMEH CTaHOK, He [OOIBKeH
nepegaeatb BuOpaumMum OT APYrUX YCTPOWCTB WNn
nonyyatb BUMOpauuuM CHapyXxu nomelleHusi. BHelwHue
BMOpaLun MoryT NoBNUATb Ha TOYHOCTb
©anaHCcMpoBKN.

KpenuTb cTaHok k nony He obsizaTenbHO, ecnu OH
TBEPAO CTOUT Ha CBOMX TPeEX ornopax.

CrtaHok gomkeH 6bITb pacnonoXeH HeNnocpeacTBEHHO
Ha nony. He noactaenanTe nogknagky nog ero HOXKM.

lMpumeyaHue:
Mpn HeobGxooMMoOCTM UCMONb30BaTb MNOAKNAOKW
CTaHOK JofkeH ObiTb HagexXxHo 3adUKCUPOBaH,
yTobbl 0BecneynTb AOMNrOCPOYHYK CTabUNbHOCTb
paboThbl.

TpeboBaHusA ceTu NUTaHUA.
Cwm. rnaBy 2 pykoBoZcCTBa Mo aKkcnnyaTauuu.

BHUMAHUE: OBECMNEYbTE MNOBNNU3OCTU
. .

Installation Instructions

I. Installation requirements.

Space requirements.
The drawings show the minimum safety requirements.

Drawingi.1 has two sets of dimensions:

1 dotted lines: for measurements regarding the holes
for fixing the machine to the floor.

2 continuous lines: for measurements regarding overall
machine surface space

Floor requirements.
The floor should be:

- horizontal; +/- 1° tolerance

- even; within2 mm

- able to bear the weight of the balancer as stated in
Chapter 2 of the Operator’'s Manual.

The floor on which the balancer will be installed should
not relay vibrations from other devices or from outside the
building. External vibrations may affect the accuracy of
the unit.

The machine can operate even if it is not fixed to the floor
as long as it rests correctly on the floor at the three points
indicated.

The balancer must be positioned directly on the floor. Do
not use spacers to fill gaps.

Note:
If metal spacers are used to achieve the necessary
floor conditions for installation, the machine must be
secured to guarantee long term stability.

Power supply requirements.
Refer to Chapter 2 of the Operator’'s Manual for mains
power requirements.

WARNING: ENSURE THAT AN APPROVED WALL
MAINS OUTLET IS AVAILABLE.

BHUMAHME: 3AMNPELWAETCA HAMOJBbHAA
MPOBOJKA KABENEN MUTAHUA BE3
COOTBETCTBYIOLWEW SALLNTHI.

geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03

WARNING: NEVER GUIDE POWER SUPPLY CABLES
OVER THE FLOOR, UNLESS PROTECTED BY AN
APPROVED COVER.
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HOFMARN %5 Installationsanweisungen

——— il Transport, Verpackung und Lieferungsumfang.

Transport.

Das Gerat wird auf einer Palette geliefert.

< Benutzen Sie einen Gabelstapler, (Abbildung ii-1),
um das Gerat an seinen Einsatzort zu bringen.

Entfernen Sie die Verpackung.

WARNUNG: ACHTEN SIE DARAUF, DASS DIE BANDER
NACH DEM DURCHTRENNEN NICHT AUFSPRINGEN.

e Schneiden Sie die Bander durch.

- Offnen Sie die Oberseite der Kiste.

« Entfernen Sie die Klammern unten an der Kiste.
B Heben Sie die Kiste nach oben von dem Geréat herunter.
li-1 «  Packen Sie das Auswuchtgerét und die mitgelieferten
Teile vorsichtig aus.

«  Uberpriifen Sie den Umfang der Lieferung.

Lieferungsumfang.

Die Lieferung enthalt:

- Ein Auswuchtgerat.

- Ein Paket technischer Dokumentation.

- das Zubehdr in Kapitel 3. aufgefuhrten.

- 3 Gewindebolzen mit Zubhérhalterungsplattchen.
- Ein Stromversorgungskabel.

- Eine Radschutzabdeckung (falls vorhanden).

- Ein Monitor

Benétigte Werkzeuge.
- Schraubenzieher / Stange (Durchmesser 4,5 - 5 mm)
- Schraubenschlissel: 13, 16, 20 mm

Aufstellen
e Entfernen Sie die Bolzen, mit denen das
Auswuchtgerat auf der Palette befestigt ist.

VORSICHT: HEBEN BZW. VERSCHIEBEN SIE DAS
AUSWUCHTGERAT NICHT AN DER HAUPTWELLE
ODER AM MESSKOPF.

< Siehe Abbildung ii-2. Entfernen Sie das
Auswuchtgerat von der Palette und stellen Sie es an
seinen Einsatzort.

Hinweis:
Benutzen Sie vorzugsweise die
Zubehorhalterungsbolzen (sie werden montiert, wie im
Kapitel iii beschrieben) und/oder die Achse des
Radschutzes (falls vorhanden), um das Gerat zu
bewegen.

ii-2
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MHCTPYKLMA NO MOHTaXy

ii TpaHCNOPTUPOBKa, pacnakoBKa 1
KOMMJIEeKTaLmA.

TpaHcnopTupoBKa.

BanaHCcMpOBOYHBIN CTAHOK NOCTaBMSETCS Ha NoA40He.

* Vcnonb3ynte BUITOYHbIN aBTOMOrPY34KK (pUc. ii-1)
ANs TPaHCMOPTUPOBKM CTaHKa B paboyyto 30Hy.

PacnakoBkKa.

BHUMAHMUE: HE [OMYCKAUTE OTCKAKUBAHUA
PEMHEW NPU UX PASPE3AHUW.

Installation Instructions

ii Transportation, unpacking and contents.

Transportation.

The wheel balancer is supplied on a pallet.
e Use a pallet truck (Figure ii-1) to bring the wheel
balancer to its working area.

Unpacking.

WARNING: PREVENT THE STRAPS FROM
SPRINGING LOOSE AFTER BEING CUT.

e OTpexbTe pemMHu.

e OTKponTe KOpPObKy CBEPXY.

e CHuMUMTE cKkOObI Ha gHe Kopobku. MogHnmuTe
KopoGKy BBEpX Ha[ CTAHKOM.

e OCTOpPOXHO pacnakyiTe CTaHOK 1 NnocTaBnsiemMble
neTanu.

« [lpoBepbTe KOMMNIEKTHOCTb MNOCTABKMU.

Komnnekrauus.

lMocTaBka BKMOYaET:

- 6anaHCcupoBOYHbIA CTAHOK.

- MakeT TEXHUYECKOWN JOKYMEHTaLUN.

- MpUHAONEeXHOCTU, yKadaHHble B rnase 3.

- 3 Kproka 1 draHua Ans XxpaHeHs NpuHanIexHocTen.

- kabenb nNuTaHus.
- 3alUMTHBIN KOXYX (NpY Hanu4mu).
- MOHUTOP.

Heobxooumbie MHCTPYMEHTBL.
- oTBepTKa/ wnuy (amameTp 4,5-5 Mm)
- raeyHble kroun: 13, 16, 20 mm

PacnonoxeHue.
e CHumwnTe 6onThl KpenneHms 6anaHCMPOBOYHOTO
CTaHKa K MOAAOHY.

e Cutthe straps.

* Open the top of the box.

 Remove staples at the bottom of the box. Lift the box
up and over the unit.

e Carefully unwrap the balancer and spare parts
supplied.

* Check the contents of the shipment.

Contents.

The shipment contains:

- awheel balancer.

- aTechnical Documentation package.

- the accessories mentioned in Section 3.
- 3storage hooks and flanges.

- amains power cable.

- awheel guard assembly (if present).

- amonitor

Tools required.
- screwdriver / bar (diameter 4.5-5 mm)
- keys: 13, 16, 20 mm

Positioning.
< Remove the bolts that secure the wheel balancer on
the pallet.

OCTOPOXHO: HE TMNOAHUMAUTE W HE
MEPEOBUTAMTE CTAHOK 3A TNABHbIV BAN
WM NSMEPUTENBbHBLIE YCTPOUCTBA.

CAUTION: DO NOT LIFT OR MOVE THE WHEEL
BALANCER BY THE MAIN SHAFT OR MEASURING
UNIT.

e CHUMWTE CTaHOK C NOAA0Ha M YyCTaHOBUTE €ro Ha
paboymni y4acToK COrnacHoO puc. ii-2.

lMpumeyaHue:
Ncnonb3ynte KkptokM (YCTAHOBIEHHbIE COrMacHo
pasgeny iii) W/unm 3aWwmnTHBIN KOXYX (NpY Hanu4un)
ANsi NnepeMeLLeHns CTaHka.

geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03

- Refer to Figure ii-2. Move the wheel balancer from
the pallet to its working location.

Note:
Use the storage hooks (mount as instructed in Chapter
iii) and/or the wheel guard shaft (if present) to handle
the wheel balancer.
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Installationsanweisungen

iii Installationsvorgang.

Gerit:
Beachten Sie zur korrekten Aufstellung des Auswuchtgerats
die Zeichnung in Abschnitt i. Wenn das Auswuchtgerat
befestigt werden muss, so empfehlen wir
Befestigungselemente mit einem Bolzenschaftdurchmesser
von 8 mm, Qualitat 8.8 oder besser.

Halterungen fir das Zubehor:

- Packen Sie die 4 Gewindebolzen zur
Zubehdrhalterung und die Auflageplatten aus.

- Siehe Abbildung iii-1. Montieren Sie die 4
Zubehdrhalterungsbolzen mit Gewinde und die Platten.

Spannvorrichtungen:

« Hangen Sie die Spannmittel an die
Zubehorhalterungsbolzen und in die dafiir vorgesehenen
Facher.

Spannvorrichtung Power Clamp:
Abbildung iii-2.
Die Installationsanweisungen finden Sie im Kapitel 6.

Monitors:
Abbildung iii-3 Monitor montieren

iii-2) Die VESA-Halterung drei verschiedene
Befestigungspunkte, die zusamen mit den zwei (1a-1b)
mdglichen Montagelagen 5 verschiedene Mdglichkeiten
fur die Héhe der Befestigung ergeben.

Die 4 Schrauben (M4x10), die nétig sind, um die VESA-
Halterungung am Bildschirm zu befestigen, sind in dem
mitgelieferten Material enthalten.

iii-3) Bei der Montage der Bildschirmbaugruppe missen
Sie den am besten geeigneten Befestigungspunkt
auswahlen.

Die Bildschirmbaugruppe muss so positioniert werden, dass
in der Senkrechte ein gewisser Platz (so wenig wie nétig)
zwischen dem Bildschirm und der Tastatur bleibt, damit
der Winkel des Bildschirms eingestellt werden kann.
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MHCTPYKLMA NO MOHTaXy

iii MopsaaoK yCTaHOBKM.

BanaHCMpPOBOYHbLIN CTaAHOK:
Ons npaBUIbHON YCTaHOBKM CTaHkKa
BOCMONb3yTECh YepTexom rnaebl i. Ecnn craHok
HeoOxoOMMO  3aKkpenmuTb, TO  pEeKoMeHOyeTcH
NCNOnb30BaTh KPEneXHble aremMeHTbl agnameTpom 8
MM Kracca NpoYHOCTbIO 8.8 unu BhiLLe.

KpoHLuTeHbI Ans XxpaHeHUsA NPUHaANEeXXHOCTEMN.
« Pacnakynte 4 wtndta n CTONKN.

« YcraHoBute 4 WwTndTa Ha CTOWKM COrMAacHO puc. iii-1.

Mpucnocob6neHna 3axmma:
« Pacnonoxute npucnocobneHuns Ha WTngTax CTONKK.

MexaHuyeckum 3axum Power Clamp:
Puc. iii-2. Cnegynte ykasaHusim rnasbl 6.

MoHuTop:
Puc. iii-3. KpenneHne moHutopa.

Puc. iii-2. kpoHwTenH VESA vMeeT Tpu pasnmyHbIX
MecTa KpenneHus, KOTopble BMecTe C [ByMs
NonoOXeHnsiMM yctaHoBkn (la-1b) patoT 5 pasnmyHbixX
BapvaHTOB YCTAHOBKW MO BbICOTE.

YeTbipe BUHTa (M4x10) kpenneHus KpoHwTenHa VESA k
MOHWTOPY BXOOAT B KOMMIEKT MNOCTaBKM.

Pwuc. iii-3. MNpwn ycTaHoBKe MOHUTOpPA B cbope C
KpOHLUTEHOM crieayeT BblbpaTtb yaobHoe anst paboTbl
MECTO YCTaHOBKM.

MOHI/ITOp [OIMKeH ObITb YyCTaHOBJIEH TakKUM o6pasoM,
4yTOObI OCTaBancs MUHUMAarbHbI 3a30p Mexay HUM un
NaHesnblo KnaBunaTtypbl, 4yTOObI MOXXHO ObIno
perynupoBaTb yrosl ero HakrnoHa.

geodyna OPTIMA Il - ZEEWB734A03

Installation Instructions

il Installation procedures.

Wheel balancer:
Refer to the drawing in i for correct wheel balancer
positioning. If the wheel balancer needs securing, we
recommend fixing elements with a diameter of 8 mm,
quality 8.8 or higher.

Supports for Accessories:
« Unpack the 4 threaded accessory support studs and
the support plates.

« Referto Figureiii-1. Fitthe 4 threaded accessory support
studs and the plates.

Clamping devices:

« Put the clamping devices on the accessory studs.

Power Clamp device:
Figure iii-2. Las instrucciones para la instalaciéon se
hallan en el Capitulo 6.

Monitor:
Figure iii-3 Fitting the monitor

iii-2) The VESA support has three different fixing points,
which thanks to the two possible fitting positions (1a-1b)
provide 5 different possible fixing heights.

The 4 screws needed (M4x10) to fix the VESA support to
the monitor are part of the kit supplied.

iii-3) When fitting the monitor assembly you must choose
the appropriate fixing point.

The monitor assembly must be positioned in such a way
as to leave a minimum gap vertically between the monitor
and the keyboard support, allowing its angle to be
adjusted.
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HOFMmAnn % Installationsanweisungen

Abbildung I11-4 Monitor und PC anschlieRen

Vorsicht

Vor dem Stecken der elektronischen Verbindungskabel
den Netzschalter ausschalten.

* Monitor-Stecker in die rechte Buchse (Pos. 1) der
Embedded-PC-Einheit stecken.

» Speisekabel (Pos. 2) in die Monitors-Steckdose ein
stecken.

* Ein Ende des Verbindungskabels vom Embedded PCzur
elektronischen Steuerung der Radauswuchtmaschine
in die linke Buchse des Embedded PC (Pos.3) stecken,
das andere Ende an der Steckbuchse in der Nahe

des Hauptschalters anschlie3en.

iv Prifvorgang.

« Wouchten Sie ein Rad bis auf weniger als 5
Gramm (0.25 o0z.) pro Ebene aus.
« Fuhren Sie eine Benutzerkalibrierung 6.3.1.

v Einweisung des Bedieners.

(Nachfolgendes qilt nur, wenn das Gerét von einem

Kundendienstingenieur installiert wurde.)

« Zeigen und erklaren Sie das Sicherheitsheft.

- Erklaren Sie dem Bediener, wie das Gerat an und
ausgeschaltet wird.

« Erklaren Sie, wie eine Notabschaltung vorgenommen
wird.

» Erklaren Sie, wie der Radtyp ausgewahlt wird, Daten
eingegeben werden und ein Gewicht angebracht wird.
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MHCTPYKLMA NO MOHTaXy

PucyHok iii-4 MNMoagkntoyeHne moHutopa u MK

OCTOpOXHO

I'Iepep, NOAOKIKOYEeHNEM 3JTIEKTPOHHOIO
COeANHUTENBHOro kabens Heob6xoaMMO BbIKITHUNTD
CeTeBOW BblIKMoYaTeErb.

 LlTtekep MOHUTOpa BCTaBUTb B NPaBOE rHe30
(no3. 1) 6rnoka embedded PC .

» BcraButb nutaowmin kabenb (No3. 2) B po3eTky
MOHWTOpA.

+  OpauH KOHew, coeMHUTENbHOro kabens ot
embedded PC k anekTpoHHOW cucTemMe ynpasneHus
CTaHKa angd 6anchmposKm Konec BCTaBUTb B JieBOeE
rHe3go embedded PC (nos. 3), gpyron KoHew,
NOAKMKYNTb K WUTEencernbHOMY rHe3qy psaaom C
rmaBHbIM BbIKITlOYaTENEM.

iv MpoBepka.

e CbanaHcupyiiTe KOMneco C yCTaHOBKOW rpy3a He
meHee 0,25 yHuwni (5 r.) Ha NOCKOCTb KOPPEKLUMN.
« Ortkanubpyvite ctaHok (cMm. pasgen 6.3.1).

v UHCTpyKTaxX oneparopa.

(daHHas uHgopmayus npedHazHa4yeHa mosibKo Onsl
nepcoHana cnyxbbl mexHu4yeckol rnodoepxKu)

* [lokaxunTe pykoBoAcCTBO No Ge3onacHocTu u
pa3bsCHUTE ero NonoXeHus.

« [lokaxuTe onepatopy NOPSAOK BKITHOYEHUS U
BbIKITIOMEHUSA CTaHKa.

< [lokaxunTe onepaTopy, Kak NpOM3BOOMTCS
aBapuHbIA OCTaHOB.

« [lokaxuTte onepaTopy, kak BblbupaTb TWN Koneca,
BBOAWTb [aHHbIE U YyCTaHABNMBaTb OanaHCMPOBOYHbIN

rpys.
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Installation Instructions

Figure iii-4 Connection of monitor and PC

Caution

Before connecting the electronic cables turn off the
mains switch.

» Insert the monitor connector into the right-hand
socket
(item 1) of the embedded PC unit.

* Insert the monitor main connector into the socket
(item 2).

* Insert one end of the connecting lead from the
embedded PC to the electronic control of the wheel
balancer into the left-hand socket of the embedded
PC (item 3), and insert the other end into the socket
close to the main switch.

Iv Test procedures.

+ Balance a wheel to less than 0.25 oz. (5 grams) per
plane.
+ Perform a User Calibration. See Chapter 6.3.1.

v Instructing the operator.

(Following applies only if a unit is installed by a service
Technician)

« Show and explain the Safety Booklet.

« Show the operator how to switch the unit on and off.

« Show the operator how to perform an emergency stop.
= Show the operator how to select a wheel type, enter
data and apply a weight.
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HOENARNN,

MpumeyaHue: KomnaHusa Hofmann octaBnseT 3a cobol npaBo Ha BHECEHNE U3MEHEHUI B AaHHbIE,
npeacTaBneHHbIE B HACTOSALEM JOKYMeHTe, 6e3 npeaBapuTensHoro ysegomneHms. Komnanus
Hofmann He npegocTaBnsieT HUKAKUX rapaHTUiA Ha OaHHbIA 4oKyMeHT. Komnanusa Hofmann He
HECET HUKaKOW OTBETCTBEHHOCTM 3a Cly4valHble YObITKU, MOHECEHHbIE B CBA3W C NPefoCTaBleHNneM
UM UCNonb30BaHNEM MaTepuanos, CoAepXKaLlMXCca B HACTOSALLEM JOKYMEHTE.

- Snap-on Equipment SrL - Manufacturing Facility - Via Per Carpi 33 - 42015 Correggio RE - Italy -

www.snhapon-equipment.eu
ZEEWB734A03 02-12 Rev.C2 DE-GB-FR geodyna optima Il Technical alterations reserved
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